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(54) Reverzadnf za¥izen{ pro pohybové Srouby

Reverzadni zeiizen{ pro pohybové
Srouby.

Vyndlez je z oboru elektrokebeldie
- jejich ukléddédni na civky. Vyndlez Fesi
reverzadni za¥izeni pro pohybové Srouby
¢ mEnitelnou délkou zdvihu unéSeného ele-
mentu. )

Podstata vyndlezu spodivd v tom, Ze
reverzadni za¥izeni je tvofeno dvéma vo-
dfcimi palei, které jsou sprafeny s vypi-
naci tySkou pomoci spojovecich ty8ek
g kledkemi. Dile je tvo¥eno pohybovim
Sroubem s pravolevym zévitem, vod{ofmi
palei vzdjemnd pootodenych tak, aby jeden
obfhal v pravém a druh§ v levém zévitu,
dvéme p¥itlainymi pruZinemi, spojovacimi
tySkemi s kladkemi, vypinac{ tydkou
s koncovymi dorazy a vadkami jak je patr-
no z obr. 1, 2, 3.

Reverzedni zab{zeni podle vyndlezu
1ze s vfhodou pou¥it pro pohon uklédaci-
ho za¥izenf p#i navijeni vldknitfch me-
terid1d na civky rdznyfch Sirek.
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Vyndlez $es{ reverzadn{ za¥izeni pro pohylwé 3rouby s ménitelnou délkou zdvihu und-

Seného elementu,.

Dosavedni zpisoby reverzace pohybu unddeného elementu jsou zaloZeny na principu re-
verzace oté3ek pohybového Sroubu. Tato zaf{zeni jsou sloZitd, podilej{ se zna¥nou mérou na

rmotnosti stroji a jsou zdrojem dynemickfch rdzl.

Vy$e uvedené nedostatky jsou odstrandny revefzaénim zef{zenim podle vyndlezu, jehoZ
podstata spodivd v tom, Ze je tvoFeno dvéme vodfoimi palci, které jsou sprafeny s vypinaci
tydkou pomoci spojovacich tySek s kladkami. Reverzace pohybu undSeného elementu je bez

nutnosti reverzace otdfek pohybového Sroubu.

Ne p¥ipojenfch vykresech je schématicky znézornéno prikladné provedeni reverzadniho
zebizen{ podle vynélezu, kde ne obr. 1 je zndzorndno v ndrysu, ktery je nakreslen v pri&-
ném ¥ezu, ne obr. 2 je zndzorndn pidorys situace v PFezu rovinou A-A z obr. 1, na obr. 3 je

zndzorndn bokorys situace v Fezu rovinou B-B z obr. 1.

Za¥izeni je tvo¥eno pohybovym ¥roubem 1 s pravolevym zdvitem, vodfcimi palei 2 a 3,
vzdjemnd pootodenfch tak, aby jeden obihael v pravém a druh§ v levém zévitu, dvéma pFitlad-
nymi pruZinemi 4, spojovacimi ty¥kemi 5 s kladkami 6 , vypinaci ty¥kou I a koncovymi dora-
zy s vadkeml 8 a 9.

P¥{ najet{ vypinaci tydky T ne koncovy doraz s valkou 8, 9 se tydka posune a pomoci
spojovaci tySky 5 s kladkou 6 vytladi ze zdbdru vodici palec 2, 3. Soudasnd dojde k zdbdru
protism&rného vodicfho palce. Vodici palce jsou do zdbdru dotladovdny piitla¥nymi pruZina-
mi 4. Zméne délky zdvihu unéSeného elementu se provddi zménou polohy koncovych dorazl s vad-

kemi 8, S.

Reverzadni ze¥fzeni podle vyndlezu lze s vyhodou poufit pro pohon uklédaciho ze¥izen{

p¥i navijeni vléknitjch materidld na civky riznfch Sifek a pod.

PREEDMEY? VYNLLEZU

Reverzadni za¥izen{ pro pohybové ¥rouby, vyznadujici se tim, Ze je tvoieno dvéma vo-
dicimi palei (2, 3), které jsou sprafeny s vypinaci tydkou (7) pomoci spojovacich tyZek (5)
8 kladkemi (6).

3 vikresy



999999

B|

A ~ -. =~ A

S 5

7 6 S
Bl



198 953




198 953




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

