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식별가능한 오브젝트들의 이미지를 가지는 사진(또는 비디오)로부터 데이터를 자동 추출 및 태깅이 제공된다. 이

미지 인식 및 추출된 메타데이터 - 지리적 및 날짜/시간 정보를 포함 - 의 조합은 사진 또는 비디오 내에서 오브

젝트들을 발견하고 인식하기 위하여 사용된다. 인식된 오브젝트에 대해 매칭하는 식별자를 발견하면, 사진 또는

비디오는 상기 인식된 오브젝트들과 연관되고 대응하는 하나 이상의 키워드들로 자동 태깅된다.
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특허청구의 범위

청구항 1 

자동 태그 생성 방법으로서,

이미지와 연관된 이미지 파일로부터 상기 이미지가 캡쳐되었던 위치와 관련된 지리적 정보 및, 선택적으로, 상

기 이미지가 캡쳐되었을 때와 관련된 날짜 및 시간을 포함하는 메타데이터를 추출하는 단계,

상기 이미지 내에서 하나 이상의 오브젝트들, 형태들, 특징들, 또는 텍스처(texture)들을 식별하기 위해 이미지

인식을 수행하는 단계,

상기 이미지를 상기 하나 이상의 오브젝트들, 형태들, 특징들, 또는 텍스처들과 관련된 정보 또는 코드로 자동

으로 태깅하는 단계,

상기 하나 이상의 오브젝트들, 형태들, 특징들, 또는 텍스처들 중에서 하나의 식별된 오브젝트 또는 형태의 대

응하는 디테일(detail)을,

상기 식별된 오브젝트 또는 형태 및 상기 이미지가 캡쳐된 위치를 상기 식별된 오브젝트 또는 형태 및 상기 이

미지가 캡쳐된 위치와 관련된 상기 대응하는 디테일과 매칭시키기 위해 적어도 하나의 데이터베이스를 조회하기

위해 상기 식별된 오브젝트 또는 형태 및 상기 지리적 정보와 관련된 정보 또는 코드를 사용함으로써, 또는

상기 식별된 오브젝트 또는 형태 및 상기 이미지가 캡쳐된 때를 상기 식별된 오브젝트 또는 형태 및 상기 이미

지가 캡쳐된 때와 관련된 상기 대응하는 디테일과 매칭시키기 위해 적어도 하나의 데이터베이스를 조회하기 위

해 상기 식별된 오브젝트 또는 형태 및 상기 날짜 및 시간 정보와 관련된 정보 또는 코드를 사용함으로써, 또는

상기 식별된 오브젝트 또는 형태 및 상기 이미지가 캡쳐된 위치 및 상기 이미지가 캡쳐된 때 둘 모두를 상기 식

별된 오브젝트 또는 형태 및 상기 이미지가 캡쳐된 위치 및 상기 이미지가 캡쳐된 때 둘 모두와 관련된 상기 대

응하는 디테일과 매칭시키기 위해 적어도 하나의 데이터베이스를 조회하기 위해 상기 식별된 오브젝트 또는 형

태 및 상기 지리적 정보와 상기 날짜 및 시간 정보 둘 모두와 관련된 정보 및 코드를 사용함으로써 결정하는 단

계, 및

상기 대응하는 디테일과 관련된 정보 또는 코드로 상기 이미지를 자동 태기하는 단계

를 포함하는, 자동 태그 생성 방법.

청구항 2 

제 1 항에 있어서,

상기 이미지 내에서 하나 이상의 오브젝트들, 형태들, 특징들, 또는 텍스처들을 식별하기 위해 이미지 인식을

수행하는 단계는 상기 이미지 파일로부터 추출된 상기 지리적 정보를 사용하는,

방법.

청구항 3 

제 1 항 또는 제 2 항에 있어서,

상기 이미지 내에서 하나 이상의 랜드마크들을 식별하기 위해 랜드마크 인식을 수행하는 단계, 및

상기 이미지를 상기 하나 이상의 랜드마크들과 관련된 정보 또는 코드로 자동 태깅하는 단계

를 포함하는, 방법.
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청구항 4 

제 3 항에 있어서,

상기 랜드마크 인식을 수행하는 단계는,

상기 이미지 인식을 수행하는 동안에 인식된 상기 이미지 내의 선택된 하나 이상의 오브젝트들과 연관된 정보

및 코드 및 상기 이미지 파일로부터 추출된 상기 지리적 정보를 사용하여 건축적 또는 지리적 랜드마크들의 데

이터베이스를 조회하는 단계를

포함하는, 방법.

청구항 5 

제 1 항 내지 제 4 항 중 어느 한 항에 있어서,

적어도 하나의 데이터베이스를 조회하기 위하여 상기 이미지와 연관된 상기 이미지 파일로부터 추출된 상기 지

리적 정보 및 상기 날짜 및 시간 정보를 사용함으로써 상기 이미지가 캡쳐되었던 위치에서 및 상기 이미지가 캡

쳐되었던 날짜 및 시간 동안에 발생되었던 대응하는 이벤트 조건을 결정하는 단계, 및

상기 이미지를 상기 대응하는 이벤트 조건과 관련된 정보 및 코드로 자동 태깅하는 단계

를 더 포함하는, 방법.

청구항 6 

실행될 때 제 1 항 내지 제 5 항 중 어느 한 항의 방법을 수행하는 인스트럭션을 저장하고 있는 컴퓨터-판독가

능 매체.

청구항 7 

자동 태그 생성을 수행하기 위한 컴퓨터-판독가능 인스트럭션을 저장하고 있는 컴퓨터-판독가능 매체로서, 

상기 인스트럭션은,

이미지와 연관된 이미지 파일로부터, 상기 이미지가 캡쳐되었던 위치와 관련된 임의의 지리적인 정보를 포함하

는 메타데이터를 추출 - 상기 이미지는 사진 또는 비디오의 프레임을 포함함 - 하는 단계,

상기 이미지 내의 오브젝트를 식별하기 위해 이미지 인식을 수행하는 단계,

상기 오브젝트 및 상기 이미지가 캡쳐되었던 위치에 대응하는 적어도 하나의 특정 조건을,

상기 오브젝트 및 상기 이미지가 캡쳐되었던 위치와 매칭하는 적어도 하나의 특정 조건에 대해 데이터

베이스를 조회함으로써, 및

상기 데이터베이스로부터 상기 적어도 하나의 특정 조건과 연관된 정보 또는 코드를 수신함으로써 결정

하는 단계, 및

상기 이미지를 상기 적어도 하나의 특정 조건과 연관된 상기 정보 및 코드로 자동 태깅하는 단계

를 포함하는, 컴퓨터-판독가능 매체.

청구항 8 

제 7 항에 있어서,

상기 인스트럭션은,
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상기 이미지 내에서 상기 오브젝트를 식별하기 위해 상기 이미지 인식을 수행하는 단계 이후 상기 이미지 내에

서 상기 오브젝트와 연관된 단어 또는 코드로 이미지를 자동 태깅하는 단계

를 더 수행하는, 컴퓨터-판독가능 매체.

청구항 9 

제 7 항 또는 제 8 항에 있어서,

상기 이미지 인식을 수행하는 단계는 상기 오브젝트를 식별하는 것을 용이하게 하기 위하여 상기 이미지 파일로

부터 추출된 상기 메타데이터를 사용하는 단계를 더 포함하는

컴퓨터-판독가능 매체.

청구항 10 

제 7 항 내지 제 9 항 중 어느 한 항에 있어서,

상기 이미지 파일로부터 추출된 상기 메타데이터는 상기 이미지가 캡쳐되었던 때와 관련된 날짜 및 시간 정보를

포함하고, 

상기 적어도 하나의 특정 조건과 연관된 상기 정보 또는 코드는 이벤트 정보 또는 코드, 날씨 정보 또는 코드,

지리적 랜드마크 정보 또는 코드, 건축적 랜드마크 정보 또는 코드, 또는 이들의 조합을 포함하는

컴퓨터-판독가능 매체.

명 세 서

기 술 분 야

디지털 카메라가 점점 널리 사용되고 있고 디지털 저장장치가 점점 더 저렴해짐에 따라, 사용자의 콜렉션(또는[0001]

라이브러리)에 포함된 사진과 비디오의 숫자도 또한 기하급수적으로 증가하는 경향이 있다.

이들 사진들을 분류하는 것은 많은 시간이 필요하며, 사용자가 각자의 인생의 특정 순간의 이미지를 신속하게[0002]

발견하는 일은 어려운 일이다. 현재, 디지털 사진의 정렬, 저장, 및 검색을 돕기 위해 태그(tag)가 사용된다.

태깅(tagging)은 디지털 데이터에 키워드를 할당하는 프로세스를 지칭한다. 그러면, 디지털 데이터는 키워드 또

는 '태그'에 따라 조직화될 수 있다. 예컨대, 디지털 사진의 주제(subject matter)는 하나 이상의 태그로서 해

당 디지털 사진와 연관되는 키워드를 생성하기 위해 사용될 수 있다.

비록 사진들의 분류와 검색을 돕기 위해 특정 디지털 사진에 수동으로 태그가 추가될 수 있지만, 현재 사진에[0003]

추가되는 소수의 자동 태그만이 존재한다. 예를 들어, 대부분의 카메라는 디지털 사진에 날짜 및 시간의 자동

태그를 할당한다. 덧붙여서, 더욱 더 많은 카메라들은 사진의 자동 태그의 일부로서 지리적인 위치를 포함하고

있다. 최근에, 소프트웨어 솔루션들은 사진 내에 있는 사람들의 자동 식별 (및 특정 인물에 대한 매칭)을 제공

하도록 개발되고 있다.

그렇지만,  현재  사용자는  날짜,  지리적  위치,  사람  태그,  및  수동으로  추가된  태그에  의해  사진들을  조회[0004]

(query)하는 것으로 제한되고 있다.

발명의 내용

디지털 사진 및 비디오에 자동으로 태그를 할당하는 방법이 제공된다. 카메라에 의해 자동으로 사진에 할당될[0005]

수 있는 날짜, 시간, 지리적 위치를 제공하는 메타데이터로부터의 태그만을 가지는 것이 아니라, 사진나 비디오

로부터 추가 정보가 자동으로 추출될 수 있고 그 추가 정보와 연관된 키워드나 코드가 그 사진나 비디오에 태그

로서 자동으로 할당될 수 있다. 이 추가 정보는 이미지와 연관된 메타데이터 및 이미지로부터 직접적으로 당연

히 이용가능하지 않은 정보를 포함할 수 있다.
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이미지로부터, 예를 들어, 날씨, 지리적인 랜드마크, 건축적인 랜드마크, 및 현저한 주변 특징을 포함하는, 하[0006]

지만 이에만 제한되지는 않는, 특정 조건들에 관한 정보가 추출될 수 있다. 일 실시예에서, 사진의 시간 및 지

리적 위치 메타데이터는 그 구체적인 위치 및 시간에 대한 날씨를 추출하기 위해 사용된다. 추출은 사진이 찍힌

구체적인 위치와 시간에 대한 날씨를 결정하기 위해 날씨 데이터베이스를 조회함으로써 실행될 수 있다. 다른

실시예에서, 지리적 및 건축적 랜드마크를 추출하기 위해 사진의 지리적 위치 메타데이터 및 이미지 인식이 이

용될 수 있다. 또 다른 실시예에서, 이미지 인식은 이미지로부터 현저한 주변 특징(배경, 컬러, 색조, 및 휘도

를 포함하여) 및 알려진 물리적인 오브젝트를 추출하기 위해 이용되고, 추출된 특징 및 오브젝트에 기초하여 태

그가 자동으로 사진에 할당된다.

일 실시예에 따르면, 사진 내에서 하나 이상의 특정 조건이 인식될 때 태그로서 사용될 키워드 또는 오브젝트[0007]

식별자의 데이터베이스가 제공될 수 있다. 하나의 특정 조건이 인식되면, 그 특정 조건과 연관된 키워드들이나

오브젝트 식별자들이 사진을 위한 태그들로서 자동으로 할당된다.

하나의 특정 사진에 이전에 연관된 태그들이 추가적인 태그들을 생성하기 위해 사용될 수 있다. 예를 들어, 날[0008]

짜 정보는 계절, 학기, 공휴일, 및 뉴스거리가 되는 이벤트와 같은 그 날짜와 연관된 키워드들을 가진 태그들을

생성하기 위해 사용될 수 있다.

다른 실시예에서, 인식된 오브젝트들은 현저성(prominence)에 따라 순위가 매겨질 수 있고 순위는 추가적인 태[0009]

그로서  반영될  수  있다.  덧붙여서,  인식된  오브젝트들을  식별하는데  사용된  데이터베이스는  특수성

(specificity)/그래뉼러리티(granularity)의 다양한 수준들을 포함할 수 있다.

이 요약(Summary)은 아래의 발명을 실시하기 위한 구체적인 내용(Detailed Description)에 더 기술되는 개념들[0010]

을 선별하여 단순화된 형태로 소개하기 위해 제공된다. 이 요약은 청구 대상의 주요 특징이나 핵심 사항을 밝히

기 위한 것이 아니며, 또한 청구 대상의 범위를 제한하기 위한 것도 아니다.

도면의 간단한 설명

도 1은 본 발명의 특정 실시예들에 따른 자동 태그 생성 프로세스를 도시한다.[0011]

도 2는 본 발명의 특정 실시예들에 따른 이미지 인식 프로세스를 도시한다.

도 3은 본 발명의 특정 실시예들에 따른 자동 태그 생성 프로세스 흐름을 보여준다.

도 4는 본 발명의 일 실시예에 따른 자동 태그 생성 프로세스를 위해 사진로부터 건축적 랜드마크를 추출함으로

써 태그를 생성하는 프로세스를 도시한다.

도 5는 본 발명의 일 실시예에 따른 자동 태그 생성 프로세스를 위해 사진로부터 지리적 랜드마크를 추출함으로

써 태그를 생성하는 프로세스를 도시한다.

발명을 실시하기 위한 구체적인 내용

하나의 사진와 연관된 하나 이상의 태그들의 자동 생성을 수행하는 기법들이 기술된다.  자동  태깅은 로컬,[0012]

원격, 또는 분산 데이터베이스 상에 저장될 수 있는 사진 컬렉션으로 임의의 디지털 사진(또는 비디오)가 로딩

되거나 또는 전송될 때 발생할 수 있다. 그 외 다른 실시예들에서, 자동 태깅은 기존 사진들에 태깅하기 위하여

사용자의 개시에 의해 발생할 수 있다.

하나의 이미지는 하나의 사진 또는 하나의 비디오 프레임 내에 나타나는 것의 오브젝트들, 형상들, 및 특징들의[0013]

시각적 표현을 포함할 수 있지만, 이에만 제한되는 것은 아니다. 특정 실시예들에 따라, 이미지는 디지털 카메

라에 의해 (하나의 사진의 형태로 또는 하나의 비디오의 일부로서) 캡쳐될 수 있고, 그 디지털 카메라의 이미지

센서들에 의해 정의되는 픽셀들의 형태로 실현될 수 있다. 몇몇 실시예들에서, 용어 "사진 이미지"는 여기서 사

진와 연관된 메타데이터 또는 그 외 다른 요소들에 대한 반대로서 디지털 사진의 이미지를 지칭하기 위해 사용

되며 본 발명의 특정 실시예들의 범위에서 벗어나지 않으면서 용어 "이미지"와 상호교환가능하게 사용될 수 있

다. 용어들 "사진", "이미지", 및 "사진 이미지"의 의미는 각자의 컨텍스트로부터 쉽게 이해될 것이다.

특정 실시예들에서, 이미지는, 여기서 사용되는 바와 같이, 디지털 카메라의 이미지 센서들에 의해 획득된 전기[0014]

적 값들의 시각적 표현을 지칭할 수 있다. 이미지 파일(및 디지털 사진 파일)은 컴퓨터-판독가능하고 스토리지

장치 내에 저장가능한 이미지의 형태를 지칭할 수 있다. 특정 실시예들에서, 이미지 파일은 .jpg,  .gif,  및
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.bmp를 포함할 수 있지만, 이에만 제한되는 것은 아니다. 이미지 파일은 예를 들어 디스플레이 장치 상에서 또

는 기재(예컨대, 종이에 프린트함으로써) 상에서 시각적 표현("이미지")을 제공하도록 재구성될 수 있다.

비록 몇몇 예시적인 실시예들은 사진을 참조하여 기술될 수 있지만, 이들은 임의의 이미지(카메라에 의해 캡쳐[0015]

되지 아니한 것들)에 적용가능하다는 것이 이해되어야 한다. 또한 이들 기법들은 스틸 이미지(예컨대, 사진) 및

움직이는  이미지들(예컨대,  비디오)  둘  모두에  적용가능하고,  해당  파일에  오디오  컴포넌트들이  포함될  수

있다.

디지털 사진 파일 내에 쓰여진 메타데이터는 종종 그 사진의 (저작권 및 연락처를 포함하여) 소유자 및 그 파일[0016]

을 생성한 카메라(및 설정)를 식별하는 정보, 뿐만 아니라 사용자의 컴퓨터에서 및/또는 인터넷을 통해 그 파일

을 검색가능하게 하는 사진에 관련된 키워드들과 같은 설명 정보를 포함한다. 몇몇 메타데이터는 카메라에 의해

기록되는 반면에 그 외 다른 메타데이터는 디지털 사진 파일을 컴퓨터(또는 서버)로 카메라, 메모리 장치, 또는

다른 컴퓨터로부터 전송한 이후 수동으로 사용자에 의해 입력되거나 소프트웨어에 의해 자동으로 입력된다.

본 발명의 특정 실시예들에 따르면, 이미지 및 그것의 메타데이터는 추가적인 메타데이터를 생성하기 위해 사용[0017]

된다. 추가적인 메타데이터는 이미지 및 이미지에 대한 메타데이터로부터 추출되거나 추론됨으로써 생성된다.

이미지에 대한 메타데이터는 이미지가 찍힌 지리적-위치(geo-location)와 날짜, 및 이미지와 연관된 이용가능한

임의의 정보를 포함할 수 있다. 이미지에 대한 메타데이터는 이미지 자체의 일부일 수 있거나 또는 별도로 제공

될 수 있다. 메타데이터가 이미지 자체의 일부인 경우, 데이터는 먼저 이미지의 디지털 파일로부터 추출되고 그

다음에 추가적인 메타데이터를 생성하도록 사용된다. 일단 생성되면, 추가적인 메타데이터는 이제 원래 이미지

에 다시 연관될 수 있거나 또는 그 외 다른 목적을 위해 사용될 수 있다. 추출된 및/또는 생성된 메타데이터 및

추가적인 메타데이터는 태그로서 원래 이미지와 연관될 수 있다.

태그 타입 중 하나는 키워드 태그이다. 키워드 태그는 하나 이상의 이미지들에 대한 동작, 예컨대, 특정 기준과[0018]

매칭하는 키워드를 가지는 태그에 기초한 이미지 파일의 정렬, 검색 및/또는 회수를 수행하는 것과 관련하여 사

용될 수 있다.

도 1은 본 발명의 특정 실시예들에 따른 자동 태그 생성 프로세스를 도시한다.[0019]

도 1을 참조하면, 이미지 및 대응하는 메타데이터를 가지는 사진이 수신된다(100). 본 발명의 일 실시예의 자동[0020]

태깅 프로세스는 사진을 수신하면 자동으로 시작될 수 있다. 일 예를 들면, 프로세스는 사용자가 사진 이미지

파일을 사진 공유 사이트로 업로드하면 시작될 수 있다. 다른 예를 들면, 프로세스는 사용자가 카메라에서 사용

자의 컴퓨터로 로딩하면 시작될 수 있다. 또 다른 예를 들면, 사용자의 모바일 폰은, 모바일 폰의 카메라를 사

용하여 이미지를 캡쳐링하거나 애플리케이션을 선택하면 태깅 프로세스가 시작될 수 있는, 자동 태그 생성을 위

한 애플리케이션을 포함할 수 있다.

사진을 수신한 후, 사진와 연관된 메타데이터가 추출된다(110). 메타데이터의 추출은 사진와 연관된 특정 타입[0021]

(들)의  메타데이터의  판독  및  파싱(parsing)을  포함할  수  있다.  추출될  수  있는  메타데이터의  타입들은

EXIF(Exchangeable  Image  File  Format),  IPTC(International  Press  Telecommunication  Council),  및

XMP(Extensible Metadata Platform)를 포함할 수 있지만, 이에만 제한되는 것은 아니다.

메타데이터 추출(110)에 추가하여, 사진 이미지에서 형상들 및 오브젝트들을 인식하고 식별하기 위해 이미지 인[0022]

식이 수행된다(120). 이미지 인식 수행 동안에 사용되는 특정 이미지 인식 알고리즘은 특정 애플리케이션 또는

프로세싱 조건들에 대해 이용가능한 임의의 적절한 이미지 또는 패턴 인식 알고리즘일 수 있다. 이미지 인식 알

고리즘은 알려진 오브젝트들에 대한 사진 내 오브젝트들의 매칭을 제공하기 위해 이용가능한 데이터베이스들에

의해 제한될 수 있다. 일 예로서, 이미지 인식 알고리즘은 이미지의 전-처리를 포함할 수 있다. 전-처리는 이미

지의 콘트라스트 조정, 그레이스케일 및/또는 흑백 전환, 자르기, 크기 조정, 회전, 및 이들의 조합을 포함하지

만, 이들만으로 제한되지 않는다.

특정 이미지 인식 알고리즘들에 따라, 특정 오브젝트를 검출하는데 사용하기 위해 컬러, 크기, 또는 형상과 같[0023]

은 (그러나 이들로만 제한되는 것은 아닌) 구별되는 특징이 선택될 수 있다. 물론, 오브젝트의 구별되는 특성들

을 제공하는 다수의 특징들이 사용될 수 있다. 이미지 내의 오브젝트들의 에지(또는 경계)들을 결정하기 위해

에지 검출 (또는 경계 인식)이 수행될 수 있다. 원하지 않는 부분들을 제거하는 것을 포함하여, 픽셀들의 집합

에 대해 액션들을 실행하기 위해, 이미지 인식 알고리즘 내에서 몰폴로지(morphology)가 수행될 수 있다. 덧붙

여서, 노이즈 감소 및/또는 영역 채우기가 수행될 수 있다.

이미지 인식 알고리즘의 일 실시예의 일부로서, 일단 하나 이상의 오브젝트(및 그것들과 연관된 성질들)가 이미[0024]
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지 안에서 발견/검출되면, 하나 이상의 오브젝트는 각각 이미지 안에서 위치지정될 수 있고 이후 분류될 수 있

다. 위치지정된 오브젝트(들)는 구별되는 특징(들)과 관련된 특정 규격(specification)들에 따라 위치지정된 오

브젝트(들)를 평가함으로써 분류(즉, 특정 형태 또는 오브젝트로 식별)될 수 있다. 특정 규격은 수학적 계산(또

는 관계)을 포함할 수 있다. 다른 예로서, 이미지 내에서 인식가능한 오브젝트들을 위치지정하는 것 대신에(또

는 추가하여), 패턴 매칭이 수행될 수 있다. 매칭은 이미지 내 요소들 및/또는 오브젝트들을 "알려진" (이전에

식별된 또는 분류된) 오브젝트들 및 요소들과 비교함으로써 실행될 수 있다. 계산 및/또는 비교의 결과(예컨대,

값)는 분류를 위해 가장 잘 맞는 것을 나타내도록 정규화될 수 있는데, 이 경우, 더 높은 숫자(예컨대, 0.9)는

더 낮은 숫자(예컨대, 0.2)의 정규화된 결과보다 특정 형태 또는 오브젝트로서 정확하게 분류될 가능성이 더 높

다는 것을 표시한다. 식별된 오브젝트에 라벨을 할당하기 위해 문턱값이 사용될 수 있다. 다양한 실시예들에 따

라, 이미지 인식 알고리즘들은 신경망(NN, neural network) 및 그 외 다른 학습 알고리즘을 활용할 수 있다.

비록 구체적으로 기술된 실시예들과 예시들이 사진을 참조하고 있지만, 이것은 기술된 실시예들과 예시들을 사[0025]

진로 제한하는 것으로 해석되어서는 안된다는 점이 이해되어야 한다. 예를 들면, 비디오 신호는 여기서 기술된

특정 시스템들에 의해 수신될 수 있고, 본 발명의 특정 실시예들에 따라 기술된 바와 같은 자동 태그 생성 프로

세스에 의해 처리될 수 있다. 일 실시예에서, 비디오 신호의 하나 이상의 비디오 프레임이 수신될 수 있고, 여

기서 비디오 프레임은 이미지 및 메타데이터를 포함할 수 있으며, 이미지 인식 및 메타데이터 추출이 수행될 수

있다.

일 실시예에서, 이미지 안에 기본 형태 또는 오브젝트가 존재한다는 것을 식별하기 위하여 이미지에 대해 첫번[0026]

째 패스 인식(pass recognition) 단계가 수행될 수 있다. 일단 기본 형태 또는 오브젝트가 식별되면, 형태 또는

오브젝트에 대한 더 특정한 식별정보를 획득하기 위해 두번째 패스 인식 단계가 수행된다. 예를 들어, 첫번째

패스 인식 단계는 사진 내에 건축물이 존재한다는 것을 식별할 수 있고, 두번째 패스 인식 단계는 특정 건축물

을 식별할 수 있다. 일 실시예에서, 사진 내에 건축물이 존재한다는 것을 식별하는 단계는 이미지 인식을 수행

하는 머신/디바이스가 이용가능한 이미지 또는 패턴 집합과 사진 사이의 패턴 매칭에 의해 달성될 수 있다. 특

정 실시예들에서, 첫번째 패스 인식 단계 동안의 패턴 매칭의 결과가 추가 인식 단계가 수행되지 않도록 충분한

특이성을 갖는 형태 또는 오브젝트를 식별하기에 충분할 수 있다.

특정 실시예들에서, 이미지 인식 프로세스 동안에, 추출된 메타데이터는 예컨대, 사진 내의 형태 또는 오브젝트[0027]

가 무엇인지에 관하여 힌트를 제공함으로써, 이미지 인식을 용이하게 하기 위하여 사용될 수 있다. 첫번째 패스

/두번째 패스 프로세스에 대한 건축물 예에서, 메타데이터로부터 추출된 지리적인 정보가 특정 건축물의 식별을

용이하게 하기 위하여 사용될 수 있다. 일 실시예에서, 이미지 인식(120)의 수행은 도 2에 도시된 이미지 인식

프로세스를 사용하여 실행될 수 있다. 도 2를 참조하면, 이미지 내에서 오브젝트를 식별하기 위하여 기본 이미

지 인식 알고리즘이 사용될 수 있다(221). 이 이미지 인식 알고리즘은 단계(221)의 이미지 인식 프로세스가 추

출된 메타데이터를 사용하지 않는다는 점을 나타내기 위해 "기본"이라고도 지칭되며 단순한 또는 제한된 프로세

스 만을 나타내는 것으로 해석되어서는 안된다. 이미지 인식 알고리즘은 특정 애플리케이션 또는 프로세싱 조건

들에 대해 이용가능한 임의의 적절한 이미지 또는 패턴 인식 알고리즘일 수 있으며, 또한 이미지의 전-처리를

포함할 수 있다. 일단 이미지로부터 하나의 오브젝트가 식별되면, 추출된 메타데이터(211)는 데이터베이스(예컨

대, "식별 DB")를 조회함으로써 식별된 오브젝트를 위한 명칭 또는 라벨을 획득하기 위하여 사용될 수 있다

(222). 데이터베이스는 조회에 의해 설정된 조건들 내에서 오브젝트의 식별정보를 제공하는 명칭들 및/또는 라

벨들을 포함하는 임의의 적절한 데이터베이스일 수 있다. 그런 다음 식별 DB 조회의 결과에 따른 명칭 및/또는

라벨은, 명칭 및/또는 라벨과 연관된 이미지를 발견하기 위하여 이미지를 포함하는 데이터베이스(예컨대, "화상

DB")를 조회하기 위해 사용될 수 있다(223). 그런 다음 화상 DB 검색 결과에 따른 이미지가 이미지 내의 오브젝

트를 더 구체적으로 식별하기 위하여 패턴 매칭(224)을 수행하기 위해 사용될 수 있다. 특정 실시예들에서, 화

상 DB 검색의 결과에 따른 오브젝트들의 이미지들이 이미지 인식 프로세스에 의해 처리 중인 이미지 내에서 식

별된 오브젝트와 얼마나 유사한지를 나타내는 점수가 제공될 수 있다.

위의 건축물 예시와 도 2를 참조하여 기술된 이미지 인식 프로세스의 실시예에 따른 이미지 인식 프로세스를 사[0028]

용하는 경우, 오브젝트 "건축물"을 식별하기 위해 기본 이미지 인식(221)이 사용될 수 있고, 알고리즘은 예를

들어 "건축물", "회색 건축물", 또는 "높은 건축물"을 리턴할 수 있다. 추출된 메타데이터(211)가 사진이 찍힌

위도 및 경도( ~ 10
2
 피트 정도의 범위 내일 수 있는)일 때, 식별 DB의 조회(222)는 "이 지리적인 위치와 가까

운 모든 건축물들을 찾아라"(여기서 지리적인 위치는 추출된 메타데이터에 의해 제공된 위도 및 경도를 사용하

여 식별된다)일 수 있다. 그런 다음, "이들 특정 건축물들 각각에 대해 모든 알려진 화상(picture)들을 발견"하

기 위해 화상 DB가 조회(223)될 수 있다(여기서 특정 건축물들은 식별 DB의 조회에서 식별된 건축물들이다). 그
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런 다음 구체적으로 자명한 또는 유사한 매치가 존재하는지 아닌지를 결정하기 위해 화상 DB의 조회에 의해 획

득된 이미지들을 이미지 인식 프로세스에 의해 처리되고 있는 이미지와 비교하기 위해 패턴 매칭(224)이 수행될

수 있다.

다른 실시예에서, 단일 이미지 내에서 다수의 오브젝트들이 식별될 때, 오브젝트들의 상대적인 위치도 또한 인[0029]

식될 수 있다. 예를 들어, 식별된 배가 식별된 강에 있다는 것 또는 식별된 사람이 식별된 수영장에 있다는 것

을 인식하기 위해 진보된 인식 단계가 수행될 수 있다.

도 1로 돌아가면, 그런 다음 추출된 메타데이터 및 사진에서 인식된/식별된 오브젝트들은 관련된 정보에 대해[0030]

데이터베이스에 조회하는데 사용됨으로써 사진에 대한 추가 정보를 획득하기 위해 사용될 수 있다. 조회로부터

결과를 획득하기 위해 워드 매칭(word matching)이 수행될 수 있다. 이 단계는 사진 내 오브젝트들 및 사진 내

부 또는 근처에서 발생하는 이벤트들에 관한 관련 정보를 획득하기 위해 다양한 데이터베이스들에 조회하기 위

해 지리적인 정보, 날짜/시간 정보, 이미지 내의 식별된 오브젝트들, 또는 이들의 다양한 조합들을 사용하는 것

을 포함할 수 있다. 데이터베이스 조회의 결과들은 수신(140)될 수 있고 사진에 대한 태그로서 사용(150)될 수

있다. 예를 들어, 2011년 11월 24일이라는 추출된 날짜, 미국이라는 추출된 위치, 및 테이블 위에 있는 거위 요

리라는 인식된 오브젝트를 가진 사진은 "추수감사절" 이라는 추가 정보 태그를 결과로 획득할 수 있지만, 미국

의 외부를 추출된 위치로 가지는 경우에는 동일 이미지에 대해 "추수감사절"이라는 추가 정보의 태그가 반드시

결과로 획득되지 않을 것이다. 다른 예를 들면, 2008년 미국 대통령 선거 날짜 및 대통령 오바마가 인식된 이미

지가 추출된 사진은 "대통령 선거"라는 추가 정보 태그를 결과로 획득할 수 있거나, 또는 만약 시간도 역시 매

칭한다면, 추가적인 정보 태그는 "수락 연설"을 포함할 수 있다.

도 3은 본 발명의 특정 실시예들에 따른 자동 태깅 프로세스를 도시한다. 도 1과 관련하여 기술된 프로세스와[0031]

유사하게, 이미지(301) 및 대응하는 메타데이터(302)를 가진 사진이 수신된다. 메타데이터(302)로부터 이용가능

한 임의의 지리적 정보(310) 및 날짜/시간 정보(320)가 추출된다. 만약 이용가능한 아무런 지리적 정보와 날짜/

시간 정보가 없다면, (종료 프로세스로서) 널(null) 결과가 리턴될 수 있다. 덧붙여서, 이미지(301)는 알려진

오브젝트들(즉, 이미지 분류기에 의해 사용되는 데이터베이스 내에서 정의되어 있는 및/또는 분류되어 있는 오

브젝트들)에 대해 스캐닝하고 이미지 내에서 임의의 알려진 물리적인 오브젝트들을 식별하고 추출하는 이미지

분류기(330)로 입력된다.

이미지 분류기는 이미지로부터 가능한 한 많은 데이터를 추출하기 위하여 형태들 및 아이템들(오브젝트들)의 데[0032]

이터베이스를 사용한다. 이미지 분류기는 다양한 오브젝트들, 형태들, 및/또는 특징들(예컨대, 컬러)을 검색하

고 인식할 수 있다. 오브젝트에는 얼굴, 사람, 제품, 캐릭터, 동물, 식물, 디스플레이된 텍스트, 및 그 외 다른

구별가능한 이미지 내 컨텐트가 포함되지만, 이들만으로 제한되지 않는다. 데이터베이스는 인식가능한 형태 및

아이템(오브젝트)과 연관된 오브젝트 식별자(메타데이터)를 포함할 수 있다. 특정 실시예들에서, 이미지 분류기

의 감도(sensitivity)는 심지어 오브젝트의 부분적인 형태나 일부만이 이미지 내에서 식별가능한 경우에도 오브

젝트를 식별할 수 있다. 이미지 분류기 프로세스에서 획득된 메타데이터는 사진에 대한 태그로서 사용될 수 있

다. 메타데이터는 사진 내에 다시 쓰여지거나 또는 사진와 연관되어 저장될 수 있다(335).

추출된 메타데이터 및 이미지 분류기 프로세스로부터 획득된 메타데이터로부터, 메타데이터의 조합을 활용함으[0033]

로써 추가적인 태그들이 자동으로 생성될 수 있다. 예를 들어, 이미지는 다양한 인식된 특징들의 식별 및 추출

을 위한 하나 이상의 패스들에 의해 처리될 수 있다. 다양한 인식된 특징들의 식별과 추출 동안에, 사진와 연관

된 태그의 일부로서, 인식된 특징이 정확하게 인식된 확률을 나타내는 신뢰도 값(confidence value)이 제공될

수 있다. 신뢰도 값은 이미지 인식 알고리즘의 일부로서 생성될 수 있다. 특정 실시예들에서, 신뢰도 값은 이미

지 내의 특징/오브젝트를 기본 특징(또는 특정 규격)에 매칭할 때 이미지 인식 알고리즘에 의해 생성된 매칭 가

중치(정규화될 수 있는)이다. 예를 들어, 이미지에서 검색되고 있는 구별되는 특성이 전체 화상이 푸른색인 경

우이지만, 상이한 톤의 푸른색을 가지는 이미지가 매칭 알고리즘에서 사용될 때, 생성된 신뢰도 값은 사용되고

있는 알고리즘과 이미지들 사이의 델타에 의존할 것이다. 일 예에서, 만약 알고리즘이 에지들과 컬러들을 인식

한다면 결과는 90% 매치를 나타낼 수 있고, 다른 예에서, 만약 알고리즘이 오직 에지들만을 인식하고 컬러를 인

식하지 않는다면 결과는 100% 매치를 나타낼 수 있다.

특정 실시예들에서, 신뢰도 값들은 신뢰도의 레벨을 포함하는 테이블의 형태로 존재할 수 있다. 테이블은 태그[0034]

자체의 일부로서 저장될 수 있다. 일 실시예에서, 테이블은 속성 및 확실성(certainty)을 포함할 수 있다. 예를

들어, 플랜턴(plantain)의 사진(플랜턴이 플랜턴인지 또는 바나나인지 명확하지 않은)이 주어지면, 이 사진은

(본 발명의 일 실시예에 따른 자동 태그 생성 프로세스에 의해 처리된 후) 아래의 표 1에 도시된 테이블로 태깅
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될 수 있다. 이 테이블은 오직 예시 목적으로 제공된다는 점이 이해되어야 하며 형태, 구조, 또는 속성 선택을

제한하는 것으로 해석되지 않아야 한다.

표 1

[0035]

위의 예에 있어서, 사용자가 바나나 사진들을 검색하고 있을 때, 표 1의 테이블과 함께 플랜턴 사진이 획득될[0036]

수 있다. 사용자는, 몇몇 경우에, 테이블 내에서 사용자가 정확하지 않다고 알고 있는 임의의 속성들을 제거할

수 있고 또한 사용자가 정확하다고 알고 있는 속성의 신뢰도 값(또는 확실성)을 100%(또는 1)로 변경할 수

있다. 특정 실시예들에서, 이미지 인식 알고리즘이 더 정확하게 될 수 있도록 하기 위하여 정정된 테이블 및 사

진이 이미지 인식 알고리즘 내에서 사용될 수 있다.

도 3으로 돌아가면, 일 실시예에서, 추출된 지리적 정보는 랜드마크 인식 패스(340)를 용이하게 하기 위하여 사[0037]

용되는데, 여기서 이미지는 임의의 인식된 랜드마크들(지리적인 또는 건축적인)을 식별하고 추출하기 위하여 입

력된다. 신뢰도 값은 또한 랜드마크 인식 패스에서 생성된 태그들과 연관될 수 있다. 랜드마크 인식 패스에서

생성된 태그들은 사진 이미지 파일 내로 다시 쓰여지거나 또는 이미지와 연관되어 저장될 수 있다(345).

다른 실시예에서, 지리적 정보 및 날짜/시간 정보로 된 추출된 메타데이터를 사용함으로써 이미지가 캡쳐된 시[0038]

간/위치에서 날씨/온도 정보를 추정(extrapolate)하기 위해 날씨 데이터베이스가 액세스된다(350).  날씨/온도

정보는 사진 내로 다시 쓰여질 수 있고 또는 사진와 연관되어 저장될 수 있다(355). 각각의 프로세스에서 생성

된 자동 태그들은 동일한 또는 분리된 스토리지 위치에 저장될 수 있다.

자동 태그 생성 시스템에 의해 다수의 데이터베이스들이 사용될 수 있다. 태그 생성 시스템에 의해 사용되는 데[0039]

이터베이스들은 로컬 데이터베이스들 또는 그 외 다른 시스템들과 연관되어 있는 데이터베이스들일 수 있다. 일

실시예에서, 데이터베이스는 날씨, 지리적 랜드마크, 및 건축적 랜드마크와 같은 (하지만 이들로 제한되는 것은

아닌) 하나 이상의 특정 조건들이 사진 내에 존재하는 것으로 결정될 때 태그들로 사용되는 키워드들 또는 오브

젝트 식별자들을 포함할 수 있다. 이 데이터베이스는 이미지 분류기에 의해 사용되거나 및/또는 액세스되는 데

이터베이스의 일부거나 또는 별개로 분리된 데이터베이스일 수 있다. 이 자동 태그 생성 프로세스들의 특정 실

시예들에서 액세스되고 사용되는 데이터베이스들은, 이미지들과 태그들 사이의 매칭을 가능하게 하는, 검색 엔

진들이 이용가능한 임의의 적절한 데이터베이스들을 포함할 수 있다.

사진에 지리적 식별 정보를 (메타데이터로서) 추가하는 프로세스는 "지오태깅(geotagging)"이라고 지칭될 수 있[0040]

다. 일반적으로, 지오태그(geotag)는 사진이 캡쳐된 위치의 경도 및 위도 좌표와 같은 지리적 위치 정보를 포함

한다. 자동 지오태깅은 전형적으로 사진을 위한 이미지를 캡쳐할 때 GPS(geographical positioning system)를

가지는 장치(예컨대, 디지털 스틸 카메라, 디지털 비디오 카메라, 이미지 센서를 가진 모바일 장치)를 사용함으

로써 이미지 캡쳐 장치 상에 로컬적으로 저장될 때 (및/또는 원격 데이터베이스로 업로드될 때) GPS 좌표가 캡

쳐된 이미지와 연관되도록 하는 것을 지칭한다. 그 외 다른 경우에, 셀아이디(CellID)(CID라고도 지칭되며 특정

셀 폰 운영 스테이션 또는 섹터를 위한 셀룰러 네트워크 셀의 식별 번호이다)가 위치를 나타내기 위하여 사용될

수 있다. 본 발명의 특정 실시예들에 따라, 지리적 및 건축적인 랜드마크들을 위한 특수한 자동 지오태깅이 달

성될 수 있다.

첫번째 예로서, 디지털 사진의 날짜/시간 및 위치 정보는 디지털 사진의 메타데이터로부터 추출될 수 있고 날짜[0041]

/시간 및 위치 코드들을 사용하여 데이터베이스가 검색될 수 있다. 데이터베이스는 날씨 데이터베이스일 수 있

으며, 여기서 디지털 사진로부터 추출된 위치 및 날짜/시간에서 날씨에 대한 조회는 그 특정 위치 및 시간에 대

한 날씨와 관련된 정보(또는 코드)를 리턴한다. 예를 들어, 조회의 결과는, "대체로 맑음(Mostly Sunny)", "맑

음(Sunny)", "약간 맑음(Clear)", "쾌적(Fair)", "약간 흐림(Partly Cloudy)", "흐림(Cloudy)", "대체로 흐림

(Mostly Cloudy)", "비(Rain)", "강한 비(Showers)", "약한 비(Sprinkles)", 및 "태풍(T-storms)"과 같이, 태

그로서 사용될 수 있는 날씨 코드 및/또는 설명을 제공할 수 있다. 물론, 검색되고 있는 데이터베이스에 따라
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그 외 다른 날씨 설명도 이용가능하거나 사용될 수 있다. 예를 들어, 날씨 코드는 "추운(Cold)", "더운(Hot)",

"건조한(Dry)", 및 "축축한(Humid)"와 같이, 그 외 다른 날씨 관련 설명자를 포함할 수 있다. 또한, 계절 정보

가 포함될 수 있다.

몇몇 경우에, 검색되고 있는 날씨 데이터베이스는 조회에서 사용된 정확한 위치 및 시간에 관한 날씨 정보를 저[0042]

장하고 있지 않을 수 있다. 그러한 경우의 일 실시예에서, 베스트 매칭(best matching) 검색이 수행될 수 있고

날씨 정보는 (신뢰도 값과 함께) 위치 및 날짜/시간에 가능한 베스트 매치(best match)들을 제공할 수 있다. 예

를 들어, 날씨 데이터베이스는 도시에 따라 매 시간마다 갱신되는 날씨 정보를 포함할 수 있다. 그러면, 이 날

씨 데이터베이스의 조회는 검색되고 있는 특정 시간에 대해 가장 가까운 시간(들)에 대해 해당 위치를 포함하거

나 가장 가까운 (예컨대, 해당 위치는 지정된 도시 경계 외부일 수 있다) 도시에 대한 날씨 정보를 리턴할 수

있다.

일단 사진이 날씨 데이터베이스로부터의 날씨 정보로 태깅되면, "눈이 내리고 있는 동안에 찍힌 화상들을 발견[0043]

하라"는 조회는 "눈(Snow)"이라는 자동 생성된 날씨 태그를 가지는 사진들을 포함할 수 있다.

위에서 기술된 바와 같이, 사진와 연관된 메타데이터 (및 그 외 다른 태그들)을 사용하는 것에 추가하여, 특징[0044]

정보를 추출하기 위하여 사진 이미지에 대해 이미지 인식이 수행되고 인식된 오브젝트 또는 특징과 연관된 태그

가 사진에 자동으로 할당된다.

일 예로서, 이미지(또는 패턴) 인식을 사용함으로써 사진로부터 현저한 주변 특징이 추출될 수 있다. 현저한 컬[0045]

러들이 인식되고 태그로서 사용될 수 있다. 이미지 인식 알고리즘은 사진 내에서 하늘이 현저한 특징인지 여부

와 사진 내에서 어떤 컬러들이 있는지 또는 어떤 그 외 다른 눈에 띄는 점들이 있는지를 탐색할 수 있다. 예를

들어, 이미지 인식은 자동으로 "푸른 하늘" 또는 "붉은 하늘" 또는 "녹색 잔디"를 식별할 수 있고 사진은 이들

용어로 태깅될 수 있다.

두번째 예로서, 이미지 인식을 사용하면 알려진 물리적인 오브젝트들은 자동으로 추출될 수 있고, 이러한 알려[0046]

진 물리적인 오브젝트들이 발견된 사진들은 그 알려진 물리적인 오브젝트들의 명칭들로 자동으로 태깅된다. 특

정 실시예들에서, 이미지 인식은 가능한 한 많은 오브젝트들을 발견하고 적절하게 사진을 자동 태깅하기 위해

된다. 만약 이미지 인식 알고리즘에 의하여 야구 방망이, 또는 축구공, 또는 골프채, 또는 개가 검출되면, 이들

용어들을  가진  태그들이  사진에  대한  태그들로서  자동으로  추가될  수  있다.  덧붙여서  오브젝트들은  현저성

(prominence)에 의해 자동으로 순위가 매겨질 수 있다. 만약 이미지의 대부분의 영역이 의자를 나타낸다고 결정

되지만, 탁자(즉, 이미지 내에서 보여질 수 있는 탁자의 작은 부분) 위에 올려져 있는 작은 야구공이 인식되면,

사진은 "의자", "야구공", 및 "탁자"로 태깅될 수 있다. 다른 실시예들에서, 주된 대상이 의자라는(또는 일 가

능성이 있는) 점을 나타내는 지시자를 가진 추가 태그가 포함될 수 있다.

이미지 인식가능한 오브젝트들의 구체적인 데이터베이스에 따라, 태그들의 그래뉼러리티는 변화할 수 있다. 예[0047]

를 들어, 데이터베이스는, "자동차"에서부터 "BMW 자동차"까지 그리고 "BMW Z4 자동차"까지, 인식가능한 오브젝

트들의 증가하는 그래뉼러리티를 가질 수 있다.

세번째 예로서, 알려진 지리적 랜드마크들이 결정될 수 있고 이미지 인식 및 지오태깅의 조합을 사용함으로써[0048]

사진로부터 정보가 추출될 수 있다. 사진 이미지 자체로부터의 데이터는 이미지 인식을 통해 추출될 수 있고 이

미지 인식된 형태들이나 오브젝트들은 사진의 메타데이터 또는 지오태그로부터 추출된 위치 정보와 대응하는 위

치에 있거나 또는 그 근처에 있는 알려진 지리적 랜드마크들과 비교될 수 있다. 이것은 지리적 랜드마크 정보를

가지고 있는 데이터베이스를 조회함으로써 이루어질 수 있다. 예를 들어, 데이터베이스는 알려진 강, 호수, 산,

및 계곡의 명칭과 지리적 위치를 가지는 지도와 연관될 수 있다. 일단 지리적 랜드마크가 사진 내에 있다는 것

이 인식되고 지리적 랜드마크의 명칭이 결정되면, 사진은 지리적 랜드마크의 명칭으로 자동 태깅될 수 있다.

예를 들어, 사진 이미지 내에 강이나 호수가 존재한다는 것은 이미지 인식을 사용하여 인식될 수 있다. 사진 이[0049]

미지가 캡쳐되었던 위치가 구체적인 알려진 강이나 호수와 같은 위치나 근처라는 것을 나타내는 사진과 연관된

지오태그 및 사진 속에 강이나 호수가 있다는 인식을 결합함으로써, 알려진 강이나 호수의 명칭을 사진에 대한

태그로서 자동 생성할 수 있다. 예를 들어, 큰 강이나 호수를 가지며 및 영국에서 템즈강가의 한 위치를 가리키

는 지오태그를 가진 사진은 "템즈강" 및 "강"으로 자동 태깅될 수 있다. 도 4는 이러한 프로세스의 일 예를 도

시한다. 도 4를 참조하면, 강 위에서의 일출을 보여주고 있는 사진 이미지(401)의 이미지 인식 결과 이미지

(401) 내에 강(402)이 존재한다고 결정될 수 있다. 사진 이미지 내에 강이 존재한다고 결정되면, 이 정보는 이

미지로부터 추출되고 태그로서 적용되거나 및/또는 추가 메타데이터를 생성하는데 사용될 수 있다. 예를 들어,
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"강"(402)에 대한 더 구체적인 식별은 사진의 대응하는 메타데이터(403)를 사용하여 이루어질 수 있다. 메타데

이터(403)는 위치 메타데이터 및 날짜 시간 메타데이터와 같은 다양한 정보를 포함할 수 있다.

지리적 랜드마크 태그 생성에 있어서, (메타데이터(403)로부터의) 위치 메타데이터와 이미지-인식으로 식별된[0050]

오브젝트(402)의 조합이 추가 메타데이터를 생성하기 위해 사용된다. 여기서, 메타데이터(403)는 미시시피강 근

처의 위치(미도시)를 나타내며 이미지 인식된 오브젝트는 강이다. 그 결과 식별자 "미시시피강"이 생성되고, 이

식별자는 사진에 대한 태그로서 사용될 수 있다.

구체적인 지리적인 랜드마크에 대한 명칭을 제공하는 지리적인 정보가 없는 것과 같은 특정 실시예들에서, 강이[0051]

라고 인식된 임의의 형태 또는 오브젝트는 "강"이라고 태깅될 수 있다. 유사하게 해변이라고 인식된 임의의 형

태 또는 오브젝트는 "해변" 또는 "해안"으로 태깅될 수 있다.

네번째 예에서, 알려진 건축적 랜드마크가 또한 이미지 인식과 지오태깅의 조합을 사용하여 사진로부터 결정될[0052]

수 있다. 사진 이미지 자체로부터의 데이터는 이미지 인식을 통해 추출될 수 있고 이미지 인식된 형태들이나 오

브젝트들은 사진의 메타데이터 또는 지오태그로부터 추출된 위치 정보와 대응하는 위치에 있거나 또는 그 근처

에 있는 알려진 건축적 랜드마크들과 비교될 수 있다. 이것은 건축적 랜드마크 정보를 가지고 있는 데이터베이

스를 조회함으로써 이루어질 수 있다. 일단 건축적 랜드마크가 사진 내에 있다는 것이 인식되고 건축적 랜드마

크의 명칭이 결정되면, 사진은 건축적 랜드마크의 명칭으로 자동 태깅될 수 있다. 에펠탑, 중국의 만리장성, 또

는 기자의 대피라미드를 포함하는 건축적 랜드마크들은 그것들의 독특한 형태 및/또는 특징들에 기인하여 인식

될 수 있다. 사진 내의 특정 구조물의 존재는 이미지 인식 및 해당 구조나 특징과 연관된 단어로 태깅된 사진을

사용하여 인식될 수 있다. 데이터베이스를 검색함으로써 결정되는 구체적인 구조물의 명칭은 태그로 추가될 수

있다.

예를 들어, 만약 이미지 인식 결과 사진 이미지 내에 피라미드가 존재한다고 결정되고 사진의 지오-태깅은 사진[0053]

이미지가 캡쳐되었던 위치가 기자의 피라미드 근처를 나타내면, 사진은 "피라미드"에 추가하여 "기자의 피라미

드" (또는 "기자의 대피라미드")로 태깅될 수 있다. 도 5는 이러한 프로세스의 일 예를 도시한다. 도 5를 참조

하면, 에펠탑 아래에 있는 사람을 보여주고 있는 사진 이미지(501)의 이미지 인식은 이미지(501) 내에 건축 구

조물(502)이 존재한다는 판정 결과를 낳을 수 있다. 사진 이미지 내에 건축 구조물이 존재한다고 결정되면, 이

정보는 이미지로부터 추출되고 태그로서 적용되거나 및/또는 추가 메타데이터를 생성하는데 사용될 수 있다. 이

정보(예컨대, 사진 이미지 내에 건축 구조물이 존재한다는 정보)가 추출된 특정 실시예들에서, 사진은 "건축 구

조물"의 이미지-인식된 오브젝트와 연관된 하나의 단어 또는 단어들로 태깅될 수 있다. "건축 구조물"의 더 구

체적인 식별은 사진의 대응하는 메타데이터(503)를 사용하여 이루어질 수 있다. 메타데이터(503)는 위치 메타데

이터 및 날짜 시간 메타데이터와 같은 다양한 정보를 포함할 수 있다. 특정 실시예들에서, 사진의 메타데이터

(503)는 또한 카메라 특정 메타데이터 및 임의의 사용자가 생성한 또는 그 외 다른 자동으로 생성된 태그들을

포함할 수 있다.사진와 연관된 메타데이터(503)의 이러한 목록은 사진와 연관된 구체적인 정보를 제한하거나 필

수적으로 요구하는 것으로 해석되어서는 안되며 단지 몇몇 통상적인 메타데이터를 예시하는 것으로만 의도된다.

건축적 랜드마크 태그 생성에 있어서, (메타데이터(503)로부터의) 위치 메타데이터와 이미지-인식으로 식별된[0054]

오브젝트(502)의 조합은 추가 메타데이터를 생성하기 위해 사용된다. 여기서, 메타데이터(503)는 에펠탑 근처의

위치(미도시)를 나타내며 이미지 인식된 오브젝트는 건축 구조물이다. 그 결과 식별자 "에펠탑"이 생성되고, 이

식별자는 사진에 대한 태그로서 사용될 수 있다.

인식가능한 오브젝트의 태그를 자동 생성하기 위해 유사한 프로세스가 수행될 수 있다. 예를 들어, 사진에서 고[0055]

속도로가 인식되면, 사진은 "고속도로"라고 태깅될 수 있다. 만약 알려진 미술 작품이 인식되면, 사진은 그 미

술 작품의 명칭으로 태깅될 수 있다. 예를 들어, 로댕의 조작품, 생각하는 사람(The Thinker)의 사진은 "생각하

는 사람" 및 "로댕"으로 태깅될 수 있다. 알려진 오브젝트 데이터베이스는 이미지 인식 프로그램에 의해 액세스

가능할 수 있는 하나의 데이터베이스이거나 또는 다수의 데이터베이스들일 수 있다.

일 실시예에서, 이미지 인식 프로세싱은, 비교를 위해 추가적인 데이터세트들이 이용가능하게 하는, 사진이 찍[0056]

힌 위치와 연관되거나 그 위치로 태깅된 이미지들의 데이터베이스를 액세스한 이후 수행될 수 있다.

움직이는 이미지들(예컨대, 비디오)과 관련된 일 예에서, (오디오 컴포넌트와 비주얼 컴포넌트를 가지는) 실시[0057]

간 비디오 스트림이 입력될 수 있고 지정된 프레임들로부터 이미지 인식되고 추출된 데이터에 따라 자동 태깅될

수 있다. 주변 음향도 또한 비디오에 대한 태그로서 음향 특징이 덧붙여지도록 하기 위하여 인식 알고리즘에 의

해 처리될 수 있다. 몇몇 예들에서, 발화(speech) 및 어조(tone) 인식, 음악 인식, 및 음향 인식(예컨대, 자동
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차 경적, 시계탑 종소리, 박수)이 수행될 수 있다. 비디오 상의 음성의 어조를 식별함으로써, 비디오는 "분노"

와 같은 감정 기반 용어로 자동 태깅될 수 있다.

본 명세서에서 제공되는 예시들에 추가하여, 이미지 내에서 오브젝트를 검출하기 위해 그리고 그 검출된 오브젝[0058]

트와 관련된 정보 - 이 정보는 이미지에 태그로서 연관될 수 있다 - 를 발견하기 위하여 데이터베이스를 검색하

기 위하여 임의의 수의 기법들이 사용될 수 있다는 점이 이해되어야 한다.

상기 예시들은 이미지와 연관된 하나 이상의 타입의 태그들을 자동 생성하는 것과 관련하여 본 명세서에서 기술[0059]

된 사용 범위나 기법들의 기능 등에 대한 어떠한 제한을 암시하는 것으로 의도되지 않는다.

특정 실시예들에서, 자동 태깅이 발생하는 환경은 사용자 장치 및 네트워크를 통해 사용자 장치와 통신하는 태[0060]

그  생성기  제공자를  포함한다.  네트워크는  셀룰러(예컨대,  무선  전화)  네트워크,  인터넷,  LAN(local  area

network), WAN(wide area network), WiFi 네트워크, 또는 이들의 조합을 포함하지만, 이들로 제한되는 것은 아

니다. 사용자 장치는 컴퓨터, 이동 전화, 또는 사진나 비디오를 디스플레이 및/또는 저장할 수 있고 네트워크를

통해 (사진나 비디오를 포함하는) 컨텐트를 송신하고 액세스할 수 있는 그 외 다른 장치를 포함하지만, 이들로

제한되는 것은 아니다. 태그 생성기 제공자는 사용자 장치로부터 컨텐트를 수신하고 자동 태그 생성을 수행하도

록 구성된다. 특정 실시예들에서, 태그 생성기 제공자는 사진 공유 제공자와 같은 파일 공유 제공자와 통신하거

나 또는 파일 공유 제공자의 일부이다. 태그 생성기 제공자는 프로그램 모듈들을 제공하고 실행하는 컴포넌트들

을  포함할  수  있다.  이들  컴포넌트들은  (로컬에  존재하거나  분산되어  있을  수  있는데)  프로세서(예컨대,

CPU(central processing unit)) 및 메모리를 포함할 수 있지만, 이들로만 제한되는 것은 아니다.

일 실시예에서, 자동 태깅은 (프로그램 모듈들을 실행할 수 있는, 프로세서 및 메모리와 같은 컴포넌트를 포함[0061]

하는) 사용자 장치의 일부로서 직접적으로 프로그램 모듈들을 통해 성취될 수 있다. 그러한 실시예들 중 일부에

서, 태그 생성기 제공자는 사용되지 않는다. 그 대신, 사용자 장치는 네트워크를 통해 데이터베이스 제공자들

(또는 데이터베이스들을 저장하고 있는 그 외 다른 사용자나 제공자 장치들)과 통신하거나 또는 사용자 장치에

저장되어 있는 데이터베이스나 연결되어 있는 데이터베이스에 액세스한다.

본 명세서에서 제공된 특정 기법들은 하나 이상의 컴퓨터 또는 그 외 다른 장치들에 의해 실행되는, 프로그램[0062]

모듈들과 같은, 컴퓨터-실행가능 인스트럭션의 일반적인 맥락에서 기술될 수 있다. 일반적으로, 프로그램 모듈

에는 특정 태스크를 수행하거나 또는 특정한 추상적인 데이터 타입을 구현하는 루틴, 프로그램, 오브젝트, 컴포

넌트, 및 데이터 구조가 포함된다. 많은 실시예들에서, 프로그램 모듈들의 기능은 컴퓨팅 시스템 또는 환경에

따라 필요한 경우 결합되거나 분산될 수 있다. 해당 기술분야의 지식을 가진 자라면 본 명세서에서 기술된 기법

들이 그 외 다른 일반 목적 및 특수 목적 컴퓨팅 환경 및 구성들과 함께 사용하기에 적절할 수 있다는 점을 이

해할 것이다. 컴퓨팅 시스템, 환경, 및/또는 구성의 예에는 개인용 컴퓨터, 서버 컴퓨터, 핸드핼드 또는 랩탑

장치, 멀티프로세서 시스템, 마이크로프로세서-기반 시스템, 프로그래머블 가전, 및 위의 시스템이나 장치 중

임의의 것을 포함하는 분산 컴퓨팅 환경이 포함되지만, 이들로 제한되는 것은 아니다.

해당 기술분야의 지식을 가진 자라면 컴퓨터 판독가능 매체는, 휘발성 및 비-휘발성 메모리, 자기-기반 구조/장[0063]

치 및 광-기반 구조/장치의 형태로, 컴퓨터 판독가능 인스트럭션, 데이터 구조, 프로그램 모듈, 및 컴퓨팅 시스

템/환경에 의해 사용되는 그 외 다른 데이터와 같은, 정보의 저장을 위해 사용될 수 있는 탈거가능 및 비탈거가

능 구조/장치를 포함하며, 사용자 장치에 의해 액세스될 수 있는 임의의 이용가능한 매체일 수 있다는 점을 이

해해야만 한다. 컴퓨터 판독가능 매체는 임의의 전파 신호를 포함하는 것으로 해석되거나 간주되지 않아야만 한

다.

본 명세서에서 "일 실시예", "임의의 일시예", "예시적인 실시예" 등으로 지칭하는 것은 그 실시예와 관련되어[0064]

기술된  임의의  구체적인  특징,  구조,  또는  특성이  본  발명의  적어도  하나의  실시예에  포함된다는  것을

의미한다. 본 명세서에서 그러한 구절이 다양한 위치에서 나타나지만 모든 구절들이 반드시 동일 실시예를 지칭

하는 것은 아니다. 덧붙여서, 본 명세서에서 개시된 임의의 발명이나 그것의 실시예의 임의의 요소들이나 제한

들은 본 명세서에서 개시된 임의의 및/또는 모든 그 외 다른 요소들이나 제한들(개별적으로 또는 임의의 조합으

로)이나 본 명세서에서 개시된 임의의 그 외 다른 발명이나 그것의 실시예와 조합될 수 있고, 그러한 조합들 모

두는 제한없이 본 발명의 범위 내에 포함되는 것으로 고려된다.

본 명세서에서 기술된 예시들과 실시예들은 오직 예시 목적을 위한 것이며 그런 점에서 다양한 수정이나 변화들[0065]

이 해당 기술 분야의 지식을 가진 자에 의해 제안될 수 있고 본 출원의 사상과 범주 내에 포함되어야 한다는 것

이 이해되어야 한다.
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