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DESCRIPCION
Dispositivo de acoplamiento para unidad de guia

La invencion se refiere a un dispositivo de acoplamiento para la unién separable de una sistema de extraccion de
mueble conducido en un cuerpo de mueble de manera mévil a través de una unidad de guia con un carril de
rodadura de la unidad de guia, con una unidad de acoplamiento que presenta un cuerpo base y con un equipo de
enclavamiento que pertenece al dispositivo de acoplamiento, que presenta un elemento de enclavamiento dispuesto
en la unidad de acoplamiento y un elemento de enclavamiento complementario dispuesto en el carril de rodadura, en
donde el elemento de enclavamiento y el elemento de enclavamiento complementario durante el encaje que se
realiza en una direccion de encaje al desviar con elasticidad de muelle uno de estos dos elementos pueden llevarse
a un engrane de enclavamiento en una direccion de enclavamiento orientada transversalmente a la direccion de
encaje, y en donde el equipo de enclavamiento presenta un elemento de desenclavamiento para separar el elemento
de enclavamiento mediante movimiento del elemento de enclavamiento en una direccién de separacion.

Los dispositivos de acoplamiento para la unidon separable de un sistema de extraccion de mueble conducido de
manera movil en un cuerpo de mueble a través de una unidad de guia ya se conocen desde hace tiempo, como por
ejemplo, por el documento EP2012619A2, EP3491967A1 o el documento WO02012/079986A1. En particular en el
caso de sistemas de extraccion de mueble en forma de cajones se sabe como insertar los denominados
acoplamientos de retencioén, para poder fijar el cajon de manera separable en el carril de rodadura de la unidad de
guia, en este caso el carril de cajon.

Tales acoplamientos de retencién conocidos por el estado de la técnica se caracterizan tanto por una facilidad de
montaje como por un manejo sencillo. Por ejemplo, es posible facilitar un grupo constructivo montado previamente
formado por cajén y acoplamientos de encastre montados en el fondo de los cajones, que van a fijarse entonces de
manera sencilla en los carriles de rodadura asociados. La fijacion al carril de rodadura asociado se realiza
ventajosamente mediante encaje del acoplamiento de encastre en el carril de rodadura asociado, en donde un
elemento de enclavamiento en el acoplamiento de encastre y un elemento de enclavamiento complementario en el
carril de rodadura pueden llegar a un engrane de enclavamiento, en particular encajarse a presion unos con otros.

El problema de acoplamientos de encastre convencionales es el desenclavamiento o la separacion del carril de
rodadura asociado. Para ello sirve un elemento de desenclavamiento, que para la separacién se mueve hacia una
direccion de separacion. En este caso, sin embargo puede suceder que elemento de enclavamiento y elemento de
enclavamiento complementario durante la separacién no lleguen a desengranarse el uno del otro, sino que se
agarren aun mas el uno al otro, en particular en el caso de que el elemento de enclavamiento y el elemento de
enclavamiento complementario estén configurados en cada caso como dentados y el dentado de acoplamiento esté
equipado con un destalonamiento.

El objetivo de la invencion es crear un dispositivo de acoplamiento del tipo mencionado al principio, que pueda
manejarse de manera mas sencilla frente a dispositivos de acoplamiento convencionales, en particular su
enclavamiento en comparacion con los dispositivos de acoplamiento convencionales es mas facil de separar.

Este objetivo se consigue mediante un dispositivo de acoplamiento con las caracteristicas de la reivindicacion
independiente 1. Perfeccionamientos de la invencion se presentan en las reivindicaciones dependientes. El
dispositivo de acoplamiento de acuerdo con la invencién se caracteriza por que la direccidon de separacién esta
orientada transversalmente a la direccidon de encaje y transversalmente a la direcciéon de enclavamiento.

La direccion de separacion del elemento de enclavamiento no esta situada por lo tanto en el mismo plano que la
direccion de enclavamiento. Ademas tampoco esta situada en el mismo plano que la direccién de encaje. Por lo
tanto es posible que la direccion de separacion, direccion de encaje y direccion de enclavamiento formen un sistema
de coordenadas cartesiano con los vectores x, y, y z. Al estar situada la direccion de separacion en otro plano
diferente a la direccién de enclavamiento, se evita el problema anteriormente mencionado de que elemento de
enclavamiento y elemento de enclavamiento complementario en el accionamiento del elemento de
desenclavamiento se atascan.

En un perfeccionamiento de la invencion el elemento de enclavamiento presenta un dentado de enclavamiento de
tipo listdon dentado con varios primeros dientes dispuestos unos detras de otros en direccién de encaje, equipados
con ejes longitudinales orientados paralelos unos a otros y el elemento de enclavamiento complementario presenta
un dentado de enclavamiento complementario de tipo listén dentado con varios segundos dientes dispuestos unos
detras de otros en direccion de encaje equipados con ejes longitudinales orientados paralelos entre si, en donde los
dentados en la direccion de enclavamiento pueden llevarse a un engrane dentado entre si, y en donde la direccion
de separacion esta alineada con respecto a los ejes longitudinales de los dientes.

En este caso la separacion por tanto se realiza mediante corte de los primeros y segundos dientes de los dentados.

En un perfeccionamiento de la invencién el cuerpo base de la unidad de acoplamiento presenta una cara inferior,
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que esta equipada con una interfaz de montaje para el montaje en el sistema de extraccion de mueble y posee una
cara superior dirigida al carril de rodadura durante el uso, en donde entre la cara inferior y la cara superior discurre
un eje vertical del cuerpo base.

El eje longitudinal de los primeros y segundos dientes de los dentados puede estar alineado con el eje vertical del
cuerpo base.

Como alternativa y preferentemente el eje longitudinal de los primeros y segundos dientes de los dentados esta
orientado transversalmente, en particular formando un angulo recto con respecto al eje vertical.

De manera especialmente preferida el elemento de desenclavamiento puede moverse en una direccion de
movimiento, que esta orientada transversalmente, en particular formando un angulo recto, con respecto al eje
vertical del cuerpo base.

Alternativamente es posible que el elemento de desenclavamiento pueda moverse en una direccion de movimiento,
que esta alineada con el eje vertical del cuerpo base.

En un perfeccionamiento de la invencion a el movimiento del elemento de desenclavamiento se realiza en la
direccion de separacién contra la fuerza de resorte de un muelle de retroceso. Sin embargo la utilizacion de un
muelle de retroceso no es absolutamente necesaria, dado que uUnicamente es importante que la direccion de
enclavamiento orientada transversalmente a la direccion de separacién esté respaldada por la fuerza de muelle, para
que el engrane de enclavamiento se mantenga bajo tensién de muelle.

En un perfeccionamiento de la invencion el elemento de desenclavamiento esta configurado como palanca de
desenclavamiento alojada en el cuerpo base de manera pivotante alrededor de un eje de pivote.

En un perfeccionamiento de la invencion el dispositivo de acoplamiento comprende un carril de rodadura con
elemento de enclavamiento complementario dispuesto en este.

La invencion comprende ademas un mueble, con un sistema de extraccion de mueble que puede moverse con
respecto a un cuerpo de mueble, conducido a través de una unidad de guia que presenta un carril de rodadura, que
se caracteriza por un dispositivo de acoplamiento segun una de las reivindicaciones 1 a 10.

Ejemplos de realizacion preferentes de la invencion se representan en el dibujo y se explican con mas detalle a
continuacion. En el dibujo muestran:

figura 1 una representacion en perspectiva de un mueble con un sistema de extraccion de mueble configurado
como cajon, que esta conducido a través de unidades de guia de manera mévil en el cuerpo de mueble
del mueble, en donde se utiliza un primer ejemplo de realizacién de un dispositivo de acoplamiento de
acuerdo con la invencion para la union del cajon con un carril de rodadura de la unidad de guia,

figura 2 una vista en perspectiva de la unidad de guia con unidad de acoplamiento fijada a esta del dispositivo de
acoplamiento,

figura 3 una representacién en perspectiva del detalle X de la figura 2 sin unidad de acoplamiento, en donde
puede distinguirse un elemento de enclavamiento complementario en el lado del carril de rodadura,

figura4 una vista en perspectiva de la unidad de acoplamiento del primer ejemplo de realizacion del dispositivo de
acoplamiento de acuerdo con la invencién,

figura 5 un corte longitudinal a través del dispositivo de acoplamiento de la figura 2 a lo largo de la linea V-V en la
figura 2,

figura 6 un corte a través del dispositivo de acoplamiento de la figura 2 similar a la figura 5, en donde la posicién
del elemento de enclavamiento con respecto al elemento de enclavamiento complementario ha cambiado
en la direccién de encaje a lo largo del eje longitudinal del carril de rodadura,

figura 7 una representacion en perspectiva de una unidad de guia equipada con un segundo ejemplo de
realizacién del dispositivo de acoplamiento de acuerdo con la invencion, en donde del dispositivo de
acoplamiento se muestra solo el componente situado en el carril de rodadura y

figura 8 una representacion en perspectiva de la unidad de acoplamiento del segundo ejemplo de realizacion del
dispositivo de acoplamiento de acuerdo con la invencién.

Las figuras 1 a 6 muestran un primer ejemplo de realizacion del dispositivo de acoplamiento 11 de acuerdo con la
invencion para la unién separable de un sistema de extraccién de mueble 14 conducido de manera movil en un
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cuerpo de mueble 12 a través de una unidad de guia 13 con un carril de rodadura 15 de la unidad de guia 13. El
dispositivo de acoplamiento 11 se muestra a modo de ejemplo durante la insercidon en un sistema de extraccion de
mueble 14 configurado como cajon. Naturalmente es posible utilizar el dispositivo de acoplamiento 11 también en
otros sistemas de extraccion de mueble, por ejemplo correderas de bandeja, correderas de armario o similares.

Como muestra en particular la figura 1, el cuerpo de mueble 12 posee dos paredes laterales 16a, 16b, enfrentadas la
una a la otra en las cuales estan fijadas unidades de guia 13 enfrentadas unas a otras en cada caso.

El cuerpo de mueble 12 comprende ademas también un fondo 17, una pared de cubierta 18 enfrentada al fondo y
una pared trasera (no representada).

Como muestra, ademas, la figura 1, el cajon esta alojado de manera moévil mediante dos unidades de guia 13
enfrentadas la una a la otra con respecto al cuerpo de mueble 12. A continuacion se explican el modo de
funcionamiento y la construccién de una unidad de guia individual. La unidad de guia enfrentada a esta esta
construida de manera idéntica.

La unidad de guia 13 posee un carril de cuerpo 19, que esta disefiado por ejemplo como pieza constructiva de chapa
doblada (figura 2). El carril de cuerpo 19 presenta para la fijacién al menos un, en particular varios angulos de cuerpo
20, que poseen al menos un lado de montaje 21, que presenta varios orificios de fijacion 22, dispuestos unos detras
de otros en filas, a través de los cuales el angulo de cuerpo con ayuda de medios de fijacion adecuados fija su
posicion en la pared lateral 16b asociada de un alojamiento de cajon 23 configurado en el cuerpo de mueble. El
angulo de cuerpo 20 posee una seccion de apoyo que sobresale de manera angular del lado de montaje 21, en la
que esta conducido de manera desplazable al menos un carril de rodadura 15 que pertenece asimismo a la unidad
de guia 13.

Es posible que un carril de rodadura 15 individual esté alojado de manera desplazable en el carril de cuerpo 19 o
que estén previstos dos carriles de rodadura, que estan dispuestos tanto de manera relativamente desplazable hacia
el carril de cuerpo 19 como de manera relativamente desplazable entre si. En el ultimo caso el carril de rodadura
asociado al sistema de extraccion de mueble 14 puede denominarse carril de extraccion y el carril de rodadura
situado entre carril de extraccion y carril de cuerpo 19 puede denominarse carril central (no representado). A un
sistema de este tipo compuesto por carril de extraccion, carril central y carril de cuerpo se le llama también sistema
de extraccion total.

El dispositivo de acoplamiento 11 que va a describirse a continuacion con mas detalle sirve para la union separable
del sistema de extraccion de mueble 14 mostrado en la figura 1 en forma de un cajén con el carril de rodadura 15,
por ejemplo el carril de extraccion, la unidad de guia 13. Existe la necesidad de acoplar el sistema de extraccion de
mueble 14, es decir, en particular el cajon, de manera sencilla y rapida con el carril de rodadura 15 asociado, en
donde la union entre el sistema de extraccion de mueble 14 y el carril de rodadura 15 también debe poder separarse
de nuevo de manera rapida y sencilla, para permitir por ejemplo una extraccion completa del cajon desde el
alojamiento de cajon 23.

El dispositivo de acoplamiento 11 comprende para ello varios componentes, de los cuales uno es una unidad de
acoplamiento 24. La unidad de acoplamiento 24, que también podria denominarse acoplamiento de encastre, posee
un cuerpo base 25, que esta configurado de manera relativamente plana. El cuerpo base 25 consta de manera
conveniente de material de plastico, por ejemplo puede estar disefiado como pieza constructiva de moldeo por
inyeccion de plastico. Alternativamente es concebible que el cuerpo base 25 esté configurado como parte metalica,
por ejemplo pieza moldeada de fundicidon de metal.

El cuerpo base 25 presenta una cara inferior 26, que esta equipada con una interfaz de montaje 27 para el montaje
en el sistema de extraccion de mueble 14, es decir, por ejemplo, cajén. Ademas, el cuerpo base 25 presenta una
cara superior 28 dirigida al carril de rodadura 15, en donde entre la cara inferior 26 y la cara superior 28 discurre un
eje vertical 29 del cuerpo base 25.

La figura 4 muestra una vista de la cara superior 28 del cuerpo base 25 con los componentes adicionales, que van a
tratarse con mas detalle a continuacion.

El cuerpo base 25 presenta una seccion de montaje 30, que en su cara superior presenta una cavidad 31 a modo de
acanaladura. En la cara inferior de la seccién de montaje 30 se encuentra la interfaz de montaje 27. La seccion de
montaje 30 a lo largo del eje vertical 29 esta atravesada por varios orificios de montaje, por ejemplo dos orificios de
montaje 32 dispuestos distanciados el uno del otro transversalmente al eje vertical 29. Para la fijacién de la unidad
de acoplamiento en la cara inferior del fondo 64 del sistema de extraccion de mueble 14 64 los orificios de montaje
32 son atravesados por elementos de montaje adecuados, por ejemplo tornillos de fijacién. La cavidad 31 de tipo
acanaladura garantiza que las cabezas de montaje de los elementos de montaje no sobresalgan sobre la cara
superior 28 del cuerpo base. Para el caso de que el frente 65 del sistema de extraccion de mueble 14 sobresalga
hacia abajo de la cara inferior del fondo de sistema de extraccion de mueble 64, estan previstos dos orificios de
montaje 66 adicionales, para fijar la unidad de acoplamiento 24 a la seccion del frente 65 que sale hacia abajo.
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En la seccion de montaje 30, esencialmente formando un angulo recto o sobresaliendo de este esta sujeta una
seccién de fijacion 33 de tipo nervio o dedo, en particular unida de una sola pieza con la seccién de montaje 30.
Como muestra en particular la figura 2, la seccion de fijacion 33 esta en contacto con el extremo frontal 34 del carril
de rodadura 15, en donde este es la zona delantera del carril de rodadura 15.

Como muestra en particular la vista conjunta de las figuras 5 y 6, la unidad de acoplamiento a lo largo del eje
longitudinal 35 del carril de rodadura puede unirse con este en diferentes posiciones de una manera que va a
explicarse todavia con mas detalle a continuacion.

El dispositivo de acoplamiento 11 presenta ademas un equipo de enclavamiento 36, que presenta un elemento de
enclavamiento 37 dispuesto en la unidad de acoplamiento 24 y un elemento de enclavamiento complementario 38
dispuesto en el carril de rodadura 15.

El elemento de enclavamiento 37 y elemento de enclavamiento complementario 38 en el encaje que se realiza en
una direccion de encaje 39, que esta orientada a lo largo del eje longitudinal 35 del carril de rodadura, mediante
desviacioén elastica de uno de estos dos elementos 37, 38 puede llevarse a un engrane de enclavamiento en una
direccion de enclavamiento 40 orientada transversalmente a la direccién de encaje 39.

El equipo de enclavamiento 36 presenta ademas un elemento de desenclavamiento 41 para separar el engrane de
enclavamiento mediante el movimiento del elemento de enclavamiento en una direccion de separacion 42.

En el dispositivo de acoplamiento 11 de acuerdo con la invencién es esencial que la direccion de separacion 42 esté
orientada transversalmente a la direccion de encaje 39 y transversalmente a la direccion de enclavamiento 40.

Como se muestra en particular en las figuras 3 a 6, tanto elemento de enclavamiento 37 como elemento de
enclavamiento complementario 37 presentan en cada caso un dentado. El elemento de enclavamiento 38 presenta
un dentado de enclavamiento de tipo listén dentado 43 con varios primeros dientes 44 dispuestos unos detras de
otros en la direccién de encaje 39. Los primeros dientes 44 poseen en cada caso ejes longitudinales 45, que estan
orientados paralelos entre si. El elemento de enclavamiento complementario 38 presenta asimismo un dentado de
enclavamiento complementario de tipo liston dentado 46 con varios segundos dientes 47 dispuestos en la direccion
de encaje unos detras de otros. Los segundos dientes 47 poseen ejes longitudinales 48, que estan orientados
paralelos entre si.

La figura 4 muestra un disefio a modo de ejemplo del elemento de enclavamiento 37 en la unidad de acoplamiento
24. El dentado de enclavamiento 43 del elemento de enclavamiento 37 posee un cuerpo base 49 en forma de nervio,
de tipo placa del que sobresalen los primeros dientes 44 en la posicion incorporada hacia arriba a lo largo del eje
vertical 29 del cuerpo base 25.

Como muestra en particular la figura 5, la seccioén transversal de los primeros dientes 44 esta configurada a modo de
dientes de sierra. Los primeros dientes 44 poseen en cada caso un primer flanco de diente 50a, que se extienden
desde el cuerpo base 49 en la posicion incorporada hacia arriba y discurren inclinadas oblicuamente a la direccion
de encaje. El primer flanco de diente 50a se encuentra en la cuspide de diente con un segundo flanco de diente 50b,
que esta orientado esencialmente perpendicular a la direccion de encaje 39, por lo que primeros y segundos flancos
de dientes 50a, 50b forman en la direccién transversal un tridngulo aproximadamente rectangulo. El eje longitudinal
45 de los primeros dientes 44 discurre, como ya se ha mencionado, esencialmente perpendicular a la direccion de
encaje 39, aunque en el plano del cuerpo base 25. El segundo flanco de diente 50b se extiende asimismo
esencialmente perpendicular a la direccién de encaje 39, aunque este discurre en la direccion vertical 29 del cuerpo
base 25.

Un elemento importante de la unidad de acoplamiento 24 es el elemento de desenclavamiento 41 ya mencionado,
que en la figura 4 esta configurado a modo de ejemplo como palanca de desenclavamiento alojada a modo de
ejemplo alrededor de un eje de pivote 51 en el cuerpo base 25 de la unidad de acoplamiento 24.

La palanca de desenclavamiento presenta una seccion de accionamiento 52, que en el estado acoplado del sistema
de extraccion de mueble 14, es decir, cajon, es de facil acceso con el carril de rodadura 15 desde los laterales del
fondo del sistema de extraccion de mueble y puede accionarse facilmente apretando con el dedo. La seccion de
accionamiento 52 de la palanca de desenclavamiento esta unida en particular de una sola pieza con una seccion de
cojinete 53, en cuyo extremo se encuentra el cuerpo base del dentado de enclavamiento 43 ya mencionado con los
primeros dientes 44. Convenientemente la seccion de accionamiento 52, seccion de cojinete 53 de la palanca de
desenclavamiento y el cuerpo base 49 del dentado de enclavamiento 43 forman una pieza constructiva de una sola
pieza. Convenientemente la palanca de desenclavamiento con sus componentes se compone de plastico, en
particular la palanca de desenclavamiento puede ser una pieza constructiva de moldeo por inyeccion de plastico. El
eje de pivote 51 de la palanca de desenclavamiento es convenientemente una articulacion de cuerpo sélido.

Convenientemente el movimiento del elemento de desenclavamiento 41 se realiza en forma de la palanca de
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desenclavamiento en la direccion de separacion 42 contra la fuerza de resorte de un muelle de retroceso 54. En el
caso de ejemplo mostrado el muelle de retroceso 54, que en particular esta formado por una banda de material
conformada de una sola pieza en la seccion de cojinete 53. Mediante el muelle de retroceso 54 el dentado de
enclavamiento 53 se inclina hacia afuera con los primeros dientes 44 siempre hacia una posicién, en la que en
presencia del dentado de enclavamiento complementario 46 correspondiente con los segundos dientes 47 se
originaria un engrane de enclavamiento. Para la separacién la palanca de desenclavamiento, es decir, mediante el
accionamiento de la seccion de accionamiento 52 se mueve en contra de la fuerza de resorte del muelle de
retroceso 54, por lo que los primeros y segundos dientes 44, 47 salen del engrane de enclavamiento.

Como ya se ha mencionado la pieza complementaria del dentado de enclavamiento 43 es el dentado de
enclavamiento complementario 46, que esta asociado al elemento de enclavamiento complementario 38 en el carril
de rodadura 15.

Como se muestra, por ejemplo, en la figura 3, el elemento de enclavamiento complementario 38 ademas del dentado
de enclavamiento complementario presenta una seccién de fijacion 55 para la fijacion del elemento de
enclavamiento complementario en el carril de rodadura 15. En el caso de ejemplo mostrado la seccion de fijacion 55
esta encajada de manera sencilla en el extremo abierto 34 frontal del carril de rodadura. La seccion de fijacion 55
tiene una perforacion 56, a través de la cual puede insertarse un pivote de fijacién 57 en la seccion de fijacion 33 del
cuerpo base 25 de la unidad de acoplamiento 24.

El dentado de enclavamiento complementario 46 presenta igualmente un cuerpo base 58, que sin embargo, al
contrario que el cuerpo base 49 en forma de nervio, a modo de placa del dentado de enclavamiento 43 esta
configurado en forma de liston. En el caso de ejemplo mostrado los segundos dientes 47 estan moldeados a partir
del cuerpo base 58. Los segundos dientes 47 estan dirigidos hacia abajo a lo largo del eje vertical del carril de
rodadura 15 en la posicién incorporada. Los segundos dientes 47 del dentado de enclavamiento complementario 46
se corresponden con los primeros dientes 44 del dentado de enclavamiento 43. Los segundos dientes 47 presenta
en cada caso dos flancos de dientes 59a, 59b, de los cuales un primer flanco de diente 59a discurre a lo largo del eje
vertical del carril de rodadura y esta configurado oblicuo con respecto a la direccidon de encaje 39. El segundo flanco
de diente 59b que se une a este discurre esencialmente perpendicular a la direccién de encaje 39 a lo largo del eje
vertical del carril de rodadura 15. Ambos flancos de dientes 59a, 59b se encuentran en una cuspide de diente, que,
como se ha mencionado, discurre con su eje longitudinal asimismo transversalmente a la direccién de encaje 39,
aunque también transversalmente a la direccion vertical del carril de rodadura 15. En conjunto los primeros y
segundos flancos de dientes 59a, 59b en la seccion transversal forman un diente 47 con forma de diente de sierra en
forma de un triangulo rectangular.

Para la union separable del sistema de extraccion de mueble 14 en forma del cajén con el carril de rodadura,
inicialmente en la zona del fondo del sistema de extraccion de mueble 14 en la zona de las dos paredes laterales
enfrentadas entre si del sistema de extraccion de mueble 14 los dispositivos de acoplamiento 11 se montan de la
manera anteriormente descrita. Segun esto, el grupo constructivo montado previamente formado por sistema de
extraccion de mueble 14 y dispositivos de acoplamiento 11 se monta en los carriles de rodadura 15. A continuacion
se explica unicamente el montaje de uno de los dispositivos de acoplamiento 11 en el carril de rodadura 15
asociado.

El dispositivo de acoplamiento 11 con su seccion de fijacion 33 a modo de nervio y el pivote de fijacion 57 que
resalta alli se lleva hacia la zona del extremo frontal 34 del carril de rodadura 15. A continuacion el pivote de fijacion
57 se introduce a través de la perforacion 56 de la seccion de fijacion 55 del elemento de enclavamiento
complementario 38 y al mismo tiempo los primeros dientes 44 del dentado de enclavamiento 43 que salen hacia
arriba entran en contacto con los segundos dientes 47 que salen hacia abajo del dentado de enclavamiento
complementario 46, en donde el material del elemento de enclavamiento 37 y del elemento de enclavamiento
complementario 38, en particular material de plastico, permite un traslado de elemento de enclavamiento
complementario 38 o elemento de enclavamiento 37 en la direccion vertical, de modo que primeros y segundos
dientes 44, 47 se engranan entre si, en particular encajarse a presion entre si, por lo que surge el engrane de
enclavamiento.

Como muestra en particular la vista conjunta de las figuras 5 y 6, el pivote de fijacion 57 en la seccion de fijacion 33
a modo de nervio del cuerpo base 25 puede insertarse a una mayor o menor medida a lo largo de la perforacion 56
en el extremo abierto 34 frontal del carril de rodadura 15, por lo que es posible un traslado o cambio de posicién del
dispositivo de acoplamiento 11 y por consiguiente del sistema de extraccién de mueble 14 con respecto al carril de
rodadura 15 en la direccion de encaje 39.

El encaja anteriormente mencionado se realiza por lo tanto en la direccién de encaje 39, que esta orientada a lo
largo del eje longitudinal 35 del carril de rodadura 15, mientras que el enclavamiento, es decir, el engrane de
enclavamiento de los primeros y segundos dientes 44, 47 se realiza transversalmente a la direccion de encaje 39 en
la direccion de enclavamiento 40. La direccion de enclavamiento 40 discurre en este caso en la direccion de altura
del carril de rodadura o del cuerpo base 25 de la unidad de acoplamiento 24.
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Para separar el engrane de enclavamiento y por consiguiente para separar el sistema de extraccién de mueble 14
del carril de rodadura 15 la seccién de accionamiento 52 de la palanca de desenclavamiento se acciona presionando
con los dedos. La presion con los dedos provoca un pivotado de la palanca de desenclavamiento. En este sentido es
importante que la direccion de separacion 42 se situe en otro plano diferente a la direccion de enclavamiento 40. Es
decir, la direccion de separacion 42 no esta orientada en este caso opuesta a la direccidon de enclavamiento 40, sino
que esta situada en otro plano 90° desfasado con respecto a la direccién de enclavamiento 40. En el caso de
ejemplo mostrado la direccion de separacién 42 presenta una misma orientacion con respecto a los ejes
longitudinales de los dientes 44, 47. En el caso de ejemplo mostrado, la direccion de separacion 42 se situa
asimismo transversalmente a la direccion de encaje 39 pero también transversalmente a la direccion de
enclavamiento 40. Por tanto, la palanca de desenclavamiento realiza un movimiento en el plano del cuerpo base, es
decir se mueve en la direccidon opuesta al carril de rodadura, de modo que los primeros dientes 44 en el dentado de
enclavamiento 43 se separan de los segundos dientes 47 del dentado de enclavamiento complementario 46.

Las figuras 7 y 8 muestran un segundo ejemplo de realizacion del dispositivo de acoplamiento 11 de acuerdo con la
invencion. La unidad de acoplamiento 24 esta configurada idéntica a la unidad de acoplamiento 24 del primer
ejemplo de realizacién, a excepcion de la orientacién de los primeros dientes 44. También el elemento de
enclavamiento complementario 38 mostrado en la figura 7 esta configurado de manera idéntica al elemento de
enclavamiento complementario del primer ejemplo de realizacion, a excepcién de la orientacion de los segundos
dientes 47.

Como muestra en particular la figura 8, los primeros dientes 44 en el cuerpo base 49 del dentado de enclavamiento
43 no sobresalen hacia arriba, sino que se extienden en el plano del cuerpo base de unidad de acoplamiento 25, es
decir, sobresalen del cuerpo base 49 del dentado de enclavamiento 43 hacia afuera.

Como muestra en particular la figura 7, los segundos dientes 47 estan orientados de modo que sus ejes
longitudinales 48 discurren en la direccién vertical del carril de rodadura. Los segundos dientes 47 estan moldeados
a partir del cuerpo base 58 correspondiente de tal modo que sobresalen lateralmente del cuerpo base.

La fijacion del dispositivo de acoplamiento 11 al carril de rodadura 15 asociado se realiza inicialmente de manera
idéntica al primer ejemplo de realizacion. La direccion de encaje 39 discurre de nuevo a lo largo del eje longitudinal
del carril de rodadura 15. Sin embargo, la direccion de enclavamiento 40 esta orientada transversalmente a la
direccion de encaje 39, pero al contrario que en el primer ejemplo de realizacion descrito anteriormente no discurre
en la direccion vertical sino en el plano del cuerpo base 25 de la unidad de acoplamiento 24. En la insercion del
pivote de fijacion 47 el dentado de enclavamiento 43 con los primeros dientes 44 se desvia en contra de la fuerza de
muelle del muelle de retroceso 54, por lo que los primeros y segundos dientes 44, 47 pueden encajarse a presion
unos con otros, por lo que surge el engrane de enclavamiento.

Para el desenclavamiento, de nuevo al igual que en el primer ejemplo de realizacidon anteriormente descrito a la
seccién de accionamiento 52 de la palanca de desenclavamiento se aplica presiéon con los dedos. Sin embargo, al
contrario que en el ejemplo de realizacion anteriormente descrito, la palanca de desenclavamiento no se hace
pivotar en el plano del cuerpo base 25 de la unidad de acoplamiento, sino que se mueve hacia abajo, es decir, en la
direccion vertical del carril de rodadura 15. La direccién de separacion 42 discurre por tanto transversalmente a la
direccion de encaje 39 y también transversalmente a la direccion de enclavamiento 40 y en este caso en la direccion
vertical del carril de rodadura 15.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de acoplamiento para la union separable de un sistema de extraccion de mueble (14) conducido de
manera movil en un cuerpo de mueble (12) a través de una unidad de guia (13), con un carril de rodadura (15) de la
unidad de guia (13), con una unidad de acoplamiento (24) que presenta un cuerpo base (25) y con un equipo de
enclavamiento (36) que pertenece al dispositivo de acoplamiento (11), que presenta un elemento de enclavamiento
(37) dispuesto en la unidad de acoplamiento (24) y un elemento de enclavamiento complementario (38) dispuesto en
el carril de rodadura (15), en donde el elemento de enclavamiento (37) y el elemento de enclavamiento
complementario (38) durante el encaje que se realiza en una direccion de encaje (39), con una desviaciéon con
elasticidad de muelle de uno de estos dos elementos (37, 38), pueden llevarse a un engrane de enclavamiento en
una direcciéon de enclavamiento (40) orientada transversalmente a la direccion de encaje (39), y en donde el equipo
de enclavamiento (36) presenta un elemento de desenclavamiento (41) para separar el engrane de enclavamiento
mediante el movimiento del elemento de enclavamiento (37) en una direccion de separacion (42), caracterizado por
que la direccion de separacion (42) esta orientada transversalmente a la direccion de encaje (39) y transversalmente
a la direccion de enclavamiento (40).

2. Dispositivo de acoplamiento segun la reivindicacién 1, caracterizado por que el elemento de enclavamiento (37)
presenta un dentado de enclavamiento de tipo liston dentado (43) con varios primeros dientes (44) dispuestos unos
detras de otros en la direccion de encaje (39), equipados con ejes longitudinales (45) orientados paralelos entre si, y
el elemento de enclavamiento complementario (38) presenta un dentado de enclavamiento complementario de tipo
liston dentado (46) con varios segundos dientes (47) dispuestos unos detras de otros en la direccién de encaje (39)
equipados con ejes longitudinales (48) orientados paralelos entre si, en donde los dentados (43, 46) en la direccion
de enclavamiento (40) pueden llevarse a un engrane dentado entre si y en donde la direccidon de separacion (42)
esta alineada con respecto a los ejes longitudinales (45, 48) de los dientes (44, 47).

3. Dispositivo de acoplamiento segun las reivindicaciones 1 o 2, caracterizado por que, el cuerpo base (25) de la
unidad de acoplamiento (24) presenta una cara inferior (26), que esta equipada con una interfaz de montaje (27)
para el montaje en el sistema de extraccion de mueble (14) y posee una cara superior (28) dirigida al carril de
rodadura (15) durante el uso, en donde entre la cara inferior (26) y la cara superior (28) discurre un eje vertical (29)
del cuerpo base (25).

4. Dispositivo de acoplamiento segun la reivindicacion 3, caracterizado por que los ejes longitudinales (45, 48) de
los primeros y segundos dientes (44, 47) de los dentados (43, 46) estan alineados iguales con el eje vertical (29) del
cuerpo base.

5. Dispositivo de acoplamiento segun la reivindicacion 3, caracterizado por que los ejes longitudinales (45, 48) de
los primeros y segundos dientes (44, 47) de los dentados (43, 46) estan orientados transversalmente, en particular
formando un angulo recto con el eje vertical (29).

6. Dispositivo de acoplamiento segun una de las reivindicaciones 3 a 5, caracterizado por que el elemento de
desenclavamiento (41) puede moverse en una direccién de movimiento, que esta orientada transversalmente, en
particular formando un angulo recto con respecto al eje vertical (29) del cuerpo base (25).

7. Dispositivo de acoplamiento segin una de las reivindicaciones 3 a 5, caracterizado por que el elemento de
desenclavamiento (41) se puede mover en una direccion de movimiento, que esta alineada con el eje vertical (29)
del cuerpo base (25).

8. Dispositivo de acoplamiento segun las reivindicaciones 6 o 7, caracterizado por que el movimiento del elemento
de desenclavamiento (41) en la direccidon de separacion (42) tiene lugar en contra de la fuerza de resorte de un
muelle de retroceso (54).

9. Dispositivo de acoplamiento segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el elemento de
desenclavamiento (41) esta configurado como palanca de desenclavamiento alojada en el cuerpo base (25) de
manera pivotante alrededor de un eje de pivote (51).

10. Dispositivo de acoplamiento segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por un carril de
rodadura (15) con un elemento de enclavamiento complementario (38) dispuesto en el mismo.

11. Mueble, con un sistema de extraccion de mueble (14), en particular un cajon, que puede moverse con respecto a
un cuerpo de mueble (12), conducido a través de una unidad de guia (13) que presenta un carril de rodadura (15),
caracterizado por un dispositivo de acoplamiento (11) segun una de las reivindicaciones 1 a 10.
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