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一种简易手持式核桃采摘机

(57)摘要

一种简易手持式核桃采摘机，包括第一伸缩

杆，第一伸缩杆与第二伸缩杆螺纹连接，第二伸

缩杆与第三伸缩杆螺纹连接，第三伸缩杆顶部安

装有电机，电机输出轴与旋转机构连接，旋转机

构与采摘刀连接；所述的第三伸缩杆外部安装有

收集罩，收集罩上布置有多个小孔，所述的电机

内设置有给电机供电的蓄电池；当在需要采摘不

同高度核桃的时候，通过第一伸缩杆、第二伸缩

杆、第三伸缩杆调节高度，从而达到不同高度；蓄

电池为电机提供动力，电机带动旋转机构进行旋

转运动，进而带动采摘刀进行旋转切割，收集罩

进行核桃的收集；本实用新型采用电动方式，采

摘效率高，采摘的果实通过收集罩收集，实用性

强。
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1.一种简易手持式核桃采摘机，其特征在于：包括第一伸缩杆(1)，第一伸缩杆(1)与第

二伸缩杆(2)螺纹连接，第二伸缩杆(2)与第三伸缩杆(3)螺纹连接，第三伸缩杆(3)顶部安

装有电机(5)，电机(5)输出轴与旋转机构(7)连接，旋转机构(7)与采摘刀(8)连接；

所述的旋转机构(7)外侧和4个均布的采摘刀(8)连接；

所述的第三伸缩杆(3)外部安装有收集罩(4)，收集罩(4)上布置有多个小孔。

2.根据权利要求1所述的一种简易手持式核桃采摘机，其特征在于：所述的电机(5)内

设置有给电机(5)供电的蓄电池(6)。
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一种简易手持式核桃采摘机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种采摘工具，具体涉及一种简易手持式核桃采摘机。

背景技术

[0002] 目前，市面上的核桃采摘的工具一般为手动剪刀式伸缩采摘器，其工作原理是手

握住下端按压提供动力源带动连接绳，经过滑轮后，拉动剪刀式的剪切机构，当上下两端闭

合形成剪切力，剪断核桃的柄后，从而实现果实的采摘。但是实际采摘过程中是通过手动的

而不是电动的，采摘效率较低，采摘的果实直接掉落在地上。

发明内容

[0003] 为了克服上述的缺点，本实用新型的目的在于提供一种简易手持式核桃采摘机，

采摘效率高，采摘的果实通过收集罩收集，实用性强。

[0004] 为了达到上述目的，本实用新型采取的技术方案是：

[0005] 一种简易手持式核桃采摘机，包括第一伸缩杆1，第一伸缩杆1与第二伸缩杆2螺纹

连接，第二伸缩杆2与第三伸缩杆3螺纹连接，第三伸缩杆3顶部安装有电机5，电机5输出轴

与旋转机构7连接，旋转机构7与采摘刀8连接。

[0006] 所述的旋转机构7外侧和4个均布的采摘刀8连接。

[0007] 所述的第三伸缩杆3外部安装有收集罩4，收集罩4上布置有多个小孔。

[0008] 所述的电机5内设置有给电机5供电的蓄电池6。

[0009] 本实用新型的有益效果：

[0010] 本实用新型通过采摘刀8的旋转，使核桃与树体分离，落入收集罩4，采用电动方

式，采摘效率高，采摘的果实通过收集罩4收集，实用性强。

附图说明

[0011] 图1为本实用新型的结构示意图。

[0012] 图2为本实用新型旋转切割机构与采摘刀的示意图。

[0013] 图3为本实用新型收集罩的示意图。

具体实施方式

[0014] 下面结合附图对本实用新型做详细描述。

[0015] 参照图1，一种简易手持式核桃采摘机，包括第一伸缩杆1，第一伸缩杆1与第二伸

缩杆2螺纹连接，第二伸缩杆2与第三伸缩杆3螺纹连接，第三伸缩杆3顶部安装有电机5，电

机5输出轴与旋转机构7连接，旋转机构7与采摘刀8连接。

[0016] 参照图2，所述的旋转机构7外侧和4个均布的采摘刀8连接。

[0017] 参照图3，所述的第三伸缩杆3外部安装有收集罩4，收集罩4上布置有多个小孔，减

轻收集罩4的重量。
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[0018] 所述的电机5内设置有给电机5供电的蓄电池6。

[0019] 本实用新型的工作原理为：

[0020] 当在需要采摘不同高度核桃的时候，通过第一伸缩杆1、第二伸缩杆2、第三伸缩杆

3调节高度，从而达到不同高度；蓄电池6为电机5提供动力，电机5带动旋转机构7进行旋转

运动，进而带动采摘刀8进行旋转切割，收集罩4进行核桃的收集。
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图1

图2
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图3
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