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Chwytak hydrauliczny

Przedmiotem wynalazku jest chwytak hydrauliczny ze skrzyZowanymi cylindrami.

W stosowanych obecnie rozwiazaniach konstrukcyjnych chwytakéw hydraulicznych sitowniki posiadajg -
poziomy lub pionowy uktad, albo tworza niewielkie katy z poziomem lub pionem. Rozwigzania takie ograniczajg
dlugosé 10 sitownikéw z wciggnigtymi ttokami, co wynika z koniecznosci zachowania okreflonych gabarytéw
chwytaka. Dla chwytakéw z poziomymi sitownikami bgdzie to ograniczenie dopuszczalng szerokoscia chwytaka
adla chwytakéw z pionowymi cylindrami ograniczenie dopuszczalna wysokoscig chwytaka. Poniewaz mo2liwy
do uzyskania skok ttoka s wynika z zaleznosci S = klg, gdzie k<1, to z powyzszego wynika, 2e istniejgce rozwig-
zanie konstrukcyjne chwytakéw narzucajg stosowanie sitownikéw o krétkich skokach ttoka.

Zaczerpnig cie objetosci materiatu koniecznej dla napetnienia chwytaka wymaga wykonania przez cylinder
okreslonej pracy. Przy ograniczonej dtugosci skoku ttoka, zadang ilosci pracy mozna uzyskaé zwigkszajgc sred-
nic¢ cylindréw i dlatego istniejace chwytaki posiadaja cylindry o duzych $rednicach. Ogranicza to a w wigkszodci
przypadkéw uniemozliwia stosowanie typowych cylindréw specjalnych dostosowanych do danego chwytaka.
Ogranicza to takZze mozliwo$¢ stosowania chwytakéw do pracy w trudno-urabialnych materiatach wymagajacych
duzych wartosci pracy.

Narzucony konstrukcja chwytaka uktad silownikéw utrudnia a czgsto uniemozliwia uzyskanie na krawedzi
skrawajgcej skorup chwytaka charakterystyki sity dostosowanej do oporéw zaczerpywania co powoduje niepeine
wykorzystanie pracy cylindréw i koniecznosci zwigkszenia ich srednic dla wykonania okreslonej pracy zaczerpy-
wania.

Celem wynalazku jest znalezienie rozwigzania konstrukcyjnego chwytaka hydraulicznego umoz2liwiajgcego
zachowanie tej samej wysokosci chwytaka, lub uzyskanie Zadanej wysokosci chwytaka przy zastosowaniu sitow-
nikéw hydraulicznych o réznych skokach ttoka.

Cel ten zostal osiagniety przez skonstruowanie chwytaka hydraulicznego wedtug wynalazku ze skrzyzo-
wanymi cylindrami, ktérego istote stanowi to, Ze punkt przecigcia osi cylindréw w widoku z boku znajduije si¢
na osi symetrii chwytaka, w granicach odcinka ograniczonego z jednej strony punktem przecigcia osi z prostg -
przechodzaca przez przeguby, a z drugiej strony z punktem przecigcia osi z prosta przechodzacg przez przeguby.
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Chwytak wedtug wynalazku jest blizej wyjasniony na zalaczonym rysunku, ktdéry przedstawia widok
boczny chwytaka w potozeniu zamknigtych skorup.

Chwytak wedtug wynalazku w rzucie poziomym jest symetryczny wzgledem pionowej osi 0—0. Chwytak
sktada si¢ zdwdch skorup 1, parzystej ilosci cylindréw 2, trawersy gérnej 3, trawersy dolnej 4, tacznika 5, oraz
przegubéw 6,7,8i 9.

Skorupy 1 chwytaka s3 potaczone obrotowo z trawersa dolng 4.

Odleglo$é a osi 7 moze si¢ zmienia¢ w szerokich zakresach. W skrajnym przypadku moze byé a = 0.

Trawersa dolna 4 jest potaczona z kolumna 5. Potaczenie moze byé ‘sztywne lub przegubowe.

Goérma czesé kolumny 5 jest potaczona sztywno z trawersa gérna 3. Sitownik 2 jest potaczony przegubem
8 ze skorupa 1 oraz po przeciwnej stronie osi symetrii, przegubem 9 z trawersa gérnag 3. Odlegto$é r osi 7 i 8
moze si¢ zmieniaé w szerokim zakresie, lecz musi by¢ speiniony warunek r<R. Kat J€ moze si¢ zmieniaé
w szerokim zakresie, lecz musi byé zachowany warunek #(<y + .

Chwytak w potozeniu zwartych skorup, odpowiada maksymalnej dtugosci 1 sitownikéw 2 czyli przy
catkowitym wysunigciu ttoka. Wciagnigcie ttoka cylindra 2, czyli dla minimalnej jego dtugosci 1¢, nastapi
rozwarcie skorup 1.

Wysoko$¢ chwytaka, dla zadanych gabarytéw skorup oraz przy zwartych skorupach jest zalezna od dtu-
gosci b przegubéw 8 i9. W skrajnym przypadku moze by¢ b = 0 i wtenczas uzyskuje si¢ minimalng wysoko$é
chwytaka, lecz odleglo$¢ ¢ przegubéw na trawersie bedzie najwigksza. Najwigksza wysoko§é chwytaka otrzy-
muje si¢ dla ¢ = 0 i wtenczas odlegtos¢ b bedzie zalezna od dtugosci cylindréw 2.

Zmieniajac wartos¢ wymiaréw b i ¢ uzyskuje si¢ rézne wysokosci chwytaka. Zmieniajgc potoZenie punktu
przecigcia cylindréw 2 na podanym odcinku uzyskuje si¢ rézne wysokosci chwytaka dla okreslonej dtugosci
cylindréw 2 iskoku ich ttoka. W przypadku zmiennych skokéw ttoka tym samym diugosci cylindiéw 2 uzys-
kuje si¢ niezmienng wysokos¢ chwytaka. Zmiana wysokosci chwytaka powoduje zmiang odlegto$ci przegubéw 9.

Zastrzezenie patentowe

Chwytak hydrauliczny, znamienny tym, zZe ma skrzyzowane cylindry w ten sposob, ze punkt przecigcia osi
cylindréw (2) w widoku z boku znajduje si¢ na osi symetrii chwytaka (0—0) w granicach odcinka ograniczonego
zjednej strony punktem przecigcia osi (0—0) z prosta przechodzjca przez przeguby (9), a z drugiej strony punk-
tem przecigcia osi (0—0) z prosta przechodzaca przez przeguby (8).

BIBLIOT: A A ]

Uf!'JU P(* v}(
i Ml oo.-(

Prac. Poligraf. UP PRL. zam. 2257/75 naktad 120+18
Cena 10z1



	PL77906B2
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


