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Vynélez sa t¥ka zapojenia riadiaceho &lena rychlostného servosystému s krokovym moto-
rom, ktory pri rychlej zmene riadiacej frekvencie zabezpe¥{ samoZinny névrat krokového mo-
tora do synchronizmu.

Doteraz pouff{vené zapojenia riadiacich &lenov sd zaloZené na principe zabezpelfenia
pomalého ndrastu riadiacej frekvencie pri rozbehu motora a pri kaidom prechode z jednej
ne druhd risdiacu frekvenciu. Pritom sa rychlost ndrastu riadiascej frekvencie nastavuje pre
nejnepriaznivej¥i pripad, &o u systémov, kde sa meni zétaZny moment pripadne moment zotr-
ve¥nosti vedie k nevyu¥itiu dynamickfch moZnostl systému. Tektie? tu vznikaji zna&né problé-

my s prechodom cez rezonen&né zény krokového motora.

Tieto nedostatky. odstirenuje zspojenie riadiaceho ¥lena podYe vyndélezu, ktory nérast
frekvencie impulzov privddzanych do ovlédada krokového motora riadi na zdklade informdcie
z inkrementélneho snima¥a polohy rotora krokového motora, ktory ddve rovnaky polet impulzov
na otéZku ako je podet mechanickych krokov motora.

Podstata vyndlezu spolfva v tom, Ze na prvy pofitaci vstup vratného ¥f{tala Je pripoje-
ny vystup inkrementdlneho snima¥a a na druhy podftac{ vstup vratného &{ta¥a je pripojeny
vystup &lena logického sidtu, ktory je zéroven vystupom riadiaceho ¥lena, na vstupy ktoré-
ho st pripojené vystupy dvoch &lenov logického sy¥inu. Na prvy vstup prvého &lena logické-
bo si&inu je pripojeny vstup so vstupnymi impulzemi so Ziadanou frekvenciou a na druhy
vstup prvého &lena logického sd¥inu je pripojeny vistup druhého kompardtors, na prvy vstup,
ktorého je pripojeny vystup vratného ¥{taZa. Na prvy vstup druhého &lena logického si&inu
je pripojeny vystup generdtora impulzov & na druhy vstup je pripojeny vy¥stup prvého kompa-
rdtora, na prvy vstup, ktorého je pripojeny vystup vratného ¢itala.
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Zapojenim podYa vyndlezu sa umofnuje na zdklade vstupného signdlu so %iadanou frek-
venciou ziskat signdl pre ovldda¥® krokového motora, ktorého frekvencia v ustélenom stave
Je rovnd ¥isdenej frekvencii a v prechodnych stavoch je jeho nérast resp. pokles maximélny
a8ky dynamické vlastnosti motora, a zdtaZny moment dovolujd.

Na pripojenom vykrese je zndzornené zapojenie riadiaceho &lena podla vyndlezu. Riedia-
ci &len tvoria bloky 1 a% 8. Na prvy po¥itaci vstup vratného Zfta¥a 1 Jje pripojeny vystup
inkrementdlneho snimala 8. Na druhy podftaci vstup vratného &{im¥a 1 je pripojeny vystup
%lena logického su%tu §, ktory zdroven predstavuje v¥stup riadiaceho &¢lena a Je pripojeny
na vstup ovlddada krokového motora 9. Vystup ovlddala 9 je pripojeny na krokovy motor 10.
Na vstup &lena logického su&tu & su pripojené vystupy dvoch &lenov logického su&inu 4, 5.

Na prvy vstup &lena logického si&inu 4 je pripojeny vstup so vstupnymi impulzemi
so Zisdanou frekvenciou Eé a8 na druhé vstupy &lena logického si&inu 4, 5 s pripojené vy-
stupy prvého a druhého kompardtora 2, 3, ktorych prvé vstupy si pripojené na vystup vratné-
ho &ftala 1.

8innost zapojenia riadiaceho &lena je nasledovnd: Na zééiatku ¢innosti riadiaceho
tlena je vratny &{te& 1 nastaveny do po¥iatodného stavu C, ktory je z intervalu (B, A).
Na vystupe komparétora 3 je uroven log 0 a ak stav vratného &ftada 1 je va¥*{ alebo rovny
%{slu B a droven log ! sk stav vratného &itala 1 je men3{ sko &f{slo B. Na vystupe komparsd-

tora 2 je udroven log 0 ak stav vratného &itadm 1 je va¥&*{ alebo rovny &fslu A. Pri nasta-

venf po¥iato¥ného stavu C vratného ¥fta¥a 1 je teda na vystupe kompardtora 2 droven log !
a na vystupe kompardtora 3 uroven log 0 a preto po pripojeni impulzov so Ziadanou frekven-
ciou Ei na vstup &lena logického si¥inu 4 sd Eieto prepidtané na poditaci vstup vratného
d1tade 1 a zvy3uju jeho stav. Zéroven sa prepistajd aj na ovldda& krokového motora 9.
Vystupné impulzy inkrementdlneho snimada 8 sd privedené na druhy po&ftaci vstup vrat-
ného &fta¥a 1 a zni%uji jeho stav. Ak Ziadand frekvencia Ei Jje mensia ako je zrychlitelnost
krokového motora, potom ned8jde k dosiahnutiu stavu A vo vratnom ¥iftadi 1 a vystup komparé-
tora 2 nezablokuje hradlo 4, t. j. prechod impulzov s frekvenciou Ez' Ak frekvencia vstup-
nych impulzov Eé Jje vy%3ia eko je zrychlitelnost krokového motora 10, potom po dosiahnuti
stavu A vo vratnom &fta¥i )} sa vystupom kompardtora 2 zablokuje prechod impulzov s frekven-

1, ako aj na ovlddad 9. Dalst impulz sa cez &len logického

ciou EZ na vstup vratného &itala
si¥inu 4 prepust{ a% vtedy, ked impulz zo snfmada 8 zni%i stav vratného ¥{ita¥a 1 pod hod-
notu A. Takymto'postupom sa krokovy motor 10 rozbieha aZ dovtedy, kym frekvencia impulzov
zo snimada 8 sa nevyrovnd so Ziadenou frekvenciou 22’ %o predstavuje Ziadany stav, t. J.
motor sa todf Ziedanou rychlostou. Pri rychlom zvySeni frekvencia Ei Jje postup &innosti
rovnaky. Pri rychlom zniZeni frekvencie £y sa zalne zniZovat stav vratného &itale | a%
dovtedy, kym jeho stav nebude men3{ eko &fslo B. Vtedy vystupny signdl kompardtora 3 sa
zmen{ na troven log !, %o md za nésledok, %e okrem impulzov s frekvenciou EZ je na po¥fita-
el vstup vratného &{tmla 1 a vstup ovldds¥a 9 cez &len logického si&inu 5 prepusteny im-
pulz z generdtora impulzov vysokej frekvencie 7, ktory zvy3i stav vratného Z{ta%a opat na
hodnotu B. Tento postup sa opakuje aZ dovtedy, kym sa frekvencia impulzov zo snima&a 8

opat nevyrovnd so Ziadanou frekvenciou EZ'

Opisenym postupom teda riadiaci &len zabezpeduje strédZenie fdzového rozladenia vektora
megnetického toku statora a rotora krokového motora. PretoZe moment krokového motora je
periodickou funkciou fézového rozladenis vektora magnetického toku statora a rotora, ¥isla
A a B ako aj poliatodny stav vratného ¥ftaXa 1 &fslo C sa musia vybrat tak, aby fédzové roz-

ladenie sa strd%¥ilo v rémci jednej periddy momentove] charekteristiky.
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PREDMET VIYINALEBZU

Zepojenie riadimceho ¥lena pre rychlostny servosystém s krokovym motorom zaradeného
medzi sdroj impulzov so %iadanou frekvenciou a ovlédad krokového motora spojeného s kroko-
vym motorom, vyzna¥ené tym, %e na prvy vstup vratného &fta¥a (1) je pripojeny inkrementdl-
ny snima& polohy (8), na jeho druhy vstup Je pripojeny ovldda& krokového motora (9) a si-
gasne vystup &lena logického sudtu (6), ktorého prvy vstup je pripojeny na vystup prvého
&lena logického sdéinu‘(4), opatreného prvym wstupom so vstupnymi impulzami so Ziadanou
frekvenciou (FZ) a ktorého druhj vstup je pripojeny na vystup druhého &lena logického su-
&inu (5), ktorého prvy vstup je spojeny s generdtorom impulzov (7) a druhy jeho vstup je
pripojeny na vystup prvého kompardtora (3), ktory obsahuje druhy vstup & jehoZ prvy vstup
je pripojeny na vystup vratného ¥{ta%a (1), pridom druhy kompardtor (2) obsahujici druhy
vstup mé vystup spojeny s druhym vstupom prvého ¥lena logického su¥inu (4), zatial Zo jeho
prv§ vstup je pripojeny na vystup vratného Eitada (1),
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