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OZET

BiR YUKLEME ISKELESI TERTIBATI ICIN GERI CEKILEBILIR DURDURUCU
TERTIBATI, BUNU ICEREN ISKELE TERTIBATI VE KULLANIM ICIN UYGUN
YONTEM

Bir iskele tertibat1 (55) i¢in geni cekilebilir bir durdurucu tertibat1 (1), bir gerceve (5), geri
cekilmis ve uzatilmis konumlar arasinda cerceveye (5) gore degistirilebilir bir hareketli
durdurucu (8), durdurucuyu (8) sz konusu konumlar arasinda hareket ettirmek igin bir arac
ve s0z konusu hareketli araclarin kontrol araglarimi icermektedir. Durdurucu tertibatt (1)
ayrica, iskele kapismin (3) acgik / kapali durumu da dahil olmak iizere en az bir emnivet
sartinin karstlanip karsilanmadigini belirlemek i¢in emniyet kosulu belirleme araci igerir ve
s0z konusu belirleme araci, iskele kapisi (3) kapalivken durdurucuya (8) ag¢ilma konumuna ve
iskele kapisi (3) kapaliyken geri cekilmis konuma yerlestirilmesi i¢in soz konusu kontrol

aracina baglanir.
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ISTEMLER

1. Bir araci (56) yiiklemek / bosaltmak icin bir iskele tertibat1 (55) icin geri cekilebilir bir
durdurma tertibatt (1; 31) olup, s6z konusu iskele tertibatt (55) bir iskele (2), egilebilir ve
tercihen bir teleskopik dudaga (7) sahip olan bir iskele seviye esitleyicisi (6), hareketsiz bir
konumda, araci (56) yiikleme / bosaltma konumunda hareketsiz hale getirmek ve kullanim
dist bir pozisyonda araci (56) serbest birakmak icin vapilandirilmis bir ara¢ hareketsizlestirme
(immobilizer) sistemi (57) ve iskelenin (2) bir depo ile iletisimine izin veren bir iskele kapisi

(3) igerir, geri ¢ekilebilir durdurma tertibati (1; 31) asagidakileri igerir:

- 1skeleye (2), iskele seviye esitleyicisinin (6) bir tarafina tutturulabilen ve iskelenin (2)

Ontindeki viikleme / bosaltma yerine bakan bir ¢erceve (5; 32);

- durdurma araglarina (11; 36) sahip olan ve geri ¢ekilmis bir konum ile agilmis bir konum
arasinda cerceveye (5; 32) gore hareket edebilecek sekilde cerceveye (5; 32) baglanmis olan
hareketli bir durdurucu (8; 33) ki geri ¢ekilmis konumda durdurucu (8; 33) cercevenin (5; 32)
icine yerlestirilmistir, kullammda durdurucu (8; 33) iskelenin (2) iist yilizeyinden (2b)
yiilkleme / bosaltma yerine park etmis bir aracin (56) kapilanmin (58) acilmasin
engellememek icin ¢ikinti yapmaz ve ac¢ilmis konumda durdurucu (8; 33) cerceveden (5; 32)
cikinti yapar, boylece kullanimda durdurucunun (8; 33) durdurucu araglan (11; 36) ileriye ve
iskelenin (2) Ustiine, 1skeleye (2) yaklasan bir aracin (56) arka kisrm i¢in bir durdurucu

olusturmak i¢in ¢ikinti yapar;

- durdurucuyu (8; 33) geri ¢ekilmis ve ac¢ilmis konumlar arasinda harcket ettirmek icin

hareketli araclar (23; 50); ve
- s0z konusu hareketli araclari (23; 50) kontrol etmek i¢in kontrol araci,

geri cekilebilir durdurma tertibat1 (1; 31) ayrica, yiikleme kapisinin (3) acilma / kapanma
durumu dahil olmak iizere en az bir giivenlik sarttmin karsilanip karsilanmadigini belirlemek
izere yapilandirilmis giivenlik kosulu belirleme araci icerir ve giivenlik kosulu belirleme
araci, sO0z konusu hareketli ara¢ (23; 50) vasitasiyla, yiikleme kapisi (3) kapaliyken
durdurucuyu (8; 33) acilmis konuma yerlestirecek sekilde s6z konusu kontrol aracina
baglanmustir ki gen g¢ekilebilir durdurma tertibati (1; 31) bdylece operatdrlerin giivenligini
arttirirken iskele tertibatinin (55) kullanimini basitlestirmeye olanak saglar,

geri c¢ekilebilir durdurma tertibatinin (1; 31) 6zelligi, kontrol aracinin, yiikleme kapisi (3)

acikken durdurucuyu (8; 33) geri cekilmis pozisyona yerlestirmesi, geri ¢ekilebilir durdurma
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tertibatinin (1; 31), iskelesi (2) iskelenin (2) dikey bir duvarina (2a) ve yatay bir duvarina (2b)

acilan bir durdurucu alma yuvasini (4) icerdigi bir iskele tertibat1 (55} i¢in olmasi, ve:
- cercevenin (5; 32) ilgili bir durdurucu alic1 yuvaya (4) tutturulabilir olmast;

- durdurucunun (8; 33) durdurma araclarina (11; 36) sahip olan bir birinci u¢ (10) ve
durdurucu (8; 33) acilmis durumda dururken cercevenin (5; 32) durma yiizeyinin (13; 54)
hemen yakininda veya iizerinde durmasi i¢in bir yatak olarak adlandirilan yiizeye (12; 34a)
sahip olan bir ikinci ug icermesi ki durdurma yiizeyi (13; 54) durdurucu arag (11; 36) iizerine
basan bir tasitin (56) etkisi altinda durdurucunun (8; 33) hareketine karsi gelecek sekilde

yonlendirilir; ve

- hareketli araglarin (23; 50), durdurucuya (8; 33) ve / veya ¢erceveye (5; 32) hareketli araclar
(23; 50) ve durdurucu (8; 33) ve / veya cerceve (5; 32) arasinda, durdurucu araglara (11; 36)
baski yapan bir aracin (56) etkisi alunda durdurucunun (8; 33) hareket yoniinde, géreceli bir
harekete izin veren bir baglant1 ile baglanmasidir ki béylece durdurucunun (8; 33} durdurucu
aracina (11; 36) carpan bir tasit (56) tarafindan uwygulanan gerginlik durdurucu (8; 33)
tarafindan cerceveye (5; 32) ve daha sonra iskeleye (2), hareketli araclar veya hareketli araclar
ile durdurucu (8; 33) ve / veya cerceve (5; 32) arasindaki baglantidan kaynaklanmadan, iletilir
ki durdurucunun (8; 33) goreceli olarak dénebilmesi icin ilgili cerceveye (5; 32) baglanmustir,
hareketli ara¢ (23; 50) durdurucuyu (8; 33) geri cekilmis ve acilmis konumlar arasinda

dondiirecek sekilde yapilandirilmistir.

2. Istem l'e gore geri gekilebilir durdurma tertibatt (1; 31) olup, dzelligi, soz konusu giivenlik
kosulu belirleme araclarinin, iskele kapisinin (3) hem acilis / kapanis durumunu hem de
yiikleme / indirme yerine park etmis bir aracin (56) varligi / yoklugunu tespit edecek sekilde

uyarlanmis olmasidir.

3. Istem 1 ve 2'den birine gore geri cekilebilir durdurma tertibati (1; 31) olup 6zelligi, soz
konusu belirleme araclarinin, kapinin (3) acilma / kapanma durumunu ve istege bagl olarak
yiikleme / bosaltma bélgesinde bir tasitin (56) varlign / yoklugunu tespit etmek icin konfigiire
edilmis olmasidir ki s6z konusu belirleme araclari, ultrason sensorleri, optik sensorler ve

temas sensorlerinden olusan grup arasindan segilir.

4. Istemler 1-3'ten birine gore geri gekilebilir durdurma tertibati (1; 31) olup, dzelligi, soz
konusu emniyet kosulu belirleme vasitalarinin, ara¢ hareketsizlestirme sisteminin (57)

hareketsizlestirme konumda mu yoksa kullanim dig1 konumda m oldugunu ve ayn1 zamanda

17



10

15

20

25

30

s6z konusu Kkontrol aracina baglanmis oldugunu belirlemek iizere yapilandirilmis olmasidir ki
kontrol araci, séz konusu hareketli araclar (23; 50) vasitasiyla, ara¢ hareketsizlestirme sistemi
(57) hareketsizlestirme konumundayken durdurucuyu (8: 33) geri ¢ekilmis pozisyona ve arag

hareketsizlestirme sistemi (57) kullanim dis1 konumunda iken acgilmis konuma yerlestirir.

5. istem 1-4'ten birine gore geri gekilebilir durdurma tertibat1 (1; 31) olup, 6zelligi durdurma

yiizevinin (13; 54) diiseye gore 0 ° ile 45 ° arasinda bir ac1 ile egimli olmasidir.

6. Istem 1-5'ten herhangi birine gére geri ¢ekilebilir durdurma tertibati (15 31) olup, 6zelligi,
hareketli araglarin (23; 50) bir ¢ift etkili silindir (23; 50) icermesidir ki bunun silindir gévdesi
(24; 52) cerceve (§; 32) ve durdurucudan (8; 33) birine eksenel olarak baglanmistir ve bunun
silindir cubugu (25; 49) cerceve (5; 32) ve durdurucudan (8; 33) digerine doner sekilde
baglanmustir, dyle ki, silindir cubugunun (25; 49) bir uzamas: ve bir geri cekilmesi,
durdurucuyu (8; 33) geri ¢cekilmis konumdan agilmis konuma, ve bunun tersi yonde hareket

ettirir.

7. Istem 1-6'dan birine gore geri ¢ekilebilir durdurma tertibati (1) olup, dzelligi durdurucunun
(8) bir kiris tertibat1 (9) ile olusturulmus olmasidir ki bunun bir ucu (10) durdurma araglarina
(11) sahiptir ve bunun diger ucu yatak yiizeyine (12) sahiptir, cercevenin (5) durdurma yiizeyi
(13), kiris tertibati (9} icin bir translasyon dayanag olusturacak sekilde kiris tertibatinin (9)

uzunlamasina yoniine diktir.

8. Istem 7’e gore geri cekilebilir durdurma tertibat1 (1) olup, 6zelligi cercevenin (5) yatay bir
destek yilizeyi (13a) icermesidir ki buna yatak yiizeyine (12) sahip kiris tertibatinin (9) ug
bolgesi (10) dayamir, durdurma yiizeyi (13), destek ylizeyinden (13a) yukariya do8ru uzanir
ve yukart bakmaya meyillidir, destek yiizeyine (13a) davanan kiris tertibatinun (9) alt yatay
kenar1 (12a), s6z konusu durdurma yiizeyiyle (13) temas halindedir, dyle ki s6z konusu alt

kenar (12a) kiris tertibatinin (9) donme eksenini olusturur.

9. Istem 7 ve 8'den birine gore geri cekilebilir durdurma tertibati (1) olup, 6zelligi kiris
tertibatinin (9) donmesini yonlendirmek icin, tercihen, cerceve (5) ile biitiinlesik bir kilavuz
plaka (17) icinde saglanan en az bir uzunlamasina delik (18) ve kiris diizenegine (9) doner
sekilde baglanan ve s6z konusu uzunlamasina delik(ler)e (18) icinde kayabilecek sekilde

uzanan bir kilavuz eksen (19} ile olusturulmus, araclar icermesidir.

10. Istem 1-6'dan birine gére geri cekilebilir durdurma tertibat1 (31) olup, 6zelligi;
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- durdurucunun (33), paralel kaplamali bir dikdértgene (36) yazihi ve sz konusu durdurma
araclarini (36) olusturan bir birinci yiize (36a) ve birinci yiiziin (36a) karsisinda, genellikle
dogrusal ve birbirine doniik bir ¢ift yatak kolunun (34) ciktig1 ve asafiya dogru egilmis ve
birbirine bakan bir cift kolun (35) ciktif1, ki her yatak kolunun (34) serbest ucu, yatak

yiizeyine (34a) sahiptir, bir ikinci yiize (36b) sahip olan bir parga ile olusturulmus olmasidir,

- cercevenin (32), her birinde genel olarak yatay bir uzunlamasina delik (42) ve sdz konusu
uzunlamasina deligin (42) 6n tarafinin ucunda ortalanmis bir dairenin yayim takip eden ve
sonra genel olarak yatay bir dogrusal bdéliime (44) biten bir oluk (43) bulunan iki kilavuz
plaka (41) ile yanal olarak tanimlanmasidir ki uzunlamasina delik (42), kilavuz plakanin (41)

On Ust kose bolgesinde bulunur;

- bir birinci kilavuz piminin (39), her iki biikiilmiis kol (35) arasinda ve ayrica kilavuz

plakalarin (41) uzunlamasina deliklerinden (42) gegmesidir;

- bir ikinci kilavuz piminin (40) iki yatak kolu (34) arasinda, serbest u¢ bdlgesinde ve kilavuz

plakalarinin (41) oyuklarinda (43, 44) uzanmasidir; ve

- durdurucuyu (33) hareket ettirmek ic¢in araclarin (50), ikinci kilavuz pimini (40} kavisli
oluklar (43) boyunca kaydirarak durdurucuyu (33) hareket ettirmek iizere diizenlenmis

olmasidir ki birinci kilavuz pimi (39) durdurucunun (33) donme eksenini tanimlar.

11. istem 6'ya dayanl durumda istem 10'a gore geri cekilebilir durdurma tertibati (31) olup,
ozelligi, bir ucu ikinci kilavuz pimine (40) bunun etrafinda dénebilecek sekilde baglanmis ve
diger ucu silindirin (50) gdvdesi (52) ve ¢ubugundan (49) birine ikinci kilavuz pimine (40)
paralel olan bir déonme ekseni etrafinda buna gore donebilecek sekilde bagli olan en az bir
baglayici baglantisinin (45) olmasidir ki silindir (5¢), cubuk (49) durdurucu (33) geri ¢ekilmis
pozisyondayken Kkiiresel olarak dikey olacak ve durdurucu (33) acilmis konumdayken

cercevenin (32) arkasina dogru egilecek sekilde konumlandirilmistar.

12. Istem 1-11'in birine gore geri cekilebilir durdurma tertibati (1; 31) olup, ozelligi
durdurucunun (8; 33) durdurma araclaruun (11; 36) iskeleye (2) yanasan bir aracin (56) arka
kisminin temas ettigi bir durdurma teorik diizlemi olusturmasidir ki s6z konusu durdurma

teorik diizlemi, acilmig konumda, yukari bakacak sekilde egimlidir.

13. Bir arac1 (56) yiikleme / bosaltma igin bir iskele tertibati (55) olup, bir iskele (2), egilebilir
ve tercihen bir teleskopik dudaga (7) sahip bir iskele seviye esitleyici (6), iskele seviye
esitleyicinin (6) her iki tarafina monte edilmistir iki geri ¢ekilebilir durdurma cihazi ( 1; 31),
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immobilize edici konumda, araci (56) yiikleme / bosaltma konumunda immobilize etmek ve
kullanillmayan bir pozisyonda aract serbest birakmak iizere yapilandirilmis bir arag
immobilizasyon sistemi (57) ve iskelenin (2) bir depo ile iletisimini saglayan bir iskele kapisi
(3) icerir, iskele tertibatinin (55) 6zellidi, geri ¢ekilebilir durdurma tertibatlarimin (1; 31) istem

1-12'den birinde tanmimlandigi gibi olmasidir.

14. Istem 13'teki gibi bir iskele tertibat1 (55) olup, 6zelligi, egilebilir ve tercihen bir teleskopik
dudaga (7) sahip iskele seviye esitleyicisinin (6) s6z konusu giivenlik kosulu belirleyici
araglara bagh kontrol araglan ile donatilmis olmasidir, 6yle ki séz konusu kontrol araci,
durdurucular (8; 33) sirasiyla sirasiyla geri cekilip agildiktan sonra seviye esitleyicisini (6)

otomatik olarak acar ve geri ¢ceker.

15. Istem 13 ve 14'ten birine gore vyerlestirme tertibati (55) olup, ozelligi, arac
hareketsizlestirme sisteminin (57), s6z konusu emniyet kosulu belirleyici araclara bagl
kontrol araglan ile donatilmis olmasidir ki s6z konusu kontrol araclarinin, durdurucular (8;
33) geri ¢ekildiginde ara¢ hareketsizlestirme sistemini (57) hareketsizlestirme konumuna
getirir ve durdurucular (8; 33} acildiginda, ara¢ hareketsizlestirme sistemini (57) kullanim dis1

konumuna otomatik olarak yerlestirir.

16. Yiikkleme / bosaltma islemi i¢in istem 13 ila 15%¢ gore iskele tertibatimn (55)

kullanilmasimin bir yontemi olup dzelligi, asagidaki adimlan icermesidir:

- yiikleme / bosaltma alanina park edilmis bir aracin (56) yoklugunda ve kap: (3) kapaliyken,
durduruculart (8; 33) otomatik olarak a¢ilmig pozisyona, arac hareketsizlestirme sistemini
(57) kullanilmayan pozisyona ve iskele seviye esitleyicisini (6) geri ¢ekilmis pozisyona

yerlestir;

- kapiy1 (3) acarken ve / veya bir aracin (56) ylikleme / bosaltma alanina park edildigini tespit
ederken, durduruculan (8; 33) otomatik olarak geri ¢ekilmis konuma, ara¢ hareketsizlestirme
sistemini (57) hareketsizlestirme konumuna getir ve iskele seviye esitleyiciyi (6), arka
kapilarin (58) acilmasi i¢in, iskele seviye esitleyicinin (6) aracin (56) arkasina esitlendigi;

al¢cak acilma konumuna yerlestir;

- aracin (56) arka kapiarim (58) agtiktan sonra, iskele seviye esitleyiciyi (0) yiiksek agilmis
bir konuma yerlestir ki burada iskele seviye esitleyicinin (6) dudaginin, yiikleme / bosaltma

islemini gerceklestirmek tizere araca uzanir;
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- viikleme / bosaltma gerceklestirildikten sonra, aracin (56) arka kapilarimimin (58) kullanici

tarafindan kapatilmasi icin iskele esitleyiciyi (6) diisiik acilmis pozisyona yerlestir; ve

- arka kapilari (58) kapattiktan sonra, kapiyr (3) kapat ve bdylece otomatik olarak
durduruculart (8;33) acilmus konuma, arac hareketsizlestirme sistemini (57) kullanilmayan

konuma ve iskele esitleyiciyi (6) geri ¢ekilmis konuma yerlestir.
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TARIFNAME

BiR YUKLEME ISKELESI TERTIBATI ICIN GERI CEKILEBILIR DURDURUCU
TERTIBATI, BUNU ICEREN ISKELE TERTIBATI VE KULLANIM ICIN UYGUN
YONTEM

Mevcut bulus, yikleme / bosaltma iskelesi tertibat1 icin giivenlik ekipmani alani ile ilgilidir ve
Ozellikle geri cekilebilir bir durdurucu tertibati, bu tiir durdurucu tertibatlarim iceren bir iskele

tertibati ve bdyle bir iskele tertibatimin kullanilmasi i¢in bir yontem iizerinedir.

Bir yiikleme iskelesinin durdurucularla donatilmasi bilinmektedir. Bu tiir durdurucularin,
araci korumak 1¢in, iskelenin arkasina dogru verlestirildigi sirada aracin arka tarafinda olusan

soklari tutmast amaglanmaktadir.

Avrupa patent bagvurular1 EP 1 182 155 A2 ve EP 2 832 670 Al’de, sabit bir cerceve ve
hareketli bir durdurucu iceren geri cekilebilir bir durdurucu tertibati aciklanmaktadir. Sabit
cerceve, iskelenin On yiiziine monte edilmistir ve hareketli durdurucu, iskelede geri ¢ekilmis
bir pozisyon ile iskelede yukarn ve One dogru acilmis bir pozisyon arasinda ¢evrilebilir.
Durdurucu, tasit yokken, bir tasit yerlestirilirken bir durdurma gorevi yapmak ic¢in, agilma
konumuna yerlestirilir. Ara¢c hareketsiz kilindifinda, arac kapilariuin  agilmasini
engellememek veya bir iskele seviye esitleyicisinin dogru sekilde yerlestirilmesini

engellememek i¢in geri ¢ekilir.

Durdurucuun geri ¢ekilmis pozisyona veya acilmis pozisyona kaydirnlmasi manuel olabilir
veya muhtemelen bir aktilatdriin ¢ikis harcketini durdurucuun translasyonel bir harcketine
doniistirmek i¢in araclar iceren bir silindir veya motor gibi bir aktiiatdr tarafindan elde

edilebilir.

Her durumda, durdurucuun geri cekilmis ve acilmis konumlar arasinda ver degistirmesi bir
kullanicidan gelen belirli bir komuttan kaynaklanir ki bu gorsel olarak aracin gittigini
belirledigi durumda durdurucuu agar veya aracin yanastigini tespit ettikten sonra, aracin arka

kapilarinin agilmasim saglamak i¢in durdurucuu geri ¢eker.

Bu operatére 6zgii komut, bir giivenlik problemi kaynafidir, ciinkii operattr, bir aracin
kalkisindan sonra durdurucuu kullanmay: unutabilir, béylece durdurucu, bir sonraki arag
geldiginde yerinde olmaz ve potansiyel zaman kaybina neden olur, ¢iinkii operator, bir aracin

yerlestirilmesinden sonra durdurucuu geri ¢ekmeyi unutmus olabilir ve bunu yalnizca arag
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sliriiciisii, aracin arka kapilarini agmanin imkansizlifn konusunda bilgilendirdiginde

anlayabilir.

Mevcut bulus, hareketi otomatik olan ve bir iskele kapisinin acilmasi / kapanmasina ve
muhtemelen yiikleme / bosaltma verlerinde bir aracin varligina / yokluguna bagli olan geri
cekilebilir bir durdurucu tertibati 6nererek bu dezavantajlann iistesinden gelmeyi

amaclamaktadir.

PCT Uluslararas1 Basvurusu WO 01/81215 Al, istem 1 'in giris kismina gore geri cekilebilir

bir durdurucu tertibati agiklar.

Ayni zamanda, calismast bir aracin varligt / yoklugu (basvuru EP | 462 400 Al) veya iskele
seviye esitleme diizeneginin ¢alisma durumu (faydali model DE 2008 005167 U1 ve DE 195
25 308) tarafindan kontrol edilen otomatik geri ¢ekilebilir durdurucu tertibatlan

bilinmektedir.

Mevcut bulus, bir tasit yiikleme / bosaltma iskele kurulumu i¢in istem l'de tanimlandigi gibi
geri gekilebilir bir durdurucu tertibati ile ilgilidir, s6z konusu iskele kurulumu bir iskele,
egilebilir bir iskele seviye esitleyici ve tercihen bir teleskopik dudag, tasit1 bir yiikleme /
bosaltma konumunda, bir hareketsizlestirme konumunda, hareketsizlestirmek icin tasarlanmis
ve kullamim digt bir konumda, tasitt serbest birakmak icin tasarlanms bir tagit
hareketsizlestirme sistemi ve iskelenin bir depo ile iletisim kurmasina izin veren bir iskele

kapisi igerir, geri ¢ekilebilir bir durdurucu tertibati asagidakileri igerir:

iskele seviye esitleyicinin bir tarafi iistinde ve yiikleme / bosaltma alanina gére iskelenin

Oniinde iskeleye sabitlenmis (veya baska bir deyisle bunun icin yapilandirlmis) bir cerceve;

dayanma araglarina sahip ve cerceveye gore, durdurucuun kullanimda yiikleme / bogaltma
yerine park etmis bir aracin kapilarinin agilmasini engellemeyecek sekilde durdurucuun iist
yiizeyinin iizerine ¢ikmayacagl sekilde cerceveye alindigi geri cekilmis bir konum ile
kullamimda iskeleye yaklasan bir aracin arkasini durduracak sekilde durdurucu dayanma
araclarinin one dogru ve iskelenin iizerinden ¢ikinti yapacak sekilde durdurucu dayanma
araclarinin ¢ikinti yaptigi uzatilmis bir pozisyon arasinda hareket edebilir sekilde cerceveye

bagli olan hareketli bir durdurucu;
durdurucuyu geri ¢ekilmis ve agilmis konumlar arasinda hareket ettirmek i¢in araglar; ve

s0z konusu hareketli araclar kontrol etmek igin bir arag, geri cekilebilir durduru tertibati

ayrica, iskelenin agilma / kapanma durumu dahil olmak iizere en az bir giivenlik kosulunun
2
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karsilanip karsilanmadigini belirlemek iizere vapilandirilmis giivenlik kosulu belirleme araci
icerir, ve sz konusu yer dedistirme vasitalart vasitasiyla, giivenlik kosulu belirleme araclari
s0z konusu kontrol araclarna baglanmistir 6yle ki kontrol araclari, , yilkleme kapist
kapalivken durdurucuyu agilma konumuna getirir, geri ¢ekilebilir durdurucu tertibat1 béylece
iskelenin giivenligini arttinrken, kullanicilar tarafindan iskele kurulumunun kullanimim
basitlestirmeyl miimkiin kilar. Bu bulusun geri cekilebilir durdurucu tertibatinin ilk olarak
karakterize edici ozelligi, iskele kapisi agikken kontrol aracinin durdurucuyu geri ¢ekilmis

pozisyona yerlestirmesidir.

Bagka bir giivenlik kosulu olarak, viikleme / bosaltma yerine park etmig bir aracin varligindan
/ yoklugundan sz edilebilir, bu durumda durdurucu, drnegin yiikleme / bosaltma yerine park
etmis bir aracin yoklugunda, agilma konumuna yerlestirilecektir, yiikkleme / bosaltma
konumunda ve yiikleme / bosaltma yerine park etmis bir aracin varhiginda geri cekilmis
konumda yerlestirilecektir. Burada kullanildig1 gibi "park edilmis ara¢” veya "park edilmis

ara¢” terimi, bir yiikkleme veya bosaltma islemi i¢in aracin hareketsiz oldugu anlamina gelir.

Burada, yoklugu durumunun park halindeki bir araca gdre oldugu vurgulanmaktadir.
Dolayisiyla, mevcut bulusa gore, yokluk kosulunun sadece yiikleme / bosaltma bélgesinde
hi¢bir aracin bulunmadigl durumlarda degil, aym zamanda ara¢ park edilmeden once bir
aracin s0z konusu yere gelmesi durumunda da saglandi@i kabul edilecektir. Bu nedenle,
durdurucunun séz konusu belirleme aracinin, bir aracin yiikleme / bosaltma yerine heniiz
girdigini ki bunun iizerine durdurucunun acilir, belirleyene kadar geri ¢cekilmis olarak durmasi

beklenebilir.

S6z konusu giivenlik kosulu belirleme aract, hem iskele kapisimin agilma / kapanma
durumunu hem de yiikleme bosaltma konumunda park halindeki bir aracin varhgint /

yoklugunu belirlemek iizere yapilandirilabilir.

S6z konusu belirleme araci, kapimnin acilma / kapanma durumunu ve muhtemelen yiikleme /
bosaltma alanindaki bir aracin mevcudiyetini / yoklugunu tespit etmek icin diizenlenen
belirleme araci olabilir, bu belirleme araci tercihen ultrasonik sensorler, optik sensorler ve

kontak sensorlerinden olusan gruptan segilir.

So6z konusu giivenlik kosulu belirleme araci, tasit immobilizasyon sisteminin immobilizasyon
pozisyonunda mi veya kullanom disi pozisyonda mi oldugunu tespit etmek iizere

yapilandinlabilir ve ayrica s6z konusu hareketli ara¢ vasitasiyla, s6z konusu kontrol aracina
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baglanmustir, dvle ki bodylece kontrol araci, ara¢ immobilizasyon sistemi immobilizasyon
pozisyonundayken durdurucuyu geri ¢ekilmis pozisyona yerlestirir ve ara¢ immobilizasyon

sistemi kullamm dist konumunda iken acilmis konumda yerlestirir.

Burada, s6z konusu belirleme araci tarafindan gerceklestirilen emniyet kosullanmn

belirlenmesinin dogrudan bir tespit veya dolayl bir tespit olabilecegi vurgulanmaktadir.

"Dogrudan belirleme" terimi, belirleme araglarinin kendileri ve tizerinde calistiklan giivenlik
kosullart arasinda herhangi bir ara kosulu kullanmadigr anlamina gelir. Boéyle bir dogrudan

belirlemeye bir 6rnek, kapinin agik / kapali durumunun optik tespitidir.

Aksine, "dolayl belirleme" ifadesi, belirleme araglarinin giivenlik kosullarini belirlemek igin

bir veya daha fazla ara kogul kullandig1 anlamina gelir.

Ornegin, iskele seviye esitleyicisinin calismasi kapmimn acik / kapali durumuna baglanabilir
{kapiin acilmasimdan sonra esitleyicinin a¢ilmasi, kapinin kapanmasindan sonra esitleyicinin
geri cekilmesi) ve belirleme araci, kapinin acilma / kapanma durumunu tespit etmek igin

esitleyicinin ¢alisma durumunu belirleyebilir.

Benzer sekilde, ara¢c immobilizasyon sisteminin ¢aligmasi, bir belirleme araci ile tespit edilen
bir aracin varligina / yokluguna baglanabilir (bir aracin park edilmesinden sonra acilma,
aracin kalkisindan once geri ¢ekilme) ve belirleme araci, park halindeki bir aracin varligim /
yoklugunu tespit etmek icin immobilizasyon sisteminin ¢aligma durumunu belirleyebilir
(konuslandirilmig sistem = park edilmis bir aracin varhif / geri ¢cekilmis sistem = park edilmis

bir aracin yoklugu).

EP 1 462 400 Al basvurusunda aynca asagidakileri iceren geri ¢ekilebilir bir durdurucu cihazi

aciklanmaktadir:
bir durdurucu alici mahfazasina sabitlenmis bir cergeve,

durdurucu vasitalara sahip bir birinci ucu ve durdurucu acilmis durumdayken cercevenin bir
yiizeyinde ikinci bir ucu tasiyan bir durdurucu, durdurma yiizeyinin durdurucu araclara
dayanma araci iizerinde baski yapan bir aracin etkisi alinda durdurucunun yer degistirmesine

kars1 gelecek sekilde yonlendirilmistir,

ve burada, bir dayanak aracina baski yapan bir aracin etkisi altinda tamponun hareket

yOniinde nispi harekete izin veren bir baglantiyla baglanmis tampon yer degistirme araglari.
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Mevcut bulusun geri cekilebilir durdurucu tertibati ayrica geri c¢ekilebilir durdurucu
tertibatinin bir iskele diizenegi i¢cin olmasi ile karakterize edilir ki iskele hem dikey bir
duvarda hem de iskelenin yatay bir duvarinda bir durdurucu alici mahfaza acikhifn ve

asagidakileri igerir:
cergeve, ilgili bir durdurucu alici mahfazaya sabitlenecek sekilde (uyarlanmistir) uyarlanir;

durdurucu, dayanma vasitasina sahip bir birinci u¢ ve ¢ergevenin durma yiizeyinin hemen
yakim istiinde ya da yakininda yatak yiizeyine sahip olan bir ikinci ugtan olusur, durdurucu
acik konumdayken, durdurma yiizeyi dayanak aracina basan bir tasitin etkisiyle durdurucunun

yer degistirmesine karsi gelecek sekilde yonlendirilir; ve

yer degistirme araci durdurucuya ve / veya gerceveye, yer degistirme aractyla ve durdurucu ve
/ veya cerceve arasinda, durdurucu araclara baski yapan bir aracin etkisi altinda durdurucunun
yer degistirme yoniinde harekete izin veren bir baglanti ile baglanir, béylece durdurucunun
durdurucu araglarina carpan bir aracin uyguladigi kuvvet, durdurucu tarafindan cerceveye,
daha sonra iskeleye, hareketli araglar tarafindan alinmadan, durdurucu tarafindan veya yer
degistirme araci ile durdurucu ve / veya cerceve arasindaki baglanti tarafindan iletilir ki
durdurucu, ilgili cerceveye, buna gore dénecek sekilde baglanmistir, yer degistirme araglar,

durdurucuyu geri ¢ekilmis ve agilmis konumlar arasinda dondiirmek iizere yapilandinilmistir.

Bu konfigiirasyon, tasitlann tekrarlayan soklan nedeniyle durdurucunun bozulmasini &nler,

¢linkii bu soklar iskele tarafindan alinmaktadir.

Aslinda, yukanda acgiklanan onceki teknigin  geri ¢ekilebilir durdurucu cihazlarnnda,
durdurucu yer degistirme aracina baglanir, boylece, durdurucuya tasitlar tarafindan uygulanan
kuvvetler, bunlart yerine getirmek icin tasarlanmayan veya boyutlandinlmayan hareket

araclarina ve hareket araclar ile tampon arasindaki baglantiya iletilir.

Bu nedenle, ¢ok giiclii olabilen bu soklar, durdurucunun yipranmasina yol acar ve
durdurucunun bozulmasina neden olur, durdurucu daha sonra bir giivenlik cihazi olarak

roliinll yerine getiremez.
Durdurma ylizeyi, dikeye gore O © ile 45 ° arasindaki bir acida egimli olabilir.

Durdurma yiizeyi, ve aralarinda bir ag1 olusturan bir birinci yiizey kismu bir ikinci yiizey
kismut igerebilir, birinci yiizey kismi, yataya gore 0 © ila 45 © arasinda bir agida egimlidir ve

ikinci yiizey kismi, dikeye gore 0 ila 45 © arasinda bir agiyla egimlidir.
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Yer degistirme araci, silindir gdvdesi cer¢eve ve durdurucudan birine doner bir sekilde
baglanmis ve silindir ¢ubugu ¢erceve ve durdurucudan digerine doner bir sekilde baglanmis
bir cift etkili silindir icerebilir &yle ki silindir cubugunun uzatilmasi ve geri ¢ekilmesi,
durdurucuyu sirastyla geri ¢ekilmis konumdan agilmis konuma ve tam tersi sekilde hareket

ettirir.

Mevcut bulusun bir birinci 6zel uygulamasina gére, durdurucu, bir ucu dayanma aracina sahip
olan ve diger ucu yatak ylizeyine sahip olan bir kiris tertibati tarafindan olusturulmaktadir,
cercevenin dayanma yiizeyl, kirig tertibati i¢in bir ¢evirme dayanag: olusturmak iizere kiris

tertibatinin uzunlamasina yoniine diktir.

Cergeve, kiris diizeneginin ug¢ yiizeyini dayanma yiizeyine sahip tutan yatay bir destek
yiizeyini icerebilir, durdurma yiizeyi, destek ylizeyinden yukan dogru ve yukari dogru acih
olarak uvzamir, kiris diizeneginin destek yilizeyine dayanan alt yatay kenar1 séz konusu
durdurma ylizeyiyle temas halindedir 6yle ki s6z konusu alt kenar kiris tertibatinin dénme

eksenini olusturur.

Geri ¢ekilebilir durdurma tertibati, kirig tertibatinin dénmesini yonlendirmek icin, tercihen
cerceveye sabitlenmis bir kalavuz levhada olusturulmus en az bir uzunlamasina delik ve kiris
tertibatina donecek sekilde bagl olan ve s6z konusu bir veya daha fazla uzunlamasina delikte

kayabilecek sekilde uzanan bir kilavuz pim tarafindan olusturulan bir arag i¢erebilir.

Avantajli bir sekilde birbirine bakan iki kilavuz plakasi saglanabilir, her birinin arkadan
cercevenin Online, alttan uzunlamasina deliklerin yukarisina dogru uzunlamasina bir deligi
vardir, kilavuz ekseni iki uzun delik boyunca uzanir ve dayanma araglarina sahip olan kiris
tertibatinin ucu bélgesinde doner sekilde baglanmistir ve yer degistirme araci, gévde ve
cubugundan birinin s6z konusu kilavuz pimine eksenel olarak baglandig: cift etkili bir silindir
tarafindan olusturulmustur ve gévden ve cubugundan digeri, kiris diizenegine orta bélgesinde

ve kilavuz eksenininkinden daha biiyiik bir viikseklikte déner bir sekilde baglanmuistir.
Mevcut bulusun ikinci bir 6zel diizenlemesine gore:

durdurucu, dikddrtgen bicimli bir paralel yiizeye yerlestirilmis ve sz konusu dayanma
araglarim olusturan bir birinci yiize ve birinci yiiziin karsisinda bir ikinci yiize sahip olan,
genellikle birbirine bakan bir ¢ift dogrusal destek kolunun ve asagi dogru biikiilmiis
birbirlerine bakan bir ¢ift kolun uzandigr bir pargcadan olusur ki her bir destek kolunun serbest

ucu, yatak yiizeyine sahiptir;
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cerceve, her biri genel olarak yatay bir uzunlamasina delik ve séz konusu uzunlamasina
deligin 6n ucunda ortalanmis bir dairenin bir yay: boyunca, daha sonra dikdortgen seklindeki
genel olarak yatay bir kisimda sonlanan bir oluk olusturulmus olan iki kilavuz plaka ile yanal

olarak tanimlanir ki uzunlamasina delik kilavuz plakanin iist 6n kdsesinde saglanmistir;

bir birinci kilavuz ekseni iki biikiilmils kol arasinda ve ayrica kilavuz plakalanmn

uzunlamasina deliklerinden uzanir;

bir ikinci kilavuz ekseni, iki destek kolu arasinda, serbest ug¢ bolgesinde ve kilavuz

plakalarinin oluklarinda uzanir; ve

durdurucu yer degistirme araci, durdurucunun ikinei kilavuz eksenini kavisli oluklar boyunca
kaydirarak durdurucuyu hareket ettirecek sekilde yapilandinlmistir ki birinci kilavuz ekseni

durdurucunun donme eksenini tanimlar.

Avantajh bir gekilde, ucu ikinci kilavuz eksenine, kilavuz ekseni etrafinda donecek sekilde
baglanan ve diger ucu govdeden ve silindir cubugundan birine ikincisine gore ikinci kilavuz
eksenine paralel bir eksen ekseni etrafinda donebilir sekilde bagli olan en az bir baglanti
c¢ubugu saglanmustir, silindir, durdurucu kapali konumdayken, ¢ubuk genel olarak diisey
olacak ve durdurucu kapali konumdayken cercevenin arkasina dogru egimli olacak sekilde

konumlandirilmgtir.

Durdurucunun dayanma aract Ornegin kiris takimi veya paralel boru pargasi gibi bir is
parcasinin yiizeyi tarafimdan olusturulabilir veya her biri, dayanma aracina dayanan bir aracin
uyguladigr kuvvet yoniine dik bir yatay eksen etrafinda serbestge dondiiriilebilen bir veya
daha fazla silindir tarafindan olusturulabilir. Bir kiris tertibati durumunda, bu eksen kiris

tertibatinin boyuna y6niine dik olacaktur.

Tercihen, durdurucunun durdurma araci, iskeleye yaklasan bir aracin arkasi ile temas eden
teorik bir dayanma diizlemi olusturur; séz konusu teorik dayanma diizlemi, acilma
pozisyonunda yukan dogru egimlidir. Bu tiir bir egim, bir tasitla temas ettikten sonra geri

cekilmesi sirasinda durdurucunun serbest birakilmasim kolaylastirir.

Mevcut bulus ayrica bir tasit yiikleme / bosaltma iskele tertibati ile ilgilidir ki bu bir iskele,
yatabilen ve tercihen teleskopik dudakli bir iskele esitleyici, iskele esitleyicinin her iki
tarafina monte edilmis iki adet geri ¢ekilebilir durdurucu cihazi, sabit bir konumda, araci
yiikkleme / bosaltma konumunda hareketsiz kilacak ve kullamlmayan bir konumda araci
serbest birakacak sekilde yapilandinlmig bir arag immobilizasyon sistemni ve iskeleyi bir

7
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depoya baglamak icin bir iskele kapisi icerir ki iskele tertibati, geri cekilebilir durdurucu

cthazlarmin, istem 1 'de tanimlandigi gibi olmasiyla karakterize edilir,

Tercih edilen bir diizenlemeye gore, tercihen teleskopik dudafi olan egilebilir iskelenin
istifleyicisi, giivenlik kosulunu belirlemek igin s6z konusu araca bagli kontrol araclari ile
donatilmistir, s6z konusu kontrol araci durdurucular sirasiyla agilidiktan ve geri ¢ekildikten

sonra iskele seviyesini otomatik olarak agar ve ceker.

Tercihen, arag immobilizasyon sistemi, durdurucular geri ¢ekildiginde ara¢ immobilizasyon
sistemini immobilizasyon pozisyonuna otomatik olarak yerlestirmek ve durdurucular
acildiginda otomatik olarak ara¢ immobilizer sistemini kullanmayacak sekilde yerlestirmek
i¢cin soz konusu kontrol araci icin belirtilen giivenlik kosul belirleme aracina bagh kontrol

araclari ile donatilmistir.

Mevcut bulus ayrica yiikkleme / bosaltma islemi i¢in istem 13'de tanimlandi@i gibi iskele
kurulumunun kullanilmasinin bir yoéntemi ile de ilgili olup ozelligi, asagidaki adimlar

icermesidir:

yiilkleme / bosaltma alanina park edilmis bir aracin yoklugunda ve kapr kapaliyken,
durdurucular1 otomatik olarak acilmis pozisyona, ara¢ immobilizerini kullanilmayan

pozisyona ve iskele seviye esitleyicisini geri ¢ekilmis pozisyona yerlestir;

kapyr acarken ve / veya bir aracin yiikleme / bosaltma alanina park edildigini tespit ederken,
durdurucular otomatik olarak geri ¢ekilmis konuma, arac sistemini hareketsiz konuma getir
ve 1skele seviye esitleyiciyl, arka kapilarin agilmasi igin, iskele seviye esitleyicinin aracin

arkasina esitlendigi; alcak acilma konumuna yerlestir;

aracin arka kapilarini actiktan sonra, istege bagli sekilde otomatik olarak, iskele seviye
esitleyiciyl yilksek acilmus bir konuma yerlestir ki burada dudak dahil olmak tizere iskele

seviye esitleyici, yiikleme / bosaltma islemini gerceklestirmek iizere araca uzanir;

yiilkleme / bosaltma gerceklestirildikten sonra, istege bagh sekilde otomatik olarak, aracin
arka kapilarimin kullanici tarafindan kapatilmast icin iskele esitleyiciylr duisiik acilmis

pozisyona yerlestir; ve

arka kapilar1 kapattiktan sonra, kapiyt kapat ve bdylece otomatik olarak durduruculan agilmis
konuma, ara¢ immobilizer sistemini kullanilmayan konuma ve iskele esitleyiciyi geri ¢ekilmis

konuma yerlestir.
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Mevcut bulusun amacini daha iyi agiklamak icin, ekteki cizimlere atifta bulunularak belirli bir

diizenleme asagida tarif edilecektir.
Bu cizimlerde:

Sekil 1, mevcut bulusun bir birinci uygulamasina gore, bir geri ¢ekilebilir durdurucu tertibati

ile donatilmis bir iskele kurulumunun bir kisminin perspektif goriiniistdur;

Sekil 2 ila 15, bu bulusa gore geri cekilebilir durdurucu tertibatlariyla donatilmis bir yiikleme

/ bosaltma iskelesi kurulumunun ¢aligma adimlarinin sirasini géstermektedir,

Sekil 16a, geri gekilebilir durdurucu tertibatin agilmis konumda perspektif bir gdriiniimiidiir;
Sekil 16b, agilmis konumda durdurucu / ¢erceve temas alaninin biiyiitiilmiis bir gériiniimdiir;
Sekil 17a ve 17b, sirasiyla geri ¢cekilmis konumda, Sekil 16a ve 16b'ye benzer gériiniimlerdir;

Sekil 18, mevcut bulusun bir ikinci uygulamasina gore geri ¢ekilebilir durdurucu tertibatin bir

perspektf goriiniisiidiir; ve

Sekil 19 ila 22, farkl islem asamalarinda, Sekil 18'deki geri ¢ekilebilir durdurucu tertibatinin

boyuna kesit gorliniisleridir.

Sekil l'e referansla, bir ara¢c yiikleme / bosaltma iskelesini (2) donatan bir geri ¢ekilebilir
durdurucu tertibatin (1) gosterildigini goriilebilir. Iskele (2), bir aracin iceriginin iskele kapisi
(3) tarafindan yiklenmesine / bosaltilmasina izin verecek sekilde bir iskele kapisinin (3)

Oniinde dizenlenir.

Iskele (2), geri cekilebilir durdurucu tertibatim (1) almaya yonelik bir yuva (4) icerir. Yuva
(4), hem dikey bir duvara (2a) hem de iskelenin (2) yatay bir duvarma (2b) agilir, Geni

cekilebilir durdurucu tertibati (1), séz konusu yuva (4) i¢ine sabitlenmis bir cerceve (5) igerir.

Iskele (2) geleneksel bir U-sekilli yap: bicimindedir, merkez (U), bir kamyonun rémorkunun
ici ile iskelenin kapis1 (3) arasinda bir koprii kurmaya hizmet eden teleskopik dudag: (7) olan

bir seviye esitleyicisi (6) tarafindan kullanilir.

Geri c¢ekilebilir durdurucu tertibati (1) aynica bir durdurucu (8) icerir. Tabii ki, iskele (2),
seviye esitleyicisinin (6) her bir tarafinda iki adet geri cekilebilir durdurucu tertibati (1) ile

donatilacaktir.

Sekiller 1, 16a ve 17a'da goriilebilecegi gibi, durdurucu (8) cerceveye (35) hareketli bir sekilde

baglanmistir ve uzatilmis bir pozisyondan (Sekil 16a) geri ¢ekilmis bir pozisyona (Sekil 17a)

9
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hareket edebilir. Geri c¢ekilmis konumunda, durdurucu (8) yuva (1) icine alinir. Boylece,
durdurucu (8) geri cekildiginde, aracin arka kapilarini agmak miimkiindiir, ¢linkii durdurucu

(8) artik bir engel teskil etmez.

Geri cekilebilir durdurucu tertibatimin (1) yapisin tarif etmeden 6nce, ilk Once Sekil 2 ila 15'e
atfen, iki geri cekilebilir durdurucu tertibati (1) ve Fransiz patenti FR 98 06769'da tarif
edildigi gibi otomatik geri ¢ekilebilir simler iceren bir tasit tekerlegi immobilizasyon sistemi
{57) ile donatilms bir iskele (2) igeren mevcut bulusa gore bir arag yiikleme / bogaltma iskele

kurulumunun (55) ¢alismasin tarif edecegiz.

Geri ¢ekilebilir durdurucu tertibatlarinin (1) acithp kapatilmasi, kapinin (3) acik / kapal
durumuna baglanir, boylece, kap1 (3) kapanirken ve kapali iken, durdurucu tertibatlar: (1)

otomatik olarak acilir.

Kontrol, teknikte uzman kigilerce iyi bilinen araclarla basit bir sekilde gerceklestirilebilir.
Ornegin, kapimin (3) bir agma / kapama diigmesine basilmasi, kapimin (3) acilmasi veya
kapanmasina ek olarak, silindirleri geri ¢cekmek veya uzatmak icin, kablolu veya kablosuz
olarak, geri gekilebilir durdurucu tertibatlarinin (1) her bir silindirindeki entegre kontrol
iinitesine bir komut gonderilmesini tetikler. Dolayisiyla, 6rnegin, s6z konusu giivenlik kosulu
belirleme araci, kapr agma / kapama diigmesi ile baglantili devre karti olabilir ve séz konusu
kontrol araci, jaklarla entegre kontrol iiniteleridir. Tabii ki, yukandaki servo nygulamasimin

sadece bir drnegidir.

Sekil 2 ve 3'te, bir yitkleme / bosaltma islemi i¢in iskeleye (2) geri yanasan bir tasit (56)
gosterilmektedir. Kapi (3) kapalidir ve durdurucu tertibatlan (1) acik bir konumdadir, aracin
(56) kenetlenmesini énlemeye hazirdir, Sistemin (57) simleri de, aracin (56) gelmesine izin

vermek i¢in otomatik olarak geri ¢ekilir.

Arag (56) geri ¢ekilerek durdurucu (8) durdurma aracina (11) carpmaktadir (Sekiller 4 ve 5,
sematik gosterimi, 6rnegin cerceve (5) ihmal edilmistir) ve durmaktadir. Bundan sonra
aciklanacag gibi, sok cerceveye ve daha sonra iskeleye (2) iletilir ve durdurucu tertibati (1)

ve icerdigi kirilgan pargalar tarafindan alinmaz.

Arag (56) park edildiginde, depo icindeki bir operatdr kapiyr (3) acar. Bu agilma, durdurucu
tertibatlarinin (1) otomatik olarak geri cekilmesine (Sekil 7) ve immobilizasyon sisteminin

(57) tutucularinin otomatik olarak agilmasina yol acar (Sekil 8).
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Eszamanli olarak, seviye esitleyici (6), operatorden belirli bir komutla veya esitleyicinin (6)
calismasi ayni zamanda kapinin (3) acik / kapali durumuna bagh hale getirildiginde otomatik
olarak acilmaktadir. Teleskopik dudak (7), aracin (56) arka tarafinda, arka kapilarin (58)
altinda (Sekil 9), algak uzatilmis denen pozisyonda uzanir. Teleskopik dudak (7) daha sonra,
yitksek acilma denen konumunda, aracin (56) ici ile kapimn (3) (Sekil 11) arasinda bir képrii
olusturacak sekilde tasitin (56) icine getirilir. Yiikleme / bosaltma islemlerini gerceklestirmek

artik milmkiindiir.

Yiikkleme / bosaltma iglemleri tamamlandiktan sonra, ara¢c (56) yeniden baslatilabilir ve
operatdr, dudagin (7) geri ¢ekilmesini ve seviye esitleyicinin (6) geri cekilmesini kontrol eder

(Sekil 12).
Operator daha sonra aracin (56) kapilarini (58) kapatabilir ve kapiyi (3) kapatabilir (Sekil 13).

Bagh hale getirme nedeniyle, kapmmin (3) kapatilmasi, sistemin (57) saftlarimin otomatik
olarak geri cekilmesine ve bir sonraki araci yerlestirmek icin durdurucu tertibatlarinin (1)

(Sekil 15) otomatik olarak a¢ilmasina yol agar.

Bu nedenle, yiikleme / bosaltma islemlerinin, bu bulusa gore iskele kurulumunda &zellikle

basit ve giivenli oldugu bulunmustur.

Ayrica, sekillerde gosterildigi gibi, bir hava kilidi kapisinin durumunda, arag, yalmzca yiik
giivenligi nedeniyle tercih edilen, depo icerisinden agilabilir (arka kapinin sadece operator

tarafindan depodan gevsetilmesini garanti etme, soguk zincirin kirllmasi vs.).

simdi Sekil 16a ila [7b'ye referansla, mevcut bulusun bir birinci uygulamasina gore ger

cekilebilir durdurucu tertibatinin (1) yapisini daha detayl olarak tarif edecegiz.

Bu sekillerde, durdurucunun (8), on tarafinda (10), ara¢ tarafinda, bir aracin arkasinin
dayandigi dayanma araclart (11) bulunan ve iskele tarafinin ucunun bir yiizeye (12) sahip
oldugu bir kiris diizenegi (9) ile olusturuldugu gériilebilir ki so6z konusu destek, kiris
tertibatinin (9) uzunlamasina yoéniine diktir. Geri ¢ekilmis pozisyonda, dayanma araci (11)
iskelenin (2) dikey duvarina (2a) gore projeksiyon yapar ve acilma konumunda, dayanma

araci {11) iskelenin (2) dikey duvarindan (2a) ve yatay duvarin (2b} altinda ¢ikar.

Yatak yiizeyi (12), durdurucu (8) a¢ilma konumundayken cgercevenin (5) durdugu bir yiizey
(13) tizerinde durmaktadir (Sekil 16a). Sekil 17b'de goriilebildigi gibi, durdurma yiizeyi (13b),
durdurucu (8) yerlestirilmis pozisyondayken, yatak yiizeyinin (12) egim agisina karsilik gelen

bir agiyla dikmeye gore egimlidir, boylece, bu aym konumda, durdurma yiizeyi (13a) kiris
11
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tertibatinin (9) boyuna yoéniine diktir. Dayanak aracina (11) carpan bir aracin uyguladigi
kuvvet boylece cergeveye (5) ve iskelede (2) iletilecektir. Cerceve (5) ayrica, Kiris tertibatinin
(9) ucunu (10) geri cekilmis pozisyonda tutan yatay bir destek yiizeyine (13a) sahiptir. Bu
konumda, yatak yiizeyinin (12) alt kenari (12a), durdurma yiizeyi (13) ile destek yiizeyi (13a)

arasinda olusan ag1 ile temas halindedir ve kirig tertibatinin (9) dénme eksenini olusturur.

Yine Sekil 1'e bakildiginda, durdurucunun (8) her uzunlamasina tarafinda bir kanat (14)
konumlandinldigr gériilebilir. Gériiniirliik nedeniyle, kanatlardan (14) biri Sekil 16a ila

17b'de gosterilmemistir.

Durdurucu (8) on ucunda kirig tertibatinin (9) alt viiziiniin altina yerlestirilmis ve destek
vasitalarinin (11) tabanindan kiris tertibatina (9) genisleyen i1ki tiggen ikiz plaka (15) igerir.

Plakalar (15} alt késelerinde, rolii asagida agiklanacak olan bir agik delik (16} ile saglanir.

Plakalarin (15), cerceveye (5) entegre olan ve levhalara (15) paralel olan ve levhalarin (15)
levhalar (17) arasina yerlestirilecegi sekilde diizenlenmis, genellikle dikdortgen seklinde iki
ikiz levhadan olusan kilavuz levhalarla (17) birlikte ¢calismas1 amaglanmustir. Ikincisi, arkaya
cergevenin (5) dniine dikeye gore egimli bir yénde yiikselen uzunlamasina bir delik (18) ile

donatilmistar.

Bir pim (19), plakalarin (15) deliklerinden (16} gecer ve kilavuz plakalarnin (17) uzunlamasina
deliklerinin (18) bir pul / somun sistemi (20) tarafindan tutuldugu kilavuz plakalarin (17) her

bir yanindan disart uzanir.

Boylece, durdurucunun (8) acilma / geri c¢ekilme hareketleri sirasinda, uzunlamasina
deliklerde (18) hareket eden plakalar (15) tarafindan tahrik edilen pim (19) boyunca

yonlendirilmektedir.

Sekiller 16a ve 17a'da goriilebilecegi gibi, durdurucu (8) ayrica, alt kirisin (9) alt tarafimin
altundan, on ug (10) ile destek viizeyi (12) arasindaki bir ara pozisyonda, her biri kiris
tertibatinin (9} uzunlamasimna kenar1 boyunca konumlandirilmis iki paralel ikiz ayak (21)
icerir. Bacaklar (21), kiris tertibatimin (9) uzunlamasina ydniine paralel bir dogrultuda

yonlendirilmis ve rolil asagida aciklanacak olan uzunlamasina bir delik (22) ile donatilmistir.

Durdurucu (8), geleneksel olarak bir gdvdeyi (24), burada cergevenin (5) sabit bir kismina

eksenel olarak baglanmis olan bir gévdesi, ve uglan kayar bir sekilde alinan bir eksene (26)

eksenel olarak baglanmis, uglar, bacaklari (21) uzunlamasina deliklerinde (22) kayarak alinan

bir ¢cubugu (25) iceren cift etkili bir silindir (23) tarafindan calistirihir. Silindir (23), cubugun
12
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(25) govdeden (24) disari uzanmasi, durdurucunun (8), govdeye (24) ve silindirin (23)
cubugunun (25) sirasiyla, cerceveye (5) ve eksene (26) gore ddnme eksenine paralel bir eksen

etrafinda dénmesine neden olacak sekilde yonlendirilir.

Sekiller 16a ve 17a'da, dayanagm (11) araclanmn, disa dogru acik ve flanslan Kiris
tertibatinin (9) uzunlamasina yoniinde yonlendirilmis U seklinde bir plaka (27) tarafindan ve
her biri, s6z konusu kanatlara dik olan ve uglan bu kanatlarda bu amac icin saglanan deliklere
(29) sabitlenmis olan bir eksene (30) serbest¢ce ddndiiriilebilen birkag silindir (28) ile

olusturuldugu goériilmektedir.

Delikler (29) uzundur ve kiris tertibatinin (9) uzunlamasina yoniinde dik y&nlendirilmistir,
boylece bir tasit tarafindan uygulanan basincin etkisi altinda, silindirlerin 28 iskeleye dogru
hareket etmesine izin verilir. Silindirlerin (28) dénebilir montaji, ara¢ sabitlendikten sonra

geri ¢ekildiginde durdurucunun (8) serbest birakilmasini kolaylastirir.

Simdi $ekil 18 ila 22'ye atfen, mevcut bulusun bir ikinci uygulamasina goére geri ¢ekilebilir
bir tampon tertibatinin (31) gosterildigini goriilebilir. Geri ¢ekilebilir tampon (31), bir
cerceveyi (32) ve cerceveye (32) hareket edebilecek sekilde uzatilmis bir pozisyondan geri
cekilebilir bir pozisyona hareket edebilecek sekilde bir durdurucuyu (33) icerir.

Durdurucu (33), bir birinci yiiziin (36a) bir dayanma yiiziinii olusturdugu ve bunun bir ¢ift
destek kolunun (34) bir ¢ift acili kolla (35) uzandi bir ikinci yiiziin (36b) olugturdugu bir
paralelepipedal bdliim formunda bir dayanma durdurucusu (36) tarafindan olusturulur. Destek
kollart (34) ve dirseklerin (35) her biri gergevenin (32) arkasina uzanan ince bir kiristen

olusur.

Egilmis kollar (35) ve destek kollar1 (34), serbest u¢larinda, sirasiyla (37 ve 38) sirasiyla bir

birinci kilavuz ekseni (39) ve bir ikinci kilavuz ekseni (40) olan bir delik icerir.

Cerceve (32) birbirine bakan ve durdurucunun (33) her iki tarafina yerlestirilmis iki kilavuz
plaka (41) igerir. Her bir kilavuz plaka (41), bir uzunlamasina delik (42) ve bir kavisli oluk
(43) ile donatilmastir. Uzunlamasina delik (42), cercevenin (32) Oniinden arkaya dogru
baglayarak cercevenin (32) istiinden altina egimlidir. Birinci kilavuz ekseni (39),
uzunlamasina delikler (42) boyunca uzamir. Kavisli oluklar (43), cergevenin (32) on
tarafindaki uzunlamasina deliklerin (42} ucunda ortalanmis dairesel bir yay izler ve ikinci
kilavuz ekseni (40) tarafindan gecilir. Kavisli oluklar (43), iist kisimlarinda yatay bir diiz oluk

kismm (44) ile sonlanmaktadir.
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Simdi Sekil 19 ila 22'ye bakildiginda, iclerinde her bir destek koluna (34) paralel bir
baglantiya (45) yerlestirildigi gériilebilir. Her bir baglanti (45) vuvarlaulmis u¢lu bir damla
seklindedir ve daha kiiciik tarafta olusturulmus bir delik (46) icermektedir. Deliklerin (46) her
biri, iki baglantt (45) arasina yerlestirilmis bir silindirin (49) ¢ubugunun (49) ucuna doner
sekilde baglanmis bir dénme ekseninin (47) ilgili ucunu alir. Her bir baglant1 (45) aynica,

diger ucunda merkez disi, i¢inden ikinci kilavuz ekseninin (40} gectigi bir deligi (51) icerir.

Birinci diizenlemeye benzer sekilde, silindir (50) govdesi (52) ile ¢erceveye (32) cksenel

olarak baglanir.

Cercevenin (32) arka kismi, baglantular (45) ile birlikte ¢alismayr amaglayan bir durdurma

(53) ile donatilmistir, dyle ki durdurma (53) iki destek kolu (34) arasinda bulunur.

Geri cekilebilir tampon tertibatinin 31 islemi simdi agagida tarif edilecektir. Uzatilmis
pozisyonda (Sekil 19) durdurucu (33), silindirin (50) yerlestirilmis ¢ubugu (49) tarafindan
uygulanan basingla yukar konumda tutulur. Birinci kilavuz ekseni (39), uzun deliklerin (42)
6n ucunda konumlandinlir ve ikinci kilavuz ekseni (43), oluklarin (43) kavisli béliimiiniin {ist
ucunda, yani, yatay kismin (44) 6n ucunda konumlandirilir. Bu yapilandirmada, bir tasima
yiizeyinden (34a) olusan destek kollarinin (34) serbest ucu, cerceve (32) tarafindan tasinan bir
durdurma yiizeyinden (54) kiiciik bir mesafede bulunmaktadir ki s6z konusu kiicilk mesafe,

dikdortgen deliklerin (42) iki i¢ ucunu ayiran mesafeye kargilik gelir.

Sekil 20, bir tasitin dayanma tamponuna (36) dayandigr durumu gosterir ve birinci kilavuz
piminin (39), ¢ercevenin (32) arkasina dogru dikdortgen deliklere (42) kaydigr goriilebilir,
destek kollarinin (34) yatak ylizeyini (34a) durdurma viizeyi (54) ile ve cubuk (45) cercevenin
(32) dayanagi (53) ile temas ettirir. Boylece, ara¢ tarafindan uygulanan kuvvet, silindir (50)
veya durdurucu (33) ile cerceve (32) arasindaki baglantida yer alan eklemler tarafindan

alinmadan cerceveve (32}, daha sonra iskeleye (2) aktarilabilir.

Burada, durma yiizeyinin (54) yaklasik 45 © 'de egimli ve cercevenin (32) yukari ve ileriye
bakan bir birinci yiizey boliimii {(54a) ve diiseyde goreceli olarak hafif egimli ve ¢ercevenin
(32) oniine bakan bir ikinci durdurma yiizeyi bélimii (54b) tarafindan olusturuldugu
vurgulanmaktadir. Yatak yiizeyi (34a), tamamlayici bir sekle ve bdylece bir birinci yiizey
kismina (34b) ve swrasiyla birinci ve ikinci durdurma yiizey kisimlarina (54a ve 54b)

dayanmak i¢in bir ikinci yiizey kismina (34c) sahiptir.
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Silindirin (50) cubugunun (49} geri ¢ekilmesi, birinci adimda, ¢ubuklarin (45) ikinci kilavuz
ekseni (40) etrafinda dénmesine yol agar. Cubuklarin (45) yuvarlatilmis ucu, durdurma (53)
izerinde yuvarlanmalarina yol acar, deliklerin (51) ikinci kilavuz ekseni (40) tarafindan
caprazlanan deliklerin (51) eksantrikligi, oluklarin (43) yatay kisminda (44) cercevenin (32)

Oniine dogru kaymasina yol acar (Sekil 21).

Cubugun (49) geri cekilmesi daha sonra ikinci kilavuz piminin (40) kavisli oluklar (43) icinde
kaymasina neden olur, ardindan durdurucunun (33) birinci kilavuz ckseni (39) etrafinda
donmesine neden olur. Sekil 22'de gésterildign gibi geri ¢ekilmis konumda, durdurucunun
(33) dayanak tamponunu (36) yatay ve iskelenin (2) iist duvarinin yanina getirecek sekilde,

bir tasitin arka kapilarimin gecisini temizlemek igin 90 © dondiiriildiigi goriilebilir.

Mevcut bulusun yukandaki uygulamalarimin sadece bilgi amagh verildigi ve sinirlamadign ve

modifikasyonlarin mevcut bulusun kapsamindan ayrilmadan yapilabilecegi anlagilmalidir.
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