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Urzadzenie do pomiaru osiowych zmian dfugosci pretéw

Przedmiotem wynalazku jest urzadzénie do pomiaru zmian osiowych dtugoici pretéw, stosowane de
* wyznaczania sit wewnetrznych w strukturalnych systemach pretowych o wielkiej liczbie elementéw.

Znanymi rozwigzaniami sq wszelkiego typu tensometry do pomiaru przemieszczeri. Najbardziej zblizone'do
wynalazku sa tensometry Schoppera. Tensometr Schoppera mocuje si¢ na elemencie bedacym przedmiotem
pomiaru za pomocg dwdéch par ostrzy klinowych. Kazda para ostrzy obejmuje pret z dwéch stron. Odlegtosé
pomiedzy parami ostrzy klinowych wyznacza baze pomiarowa. Przemieszczenie ostrzy klinowych przekazywane
jest przez uktad dzwigni na czujniki mechaniczne. Wydtuzenie bazy pomiarowej odczytuje si¢ po obu stronach
preta.

Zasadnicza niedogodnoscia techniczng znanych urzadzeri jest rejestrowanie zaburzenia przemieszczer
wystepujacego na powierzchni elementéw mierzonych, co wymaga przeprowadzenia dodatkowych obliczeri.

Urzadzenie do pomiaru osiowych zmian dtugosci pretéw wedtug wynalazku, stanowig dwa zyroskopowe
zestawy pierécieni potaczone migdzy soba. Kazdy zestaw umocowany jest za pomocg dwdch srub stozkowych na
osi badanego preta w odlegtosci réownej dtugosci bazy pomiarowe;. Zyroskopowy zestaw sktada sig z pierscienia
wewnetrznego i pierscienia zewnetrznego. W pierscieniu wewnetrznym sa umieszczone w jednej osi dwie stozkowe
$ruby mocujace, stuzace do zamocowania urzadzenia na osi preta. Pierscien zewnetrzny jest potaczony
z pierécieniem wewnetrznym za pomocg dwdch $rub stozkowych umieszczonych w osi prostopadtej do osi $rub
mocujacych. Obydwa zyroskopowe zestawy pierécieni s3 potaczone w jedng cato$¢ z jednej strony przegubowo
za pomocy tacznika i z drugiej strony za pomocq czujnika rejestrujgcego zmiany dtugosci. Czujnik jest potaczony
sztywno z pierscieniem zewnetrznym prawego zyroskopowego zestawu pierscieni oraz przegubowo z pierscieniem
zewnetrznym lewego Zyroskopowego zestawu pierscieni. Czujnik rejestruje podwdjne wydtuzenie bazy pomiaro-
wej wzdtuz osi preta. '

Zasadnicza korzyécia techniczng wynikajaca ze stosowania urzadzenia wedtug wynalazku jest re’astrowanie
wydfuzenia pretéw wzdiuz osi bez zaburzert wywotanych wptywami losowymi oraz uniknigcie dodatkowych
rachunkéw.
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Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia urzgdzenie w przekroju wzdtuznym, a fig. 2 — urzadzenie w widoku z boku. .
~ Urzadzenie wedtug wynalazku stanowig dwa zyroskopowe zestawy pierscieni, ktére sktadaja sie z wewne-
trznych pierécieni 1- i zewnetrznych pierscieni 2, przy czym wewnetrzne pierscienie 1 umocowane s3 do
mierzonego preta 8 za pomocq stozkowych srub 3 i 4, natomiast zewne@trzne pierscienie 2 potaczone s
Zz wewnetrznymi pierscieniami 1 za pomoca $rub. Zewnetrzne pierécienie 2 potaczone s wzajemnie z jednej
strony przegubowo za pomoca tacznika 6, a z drugiej strony za pomoca zegarowego czujnika 7. Czujnik 7 jest
potaczony sztywno z zewnetrznym pier$cieniem 2- prawego zestawu pier$cieni i przegubowo z zewnetrznym
pierécieniem 2 lewego zestawu.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do pomiaru osiowych zmian dtugosci pretbw, znamienne tym, Ze stanowia go dwa
zyroskopowe zestawy pierscieni, sktadajace sie z wewnetrznych pierscieni (1) mocowanych do mierzonego preta
(8) za pomocyg stozkowych $rub (3 i 4) izewnetrznych pierscieni (2) przymocowanych do wewngtrznych
pierscieni (1) za pomoca $rub, przy czym zewnetrzne pierscienie (2) potaczone sq ze soba przegubowo za pomoca
acznika (6), a po przeciwlegtej stronie umieszczony jest zegarowy czujnik (7).

FIG. 1 | FIG. 2
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