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(64) Zafizeni pro zapfadani pfize

Y/
Vynélez se tykd zalizeni pro zeprddéni pFfize vedend nazp¥t od koncové civky do spPé-
daciho rotoru spfddactho mista bezvietenového dopfddactiho stroje za pomoci pojizdného zapid-

dacftho zaf{zeni,

Za lelem zmpFdddni md dosavadni pojizdné zepiddaci zeFfzen{ zvld3tni odtshové ustroji
pro pfi{zi. PF¥ize se z normdlniho smiru postupu odchyl{ a odtdhne tak, %e je vedena kolem
odtahového vdlce tohoto zapfddaciho zefizeni e odtud je vedens zp¥t k odtshové trubce spXd-~
daciho rotoru. Po zapredeni se odtahovy vdlec pfepne ze zp&tného chodu na dopedny chod.
Potom se p¥ize odtehuje konstantni normélni cdtahovou rychlosti., Kdy% mé byt pfize nyni
pFeddna do normélniho dosedaciho postaveni pPize ve spFddacim mfst¥, uvoln{ se p¥{devny
Usek p¥ize.

PFitom vznikeji poruchy. Bud musi bft pFize nejdPfive jest¥ prevzata odtshovym dstrojim
spfddectho mista po opuit¥ni odtahového istroji zapfédaciho zePffzeni nebo se sice pfize
velmi rychle pfevezme od odtahového uWstroj{ spPFddaciho mista, av3ek koncové civke neni
8 to tek rychle pFijmout tento dodate¥nd uvolndny tdsek pFize.

V prvnim pP{pad¥ se pPize spfede s vit31 tlousfkou, jeliko je ze spPddacfho rotoru
pfechodnd odtahovédne zmensenou rychlost{, ve druhém p¥fipad¥ se bez napdt{ volnd navine na
koncovou civku. Tyto volné zévity potom ru3f odtehovédni pifize z civky.

Vynélez vychézi z Qlohy dosdhnout zapfedeni prize, vedené zp¥t do sp¥ddacfho rotoru,
bez zesilenych mist , p¥i rovnom¥rném nap&ti p¥ize, a bez narulenf navijectho d&je.
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Tato Gloha se podle vyndlezu Ye3f tim, Ze na zap¥éddecim zaffzenl jsou upraveny pro-
stredky, sestdvajicf ze saci trubice, vytahovade p¥ize, podavele p¥{ze a zdvihale pkize a
slouffct pro zp¥tné vedeni pf¥ize do sp¥ddactho rotoru, a to skrze odtehové dstroji, umistd-
né na zepfddacim zaiizenf, sestdvajfci z odtahového vélce a ze svéraciho vdlce a zapojené
na zpdtny chod pro odtah p¥fze z koncové civky, e mezl rotujfcim odtehovym védlcem a od
tohoto odtshového vélce nadzdvi¥enym sviracim vélcem odtehového dstrojf, upreveného na sp¥é-
dacim mf{st¥, jako% i phedava¥em pFize, zatiZenym vretnou silou a slouZfcim pro pieddnt
prize po zepfedeni odtahovym dstrojim zeptddactho zaf{zén{ do normédlnfho dosednuti piize
ve spiddacim misté&.

S vyhodou Jsou na zap¥ddacim zafizeni upraveny pomicky sestévejici z hnaciho ramens,
‘na kterém je otodn& uloZen hnaci vélec, a slouici pro pohon koncové civky se zvySenou
rychlost{ v pribZhu obdobi pFechodu p¥ize do normdlnfho dosednuti po zapPedeni.

Bodle vyhodného provedeni vyndlezu Je vélec podavade pfize za u¥elem pPeddni pFize
do normélniho dosednutf p¥ize pohyblivy podél kruhové dréhy vedouci stranou pod Jeden
konec koncové civky.

Podle dal3fho provedeni vyndlezu je na bodu otéZeni podavate pFrize pro vloZeni{ zp&t
vedené p¥fze mezi odtehovy vélec a svdraci vdlec spPéddactho mfste oto¥nd upevnin zvedal
prize, ¥izeny pohybem podevede pFize, pri%em? zvede¥ pfize je spojen s ojnicf, kterd je
v bodu otddeni kloubov® spojena se sk¥ini zepPddaciho zaflzeni. :

Vyhody dosafené vyndlezem spodivaji zejména v tom, %e po zepPedeni je proveditelné
bezporuchové navijeni zepfedené p¥ize. To se projevuje z2v1id3t vynodn& u navijecich zeiize~
ni pro kufelovité civky, jeliko? p¥i preddvéni prize nemohou akumuldtory prize JeSt¥ pracovat
za W&elem vyrovndni rdznych navijecich rychlosti predavale p¥fze podle vyndlezu v tomto
pFipad¥ teké kond lohu ekumuldioru ptize.

Vyndlez bude nyni bli¥e vysvétlen na pfikladu proveden{ v souvislosti s vykresy.

Obr. 1 znézorhuje v pohledu se strany spfddaci misto e zap¥ddaci za¥izenf. Obr. 2 aZ
4 znézorﬁuji totéZ spfédecivmisto a stejné zeptddac{ za¥fzeni v rdznjch okamiicich zapid~
dactho d¥je. Obr. 5 Jje di1l¥{ pohled shors na sprédaci misto a na zapPddaci zafizeni. Obr. 6
je ridfci, pop¥. pohybovy diagram.

Jak je patrno zejména z obr. 1, md sprddact misto ) rotorové sprddaci zarizenf lg se
sprddacim rotorem 1b. PFi normélnim provozu Jje sprédend prize 2 vedena odtahovim Ustrojim,
kterd sestdvé z odtahového vélce 3 & ze svdracfho vélce 4. P¥ize 2 je odtahovym dstrojim
vytehovéna konstentni rychlost{ z rotorového sp¥ddactho zabizeni la. 04 odtehového vdlce
3 postupuje pfize 2 pFes odkldndci ty& 2 vodilem 6 a p¥es navijeci vdlec I na koncovou
civku 8. Koncovéd civka § je navijecim védlcem ] pohdn¥dne konstantni rychlosti plsobenim
tPeni. Koncovd civka 8 je ulofena v civedniei Q.

Pred sprédacim mistem 1| Je zndzorn¥no zapfddeci zefizeni 10, které je za pomoci vé-
ledkd 10a, 10b pojizdné na kolejnicich 10c, 10d. Toto zapPddaci zePizen{ 10 md hnaci ra-
meno 11, které je otd¥ivé kolem oto¥ného kloubu lla. Hneci vdlec 12, uloZeny oto¥n& na
konei hneciho remena a pohdndny Petdzovym pohonem 1lb, Jje vykyvovetelny podél kruhového
oblouku 12a. Ret¥zovym pohonem 11b miZe byt hnaci vdlec 12 pohdn&n v obou sm¥rech otd¥eni.

Na zap¥ddecim zeFizeni 10 je krom& toho umist&no dalsf odtahové dstrojf, které sestdvd
2z odtahového vélce 13 & ze syéraciho vélce 15. Svéraci vélec 15 sedf na konci pdky l3s,
kterd je vykyvnd kolem bodu 15b- oté¥eni. Hnac{ vélec 12 a odtshovy vdlec 1} mohou byt
pohdnény synchronn& stejnou obvodovou rychlosti.
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Seef trubice 14 je oto&ns zev&Zena na kloubovém bodu l4s, tekZe jejf saci hubice 14b
je vykyvnd podél kruhového oblouku l4¢. Vytehovad 16 prize je vykyvny kolem bodu 1fa otdZe-
ni. Jeho chepa® 16b pro p¥fzi opisuje p¥i vykyvovéni vytahovee 16 pF¥{ze kruhovy oblouk )

16e.

Brusny kotoud 20 slou%i k pozd¥jsimu zpracovéni vldkna vedeného nazpdt, co¥ bude vysvit-
leno ni%e. Krom# toho je upraven podavad 17 prize, ktery je vykyvny kolem otddivého
kloubu 178 a na kterém je v bodu 18a otdeni oto¥n¥ upevnin zdvihae¥ 18 prize. Zdvihad piize
18 je riditelny ojnici 19, kloubovd upevnZnou. Ojnice 13 Je v bodu 19a otddeni kloubovd
spojena se sk¥in{ zepPddectho zarizeni 10. Sv&ra 17b podavaZe 17 pfize je vykyvovatelnd
podél krunového oblouku 17c.

Pod odtahovym védlcem 13 je zndzorn¥n odhazoval 21, ktery Je posouvatelpy kolmo k ro-
ving vykresu. OdhazovaX 21 slou%{ k tomu, aby v p¥isludném okem¥iku odhodil na vdlec 23
predavade 22 p¥ize p¥{zi umi{st¥nou na odtahovém vélei 13 (viz teké obr, 5). PPedaval 22
prize je vykyvovatelnj kolem oto¥ného kloubu 22g. Md pdku 22b, na které Jje zavélen jeden
konec zp&tné pruiny 24. Druhy konec zp&tné pruiiny 24 je kloubové upevndn na stavécim Irou-
bu 25. Stavdcim Zroubem 25 mi%e byt nastavena sfla pru¥iny. Vélec 23 predavade 22 prize
je vykyvovatelny podél kruhového oblouku 23a. KdyZ predaval 22 p¥ize vykyvne do druhé
koncové polohy, zméni se U¥inné pdkové remeno pdky 22b, takZe plisobeni zp&tné prufiny
24 na pFedaved 22 pfize se zmen3i.

Jekmile p¥edavad prfze doséhne své druhé koncové polohy, uvede jeho dals{i pédka 22¢
v ¥innost spina¥& 26.

Nérazn§ kolik 26g zebranuje nepfipustn¥ velkému zp&tnému vikyvu pfedevale 22 p¥ize
pod d&inkem zp&tné prufiny 24. Z obr. 5 je patrno, Ze ot4&ivy kloub 22g je postaven Zikmo,
takZe vdlec 23 mi%e vykyvnout ve sméru 3ipky 23b pod konec 8g koncové eivky 8.

~ Na zdkled® pohybového pop¥. ¥idiciho diagremu na obr. 6, jakoZ i na zéklad¥ obr. 1
% 5 bude bliZe vysv&tlen zepPfddac{ d8j. V obr. 6 je na uselce nanesena doba t a na po¥adni-
ci pohyb popk. Fizeni &dstf 4, 11 ef 17, 21 a 22.

Obr. | znézoriuje viechny souldsti p¥i nerudeném sprddecim provozu. Z konve 2g se p¥i-~
védi pPdst 2b bezvietenovému doprddacimu zafizeni lg. V rotoru 1b vznikd p¥ize 2, kterd
je vedena odtshovgu trubkou 28 a odtehovéna konstentni rychlosti odtehovym dstrojim 3, 4.
Zvedat 27, ktery je vykyvn$ v bodu 2]s otd¥eni a slouff k nedzveddvénf svdraciho vélce 4,
upevn&ného na péce 4g a vykyvného kolem bodu 4b otd¥eni, Je v klidové poloze. P¥i pieruleni
provozu, které vyfaduje nového zepfedeni, zistdvé obraz stejnym s tim rozd{lem, Ze schdz{
p¥ize 2 a konec p¥fze nabdhl na koncovou civku 8. Piivod préstu 2b je je3t¥ zablokovén.

Ne startovaci povel pro zapFedeni, ktery podle obr. 6 se vydd v okamZiiku A, vykyvne
nnac{ remeno 11 ke koncové ci{vce 8. Potom zene v okamZiku B vykyvovat sm¥rem ke koncové
civce 8 také saci trubice 14. Jakmile hnaci remeno 1l doséhne v okam¥iku C koncové civky
8, zedne jeji hnact vélec 12 se otélet smirem nazpdt. PFitom se koncové civke § nadzdvihne
od navijeciho vélce ] a oté¥f se proti smdru navijeni. Ve stejném %asovém okemZiku se ta-
ké odtehovy vdlec 13 zapojl na zp&tny. chod.

V okemiku D se sac{ trubice 14 pFiblfZila ke koncové civce 8 tak dalece, Ze sac{
hubice 14b stojf Wpln¥ t¥&sn¥ pFed povrchem civky. A% do okamZiku E se nynf vyhleddvd
pfize na povrchu civky a naseje se sacf hubic{ 14b. Kdy% k tomu dojde, vykyvuje saci
trubice 14 op&t nazpdt a% do okemfiku F s pfitom unds{ pf{zi 2, jak to ukazuje obr. 2.

Ve stejném okam¥iku se vypoji hneci védlec 12 a odtahovy vfilec 13. Odtahovy vylec 13 nemdl
dosud %d4dny styk s p¥iz{ s biZel jen z toho dlivodu, jeliko% je vypojovén a zapojovén
synchronnd s hnacim vdlcem 12.
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04 okem#iku F 8% do okam#iku G vykyvuje vytshove¥ 16 p¥ize smérem vzhiru, uchopi

prizi 2, vykyvuje nazp&t a% do okem¥iku H & vytdhne smy3ku pfize, znézorn¥nou v obr. 3. Pre{-
ze 2 vede nyni od koncové civky 8 mezi sviracim védlcem 15 a odtahovym védlcem 13 odtehového’
dstroji k chapadi 16b p¥ize. Odtud probihé konec 2b prize a¥ do sac{ hubice 14b. V okam#iku

H se sviéraci vdlec 12 vykyvne k odtahovému vdlci 13 a uvede se v pohyb podave¥ 17 p¥fze.

Soulasnd se také sviracl vdlec 4 v dldstedku plsobeni zvedale 21 nadzdvihne, od odta-
hového vdlce 3, Jjek to zndzornuje obr. 3. V okemZfiku I je p¥ize 2 sev¥ena mezi odtashovym
vélcem 13 Jedtd stojici, a svdrscim vdlcem 13. Odtshové ustrojf 3 4 spfédactho mista ’
je nynt upln¥ otevieno. Podaved L] pfize byl mezit{m vykyvnut dold o maly Usek, a sice
tak deleko, %e sv&ra 17b le%f p¥ed brusnym kotou¥em 20. Brusny kotoud 20 pierusi p¥fzi
a pripravi novy konec p¥ize pro zaptedeni jejim rozvlédkndnin a zahrocenim. Stary konec
28 prize se nasaje a odstrani sac{ hubici 14b.

V okemZiku J se hnacf vdlec 12 a odtshovy védlec 13 zapoj{ na pomely zp¥tny chod.
Soudasnd zadne podava¥ 17 pffze ne kruhové drdze 1Jc vykyvovat ddle doll. V okem¥iku K
je tento vykyvny pohyb ukonlen, jek je patrno z obr. 4. Svira 17b podevade 1] p¥ize
stoji nyni pFed otvorem odtshové trubky 28 bezvietenového spPédectho zafizeni lg. V diisled-
ku ¥fzeni ojnici 19 postevil se mezl tim zveda¥ 18 p¥ize napfi¥ k podevadi 17 pFize a pFitom
polo¥il piizi 2 do otevieného odtehového dstrojf 3, 4 spPéddacfho mista. V okemiiku K se
otevPe svira 17h. Soulasn¥d se do odtehové trubky 28 nasesje konec p¥ize. Ve stejném okem¥iku
se hnac{ vdlec' 12 a odtehovy vélec 13 zapojl na pondkud rychlej3{ zpZtn# chod.

V okem¥iku L dosdhl konec pr¥ize tém&¥ dréiky rotoru spiédact odst¥edivky 1b. Hnact
vélec 12 a odtehovy vdlec 13 se mezl Zasovymi okem¥iky L e ¥ zedr%{, eby ihned na to mexi
gasovymi okemiiky M a N pFi rychém zp&tném chodu zavedly zbyvajict konec p¥ize nasp¥t do

sprédaciho rotoru 1b, nadei nastane viastni zspPedeni, V okam¥iku N se obrdt{ smdr otd¥eni
hnacfho vélce |12 a odtahového vdlce 13 a potom se jejich rychlost v rychlém vzestupu suy3i

a% na predem urdenou provozni rychlost odtehovéni pi*ize.

V okem3iku 15 zedne podava¥ 17 pfize vykyvovat nazp&t. Tento pohyb Je ukon¥en v &a-
sovém okam¥iku P. Ve stejném okemiiku bylo také dosaleno provozn{ rychlosti odtehovéni pii-
ze, cof znamend, %e odtshové vdlce J = 13 majt stejnou obvodovou rychlost. Odtahovy vdlec
3 rotuje trvale s normélnf rychlosti odtshovéni p¥ize.

Mezi Sasovymi okemfiky P = Q se zvedad 2] opdt uvede nazp¥t, tekie se svéraci vdlec
4 poloZi na odtahovy vdlec 3.

Nyni md%e nastet pfeddni p¥ize 2 vodi¥i 6 pize. Za tim G¥elem se v Zasovém okam¥iku
Q nejd¥fve svdraci védlec 13 nedzdvihne od odtahového vélce 13 a odhazova¥ 21 se uvede
v %innost. Odhazove¥ 21 stledf p¥fzi 2 strenou od odtahového vdlce 13 smirem dold, tekZe
pifze kloufe po vdlci 23 predavae 22 p¥ize. Kdy% toto nastaslo v okamZiku R, zalne
predave® 22 piize vykyvovat 3ikmo ve smiru ke spiddacimu mistu 1. Tento pohyb Je ukon&en
v Sasovém okem¥iku S. Mezi ¥asovymi okemZiky R a S se hnaci vélec 12 a odtehovy vdlec
13 zapoji na rychly dop¥edny chod, Toho Je zapot¥ebf, eby koncovd civka 8 mohla p¥*i nezmd-
n3ném nebo nepatrnd zvySeném nap&t{ pFize prevzit p¥fdavny usek p¥ize, ktery se uvolnil
vykgvnutim predavale 22 p¥ize.

Odtshovy vélec 13 nemé nyni vlastnd %ddnou funkei, nybr% bd%i naprdzdno jen z toho
ddvodu, jeliko% pro jednoduchost je zapojen synchronnd s hnacim vélcem 12. Vykjvnuti pie-
davede 22 p¥ize nastévd v pFitomném pripad¥ pod d¥inkem napdtf p¥ize proti sile nasta-
vitelné zp¥tné prufiny 24. Zpdtnd pruiina 24 je zavd¥ena tak, %e silovd slofks, pisobict
ve smdru vykyvovédni se zmen3uje s pFibyvejicim vychylenim pfedavale 22 pFize.

To je vfhodné, jelikoZ dhel opésdni p¥ize a tim i 4¥innd silovd sloZka napdt{ piize
se rovn¥} zmen3uje se zvdtdenim vychyleni. V koncové poloze pledavele 22 prize uvede péka
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22¢c v okem?iku S v ¥innost spina¥ 26. Spinal 26 zapoJi hnact védlec 12 a odtehovy vdlec 13
opét na normélni odtehovou rychlost pFize. Jeliko¥ pPedavae¥ 22 vychyli p¥fzi 2 Sikmo pod
konec 8g civky (obr. 5), sklouzne p¥ize nejd¥ive stranou od hnacfho vélce 12 a je v okamZi-
ku S uchopena vodiem 6 a odtahovéna stranou od vdlce 23 piedavaZe 22.

Po ukondeni predéni prize vykjvne predaval 22 p¥ize pisobenim zp&tné pru¥iny 24
opét do vychozi polohy. KdyZ k tomu dojde v okem¥iku I, za¥ne zpdtny vykyv také hnactho *
remena 11. P¥i vykyvném pohybu hnaciho remens 11, kdy% koncové civka 8 op&t dosedne na na-
vijeci védlec 1, vypojfl se hnaci vdlec 12 @ odtahovy vélec 13. Jakmile hnac{ rameno 11
dosdhne v okem%iku Viklidové polohy podle obr. 1, jevfidici program prob&hnut.

Progremové zapojeni je obsafeno v zap¥ddacim dstrojdf 10 a neni blife zndzorndno. MiZ¥e
pritom jit napfikled o b&%né elektromechenické progrsmové zepojent, pracujic{ s kiivkovy-
mi kotoudi.

PREDMET VYINALEZU

1. Zatizen{ pro zapiddén{ pffze vedené nazp&t od koncové civky do spPddacfho rotoru
spiddaciho mista bezvietenového dopfddactho stroje za pomoci pojizdného zepiddaciho ze-
¥{zeni, vyzna¥ujici se tim, %e na zapfédacim gedfzeni (10) Jsou upraveny pracovni pro-
stfedky, sestévajicl ze saci trubice (14), vytehovade (16) p¥ize, podavaZe (17) pFize a
zdvihade (18) pFize a slouzici pro zpdtné vedeni piize (2) do sprddactfho rotoru (1b), =
to skrze odtshové dstrojl, umistiné na zepPédacim ze¥fzent (10), sestdvajfci z odtahového
vélce (13) a ze sviracfho vélce (15) a zapojené na zp¥tny chod pro odtah p¥fze s koncové
civky (8), a mezi rotujfcim odtahovym vélcem (3) a od tohoto odtahového vélce (3) nadzdvi-
fenym svéracim vdlcem (4) odtehového dstroji, upraveného na spfddecim mistd (1), jekoZ i
predava¥em (22) p¥ize, zatifenym vratnou silou a slou?fcim pro peddnf p#fze (2) po zepFe-
deni odtshovym dstrojim zepFddactho zaffzeni (10) do normdlnfho dosednuti p¥ize ve sp¥é-
dacim mists.(1).

2, Zat{izeni podle bodu 1, vyzna¥ujic{ se tim, Ze na zep¥ddacim zatffzeni (10) Je uprave-
no remeno (11), na kterém je oto¥nd uloZen hnac{ vélec (12), a slouzfcf pro pohon koncové
civky (8) se zvySenou rychlosti v pribZhu obdobi pPechodu pFize do normélnfho dosednuti pro
zapredeni.

3. Zatizeni podle bodu 1 nebo 2, vyznadujfci se tim, Ze vélec (23) piedavale (22)
ptize je za W¥elem piFeddni p¥ize (2) do normdlnfho dosednuti p¥ize pohyblivy podél kruhové
drdhy vedouci strenou pod jeden konec (8a) koncové civky (8). ‘

4. Zefizeni podle bodd | e 3, vyzna¥ujfcf se tim, %e na bodu (18a) otd¥eni podavale
(17) p¥fze je pro vloZeni zp8t vedené pFize (2) mezi odtahovy vélec (3) e sviraci vélec '
(4) sptéddactiho mista (1) oto¥nd upevnin zvedad (18) prize, Pizeny pohybem podavale piize
pfi¥ems zvedad (18) pFize je spojen s ojnict (19), kterd je v bodu otddeni (19a) kloubovd
spojena se skfinf zapfddacfho zaffzeni (10).
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