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Relatério Descritivo da Patente de Invencgéo para "DISPOSITIVO
DE PESAGEM".
CAMPQ TECNICO

A presente invencao refere-se a um dispositivo de pesagem tal

como uma balanga de multiplas cabegas compreendendo uma tremonha de
alimentacdo ou de estoccagem (ambos a serem denominados como alimen-
tagdo) para o material do produto a ser pesado, e pelo menos um mecanis-
mo de dosagem para transporte controlado de porgdes de material do produ-
to da dita alimentagédo para um sistema de pesagem.

ANTECEDENTES DA TECNICA

Em dispositivos de pesagem dessa espécie é conhecido usar

um mecanismo de dosagem ou de medicdo compreendendo recipientes vi-
bratdrios posicionados como uma calha para transportar o material do produ-
to da alimentagdo para o sistema de pesagem e controlar a vibragdo no
tempo e intensidade de modo a distribuir uma por¢cido desejada de material
do produto para o sistema de pesagem. Tal dispositivo de pesagem pode ser
usado por uma ampla faixa de materiais do produto, desde que os materiais
do produto possam ser transportados por vibragdo de uma maneira suficien-
temente estavel e organizada. Uma maneira alternativa de fornecer a distri-
buicdo de por¢des desejadas de material do produto para um sistema de
pesagem é fornecer um transportador em espiral em um alojamento tubular,
gque seja adequado para transporte controlado de materiais em particulas ou
pulverulentos, tal como, por exemplo, conhecido de EP 1 439 379. No entan-
to, transportadores em espiral normais impéem uma influéncia mecénica
relativamente alta no material do produto. Tal influéncia mecénica deve, no
entanto, ser evitada em conexao com produtos sensiveis. Por conseguinte,
em conexado com materiais do produto sensiveis, pegajosos e/ou flexiveis,
tais como aves domésticas, peixe, carne fresca, carne marinada e materiais
granulosos e/ou pegajosos correspondentes, nem o transporte do transpor-
tador vibratdrio nem o transporte em espiral do material do produto sera sufi-
cientemente estavel, bem definido, e suave, e, por conseguinte, ndo estara

fornecendo ¢ transporte exigido desses tipos de produtos.
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DESCRICAQ DA INVENCAQ

E o objetivo da presente invencdo fornecer um dispositivo de
pesagem da espécie referida acima, com o qual é possivel fornecer um
transporte bem definido de materiais do produto, que ndo sdo adequados -
para transporte vibratorio, e esse objetivo é alcancado com um dispositivo de
pesagem para pesar o material do produto pegajoso e/ou flexivel, tal como
carne fresca, carne marinada, aves domésticas, peixe e materiais granulo-
sos e/ou pegajosos correspondentes, que de acordo com a presente inven-
¢do compreendem as caracteristicas estabelecidas na reivindicagao 1. Tal
dispositivo compreende espirais de transporte acionadas por motor formadas
como uma barra conformada de maneira helicoidal e fornecendo um trans-
porte bem definido de material do produto da alimentagéo para o sistema de
pesagem, mesmo se 0 material de pesagem for pegajoso e/ou flexivel, ou
por outras razdes nao for adequado para transporte vibratorio.

O posicionamento da espiral em uma calha aberta fornece um
transporte suave, sem imposicao de qualquer influéncia mecéanica significan-
te ou pressac no material do produto.

BREVE DESCRICAQ DOS DESENHOS
Na seguinte parte detalhada da presente descricdo, a invencéo

sera explanada em mais detalhes com referéncia a modalidade exemplar de
um sistema de pesagem de acordo com a invengao mostrada nos desenhos,
em que:

A figura 1 mostra uma vista de topo da alimenta¢ao para o mate-
rial do produto e dezoito espirais de transporte acionadas por motor posicio-
nadas em calhas para transportar o material do produto da alimentacéo para
o sistema de pesagem (n&o mostrado).

A figura 2 mostra uma vista em corte transversal do arranjo na
figura 1 ao longo de A-A,

A figura 3 mostra um detalhe na figura 2 indicando um exemplo
de uma conexao entre o0 motor e a espiral de transporte.

DESCRICAO DAS MODALIDADES PREFERIDAS

O aparelho mostrado na figura 1 compreende uma alimentacéo
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1 que tem dezoito mecanismos de dosagem 3 posicionados simetricamente
ao longo da circunferéncia da alimentagdo 1. Cada mecanismo de dosagem
3 compreende uma calha 4, em que uma espiral de transporte 5 na forma de
uma barra conformada de maneira helicoidal é posicionada e acionada por
um motor 7 (vide figura 3). Posicionado de modo coaxial com a espiral de
transporte 5 estd um nucleo 6, que € considerado ser opcional e cujo nlcleo
6 pode ter qualquer didmetro menor do que o didmetro interno da espiral de
transporte 5.

A alimentacdo 1, mostrada em segéo transversal na figura 2,
compreende uma parte de fundo central conica 2, que fornece uma distribui-
¢do de material do produto em diregao a parede externa 12 da alimentagéo
1. A parte de fundo central cénica 2 da alimentagao termina em uma distan-
cia da parede externa 12 da alimentagdo e entre elas o material do produto
cai dentro das calhas individuais 4, em que a espiral de transporte 5 € um
nucleo 6 possivel s&o posicionados para transportar 0 material do produto
fora da alimentac&o 1 de uma maneira controlada de modo a distribuir por-
¢des controladas de material do produto para um sistema de pesagem posi-
cionado abaixo da extremidade da calha 4.

Preferivelmente, a barra conformada de maneira helicoidal tem
um pago de aumento ao longo do seu comprimento de modo a aperfeigoar o
transporte suave do material do produto.

Como mostrado na figura 3, a conexao entre o motor 7 e a espi-
ral de transporte 5 compreende uma bucha 8 em que a espiral de transporte
5 esta conectada permanentemente, por exemplo, por soldagem, ou a dita
bucha 8 sendo possiveimente integrada no nucleo 6, se presente. A bucha 8
compreende um pino 9 que fornece uma conexdo nao giratéria ao eixo acio-
nado por motor e um mecanismo de conexdo por clique 10, por exemplo,
fornecido por meio de uma mola e uma bola, a dita bola sendo pressionada
em um recesso fornecido no eixo do motor.

De modo a evitar vazamento de material do produto da calha 4
no compartimento interno do motor, uma vedacéo 11 é fornecida entre o eixo

do motor e a parede traseira da calha 4.

of
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A montagem do motor 7 e provis8o possivel de mancais suple-
mentares para o eixo do dito motor € fornecida de uma maneira convencio-
nal e ndo necessita explanagao detalha nesse ponto.

Os componentes em contato com o material do produto s&o pre-
ferivelmente feitos de ago inoxidével, mas outras escolhas de material po-
dem ser feitas por diferentes razdes, tal como materiais de plastico, etc.

O aparelho mostrado funciona da seguinte maneira. O material
do produto a ser pesado é transportado para a alimentagao 1 de uma manei-
ra controlada de modo a manter um nivel geralmente normal de material do
produto na dita alimentacao 1. O material do produte & distribuido ao meca-
nismo de dosagem individual 3 pela parte de fundo central cénica 2 na ali-
mentagdo. Podem ser fornecidas superficies adequadas em declive entre as
calhas individuais 4 do mecanismo de dosagem 3 de modo a levar o material
do produto para as calhas individuais 4.

O mecanismo de dosagem 3 distribui porgbes predeterminadas
de material do produto para o sistema de pesagem relacionado através de
sinais pelo controle total para o dispositivo de pesagem. A porgao controla-
da, bem definida é distribuida pela velocidade controlada do motor 7 durante
um periodo de tempo controlado. De modo a otimizar a dosagem, a pesa-
gem subsequente da porgdo distribuida é usada para ajustar o periodo de
tempo e/ou a velocidade do motor de modo a ajustar a dosagem de material
do produto de cada mecanismo de dosagem individual 3.

Os valores tipicos da velocidade giratéria da espiral de transpor-
te 5 sdo 1-100 revolugbes por minuto e do periodo tipico de momentos de
deslocamento séo entre 50 e 2000 ms.

A pesagem e a combinagdo de porgbes parciais dosadas se-
guintes para porcdes finais devem ser tdo proximas quanto possivel ao peso
desejado das porgdes finais através da combinagdo de um ndmero prede-
terminado de por¢bes dosadas e pesadas, sdo bem conhecidas na técnica e
nao necessitam serem explanadas em detalhes adicionais.

Acima, a invencdo foi descrita e explanada em conexdo com

uma modalidade especifica sua, como mostrado nos desenhos, no entanto,
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muitas variacdes séo evidentes para aiguém versado na técnica sem se a-
fastar das reivindicagdes a seguir. Entre tais desvios naturais estd um outro
numero de mecanismos de dosagem 3, a proviséo de nucleos 6 que tem um
didmetro menor ou a remogao completa do nicleo 6 e a possibilidade de
fornecer o nucleo 6 com uma outra forma externa em vez da forma cilindrica
mostrada nos desenhos. Além disso, o nucleo pode ser mantido estacionario
embora girando a espiral de transporte 5 em vez de ser girado sincronica-
mente com a espiral de transporte 5. Estara também evidente que a abertura
na lateral 12 da alimentagao 1, através da qual a calha 4 se estende, tem
que ser adaptada ao material do produto a ser transportado pelo mecanismo

de dosagem 3.

A
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REIVINDICAGOES

1. Dispositivo de pesagem para pesar um material de produto
pegajoso e/ou flexivel, tal como carne fresca, carne marinada, aves domesti-
cas, peixe e materiais granulosos e/ou pegajosos correspondentes, compre-
endendo

uma alimentagéo (1) para o material do produto a ser pesado,

pelo menos um mecanismo de dosagem (3) para o transporte
controlado de porgbes de material do produto da dita alimentacdo (1) para
um sistema de pesagem,

o dito mecanismo de dosagem (3) compreendendo uma espiral
de transporte (5) acionada por motor (7) formada como uma barra confor-
mada de maneira helicoidal posicionada em uma calha aberta (4) para
transportar o material de produto da alimentagéo (1) para o sistema de pe-
sagem e uma unidade de controle para controlar o motor de modo a distribu-
ir uma porcéo desejada de material de produto ao sistema de pesagem, ca-
racterizado pelo fato de que a conexao entre a espiral de transporte (5) e
um nucleo (6), se presente, e 0 motor compreende um mecanismo de clipe
para facil montagem, desmontagem, limpeza e troca de espiral de transporte
(5) e/ou nucleo (6).

2. Dispositivo de pesagem, de acordo com a reivindicagao 1,
caracterizado pelo fato de que a dita barra conformada de maneira helicoidal
tem um paco de aumento ao longo do seu comprimento.

3. Dispositivo de pesagem, de acordo com a reivindicagdo 1 ou
2, caracterizado pelo fato de que compreende adicionalmente um nucleo (6)
posicionado dentro da espiral de transporte (5), o dito nucleo (6) tendo um
diametro que € menor ou igual ao diametro interno da espiral de transporte
(5).

4. Dispositivo de pesagem, de acordo com a reivindicagao 3,
caracterizado pelo fato de que o dito nucleo (6) tem uma forma principalmen-
te cilindrica.

5. Dispositivo de pesagem, de acordo com a reivindicagao 3 ou

4, caracterizado pelo fato de que o dito nucleo (6) € girado sincronicamente
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com a espiral de transporte (5).

6. Dispositivo de pesagem, de acordo com a reivindicagdo 3 ou
4, caracterizado pelo fato de que o dito nucleo (6) é mantido estacionario.

7. Dispositivo de pesagem, de acordo com qualquer uma das
reivindicagbes 3 a 6, caracterizado pelo fato de que o dito nucleo (6) tem
uma superficie externa estriada.

8. Dispositivo de pesagem, de acordo com qualquer uma das
reivindicagbes 3 a 7, caracterizado pelo fato de que o dito nucleo (6) é alte-
ravel de modo a facilitar diametros diferentes para transporte de um produto
diferente e/ou fornecer diferentes velocidades de transporte.

9. Dispositivo de pesagem, de acordo com qualquer uma das
reivindicagbes 1 a 8, caracterizado pelo fato de que a dita calha (4) compre-
ende uma parte de fundo que tem uma forma cilindrica com um diametro
correspondente a ou maior do que o diametro externo da espiral de transpor-
te (5).

10. Dispositivo de pesagem, de acordo com a reivindicagao 9,
caracterizado pelo fato de que a dita calha (4) se estende através de uma
abertura na lateral da alimentacao (1).

11. Dispositivo de pesagem, de acordo com qualquer uma das
reivindicagdes 1 a 10, caracterizado pelo fato de que a dita alimentagao (1)
compreende uma parte de fundo central formada de maneira conica (2) le-
vando o material de produto radialmente para fora para diversos mecanis-
mos de dosagem (3) posicionados em um padrao circular em torno do fundo
conico (2).

12. Dispositivo de pesagem, de acordo com a reivindicagao 11,
caracterizado pelo fato de que os motores (7) para acionar as espirais de
transporte sao posicionados embaixo da parte de fundo cdnico (2) da ali-
mentacao (1).

13. Dispositivo de pesagem, de acordo com qualquer uma das
reivindicagbes 1 a 12, caracterizado pelo fato de que o dito motor (7) é con-
trolado em velocidade e tempo de deslocamento pelo controlador.

14. Dispositivo de pesagem, de acordo com a reivindicagao 13,
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caracterizado pelo fato de que o dito controlador € conectado para receber

informag&o do peso das por¢cdes de material e adaptado para ajustar a velo-
cidade e/ou tempo de deslocamento na dependéncia dele.

15. Dispositivo de pesagem, de acordo com qualquer uma das

5 reivindicagbes 1 a 14, caracterizado pelo fato de que o dito dispositivo com-

preende 2 a 40 mecanismos de dosagem (3), tais como 2 a 4,4 a 8, 8 a 16,

16 a 40, por exemplo, 10 a 20, 20 a 40, preferivelmente 16 ou 18 mecanis-

mos de dosagem.
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