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Zgarniarka sterowana hydraulicznie

Przedmiotem wynalazku jest zgarniarka sterowana hydrulicznie przystosowana do wspdtpracy z ciagnikiem
rolniczym. Zgarniarka przeznaczona jest do wykonywania robdt ziemnych takich jak: odspajanie gruntu,
transport uzyskanego urobku i rozscietanie go warstwowo lub wytadowanie w formie pojedynczego stosu. Mozna
ja stosowacé do wszystkich prac zwiazanych z ksztattowaniem powierzchni gruntu i jego przemieszczania.

Znana zgarniarka przeznaczona do wspotpracy z ciggnikiem i sterowana zaworem rozdzielacza hydraulicz-
nego zamontowanym na ciagniku posiada rame wyposazona w cztery kota jezdne. Pomiedzy podfuiznicami reamy
zawieszona jest skrzynia tadunkowa wraz z zamykajaca ja klapa. Skrzynia zawieszona jest na wysi@gnikach
obrotowo zamocowanych do podtuznic ramy, napedzanych poprzez pionowe ramiona sitownikami hydraulicz-
nymi ina facznikach, ktérych zakrzywione korice zamocowane s na klapie i opierajg sie o jej rolke. Klapa
zamocowana jest obrotowo na ramie, a jej sciany boczne zaopatrzone sq w wystepy krzywkowe: dolny igorny.
Wystep gérny stuzy do podnoszenia klapy podczas wysypywania urobku, natomiast za pomoca wystepu dolnego
podnosi sie klapa podczas opuszczania skrzyni. Do opuszczania klapy stuzy zakrzywiony koniec tacznika, ktory
opiera sig o rolki umieszczone na jej bocznych scianach. Klape w zadanym potozeniu utrzymujqa dwie sprezyny
jednymi koricami mocowane do klapy, a drugimi do ramy.

Wadg znanej zgarniarki jest to, ze podczas oprézniania skrzyni, klapa przez pewien okres jej obrotu zajmuje
potozenie nieruchomo — zamknigte co powoduje zatrzymywanie si¢ urobku na jej] wewngtrznej czofowej
Scianie.

Takie rozwigzanie nie pozwala w sposéb ciagty regulowaé potozenia klapy, a w zwiazku z tym takze
i szczeliny pomigedzy klapg a skrzynia, co w znacznym stopniu ogranicza stosowanie zgarniarki szczegdlnie
podczas warstwowego rozécietania urobku. Sprezyny dociskajace klape do skrzyni nie zapewniajg szczelnego
zamknigcia podczas transportu urobku, a ziemia dostajaca si¢ pomigdzy zwoje zmniejsza skutecznos$¢ ich
dziatania. )

Zastosowanie skomplikowanego mechanizmu dZwigniowo-krzywkowego stwarza kiopoty technologiczne
i wymaga precyzyjnej obrébki, podrazajac koszty wykonania urzadzenia.
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Wady te usuwa zgarniarka wedfug wynalazku zaopatrzona w skrzynie iklape zawieszong pomiedzy
podtuzhicami ramy na dwéch symetrycznie umieszczonych mechanizmach dzwigniowych, napedzanych sitowni-
kami hydraulicznymi. Mechanizm dzwigniowy stanowi podwdjny czworobok przegubowy, w ktérym ramie
czworoboku zmieniajacego potozenie skrzyni jest jednoczesnie wahaczem czworoboku zmieniajacego potozenie
klapy. Dwa sworznie czworoboku przegubowego, ktéry powoduje zmiang potozenia skrzyni przymocowane sq
do jej powierzchni bocznych, tak iz konstrukcja skrzyni tworzy ramie taczace te sworznie. Zgarniarka ma dyszel
zaopatrzony w podpore o regulowanej wysokosci a rozstaw kot jezdnych ustala sie za pomoca zamocowania ich
wewnatrz lub na zewnatrz ramy.

Zastosowanie zgarniarki wedtug wynalazku pozwala na doktadng regulacje szczeliny miedzy klapa
a skrzynia, co umozliwia rozscietanie urobku o dowolnej grubosci warstwy. Przez zawieszenie organdw robo-
czych na sztywnych, przegubowo zamocowanych elementach uzyskuje sie mozliwos¢ precyzyjnego sterowania
zarowno klapq jak iskrzynig, co zcpewnia szczelne ich zamkniecie podczas transportu. Uktad kinematyezny
mechanizmdw sterujgcych ruchami skrzyni zgarniarki i klapy przystaniajace] jej otwdr wylotowy pozwala na
roztadowywanie skrzyni w kazdym jej potoZeniu w stosunku do poziomu w granicach od 0° do 100° bez
dodatkowych urzadzert wygarniajacych. Zgarniarka ma prostg konstrukcje zapewniajacy jej niezawodnosc i jest
tatwa w obstudze. .

Przedmiot wynalazku jest przedstswiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na kioi ym fig. 1 przedsta-
wia zgarniarke w potoieniu transportowym w widoku z boku, afig. 2 zgarniarke w widoku z gory. Zgarniarka
sktada sie z nosnet ramy 1 o ksztafcie litery ,,C" zj'ednej strony zaopatrzonej w jezdne kote 2, a z drugiej
wdyszel 3. Pomigedzy podfuznicami ramy 1 za pomoca dwdch symetrycznych mechanizméw diwigniowych
zawieszona jest skrzynia 4 i zamykajaca ja od przodu klapa 5. Skrzynia 4 ma ksztatt prostopacdodcianu bez
gornej i przedniej fciany. Przednia krawedz spodu skrzyni 4 wyposaiona jest w zgarniakowy néz 6. Klapa 5
w potozeniu dolnym zamyka przéd skrzyni 4.

Kaidy Z mechanizmdéw diwigniowych napedzany jest oddzielnie hydraulicznym u)romuki-om 7 podwodine-
go dziatania, ktérego jeden koniec przytwierdzony jest do ramy 1, a érugi do pionowego ramienia diwigni
katowej stanowigqcej wahacz 8 skrzyni 4. O$ wahacza 8 skrzyni 4 stanowi poprzeczna belka 9, teczace pod fuznice
ramy 1 w celu wzmocnienia konstrukcji.

Mechanizm dZwigniowy stanowi podwodjny czworobok przegubowy, w ktérym pozieme ramie 10 wahacza
8 skrzyni 4 stanowi jego element. Skrzynia 4 z obu stron zawieszona jest na dwéoh swarzniach 11 i 12 z ktérych
sworzert 11 potaczony jest za pomocg ramienia 13 zrama 1 a sworzert 12 z poziomym ramieniem 10. Klapa
zawieszona jest na czopach 14, potaczonych ramionami 15 zramg 1 oraz na tacznikach 16, petaczonych
przegubowo z ramionami 13, ktére dla klapy 5 stanowig wahacze.

Dyszel 3 zgarniarki zaopatrzony jest w podpore 17 o regulowanej wysokodci. Korice podiuznic ramy 1
majg przewiercone na wylot otwory tak, iZ mozna do nich mocowad piasty 18 kdt 2 po obydwu strenach.

W celu uruchomienia zgarniarki mocuje sie jej dyszel 3 do haka ciggnika, obraca si¢ o podpdrke 7 do
potoienia poziomego, a nastgpnie podiacza sie sitownik 7 do ukfadu hydraulicznego ociagnika za jego
rozdzielaczem. DZwignia rozdzielacza hydraulicznego reguluje si¢ potozenie tfoczysk sitownikéw 7. Ttoczyska
sitownikéw 7 w potozeniu transportowym wysunigte 53 z cylindrow o potowe swego skoku. Dalsze wysuniecie
tfoczysk powoduje uniesienie i jednoczesny obrét skrzyni 4 wzgledem ramy 1 o kat od 0°—100° i otwieranie
klapy 5. Przy takim potozeniu (0° do 100°) wysypuje si¢ urobek warstwowo lub w formie pojedynczego stosu.
Gdy ttoczysko znajduje sie w pozycji srodkowej, klapa 5 szczelnie przylega do skrzyni 4 umieszezonej poziomo
wzgledem ramy 1. Zmniejszajac wysuwanie ttoczysk od potoienia transportowego zgarniarki, powoduje sig
opuszczenie skrzyni 4 wzgledem ramy 1 rownolegle do podtoza, a nastepnie po zetknigciu z nim pochylenie
o kat od 0°—10° zaleznie od zgdanej gtebokosci skrawania. ROwnoczeénie z opuszczaniem skrzyni 4 nastepuje
otwieranie klapy 5 przestaniajacej otwor wlotowy.

Zastrzeienia patentowe

1. Zgarniarka sterowana hydraulicznie zaopatrzona w skrzyni¢ i zamykajaca ja klapg zawieszong pomiedzy
podtuznicami ramy na dwdch symetrycznie umieszczonych mechanizmach dzwigniowych napedzanych sitowni-
kami hydraulicznymi, znamienna tym, Ze mechanizm dZwigniowy stanowi podwdjny czworobok
przegubowy, w ktérym ramig¢ (13) czworoboku zmieniajacego potozenie skrzyni (4) jest takie wahaczem
czworoboku zmieniajgcego pofozenie klapy (5).

2. Zgarniarka wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze sworznie (11 i 12) czworoboku przegubowego,
powodujacego zmiang potozenia skrzyni (4) sa przymocowane do jej powierzchni bocznych tak, iz konstrukcja
skrzyni (4) tworzy ramie faczace sworznie (11i12).
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