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(64) Blokovaci jednotka, zejména pro zablokovéni rypaciho mechanismu
v pFigném smaéru

Vyndlez se tykd blokoveci jednotky, zejména pro zablokovéni hydraulického rypactiho
mechanismu v libovoln¥ plynule nastavitelné poloze v mezich pfi¥ného posuvu.

Doposud zndmé provedeni takovych blokovacich jednotek jsou fediena napfiklad jako ma-
nudlné ovliddanéd svdrné ¥rouby, Jjejich¥ pPedpdtim je zdvEs rypacfho mechanismu pPitladovén
ne nosnfky vedeni p¥{&ného posuyu, &im¥% je vytvolena poiadovend velikost t¥eni, Nevyhoda
jejich pou%itf spodivé pPedevidim v komplikovanosti .a zdlouhavosti manudlni manipulace. Obvyk-
16 je rovnd% tekové provedenf, kde po vytvoren{ t¥ent pot¥ebného pro zablokovéni rypaciho
mechanismu v nastavené poloze je vyuZito tlaku hydreulického systému prostiednictvim hydrau-
lickych véle8kd, které pPitladujl zévés rypacfho mechanisma na nosniky vedeni pi{&ného posu-
vu. Nevyhodéu tohoto provedent je v3ek nutnost trvalého zapojeni hydraulickgfch blokovecich
véledkd do hydraulického systému p¥i pracovnim nasazeni rypaciho mechanismu, ddle problémy
souvisejfci s mo¥nymi net¥snostmi a rovnd% ta skutenost, %e k zablokovédnf nastavené polohy
rypaciho mechanismu je nutno, aby hydrasulickéd scustava byla v Einnosti.

Uvedené nedostatky jsou do zna¥né miry odstrandny blokovaci jednotkou podle vyndlezu,
kterd je tvorena vdlcem ulo¥enym na vn3jsf plo¥e zév¥su uchycendho na nosnicich, v némZ je
ulo¥en pfst. Pistem prochézf Zroub opat¥eny na jednom konci hlavou, doléhajfcl osazenim na
tfmen, ktery se opIrd t8snd o &elo vodicich nosnilkd, a na druhém konci opatfeny matici.
Matice dosedd na vndj3{ &eln{ plochu pistu. Pist mé vdlcové osazeni, na kterém je nasunut
pru¥ny element opirajici se jednfm koncem o vnit¥ni osazeni vélce a druhym koncem o plochu
pistu. Vdlec je ddle t&snd uzavien vikem, jim%Z je veden p¥ived hydraulického média z hydrau-
lické soustavy rypaciho mechanismu, do ni% je vloZen oviddaci ventil. Mezi ovlddacimi venti-
lem a vikem je odbodka, kterd vede do odpadni ¥dsti hydraulické soustaevy rypaciho mechanismu
a do této odbodky je vloZen &krticf prvek.
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Vyhodou provedeni blokovaci jednotky podle vyndlezu je pPedevdim to, %e k zablokovéni
polohy je pouZito mechanickych pruinych elementd, co¥ krom¥ zv&tent spolehlivosti funkce
pFispivéd ke zjednodudenf hydraulické soustavy rypaciho mechanismu. Zablokovéni je nezdvislé
na mo¥nych poruchdch hydreulického systému, p¥i p¥ipadné poruse n3kterého z pruzﬁych elemen-
td nedojde k dplnému uvoln&n{ a ne?ddoucimu posuvu rypaciho mechanismu v p¥{¥ném sm¥ru, ve-
likost p¥{tladnd sfly je snedno sefiditelnd, v pFfpad¥ uplné poruchy mechenickych pru¥ngch
elementd, resp. poruchy odblokovévaciho hydraulického okruhu Je moZno realizovat zabloko-
véni a odblokovénf mechanickym zpisobem prost¥ednictvim sefizovacfho Sroubu a matice, je¥
Jsou integrdlni ¥4stf blokovaci jednotky,

Hydraulické médium (olej) nemusi p¥i zm&n& stavu "odblokovéno" do stavu "zablokovéno"
proudit z hydraulické ¥désti blokovaci jednotky do zp&tného - odpadnfho vedeni a% pPes ovldda-
ci ventil, coZ umoZfiuje pou¥it Jednoduchy dvoupolohovy ovlddaci ventil (resp. pouze &4st
vicepolohového rozvad¥de). Nastavend poloha rypaciho mechenismu v p¥f¥ném sm&ru je auto-
maticky zablokovéna vidy tehdy, kdy% hydraulické soustavy rfpacfho mechanismu je v ne&innos-
ti, Zeho¥ lze vyuZivat nap¥iklad pro zejistdnt rypaciho mechaenismu v transportni poloze.

Prfklad provedenf blokovec{ jednotky podle vyndlezu je znézorn¥n na pPilo¥enych vikre-
sech, kde:

obr. 1 znézornuje celkovy pohled na rypaci mechenismus vetn¥ nosnfkd vedenf p#1&ného
posuvu a vy¥suvnfch podpér,

obr. 2 zndzoriuje ¥ez blokovaci Jednotkou, zévdsem a nosnfky vedenf p¥{¥ného posuvu
rypaciho mechanismu,

obr. 3 schematicky zndzornuje zepojeni blokovaci Jednotky do hydraulické soustavy
r¥pactho mechanismu.

Blokovaci jednotka 1 podle vynélezu na obr. 1, 2 je tvoPena vdlcem 2, ktery Je na jedné
stran® uzavFen vikem 3, na druhé strend vdlce 2 je Vytvodeno kruhové osazent 2]. Mezi toto
osazeni 21 a pist 4, vloZeny do vdlce 3, jsou umist¥ny mechanické pru¥né elementy 5 - mohou
Jimi byt nep¥fkled talfPové prufiny. Pist 4 je duty, prochdzi jim Sroub 6 a prochdzi té%
otvorem v zév&su J rypecfho mechanismu v mfstd mezi dvojicemi nosnikd 2 vedent p#f¥ného
posuvu a ktery se hlavou 13 &roubu § opird o t¥men 8 nachdzejici se na opa&né strand nosnfkd
9 vedeni p¥{¥ného posuvu rypaciho mechenismu, ne¥ je umist&n zdvés T« K zévésu ] je oto¥n¥
v lo#fskdch p¥ipevn&na otod a dalsf komponenty rypaciho mechanismu. Prost¥ednictvim Sroubu
6 a matice 10 se uskute¥nuje nastaveni velikosti stlaent talfPovych pru¥in 52 tim i ne-
staveni velikosti sily, kterou je zév¥s ] pritla¥ovédn na nosniky 9 vedenf p¥f&ného posuvu ry-
pacfho mechanismu (tedy velikosti t¥enf, kteréd bréni posuvu zdvésu 7 v pii¥ném smEru).

Pfed piesunutim rypacfho mechanismu do pofadované polohy v rozsahu p¥1{&ného nastavu-
véni je nutno nejprve uvolnit zablokovéni. Uskutedni se to prost¥ednictvim tlaku hydraulic-
ké soustavy rypacfho mechanismu, ktery pisobf na opa¥nou stranu pistu 4, neZ jsou umistdny
pruziny 3, tedy na 8elo pistu 4. Tlekovy hydraulicky olej pPivedeny p¥ivodem 14 mezi pist
4 =a viko 3 pFes ovlddaci ventil 12 (obr. 3) piekond sflu pru%in 5, posune pist'4 ve sméru
od vike 3 & uvolni sev¥eni nosnikl 9 vedenf p¥f&ného posuvu zédv8su 7 a t¥menem 8. Po- p¥e-
mi{st&ni rypactho mechenismu do %4dené polohy v rozmezi pi#f¥ného posouvéni Gdinkem vﬁéjéi
si{ly se prostor mezi pistem 4 a vikem 3 automaticky spojfl s odbo&kou 15 prostfednictvim Zkr-
tictho prvku (clony) 11, pru¥iny 5 pPesunou pist 4 smdrem k viku 3 a op&t zpisob{ sevient
nosnfkd 2 t¥menem 8 a zév¥sem 7 pat¥idnou silou, predem nastavenou pomoci Sroubu 6 a matice -
10. Tim Je opst dosa¥eno zablokovéni zdv&su 1 a tedy i celého rypacfho mechenismu v.po¥edo-
vané poloze v mezfch nastevovéni v p¥{¥ném smdru.
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Blokovaci jednotku p¥i¥ného posuvu podle vyndlezu je moZno pouZlt p¥edevdim na vEech
zemnich strojfch, které jsou vybaveny pi#fén& posouvatelnym rypacim hydraulickym pracovnimV
mechanismem. Tekové blokovaci jednotka je v3ak aplikovatelnd i v pif{pad¥ jakéhokoliv posou~
vatelného zeifzeni, pro které je vyZadovéno zablokovéni v libovolné, plynule nastavitelné
poloze, jestliZe je k disposici hydraulicky systém. h

PREDMET VYINALEZU

Blokovac? jednotka zejména pro zablokovénl hydraulického rypacfho mechenismu v libo-
volné plynule nastavitelné poloze v mezich p¥i¥ného posuvu, umist&nd na zév&su uloZeném
na vodicfch nosnficfch, po kterych se r¥pac{ mechanismus pFi¥n& posouvd, vyznadujici se tim,
%e je tvoFena védlcem (2) uloZenym na vndjif ploSe zdvEsu (7), v n¥m¥ je uloZen pist (4),
kterym prochdzi ¥roub (6), opatieny na jednom konci hlavou (13) doléhajici osazenim na tifmen
(8), ktery se tésné opird o jedno 3elo nosnfkd (9), a na druhém konci opat¥eny matief (10)
dosedajfci na vn&jsL Selnf plochu k pistu (4), pPilem# na védlcovém osazeni pistu (4) je
nasunut pru¥ny element (5), opirajfci se jednim koncem o vnit¥nf osazeni (21) vélce (2)
a druhym koncem o plochu pistu (4) a vdlec (2) je t&snd uzavPen vikem (3), jinZ je veden
pFivod (14) hydraulického média z hydraulické soustavy rypacfho mechanismu, do n&ho% je
vloZen ovlddact ventil (12), pii¥em¥ mezi ovlddacim ventilem (12) a vikem (3) je odbolka
(15) vedend do odpadn{ ¥dsti hydraulické soustavy rypacfho mechanismu a Jje v ni vloZen
Skrtici prvek (11). ‘
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