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Urządzenie do rehabilitacji kończyn dolnych

Przedmiotem wzoru użytkowego jest urządzenie do rehabilitacji kończyn

dolnych, przeznaczone zwłaszcza do ćwiczeń ruchów ych osób z niedowładem

układu chodzenia, stosowane w szczególności z wielofunkcyjnymi urządzeniami

pionizującymi.

Znane jest z opisu polskiego wzoru użytkowego nr Ru 55948 oraz dodat¬

kowego wzoru nr Ru 56472 urządzenie do biernych i czynnych ćwiczeń rucho¬

wych kończyn dolnych, składające się z dwóch rurek będących podstawą, połą¬

czonych paskiem, do których przymocowane są dwa wsporniki o przekroju kwa¬

dratowym, w tym jeden posiadający wysuwaną rurę wewnętrzną blokowaną zaci¬

skiem, zakończone w górnej części tulejami posiadającymi tuleję teflonową, w

której osadzona jest obrotowo oś, a na niej korby z pedałami oraz koło zębate po¬

łączone łańcuchem z drugim kołem zębatym osadzonym na osi silnika. Koła zęba¬

te mają różną lub jednakową średnicę, dwukrotnie większą od średnicy tulei teflo¬

nowej i zabezpieczone są osłoną. Jedna z tulei zaopatrzona jest w śrubę docisko¬
wą oraz nakładkę blokującą.

Z międzynarodowego zgłoszenia PCT nr WO 9427551 znane jest urządze¬
nie do ćwiczeń rehabilitacyjnych kręgosłupa, zawierające centralnie umieszczony

mechanizm łańcuchowy z pedałami, połączony poprzez przekładnię z silnikiem
elektrycznym. Urządzenie wyposażone jest w tzw. wolne koło oraz siodełko za-
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mocowane do ramy, na której umieszczony jest regulowany uchwyt na ręce
zawierający wskaźniki parametrów ćwiczeń.

Urządzenie do rehabilitacji kończyn dolnych, według wzoru użytkowego,
zawierające mechanizm korbowy z dwoma pedałami wyposażonymi w zaczepy,

osłoniętą przekładnię łańcuchową z kołem zębatym, połączonym z silnikiem elek¬

trycznym, wyposażone w śrubę dociskową, charakteryzuje się tym, że mechanizm

korbowy złożony z dźwigni lewej, zakończonej pedałem lewym, połączonej za

pomocą sworznia osiowego z dźwignią prawą z kołem zębatym, zakończoną peda¬
łem prawym, umieszczony obrotowo w tulei ramy nośnej, połączony jest za pomo¬

cą, zabezpieczonego osłoną, łańcucha z kółkiem zębatym, zamocowanego do ramy

nośnej za pomocą wspornika, mechanizmu wolnobieżnego, połączonego poprzez

przekładnię, korzystnie ślimakową, z osią silnika elektrycznego. Rama nośna
składa się z zakończonego pionowymi płaskownikami profilu, połączonego pod

kątem prostym z wysięgnikiem, do którego zamocowany jest wspornik rurowy

połączony poprzez tuleję ż wspornikiem kątowym. Do pedałów zamocowane są
rozłącznie, wyposażone w obejmy mocujące, wsporniki stopy, do których zamo¬

cowane są obrotowo wysięgniki goleniowe zawierające dodatkowe obejmy mocu¬

jące urządzenie do nóg ćwiczącego. Kąt pochylenia osi przechodzącej przez środki
koła zębatego i kółka zębatego mechanizmu wolnobieżnego zawiera się w grani¬

cach od 0° do 60°. Tuleja ramy nośnej wyposażona jest w śrubę dociskową, regulu¬

jącą siłę hamowania mechanizmu korbowego.

Urządzenie do rehabilitacji kończyn dolnych, według wzoru użytkowego,

umożliwia zarówno czynne wykonywanie ćwiczeń, jak również wymuszone wy¬
konywanie ćwiczeń ruchowych kończyn dolnych poprzez zastosowanie mechani¬

zmu wolnobieżnego, sprzężonego z silnikiem elektrycznym. Zastosowanie mecha¬

nizmu wolnobieżnego umożliwia płynne przejście z czynnego wykonywania ćwi¬
czenia do wspomagania ruchu kończyn poprzez silnik elektryczny. Dzięki zasto¬

sowaniu wysięgników goleniowych uzyskano stabilne połączenie urządzenia z
kończynami ćwiczącego, umożliwiając tym samym wykonywanie ćwiczeń przez

osoby ze znacznym niedowładem kończyn dolnych.
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Urządzenie według wzoru zostało uwidocznione na rysunku, na którym fig.

1 przedstawia widok perspektywiczny urządzenia, fig. 2 - widok urządzenia z bo¬
ku, fig. 3 - przekrój porzeczny A-A z fig. 2.

W ramie nośnej 1. usytuowany jest mechanizm korbowy złożony z dźwigni

lewej 2 zakończonej pedałem lewym 3, połączonej za pomocą sworznia osiowego

4 z dźwignią prawą 5 z kołem zębatym 6, zakończonąpedałem prawym 7. Mecha¬

nizm umieszczony obrotowo w tulei 8 ramy nośnej 1, połączony jest za pomocą,

zabezpieczonego osłoną 9, łańcucha 10 z kółkiem zębatym Ij., zamocowanego do

ramy nośnej I. za pomocą wspornika 12, mechanizmu wolnobieżnego 13, połączo¬
nego poprzez przekładnię 14, korzystnie ślimakową, z osią silnika elektrycznego

15. Rama nośna 1. składa się z zakończonego pionowymi płaskownikami 16, profi¬

lu 17, połączonego pod kątem prostym z wysięgnikiem 18, do którego zamocowa¬

ny jest wspornik rurowy 19, połączony poprzez tuleję 8 z wspornikiem kątowym

20. Do pedałów 3 i 7 zamocowane są rozłącznie, wyposażone w obejmy mocujące

21, wsporniki stopy 22, do których zamocowane są obrotowo wysięgniki golenio¬

we 23 zawierające obejmy mocujące 24. Kąt a pochylenia osi przechodzącej przez

środki koła zębatego 6 i kółka zębatego LI mechanizmu wolnobieżnego 13 zawie¬

ra się w granicach od 0° do 60°. Tuleja 8 ramy nośnej 1. wyposażona jest w śrubę

dociskową 25, regulującą siłę hamowania mechanizmu korbowego.
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Zastrzeżenia ochronne

1. Urządzenie do rehabilitacji kończyn dolnych, zawierające mechanizm

korbowy z dwoma pedałami wyposażonymi w zaczepy, osłoniętą przekładnię łań¬

cuchową z kołem zębatym, połączonym z silnikiem elektrycznym, wyposażone w

śrubę dociskową, znamienne tym, że mechanizm korbowy złożony z dźwigni le¬

wej (2) zakończonej pedałem lewym (3), połączonej za pomocą sworznia osiowe¬

go (4) z dźwignią prawą (5) z kołem zębatym (6), zakończoną pedałem prawym

(7), umieszczony obrotowo w tulei (8) ramy nośnej (i), połączony jest za pomocą
zabezpieczonego osłoną (9), łańcucha (10) z kółkiem zębatym (11), zamocowane¬

go do ramy nośnej (1) za pomocą wspornika (12), mechanizmu wolnobieżnego

(13), połączonego poprzez przekładnię (14), korzystnie ślimakową z osią silnika

elektrycznego (15).

2. Urządzenie do rehabilitacji kończyn dolnych według zastrz. 1, znamien¬

ne tym, że rama nośna (1) składa się z zakończonego pionowymi płaskownikami
(!L), profilu (17), połączonego pod kątem prostym z wysięgnikiem (18), do które¬

go zamocowany jest wspornik rurowy (19), połączony poprzez tuleję (8) z wspor¬
nikiem kątowym (20).



3. Urządzenie do rehabilitacji kończyn dolnych według zastrz. 1, znamien¬

ne tym, że do pedałów (3) i (7) zamocowane są rozłącznie, wyposażone w obejmy
mocujące (21), wsporniki stopy (22), do których zamocowane są obrotowo wysię¬

gniki goleniowe (23) zawierające obejmy mocujące (24).

4. Urządzenie do rehabilitacji kończyn dolnych według zastrz. 1, znamien¬

ne tym, że kąt (a) pochylenia osi przechodzącej przez środki koła zębatego (6) i

kółka zębatego (11) mechanizmu wolnobieżnego (13) zawiera się w granicach od
0° do 60°.
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