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(54) Ctyrkolové vozidlo s fizenim sméru jizdy bez natileni kol

Vynalez se tyka ctyfkolového vozidla s fizenim
sméru jizdy bez nataceni kol.

Dosud znama vozidla, u kterych je pozadovana "
vét§i obratnost a manévrovaci schopnost, Fesi : -

Fizeni sméru jizdy vozidla natacenim nékterych,
nebo vi3ech kol vozidla. Toto fe$eni neni
dostaCujici a mechanismus nataceni kol je sloZity.
Jediné vozidla pohybujici se na vzduchovém
poldtafi, takzvana vznadedla, umoziniuji ménit smér
pohybu bez slozitych mechanismi. Tato vozidla se
oviem nehodi do uzavienych prostor ani pro
pfepravu tézkych naklada.

Nedostatky znamych vozidel s poZadovanou
vétsi manévrovaci schopnosti snizuje ¢tyikolové
vozidlo podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze ma
&tyfi kola uspofadana tak, Ze osy dvojic kol jsou
na sebe kolmé, piicemz kola jsou sloZena
z nosnych hvézdicovitych téles, ktera maji po
svém obvodé nejméné jednu fadu volné otoénych
soudkovitych vale¢kd, jejichZ osy jsou ve sméru
obvodu kola. .

Pouzitim vozidla podle vynalezu se dosahne
pfesnéjiiho najiZdéni vozidla na pozadovany cil,
zjednodusi se ovladani vozidla a odpadne sloZity
fidici mechanismus.

Na pfipojenych vykresech jsou znazornény
hlavni ¢asti vozidla. Na obr. 1 je vdleckové kolo
vozidla, na obr. 2 je jeho pidorys, na obr. 3 je
axonometricky pohled na uspotddani vozidla a na
obr. 4, 5, 6 a 7 jsou v pudorysném pohledu
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znazornény sméry otaceni jednotlivych kol a vy-
sledny smér pohybu vozidla.

Na obr. I a 2 je konkrétni pfiklad podvojného
vale¢kového kola, jehoZ nosné téleso 2 je slozeno
ze dvou osmiramennych paprskovitych hvézdic
pevné spojenych s nabojem kola, takZe s nim tvofi
celek. Po obvodé kola jsou ve dvou fadach do
paprskovitych ramen volné oto¢né upevnény
soudkovité valetky 3, jejichz osy jsou ve sméru
obvodu kola. Paprsky jednotlivych hvézdic kola
jsou proti sobé navzdjem posunuty o polovinu
mezery mezi paprsky, takZze valeCky 3 jedné fady
prekryvaji mezery mezi valeCcky v fadé druhé
a obvod kola je tak bez. pferuleni. Radius
soudkovitého zaobleni valecki 3 se rovna
poloméru obvodu kola 1. Je vyhodné vyrobit
povrch valeCkd z pruiného materialu opatfeného
pneumatikovym vzorkem nebo drazkami 3a, které
pfi zabéru kola zvy$i jeho tfeni ve styku
s podkladem.

Na obr. 3 je axonometricky pohled na
uspofadani vozidla. Vozidlo ma ¢tyfi valeckova
kola 1 uspofadana tak, Ze osy dvojic kol jsou na
sebe kolmé. V¥echna kola jsou stale ve styku
s podkladem — vozovkou. Sméry i rychlosti
otageni jednotlivych kol 1 jsou na sobé nezavislé.
Nabizi se zde moZnost pouZiti elektromotord pro
pohon vozidla. Kazdé kolo 1 ma samostatny motor
5, ktery pFes 3nekovy pfevod 4 kolem otadi.
Pouzitim 3$nekovych pfevodii nebo jinych sa-



mosvornych prevodd odpadaji brzdy, které by
jinak vozidlo muselo mit na viech kolech.
Kombinace sméru otaceni a rychlosti jednotlivych
kol umoiiuji vozidlu pohyb z mista kterymkoliv
smérem, ménit smér a rychlost béhem jizdy, délat
obraty pod ostrymi Ghly a otacet se kolem své osy.

Na dalsich obrazcich jsou $ipkami naznaceny
sméry pohybu vozidla s ozna¢enim sméri otaleni
jednotlivych kol 1. Na obr. 4 a § jsou v zabéru dvé
kola leZici na stejné ose a vysledny pohyb vozidla
je pak ve sméru osy zbyvajicich Kol, u kterych se
volné: otaceji jen vdlecky, které jsou ve styku
s vozovkou.

Na obr. 6 jsou v zdbéru viechna Ctyfi kola.

Dvojice kol leZici na spoleiné ose se otadceji -

v souhlasném sméru. Je-li rychlost otaceni obou
dvojic kol stejna, pak se vozidlo pohybuje po
pfimce ve sméru naznaieném Sipkou. P#i rozdilné

Predmét

1. Ctytkolové vozidlo s fizenim sméru jizdy bez
nataceni kol, vyznacujici se tim, Ze vozidlo ma
¢tyfi kola (1), ktera jsou uspotadana tak, Ze
osy dvojic kol jsou na sebe kolmé, pticemi
kola jsou sloZzena z nosnych hvézdicovych téles
(2), ktera maji po svém obvodé nejméné jednu
fadu volné otoénych soudkovitych valec¢kl

rychlosti otaceni jednotlivych dvojic kol se pak
vozidlo pohybuje na pfimce pod ahlem, ktery je
umérny rychlostem -jednotlivych dvojic kol.
Kombinaci riznych rychlosti a sméri otaleni
jednotlivych kol se vozidlo miize pohybovat po
libovolné ktivce. ’

Na obr. 7 se vozidlo otaéi kolem vlastni osy
a dipkami jsou opét naznaCeny sméry otaceni
jednotlivych kol. ’

Vozidlo lze pouzit v§ude tam, kde je poZado-
vana vétdsi manévrovaci schopnost, obratnost
a presné najeti vozidla na cil. Hodi se naptiklad
jako manipulaéni voziky ve skladech, na lodich,
jako nemocniéni a invalidni voziky, jako voziky
na prepravu jadernych nadloii v atomovych
elektrarnach, ptepravni voziky v laboratotich,
jako tahace v letidtnich -hangarech a podobné.

vynalezu

(3), jejichi osy jsou ve sméru obvodu kola.

2. Ctyrkolové vozidlo podle bodu 1, yyznalujici
se tim,. Ze radius soudkovitého zaobleni viled-
ki (3) se rovna poloméru obvodu kola (1)
a valecky (3) jsou opatfeny pneumatickym
vzorkem nebo drazkovanim (3a).

7 vykresti
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