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Vykonovd reguldcia hydrogenerdatora, kto-

rého zdvihov§y objem je v kludovom stave
nulovy, prifom zdvislost geometrického ob-
jemu a tlaku hydrogenerdtora je lomend
¢iara nahradzajtica vykonovid hyperbolu. Vy-
konovéd reguldcia hydrogenerdtora pozostd-
vo z dvojéinného nizkotlakového valca, kto-
ry je napojeny na riadiaci tlak hydrogene-
rétora a ktorého piest je mechanicky zvia-
zany s predpidtou pruZinou a s polohovym
servomechanizmom. Dalej je tento piest me-
chanicky spriahnuty s prvym vysckotlako-
vym piestom uloZenym v prvom vysokotla-
kovom valci napojenom na jednu tlakovi
vetvu hydrogenerédtora alebo s druhym vy-
sokotlakovym, piestom uloZenym v druhom 3 é/ "
vysokotlakovom valci napojenom na druhi .
tlakovii vetvu hydrogeneréatora. Podstata rie-
Senia je v tom, Ze pod prvym vysckotlako- oo, 1
vym piestom a rovnako aj pod druhym vy-
sokotlakovym piestom je vloZend minimAl-
ne jedna pruZina, ktor& mé& menSiu volni
diZzku ako je maximalny zdvih vysokotlako-
vych piestov. Pri vatSom polte pruZin vio-
Zenych pod prvym alebo druhym vysckotla-
kovym piestom sd ich volné diZky odstup-
itované. PruZiny su teda rozdelené do vyso-
kotlakového a nizkotlakového valca a pso-
bia vzdjomne opadnym smeroin.
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Vynélez rie§i vykonovi reguldciu hydro-
generdtora, ktorého zdvihovy objem je v
kludovom stave nulovy, priom zdvislost
geometrického objemu a tlaku hydrogene-
ratora je lomend ¢iara nahréadzajica hyper-
bolu.

Reguldcia vykonu, hydrogenerdtora sa v
stitiasnej dobe zabezpefuje pomaocou oviadda-
cieho servovalca, ktory pozostdva z nizko-
tlakového valca osadeného predpdtou pruZi-
nou a z vysokotlakoyych valcov bez pruZin.
Ovlddaci servovalec, potom cez polohovy
servomechanizmus riadi geometricky objem
hydrogenerdtora v zdvislosti na tlaku hyd-
rogeneradtora. Znadmy je tieZ regulédtor vy-
konu, ktory riadi geometricky objem hyd-
rogenerdtora v zdvislosti na tlaku, bez po-
uZitia polohového servomechanizmu. Tento
regulator vykonu pozostdva z dvoch nizko-
tlakovych valcov, z ktorych kaZdy je osa-
deny predpitou pruZinou, priom ich -piest
je spojeny s vykyvnou doskou hydrogenera-
tora, ako aj mechanicky spriahnuty s jed-
nym z dvoch vysokotlakovych piestov bez
pruZin. PoZadovand zdvislost geometrické-
ho objemu a tlaku hydrogenerdtora s vyko-
novou reguldciou je hyperbola, ktort uve-
dené zname reguldtory vykonu nahradzaji
tisedkou. Nevyhodou tychto reguldtorov je
velkd nepresnost, ktord sposobuje pretaZo-
vanie zdroja energie a nedovoluje dosiah-
nit max. parametre hydrostatického prevo-
du. Dalej st zname reguldtory v§konu hyd-
rogeneratorov, ktorych objem je v Kkiudo-
vom stave maximaélny, prifom zéavislost geo-
metrického objemu a tlaku hydrogeneréto-
ra je tieZ lomend Ciara nahrédzajica vyko-
novi hyperbolu. Princip tychto regulatorov
spotiva v tom, Ze jedna pruZina zvézku pru-
Zin drZi objem hydrogeneritora na maximal-
nej hodnote a vysokotlakovy piestik spdso-
buje zmen$ovanie objemu. Regulany orgén
pri svojom pohybe smerom k nulovému zdvi-
hu postupne nardZa na dalsie pruZiny zo
zvdzku pruZin, ¢im sa tvaruje vykonovd cha-
rakteristika. Zvdzok pruZin je uloZeny v jed-
nom valci. Nevyhodou takéhoto riefenia je,
7e sa neda pouZit pre reverzafny hydroze-
nerédtor, ktorého zdvihovy objem je v klu-
dovom stave nulovy.

Uvedené nevyhody odstraiiuje vykonova
reguldcia hydrogeneratora, pozostavajica z
dvojéinného nizkotlakového wvalca, kbtory je
napojeny na riadiaci tlak hydrogenerédtora
a ktorého piest je mechanicky zviazany s
predpétou pruZinou a s polohovym servome-
chanizmom, ako aj mechanicky spriahnuty
s prvym vysokotlakovym piestom uloZenym
v. prvom vysokotlakovom valci napojenom
na jednu tlakovi vetvu hydregenerdtora, a-
lebo s druhym vysokotlakovym piestom ulo-
Zenym v druhom vysokotlakovom valci na-
pojenom na druhu tlakovid vetvu hydrogene-
ratora podla vynédlezu, ktorého podstata
spo¢iva v tom, Ze pod prvym vysokotlako-
v§m piestom a rovnako aj pod druhym vy-
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sokotlakovym piestom je vloZend minimdlne
jedna pruZina, ktord mé mens$iv volnu dizku
ako je maximdlny zdvih vysokotlakovych
piestov. Pri vd&$om po&te pruZin vioZengch
pod prvym alebo drubym vysokotlakovym
piestom st ich volné dlZky odstupifiované.

Vyhodou takto vytvoreného regulatora vy-
konu je, Ze sa da pouZit pre reverzatny hyd-
rogenerator, ktorého zdvihovy objem je v
ktudovom stave nulovy, priom poZadovand
hyperbolicki zavislost geometrického obje-
mu a tlaku hydrogenerdtora nahrddza dvo-
ma, alebo viacerymi tGsefkami, ¢im sa pod-
statne zvysi presnost reguldcie. DalSou vy-
hodou je, Ze vysokotlakové piesty posobia
na nizkotlakovy piest menSou silou, o u-
moZiiuje zmen$it rozmery predpiitia pruZi-
ny a nizkctlakového valca a aj tlak v niz-
kotlakovom valci méZe byt mendi. Vyhodou
je tieZ to, Ze pri zapojeni dvoch hydroge-
nerdatorov. do siftovej reguldcie vykonu sa
pri nastaveni rézneho geometrického obje-
mu u kaZdého hydrogenerdtora ovplyviiuje
geometricky objem od tlaku percentudlne o
vovnakid hodnotu. To znamend, Ze u hydro-
generdtora, ktory méd pomocou riadiaceho
tlaku v nizkotlakovom valci nastaveny men-
81 objem, sa vplyvom tlaku zmenSi geomet-
ricky objem menej ako u hydrogenerdtora,
ktory ma nastaveny vdc¢si objem. Tato vlast-
nost umoZiiuje projektovat hydrogenerdto-
ry s vykonovou reguldciou podla vynélezu
do pojezdu strojov, ktorych zatdtanie je ria-
dené réznou rychlostou lavych a pravych
kolies, pridom polomer zatd€ania stroja je
nezavisly na tlaku hydrogeneratorov.

Na pripojenom vykrese je zndzorneny pri-
klad prevedenia vykonovej reguldcie hydro-
generdtora podla vynélezu, kde je na obr.
1 schematicky zndzornend vykonovéa regula-
cia @ na obr. 2 grafické vyjadrenie priebehu
zavislosti geometrického objemu a tlaku
hydrogenerdtora s vykonovou reguldciou
podla vyndlezu.

Vykonova reguldcia pozostdva z dvojéin-
ného nizkotlakového valca 1, ktory je napo-
jeny prvym a druhym vedenim 21, 22 na
riadiaci tlak reverzaéného hydrogeneratora
a ktorého picst 4 je mechanicky zviazany s
predpédtou pruZinou 7 umiestnenou v nizko-
tlakovom valci 1. Piest 4 je dalej mechanic-
ky spriahnuty s prvym vysokotlakovym pies-
tom 5 uloZenym v prvom vysokotlakovom
valci 2 napojenom tretim vedenim 23 na tla-
kovii vetvu reverzaéného hydrogenerétora
alebo s druhym vysokotlakovym piestom 6
uloZenym v druhom vysokotlakovom valci
3 napojenom $tvrtym vedenim 24 na druht
tlakovii vetvu reverza¢ného hydrogeneréto-
ra. Naviac je piest 4 mechanicky zviazany
s polohov¥m sevomechanizmom 11. Pod pr-
vym, rovnako ako aj pod druhym vysoko-
tlakovym piestom 5, 6 si vloZené pruZiny 8,
9, ktorych volnd diZka je menSia ako max.
zdvih vysokotlakovych piestov 3, 6, pridom
volnd diZka pruZin 8, 9 vloZenych pod pr-




258678

vym alebo druhym vysokotlakovym piestom
5, 6 je rozna.

Poas prevadzky sa do dvojfinného nizko-
tlakového valca 1 privadza riadiaci tlak re-
verzaCného hydrogeneritora, ktory posobi
oproti predpétej pruZine 7 a prostrednictvom
polohového servomechanizmu 11 zvddéSuje
geometricky objem reverzatného hydroge-
nerdtora v jednom alebo opatnom zmysle.
Velkos“ou riadiaceho tlaku je stifasne urde-
na tieZz velkost vykonu hydrogenerdtora. O-
proti riadiacemu tlaku pdsobi pracovny tlak,

6

ktory je privddzany z tlakovych vetiev hyd-
rogenerdatora do prvého alebo druhého vy-
sokotlakového valca 2, 3 a ktory prostred-
nictvom vysokotlakovych piestov 5, 8 zmen-
Suje nastaveny geometricky objem. USinok
pracovného tlaku je postupne obmedzovany
pruZinami 8, 9, &im sa dosiahne to, Ze po-
Zadovana hyperbolickd zdvislost geometric-
kého objemu a tlaku hydrogenerdtora s vy-
konovou reguldciou sa pri pouZiti dvoch
pruZin 8, 9 nahrddza troma useCkami tak,
ako je zndzornené na obr. 2.

PREDMET VYNALEZU

1. Vykonovd regulécia hydrogenerdtora,
pozostavajica z dvojéinného nizkotlakového
valca, ktory je napojeny na riadiaci tlak
hydrogenerédtora a ktorého piest je mecha-
nicky zviazany s predpétou pruZinou a s
polohovym servomechanizmom, ako aj me-
chanicky spriahnuty s prvym vysokotlako-
vym piestom uloZenym v prvom vysokotla-
kovom valci napojenom na jednu tlakovi
vetvu hydrogenerédtcra, alebo s druhym vy-
sokotlakovym piestom uloZenym v druhom
vysokotlakovom walci napojenom na druha

tlakovd vetvu hydrogenerdtora, vyznaduji-
ca sa tym, Ze pod prvym vysokotlakovym
piestom (5) a rovnako aj pod druhym vyso-
kotlakovym piestom (6) je vloZend minimél-
ne jedna pruZina (8), (9), ktord ma men-
§iu volnd dizku ako je maximélny zdvih vy-
sokotlakovych piestov (5, 6]).

2. Vykonovd reguldcia podla bodu 1, vy-
znatujica sa tym, Ze pri vdcSom podte pru-
Zin (8, 9) vloZenych pod prvym alebo dru-
hym vysokotlakovym piestom (5, 6) sd ich
voiné diZky odstupiiované.
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