
JP 2021-6827 A5 2021.3.4

10

【公報種別】特許法第１７条の２の規定による補正の掲載
【部門区分】第６部門第１区分
【発行日】令和3年3月4日(2021.3.4)

【公開番号】特開2021-6827(P2021-6827A)
【公開日】令和3年1月21日(2021.1.21)
【年通号数】公開・登録公報2021-003
【出願番号】特願2020-175886(P2020-175886)
【国際特許分類】
   Ｇ０１Ｃ  19/5783   (2012.01)
   Ｇ０１Ｃ  19/5747   (2012.01)
   Ｇ０１Ｃ  19/5705   (2012.01)
   Ｇ０１Ｃ  19/574    (2012.01)
【ＦＩ】
   Ｇ０１Ｃ   19/5783   　　　　
   Ｇ０１Ｃ   19/5747   　　　　
   Ｇ０１Ｃ   19/5705   　　　　
   Ｇ０１Ｃ   19/574    　　　　

【手続補正書】
【提出日】令和2年12月10日(2020.12.10)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　互いに直交する３つの軸をＸ軸、Ｙ軸およびＺ軸としたとき、
　前記Ｚ軸に直交し、互いに表裏の関係にある第１面及び第２面を含む基板と、
　前記基板の前記第１面に支持され、静電容量の変化に基づいて角速度を検知するジャイ
ロセンサー素子と、
を含み、
　前記ジャイロセンサー素子は、
　前記Ｚ軸に沿ったＺ軸方向からの平面視で、前記基板の前記第１面と重なるように配置
されている駆動部及び検出部を含む構造体と、
　前記Ｚ軸方向からの平面視で、前記基板の前記第１面と重なるように配置されている弾
性部と、
を含み、
　前記弾性部は、前記Ｙ軸に沿って順に配置され、且つ、互いに平行な第１梁部、第２梁
部、及び第３梁部を含み、
　前記第２梁部は、前記Ｚ軸方向からの平面視で、前記構造体に対向し、且つ、前記第３
梁部と前記構造体との間に配置され、
　前記第１梁部は、前記Ｚ軸方向からの平面視で、前記第２梁部の前記構造体の側に配置
され、
　前記第１梁部の中間部は、連結部を介して、前記第２梁部に接続され、
　前記第２梁部と前記構造体との間隔をＴ１、
　前記第３梁部と前記第２梁部との間隔をＴ２、
　前記第２梁部と前記第１梁部との間隔をＴ３としたとき、
　　　Ｔ２＜Ｔ１
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　　　０．８＜Ｔ３／Ｔ２＜３．０
を満たす、物理量センサー。
【請求項２】
　請求項１において、
　　　０．８＜Ｔ３／Ｔ２≦２．０
を満たす、物理量センサー。
【請求項３】
　請求項２において、
　　　０．９≦Ｔ３／Ｔ２≦１．１
を満たす、物理量センサー。
【請求項４】
　請求項１ないし請求項３のいずれか一項において、
　　　Ｔ１≦１０μｍ
を満たす、物理量センサー。
【請求項５】
　請求項１ないし請求項４のいずれか一項において、
　梁部の前記Ｚ軸に沿った厚さをＤ１としたとき、
　　　２０μｍ≦Ｄ１≦３０μｍ
を満たす、物理量センサー。
【請求項６】
　請求項１ないし請求項５のいずれか一項において、
　梁部の前記Ｙ軸に沿った幅をＷ１としたとき、
　　　０＜Ｗ１≦１０μｍ
を満たす、物理量センサー。
【請求項７】
　請求項１ないし請求項６のいずれか一項において、
　前記第２梁部と前記第３梁部は、接続梁を介して接続されている、物理量センサー。
【請求項８】
　請求項１ないし請求項７のいずれか一項において、
　前記ジャイロセンサー素子は、
　前記基板の前記第１面に固定されている固定部と、
　前記固定部に接続されている質量部と、
　前記質量部を駆動する駆動部と、
を含む、物理量センサー。
【請求項９】
　請求項８において、
　前記構造体は、前記駆動部である、物理量センサー。
【請求項１０】
　請求項９において、
　前記第１梁部は、前記Ｙ軸に沿ったＹ軸方向に前記駆動部と対向している、物理量セン
サー。
【請求項１１】
　請求項９において、
　前記第１梁部は、前記Ｘ軸に沿ったＸ軸方向に前記駆動部と対向している、物理量セン
サー。
【請求項１２】
　請求項８において、
　前記構造体は、前記質量部である、物理量センサー。
【請求項１３】
　請求項１２において、
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　前記第１梁部は、前記Ｙ軸に沿ったＹ軸方向に前記質量部と対向している、物理量セン
サー。
【請求項１４】
　請求項１ないし請求項１３のいずれか一項において、
　前記ジャイロセンサー素子は、検出部を含む、物理量センサー。
【請求項１５】
　請求項１ないし請求項１４のいずれか一項において、
　前記Ｚ軸方向からの平面視で、前記第１梁部と前記連結部とが一体的にＴ字形状になっ
ている、物理量センサー。
【請求項１６】
　請求項１ないし請求項１５のいずれか一項に記載の物理量センサーと、
　加速度センサーと、
を含む、複合センサー。
【請求項１７】
　請求項１ないし請求項１５のいずれか一項に記載の物理量センサーと、
　加速度センサーと、
　前記物理量センサーおよび前記加速度センサーを制御する制御部と、
を含む、慣性計測ユニット。
【請求項１８】
　請求項１ないし請求項１５のいずれか一項に記載の物理量センサーと、
　前記物理量センサーが収容されているケースと、
　前記ケースに収容され、前記物理量センサーからの出力データを処理する処理部と、
　前記ケースに収容されている表示部と、
　前記ケースの開口部を塞いでいる透光性カバーと、
を含む、携帯型電子機器。
【請求項１９】
　請求項１８において、
　衛星測位システムを含み、
　ユーザーの移動距離や移動軌跡を計測する、携帯型電子機器。
【請求項２０】
　請求項１ないし請求項１５のいずれか一項に記載の物理量センサーと、
　前記物理量センサーから出力された検出信号に基づいて制御を行う制御部と、
を備えている、電子機器。
【請求項２１】
　請求項１ないし請求項１５のいずれか一項に記載の物理量センサーと、
　前記物理量センサーから出力された検出信号に基づいて姿勢の制御を行う姿勢制御部と
、
を備えている、移動体。
【請求項２２】
　請求項２１において、
　エンジンシステム、ブレーキシステム、およびキーレスエントリーシステムの少なくと
も何れかのシステムを含み、
　前記姿勢制御部は、前記検出信号に基づいて、前記システムを制御する、移動体。
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