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Przedmiotem wynalazku jest czujnik do pemia-
ru wielkoéci i kierunku sily dowolnie. w przes-
trzeni zorientowanej. Okredlajg ja trzy wza-
jemn’e prostopadie sily skiadowe, co matema-
tycznie wyraza zalezno$é:

P=P, +P, + P,

Do pomiaru sit sktadowych P_, P i P, stosuje
sie obecnie réizmego rodzaju, oparte ma rézmych
metodach, czujniki do pomiaru sit jednoosiowych.
Kazda sita skladowa jest mierzona za pomoca
jednego czujnika. Wada tego typu rozwigzania
jest tarcie wystgpujgce pomiedzy czujnikami i

" elementem obcigzajacym, Wielko$é sil tarcia na
poszczegdlnych czujnikach zalezy od wielkosci i
wzajemnego stosunku sit dziatajgcych. Niemozli-
woéé przewidzenia zmiennaSei sit tarcia powodu-
je skazenie wyniku pomiarowego o nieznang war-

*) Wiasciciel patentu o§wiadcza, ze WSpPOIWor-
cami wynalazku sg mgr inz. Joachlm Jonca 1
inz. Jerzy Spyra.

108é. Wada ta uniemozliwia stosowanie wymie-
nionego rozwigzania do pomiaréw dokladnych,
dajac jedynie orientacje zachowywania sie sil
mierzonych.

Czujnik wedlug wynalazku, ktérego schemat
uwidoczniono na fig. 1, wyeliminowuje te wade i
charakteryzuje si¢ tym, 7e w odréznieniu od zna-
nych rozwigzan skiladowe sity dowolnie zoriento-
wanej mierzy sie za pomocg jednego elementu
pomiarowego pozbawionego czesci ruchomychi,

Elementem pomiarowym A czujnika jest pret
lub rura jednym korcem zamocowana sztywno
w obudowie czujnika lub innym uchwycie B, Na
swcobodny koniec elementu pomiarowego driala
mierzona sila P. Celem wyeliminowania wplywu
wskaznika wytrzymatosei przekroju na odksztal-
cenia zastosowano element pomiarowy o przek-
roju kolowym. Na powierzchni elementu pomia-
rowego naklejono osiem tensometréw elektro-
oporowych. W przekroju g-o naklejono cztery
 tensometry 1-4 réwnolegle do osi elementu roz-

stawione na gléwaych osiach y-y i z-z. W prze-



kroju p-p naklejono dwa tensometry 5-6 prosto-
padle do,osi elementu. W ‘przekroju y-y nakle-
jono dwa tensometry 7 i 8 rozmieszczone iden-
tycznie jak tensomeiry 5-6 lecz réwnolegle do
osi elementu. Tensometry potaczone w taki
sposéb, aby odpowiednie wuklady mierzyly
tylko jedna sile. Sit¢ P, mierzy wuklad zlo-
zony z tensometrow 1 i 2. Pod dzialaniem sily
P, w kierunku jak na fig. 1 tensometr 1 wy-
dluzy sie, za§ tensometr 2 skréci. Pod Aziata-
niem sily Px oba tensometry ulegng skréceniu.
Dzialanie za$§ sily Py nie powoduje odksztal-
cenia si¢ tensometréw 1 i 2. Celem wyelimi-
nowania wplywu Pyx polaczono tensometry w
ukladzie péimostka, przedstawionym na fig. 2.
W takim ukladzie odksztalcenia jednego zna-
ku znosza sie i uklad podaje tylko warto§é
odksztalcenn tensometréw pochodzacych od si-
ty P;.

Dla pomiaru sily P, stuzy uklad analogiczny
zlodony z tensometréw, 3 i 4.

Sile osiowa P, mierzy uklad pelnego mostka o-
oporowego, Zlozony z czterech tensometréw 5, 6,
7 i 8. Uklad ten eliminuje odksztalcenia réznego

znaku, a sumuje odksztalcenia jednego znaku,
czyli pochodzace od sity osiowej.

Uklady tensometréw sg polaczone ze wzmac-
niaczami C, ktére wzmacniajg sygnaly pomiaro-
we i przekazujg do rejestratora D.

Zastrzezenie patentowe

Czujnik do pomiaru sktadowych sity dowolnie
zorientowanej, znamienny tym, ze uklad pomia-
rowy stanowi osiem tensometréw elektrnoporo-
wych (1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8), z ktérych tensometry
(1,2 oraz 3, 4) stanowia dwa uklady péimostkiowe
(I i II), przylaczone poprzez oddzielne dwa
wzmacniacze (C, i C;) do rejestratora (D), a ten-
sometry (5, 6, 7, 8) stanowiag uktad mostkowy(IIT)
réwniez przylaczony poprzez trzeci wzmacniacz
(Cy) do rejestratora (D), przy czym skladowe
kierunkowe (P, Pv i P) sily (P) dowolnie zo-
rientowanej s mierzone jednocze$nie tymi uk-
tadami (III, II, I) za pomocy jednego sprezyste-
go elementu pomiarocwego (A), zamoccwanego
sztywno w uchwycie (B).
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