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DESCRIPCION
Plataforma de trabajo.

El presente invento se refiere a plataformas de trabajo y, mas particularmente, a una plataforma de trabajo que
permite el acceso sin obstaculos a una superficie de trabajo.

Se conocen vehiculos elevadores que incluyen plataformas de trabajo aéreas y teleoperadores tales como carretillas
elevadoras todo terreno e incluyen, tipicamente un brazo extensible que puede posicionarse en angulos diferentes
respecto al suelo, y una plataforma de trabajo en un extremo del brazo extensible. Sobre la plataforma o adyacente
a esta se proporciona tipicamente una consola de control que incluye varios elementos de control que pueden
manipularse por el operador para controlar funciones tales como el angulo del brazo, extension del brazo, giro del
brazo y/o plataforma sobre un eje vertical, y en donde el vehiculo elevador es del tipo autopropulsado, provisto
también de controles de motor, direccion y frenado.

Debido a la naturaleza de estas plataformas de trabajo que estan elevadas en uso, existe tipicamente una riel de
seguridad dispuesta entorno de un perimetro de la plataforma con una compuerta de entrada que permite al
operador el acceso de la plataforma. En ciertos escenarios de trabajo es deseable, para facilitar al operador, tener
un acceso sin obstaculos a un area de trabajo, por ejemplo, en donde el riel de seguridad es un obstaculo para
acceder al area de trabajo. Un ejemplo de un area de trabajo de esta indole puede ser una pared vertical. En
algunos casos, si la plataforma se encuentra suficientemente proxima a la pared vertical o similar la condicion de
trabajo segura puede mantenerse aun sin una riel de seguridad en la porcion de la plataforma enfrentada a la pared
u otra area de trabajo. Otro ejemplo es una superficie de tejado angular u horizontal, en donde el trabajo debe
realizarse justo rebasando el piso de la plataforma, y en donde sistemas de riel de seguridad fijos inhibirian u
obstruirian ciertos esfuerzos de instalacién o reparacion de tejados.

La US-A-5803204 (White) describe un conjunto de jaula de concha de almeja para una elevacion de personal. El
conjunto tiene una riel de seguridad superior y de medio nivel, porciones del cual pivotan hasta una posicién elevada
que facilita la facil entrada en la jaula en donde el usuario no tiene que detenerse o utilizar la mano para mantener
abierta la jaula. La seccién mévil de el riel de seguridad es llevada luego hacia abajo por el usuario una vez que ha
entrado en la jaula.

La plataforma propuesta aqui incluye una compuerta elevable que opera en conexidn con el riel de seguridad. La
puerta elevadora, después de satisfacer ciertos criterios de seguridad, pueden pivotar hasta una posicién abierta que
faculta el acceso sin obstruccion al area de trabajo. Debido a que la plataforma debe necesariamente estar préxima
a la pared u otra area de trabajo, la compuerta elevable esta estructurada para evitar interferencia con la pared u
otra &rea de trabajo cuando la puerta elevadora pivota desde su posicion cerrada a una posicion abierta. Una serie
de caracteristicas de seguridad impiden que la compuerta se abra hasta que se determina que existe una condicion
de trabajo seguro.

En una modalidad de ejemplo del invento una plataforma para un elevador aéreo incluye una estructura que piso
que tiene un lateral frontal, un lateral posterior y extremos, y una riel de seguridad dispuesta a lo largo de por lo
menos el lateral frontal de la estructura de piso. El riel de seguridad tiene una compuerta de entrada en el lateral
frontal. Una compuerta elevable estd unida pivotablemente al riel de seguridad y pivotable entre una posicién
cerrada y una posicion abierta. La compuerta elevable incluye una riel de compuerta que se extiende a lo largo del
lateral posterior de la estructura de piso y un par de rieles elevadores conectados entre el riel de compuerta y el riel
de seguridad, en donde el riel de compuerta es pivotable respecto a las compuertas elevadoras entre una posicion
extendida y una posicioén retraida. El riel de compuerta puede ser influenciado hacia la posicion retraida. El riel de
seguridad comprende, de preferencia, una o dos compuertas de entrada en el lateral frontal de la plataforma.

Pueden fijarse uno o dos cilindros de gas primarios entre por lo menos uno de los rieles elevadores y el riel de
seguridad, que ayuda en la pivotacion de la compuerta elevable entre las posiciones de cerrado y abierto. Puede
fijarse un cilindro de gas secundario, adicionalmente, entre por lo menos uno de los rieles elevadores y el riel de
compuerta, que solicita el riel de compuerta hacia la posicion retraida.

Un sensor de proximidad alojado posiblemente en el lateral posterior de la estructura de piso detecta una estructura
dentro de una distancia predefinida de la plataforma. En este contexto la plataforma puede incluir, adicionalmente,
un cierre de compuerta elevable que normalmente cierra la compuerta elevable en la posicion cerrada, y un sensor
de controlador/posicién en comunicacion con el cierre de puerta elevadora y el (los) sensor(es) de proximidad. El
sensor controlador/posicion permite la liberacion del cierre de compuerta elevable de conformidad con una sefal
procedente del (de los) sensor(es) de proximidad. La plataforma puede incluir todavia, adicionalmente, por lo menos
un sistema de seguridad, tal como una funcién que faculte que un botén conmutador y/o un cerrojo manual, efectie
la liberaciéon de compuerta elevable que es redundante a la sefial del sensor de proximidad.

En una organizacion, el riel de seguridad comprende un riel extremo dispuesto a lo largo de por lo menos uno de los
extremos de la estructura de piso. El riel extremo y el riel de compuerta se posicionan relativamente de modo que el
riel extremo desplace el riel de compuerta desde la posicion retraida a la posiciéon extendida cuando la compuerta
elevable pivota desde la posicion abierta a la posicion cerrada. La compuerta extrema sirve para mantener el riel de
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compuerta en la posicién extendida con la compuerta elevable en la posicidon cerrada. El riel de compuerta se
mantiene en la posicion extendida contra la influencia cuando la compuerta elevable esta en la posicion cerrada, y el
riel de compuerta se configura para desplazarse hacia la posicion retraida cuando la compuerta elevable pivota
hacia la posicién abierta.

En otra modalidad de ejemplo del invento se proporciona con la plataforma de trabajo un vehiculo de elevacién que
incluye un chasis de vehiculo. El vehiculo de elevacion puede incluir un sistema de conduccién para operaciones de
manejo del vehiculo, y un dispositivo de control dispuesto en la plataforma de trabajo aérea y que controla la
operacion del sistema de conduccion. En este contexto, cuando pivota la compuerta elevable a la posicion abierta,
el dispositivo de control esta limitado o inoperante.

En todavia otra modalidad de ejemplo del invento, un método para proporcionar acceso sin obstruccién a un area de
trabajo desde una plataforma incluye las etapas de proporcionar una sefal a partir del (de los) sensor(es) de
proximidad de que la plataforma esta dispuesta a una distancia predefinida del area de trabajo; y que pivote la
compuerta elevable de la posicion cerrada a la posicién abierta y pivotando concurrentemente el riel de compuerta
respecto a los rieles elevadores hacia la posicion retraida con lo que se evita el contacto con el area de trabajo
cuando la puerta elevadora pivota hacia la posicién abierta.

En todavia otra modalidad de ejemplo del invento, una compuerta elevable es cooperable con una plataforma de
trabajo y un riel de seguridad de plataforma y pivotable entre una posicién cerrada y una posicion abierta. La
compuerta elevable incluye un riel de compuerta que se extiende a lo largo de un lateral posterior de la plataforma
de trabajo y un par de rieles elevadores conectables entre el riel de compuerta y el riel de seguridad. El riel de
compuerta es pivotable respecto a los rieles elevadores entre una posicion extendida y una posicion retraida.

Estos y otros aspectos y ventajas del presente invento se describiran con detalle con referencia a los dibujos que se
acompafian, en los que:

La figura 1 ilustra un vehiculo elevador de ejemplo;

La figura 2 es una vista en perspectiva de la plataforma de conformidad con una modalidad de ejemplo del invento;
La figura 3 es una vista lateral respectiva;

La figura 4 es una vista lateral con la compuerta elevable entre su posiciones cerrada y abierta;

La figura 5 es una vista lateral con la compuerta elevable en su posicion abierta; y

La figura 6 es un diagrama de movimiento de la légica de control de compuerta elevable.

La figura 1 ilustra un vehiculo de elevacion aérea tipico de ejemplo que incluye un chasis de vehiculo 2 soportado
sobre ruedas de vehiculo 4. Una plataforma giratoria y de contrapeso 6 se fija para giro sobre el chasis 2, y un
conjunto de brazo extensible estd unido de forma pivotable en un extremo de la plataforma giratoria 6. Una
plataforma de trabajo aéreo 10 estd unida a un extremo opuesto del brazo extensible 8. EI vehiculo elevador
ilustrado es del tipo autopropulsado y por tanto incluye un sistema de conduccion (ilustrado de forma esquematica
en las figuras 1 a 12) y una consola de control 14 sobre la plataforma 10 con varios elementos de control que
pueden manipularse por el operador para el control de funciones tales como angulo del brazo, extension del brazo,
giro del brazo y/o plataforma sobre un eje vertical, un motor, controles de direccion y frenado, etc.

Las figuras 2-5 muestran vistas mas detalladas de una plataforma de trabajo de ejemplo 10 del presente invento. En
general, la plataforma 10 incluye una estructura de piso 16 que tiene un lateral frontal 18, un lateral posterior 10 y
extremos 22. Un riel de seguridad 24 se dispone a lo largo de por lo menos el lateral frontal 18 de la estructura de
piso 16. Sin embargo, como se muestra, el riel de seguridad se extiende también a lo largo de los extremos 22. El
riel de seguridad 24 incluye adicionalmente por lo menos, y de preferencia, dos compuertas de entrada 26.

La plataforma 10 incluye, adicionalmente, una compuerta elevable 28 unida de forma pivotable al riel de seguridad
24 en puntos de pivotacion 30 definidos generalmente en la interseccion del lateral frontal de la estructura de piso 18
y extremos 22. La compuerta elevable 28 es pivotable entre una posicion cerrada como se muestra en la figura 3 y
una posicion abierta como se muestra en la figura 5. Las figuras 2 y 4 muestran la compuerta elevable 28 en una
posicion intermedia entre las posiciones de abierto y cerrado.

La compuerta elevable 28 incluye un riel de compuerta 32 que en la posicién cerrada se extiende a lo largo del
lateral posterior 20 de la estructura de piso 16. Como se aprecia con referencia a las figuras 2 y 3, con la compuerta
elevable 28 en la posicion cerrada, el riel de compuerta 32 funciona como un riel de seguridad para el lateral
posterior 20 de la plataforma. La compuerta elevable 28 incluye también un par de rieles elevables 34 conectados
entre el riel de compuerta 32 y el riel de seguridad 24. El riel de compuerta 32 es pivotable respecto a las
compuertas elevables 34 entre una posicion extendida como se muestra en la figura 3 y una posicién retraida como
se muestra en la figura 5.
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Para facilitar la abertura y cierre de la compuerta elevable 28, se fija un cilindro de gas primario 36 entre por lo
menos una de las compuertas elevadoras 34 y la compuerta de seguridad 24. Como se muestra la plataforma
incluye, de preferencia, dos cilindros de gas primarios. Los cilindros de gas primarios 36 se posicionan y configuran
para empujar hacia arriba la compuerta elevable 28 con una fuerza que es ligeramente inferior a una fuerza
descendente proporcionada por el peso de la compuerta elevable en la posiciéon cerrada. Cuando la compuerta
elevable 28 pivota a su posicién abierta (figura 5), se reduce la fuerza descendente de la compuerta elevable 28
debido a su peso y los cilindros de gas 36 pueden soportar y mantener la compuerta elevable 28 en posicién abierta.

Un cilindro de gas secundario 38, de preferencia dos, se fija entre los rieles elevables 34 y el riel de compuerta 32.
Los cilindros de gas secundarios 38 operan en un modo de compresion y sirven para influenciar el riel de compuerta
32 hacia la posicién retraida. O sea, como se aprecia en la figura 3, el cilindro de gas secundario 36 se extiende y el
riel de compuerta 32 se mantiene en su posicién extendida generalmente perpendicular a la compuerta elevable 34
mediante una porcién de compuerta extrema 24a del riel de seguridad 24. Cuando la compuerta elevable 28 pivota
hacia su posicion abierta (véase las figuras 2 y 4), el cilindro de gas secundario 38 se retrae y lleva el riel de
compuerta 32 hacia su posicion retraida. Un tramo de los cilindros de gas secundarios 38 se dispone de modo que
los rieles extremos 24a desplacen el riel de compuerta 32 desde la posicion retraida de nuevo a la posicion
extendida cuando la compuerta elevable 28 pivota desde la posicidon abierta a la posicidon cerrada. Rodillos 40 o
similares pueden situarse apropiadamente sobre el riel de compuerta 32 para asistir en el reposicionado del riel de
compuerta 32 respecto a los rieles extremos 24a de la compuerta de seguridad 24.

La plataforma puede incluir también uno o mas sensores de proximidad 42 que se alojan dentro de un brazo 44 y
orientados en la direccion opuesta al lateral posterior 20 de la estructura de piso 16. Como se muestra en la figura 2
la plataforma incluye, de preferencia, tres sensores 42, si bien pueden utilizarse mas o menos sensores. Los
sensores de proximidad 42 detectan una estructura dentro de una distancia predeterminada de la plataforma. El tipo
de sensor 42 no es pertinente para el invento ya que se encuentran disponibles muchos sensores apropiados. Un
sensor preferido es un sensor ultrasonico.

Como se ha indicado la consola de control 14 aloja instrumentos de control para la operacion del vehiculo de
elevacion. La consola de control 14 contiene también un controlador 46 que controla la operaciéon de la compuerta
elevable 28 y cierres de compuerta 29. Los cierres de compuerta elevable 29 normalmente cierran la puerta
elevable 28 en la posicién cerrada. EIl controlador 46 libera los cierres de compuerta elevable 29 de conformidad
con sefiales procedentes de los sensores de proximidad 42. O sea, si el controlador 46 determina que la plataforma
esta suficientemente préxima de una estructura que la compuerta elevable 28 puede pivotar a su posiciéon abierta
mientras mantiene un ambiente de trabajo seguro para el operador, el controlador liberara entonces los cierres de
compuerta elevable. EIl controlador incorpora también por lo menos un sistema de seguridad para efectuar la
liberacion de la compuerta elevable que es redundante a los sensores de proximidad 42. Por ejemplo, el sistema de
seguridad redundante puede ser uno de conmutador de activacion de funcién (tal como un interruptor de pié) o un
botdn de desbloqueo manual 48.

La operacion de la compuerta elevable y su légica de control se describiran con referencia a la figura 6. En
operacién, cuando un operador se aproxima a la estructura deseada, tal como una pared vertical, el controlador 46
activa una "alarma de posicién de plataforma" de modo que el operador oird un pitido intermitente como una
indicacion de que los sensores de proximidad 42 estan detectando un obstaculo o estructura. Como se ha indicado,
la compuerta elevable 28 esta normalmente bloqueada por un cierre de compuerta elevable. Una vez que la
plataforma se ha posicionado de modo que el controlador 46 determina que se ha satisfecho una distancia de
umbral predefinida tal como de 3,5", y todos los sensores indican que esta presente una estructura (etapa S1 y
etapa S2), el controlador cambia la "alarma de posicion de plataforma”, a un pitido continuo como una indicacion que
la plataforma esta posicionada de forma suficientemente préxima a la estructura deseada. En una organizacion, el
operador puede luego ser requerido para liberar el conmutador de activacion de funciéon, después de lo cual el
controlador 46 detendra la "alarma de posicion de plataforma" de que emita sonidos y se encendera un "indicador
de desbloqueo de compuerta elevable" en la consola de control 14 como una indicaciéon de que la compuerta
elevable 28 puede ahora liberarse de forma segura (etapa S3).

Con el operador fuera de la funcién interruptor habilitado y el "indicador de compuerta elevable desbloqueado”
parpadeando en la consola de control de plataforma 14, el operador puede se requerido para que presione el boton
"cierre de compuerta desbloqueado” 48 para liberar los cierres de compuerta eléctricos (etapa 4). Una vez que se
ha empenado el boton "cierre de compuerta desbloqueado" 48, un "indicador de desbloqueo de compuerta
elevable" cambiara de parpadeo a OPERATIVO, los cierres eléctricos liberaran la compuerta elevable 28, y todas las
funciones de movimiento del vehiculo de la plataforma seran desactivadas o limitadas (paso S5). Si el operador
intenta operar una funcién con la compuerta abierta, el controlador hara sonar una alarma cuando esta empefiado el
conmutador de activaciéon y se encendera un codigo de averia. Por ultimo, debido a que la compuerta elevable se
eleva manualmente por el operador, los sensores de proximidad 42 se DESCONECTARAN , el controlador 46
apagara el "indicador de desbloqueo de compuerta elevable”, y los cierres eléctricos se reestableceran para recibir,
cerrar y bloguear el riel de compuerta cuando se cierra la compuerta.

En una posicion operativa tipica, el parachoques 44 puede contactar la superficie sobre la que el operador intenta
trabajar. En virtud de la configuracion de la compuerta elevable 28 que incluye el riel de compuerta 32 que es
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pivotable respecto de los rieles elevables 34 e influenciada hacia su posicion retraida por los resortes de gas 38, la
compuerta elevable evita el contacto con el area de trabajo o pared vertical en el proceso de elevacion.

Debido a que el operador eleva manualmente la compuerta elevable 28, los resortes de gas primarios 36 empiezan
a asistir en la operacion de elevacion. En un punto intermedio entre la posicién cerrada y la posicién abierta de la
compuerta elevable 28, los resortes de gas 36 ejercen fuerza suficiente sobre la puerta elevable 28 para efectuar la
autoelevacion de la compuerta elevable 28. De forma concurrente, los resortes de gas secundarios 38 pivotan
continuamente (traccionando) el riel de compuerta 32 hacia la posicion retraida. Con la compuerta elevable 28 en la
posicion abierta, el operador tiene acceso totalmente sin obstruccion al area de trabajo. Cuando se han completado
las tareas, el operador puede luego traccionar manualmente la compuerta elevable 28 desde la posicidn abierta a la
posicion cerrada contra la fuerza de los resortes de gas 36. La compuerta elevable 28 debe cerrarse y volverse a
cerrar para que las funciones de la plataforma sean totalmente reestablecidas. Con la compuerta elevable en
posicidn cerrada los sensores de proximidad 42 se cerraran indicando que la compuerta elevable esta descendida, y
la entrada de "estado de cierre eléctrico” indicara que los cierres de compuerta estan cerrados y bloqueados (etapas
S6, S7 y S8). Por ultimo el controlador 46 re-evaluara la retroalimentacion del sensor de proximidad para verificar
que el umbral de distancia es todavia aceptable (etapa S2). Si procede de este modo el controlador 46 encendera
luego el indicador de "compuerta elevable desbloqueada" en la consola de control de plataforma 14 como una
indicacion de que la compuerta elevable 28 esta todavia segura para liberarse y abrirse.

Como se aprecia, la plataforma esta equipada de preferencia con sensores ultrasonicos aptos para detectar la
presencia de suelo o una estructura. Los sensores detectaran de preferencia suelo o estructura cuando la
plataforma esté dentro de una distancia de seguridad (por ejemplo 6"-9") de la estructura. El sistema se configura,
de preferencia, para requerir que todos los sensores ultrasénicos confirmen que la plataforma esta posicionada
dentro de la distancia umbral. En el caso de que uno o mas de los sensores falle en detectar el suelo o estructura, el
sistema de control 46 no permitira en ningin momento que el cierre eléctrico libere la compuerta elevable 28.
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REIVINDICACIONES
1. Una plataforma (10) para un elevador de obra que comprende:
una estructura de piso (16) que tiene un lateral frontal (18), un lateral posterior (20) y extremos (22);
un riel de seguridad (24) dispuesto a lo largo de por lo menos el lateral frontal de la estructura de piso,

y una compuerta elevable (28) pivotablemente unida a el riel de seguridad y pivotable entre una posicion cerrada y
una posicion abierta;

y caracterizada porque el riel de seguridad comprende una compuerta de entrada (26) en el lateral frontal;

y porque la compuerta elevable incluye un riel de compuerta (32) extendida a lo largo del lateral posterior de la
estructura de piso y un par de rieles elevables (34) conectados entre el riel de compuerta y el riel de seguridad, y
porque el riel de compuerta es pivotable respecto de las compuertas elevables entre una posicién extendida y una
posicion retraida.

2. Una plataforma (10) de conformidad con la reivindicacion 1, caracterizada porque el riel de seguridad (24)
comprende dos compuertas de entrada (26) en el lateral frontal (18).

3. Una plataforma (10) de conformidad con la reivindicacion 1 o 2, caracterizada porque comprende ademas un
cilindro de gas primario (36) fijado entre por lo menos uno de los rieles elevables (34) y el riel de seguridad (24),
coadyuvando el cilindro de gas primario en el pivotado de la compuerta elevable (28) entre las posiciones de cerrada
y abierta.

4. Una plataforma (10) de conformidad con la reivindicacién 3, caracterizada porque comprende ademas un par de
cilindros de gas primarios (36), cada uno de los cuales fijado entre cada uno de los rieles (34) y el riel de seguridad
(24).

5. Una plataforma (10) de conformidad con la reivindicacion 3 o 4, caracterizada porque comprende ademas un
cilindro de gas secundario (38) fijado entre por lo menos uno de los rieles elevables (34) y el riel de compuerta (32),
solicitando el cilindro de gas secundario el riel de compuerta hacia la posicion retraida.

6. Una plataforma (10) de conformidad con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque
comprende ademas un sensor de proximidad (42) orientado en la direccion opuesta al lateral posterior (20) de la
estructura de piso (16), detectando el sensor de proximidad una estructura dentro de una distancia predefinida de la
plataforma.

7. Una plataforma (10) de conformidad con la reivindicacién 6, caracterizada porque comprende ademas un cierre de
compuerta elevable (29) que normalmente cierra la compuerta elevable (28) en la posicién cerrada, y un controlador
(46) en comunicacion con el cierre de compuerta elevable y el sensor de proximidad (42), en donde el controlador
libera el cierre de compuerta elevable de conformidad con una sefal procedente del sensor de proximidad.

8. Una plataforma (10) de conformidad con la reivindicacidon 7, caracterizada porque comprende ademas por lo
menos un sistema de seguridad (48) para efectuar la liberacion de la compuerta de elevable (28) que es redundante
con la sefial del sensor de proximidad (42).

9. Una plataforma (10) de conformidad con la reivindicacion 8, caracterizada porque el sistema de seguridad
redundante (48) es por lo menos uno de un conmutador de activacion de funcién y un botén de desbloqueo manual.

10. Una plataforma (10) de conformidad con cualquiera de las reivindicaciones 6 a 9, caracterizada porque
comprende un parachoques (44) fijado al lateral posterior 20) de la estructura de piso (16) y que aloja el sensor de
proximidad (42).

11. Una plataforma (10) de conformidad con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque
comprende ademas un cierre de compuerta elevable (29) que normalmente cierra la compuerta elevable (28) en la
posicion cerrada.

12. Una plataforma (10) de conformidad con cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque el
riel de compuerta (32) esta influenciado hacia la posicion retraida.

13. Una plataforma (10) de conformidad con la reivindicacién 12, caracterizada porque el riel de seguridad (24)
comprende un riel extremo (24a) dispuesto a lo largo de por lo menos uno de los extremos de la estructura de piso
(22) y en donde el riel extremo y el riel de compuerta (32) se posicionan relativamente de modo que el riel extremo
desplaza el riel de compuerta desde la posicién retraida a la posicion extendida cuando la compuerta elevable (28)
pivota desde la posicidon abierta a la posicién cerrada, manteniendo el riel extremo el riel de compuerta en la
posicion extendida con la compuerta elevable en la posicion cerrada.



10

15

ES 2381249 T3

14. Una plataforma (10) de conformidad con la reivindicacion 12 o 13, caracterizada porque el riel de compuerta (32)
se mantiene en la posicion extendida contra la influencia cuando la compuerta elevable (28) esta en la posicion
cerrada, y en donde el riel de compuerta se configura para desplazarse hacia la posicién retraida cuando la
compuerta elevable pivota hacia la posicion abierta.

15. Una plataforma (10) de conformidad con la reivindicacion 1, estando la plataforma acoplada con un chasis de
vehiculo (2) para formar un vehiculo elevador.

16. Una plataforma (10) de conformidad con la reivindicacién 15, que comprende ademas:
un sistema de conduccion (12) para operaciones de conduccion del vehiculo; y
un dispositivo de control (14) dispuesto en la plataforma y que controla la operacion del sistema de conduccion,

en donde cuando la compuerta elevable (28) pivota a la posicion abierta, el dispositivo de control se limita o
desactiva.

17. Un método para proporcionar acceso sin obstrucciones a un area de trabajo desde la plataforma (10) de
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 14, caracterizado porque el método comprende:

proporcionar una sefial procedente de un sensor de proximidad (42) de que la plataforma esta dispuesta a una
distancia predefinida del area de trabajo; y

pivotar la compuerta elevable (28) desde la posicidon cerrada a la posicién abierta y concurrentemente pivotar el riel
de compuerta (32) respecto a los rieles elevadores (34) hacia la posicion retraida para evitar de este modo el
contacto con el area de trabajo cuando la compuerta elevable pivota hacia la posicion abierta.
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