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Hissikoneiston vaihde

T&md Keksintd 1liittyy hisseihin ja erityisemmin
parannettuihin hissin koneisiin.

Joitain hisseji k&aytetdin moottorilla, joihin on
kiinnitetty alennusvaihde. Moottorin roottori py®trii suh-
teellisen nopealla ensimméiselld pydrimisnopeudella ja on
joko sis#d&dntuloakseli tai on suoraan vuorovaikutuksessa
sen kanssa. Sis8d8ntuloakseli on kiinnitetty hammasratas-
lautaspyOré-mekanismin tai kierukkahammastanko/lautaspy®-
ra-mekanismin tai muun pySrimisnopeuden alentimen kautta
ulostuloakseliin, joka kannattelee kayttdurapyédrédd. Kidyt-
tourapydrd tukee ja antaa kdyttdvoiman hissin ripustus-
kaapeleille. Ulostuloakseli pydrii tavallisesti suhteelli-
sesti hitaammalla toisella nopeudella.

Nyky&dén ulostuloakselissa, joka kannattelee urapy®-
rdd, on kolme tukea; yksi sen kummassakin pddssd ja yksi
keskikohdassa. Ndissd tuissa ilmenee kalliita ja monimut-
kaisia paikan pddllsd tehtdvid sddtoongelmia, jotka epatyy-
dyttdvisti ratkaistuna aiheuttavat materiaalin vdsymisti.

Ositetun ulostuloakselin kayttadminen epdkohdistuk-
sen vdlttdmiseen ei ole hyvd ratkaisu, koska se vaatii
ylisuuria kardaani- tai muita ristinivelid; lis3ksi syn-
tyisi vdrdhtely- ja meluongelmia.

Keskituen poistaminen voi aiheuttaa suurten taipu-
mien muodostumista, joissa olisi myds vardhtely-, melu- ja
vidsymisongelmia.

Tamdn takia keksinndn tavoitteena on antaa kayttédon
alennusvaihteinen hissin kone, jolla on luotettava raken-
ne, jossa on vain yksi koneistettu osa, joka taipuu mini-
maalisesti, joka poistaa kohdistusongelmat, on taloudel-
linen rakentaa ja minimoi vahvistettujen tai koneistettu-
jen tukien tarpeen.

Keksinndn mukaan hissin Kone tukee ulostuloakselia

ainoastaan kahdesta kohdasta, jotka sijaitsevat yksi ura-
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pydrdn kummallakin puolella, jolloin ulostulcakselissa on
osa, joka tydontyy esiin pydrimisnopeuden muuttaamislait-
teen 1lapi, joka on vuorovaikutuksessa sisgddntulokaselin
kanssa.

Tuet on jarjestetty yhteen valettuun koteloon ja
sen takia, koska kotelo koostuu ainoastaan vhdestd osasta,
kahden tukikohdan laakerit on asennettu helposti ja laake-
rien tukipinnat on koneistettu helposti.

Taipuma, joka voi muodostua akseliin tukien v&alil-
le, kompensoidaan ainakin osittain silld akselin osalla,
joka tydntyy alennusvaihdemekanismin l&pi.

Edellinen ja keksinndn muut tavoitteet, piirteet ja
edut ilmenevdt paremmin seuraavan yksityiskohtaisen seli-
tyksen ja oheisten piirustusten valossa.

Kuvio 1 on kaavamainen kuva tekniikan tason j&rjes-
telmén pituusleikkauksesta, joka tukee hissin koneen akse-
lia, jollaista k&ytetdsdn paljon.

Kuvio 2 on samanlainen kuva kuin kuviossa 1 on esi-
tetty, Jjossa akseli lepdd rungolla tavalla, jota keksin-
ntl1l8 ehdotetaan.

Kuvio 3 on kohotettu sivukuva siitd, mitd on esi-
tetty kuviossa 2.

Kuvio 4 on yksityiskohtainen leikkauskuva hissin
alennusvaihteesta, jossa on keksinnén mukainen ulkopuoli-
nen tuki.

Viitaten kuvioon 1, jossa on kuvattu nykyinen tek-
niikan taso, sisddntuloakseli 1 saa aikaan ulostuloakselin
2 hitaan pydrimisen, jota ulostuloakselia tuetaan rungossa
ja ulkopuolisella tuella olevilla kolmella tukilaakerilla
3, 4 ja 5. Runko 6 ja ulkopuolinen tuki 7 on tasapainotet-
tava asianmukaisesti konehuoneen lujalla alustalla 8 niin,
etta ulostuloakseli 2 on kohdistettu ja tasapainotettu.

Pybrimisliike sisd&dntuloakselista 1 ulostuloakse-
liin 2 v#litet&dn kierukkahammastangolla 10 ja lautaspyd-
rdalla 11 kuten alalla on tunnettua. Lautaspydrdidn 11 tun-
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keutuu ulostuloakseli 2 laakerien 4 ja 5 valillsd, kun taas
urapy®tridn 12 tunkeutuu ulostuloakseli 2 laakerien 3 ja 4
valilla.

Kuten ylld on erikseen mainittu hissin koneen ulos-
tuloakselin 2 kolmen tukikohdan sijoittelu johtaa paikan
pddlléd kohdistusongelmiin; runko 6 ja ulkopuolinen tuki 7
tdytyy koneistaa tarkkaan, koska ulostulokaselin 2 vésy-
misongelmia voi ilmet&.

Kuvioissa 2 ja 4 on esitetty esilld oleva keksintd.
Ulostuloakseli 13 on pituudeltaan lyhyempi kuin tekniikan
tason ulostuloakseli 2, koska akseli 13 lep&d ainoastaan
kahdella laakerilla 3, 4. Ulostuloakseli tukee urapydriia
12 ja on kiinnitetty kiintedsti siihen tavanomaisilla v&-
lineilld. Lautaspydrd8 11 on asennettu kiintedsti tavan-
omaisilla wv&lineill& ulostuloakselin 13 esiintydntyvdén
osaan. _

Tdssd sijoittelussa otetaan huomioon ulkopuolisen
tuen 7 poistaminen (ks. kuvio 1), jonka itsendinen sijain-
ti runkoon 6 ndhden oli valttam&tdn paikan p&aalld tapahtu-
vassa asentamisessa (ks. kuvio 1). Vahvistettua tai erit-
tdin Kkoneistettua runkoa ei tarvita, koska runko tukee
ainoastaan laakereita 3 ja 4. Lisdksi yhteen valettu runko
(eli kotelo) minimoi yll& mainitut kohdistusongelmat. Run-
ko voidaan rakentaa paljon taloudellisemmin ja se vaatii
vain tehtaalla teht8vdn s&&don.

Kuvio 3 esittdd kierukkahammastangon/lautaspyorian
10 - 11, joka on kuvion 2 sivuttaiskuvan samoin kuin ku-
vion 1 saman sivuttaiskuvan mukainen. Sis#ddntuloakselia
pySritetdsn moottorilla 15 ja ohjataan jarrulla, johon
viitataan numerolla 16; jarrulla, joka sis&ltdi jarrurum-
mun 17 ja jarrulevyt tai -hihnat 18, joita s&dddetddn te-
hostimella 19 kuten alalla on tunnettua.

Kuviossa 4 on esitetty hissin koneen tietty suori-
tusmuoto. Runko 14 on yhdestd kappaleesta, jossa on alue,
jossa lautaspydrd 11 tyontyy 6ljykylpyyn. Yhteenvalettua
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runkorakennetta voidaan kuljettaa silmukkapulttien 20
avulla. Kuviossa 4 oikealla silmukkapultti 20 on kiin-
nitetty tukeen 21 "L":ssd, joka toimii sen lisdksi, etta
tekee kokoonpanon jaykédksi, tukena ripustuskaapelin (ei
esitetty) ohjaimelle 22.

Vaikka keksint® on esitetty ja selitetty sen par-
haimman muodon suhteen, ammattimiesten tulisi ymmartss,
ettd sen muotoon ja yksityiskohtiin voidaan tehd& useita
eri muutoksia, poistoja ja lisdyksid eroamatta Keksinndn

hengest& ja suoja-alasta.
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Patenttivaatimukset:

1. Kaapelitettu hissin kone, joka kdsittaa:
moottorin,

sisdédntuloakselin, jota pydritetddn mainitulla
moottorilla ensimméiselld pydrimisnopeudella,

urapy®ran,

ulostuloakselin mainitun urapydrdn tukemiseksi,
jolloin mainittu ulostuloakseli pyorii toisella py®rimis-
nopeudella,

vilineet mainitun sis#d&ntulo- ja ulostuloakselin
kanssa tapahtuvaa yhteistoimintaa varten mainitun ulostu-
loakselin pyo6rimisnopeuden muuttamiseksi mainittuun si-
sddntuloakseliin nahden,

yhteenvaletun kotelon, jossa on ainoastaan kaksi
tukipintaa mainitun ulostuloakselin tukemista varten, jol-
loin toinen ndistd tukipinnoista on sijoitettu ulostuloak-
selilla olevan mainitun urapydrdn ensimmdiselle puolelle
ja toinen mainituista tukipinnoista on sijoitettu maini-
tulla ulostuloakselilla olevan mainitun urapydridn toiselle
puolelle ja mainittu ulostuloakseli jatkuu mainituista
tukipinnoista toisen toiselle puolelle kiinnitty#dkseen
mainittuihin yhteistoimintavdlineisiin.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kone,
tunnettu siitd, ettd mainitut vhteistoiminta-
vdlineet k&sittavat:

kierukkahammastangon, joka toimii yhdessd mainitun
sisddntuloakselin kanssa, ja

lautaspy6rédn, joka toimii yhdessid mainitun kieruk-
kahammastangon ja mainitun ulostuloakselin kanssa mainitun
ulostuloakselin pydrimisnopeuden muuttamiseksi, jolloin
mainittu ulostuloakseli ulottuu mainitun lautaspy®rén lipi
Jja pyorii sen kanssa.

3. Hissin kone, jossa on moottori, joka kayttaa

sisddntuloakselia, joka valittda pyodrimisliikkeen ulostu-
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loakseliin pydrimisnopeuden muuttamisvdlineillsd, jolloin
ulostuloakselin pinnalle on sijoitettu urapydra, jossa
mainitun koneen parannus on tunne t tu siitd, etta
siind on:

yvyhteenvalettu kotelo, jolloin mainitussa kotelossa
on ainoastaan kaksi tukipintaa, jotka tukevat mainittua
ulostuloakselia, kukin mainituista tukipinnoista on sijoi-
tettu mainitulla ulostuloakselilla olevan mainitun urapyd-
ran ensimmdiselle puolelle tai toiselle puolelle, mainittu
ulostuloakseli jatkuu mainituista tukipinnoista toisen
toiselle puolelle ja mainittu ulostuloakseli jatkuu mai-
nittujen pydrimisnopeuden vahentédmisvdlineiden l&pi ja
tukee niité.

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen kone,
tunnettu siitd, ettd mainitut pydrimisnopeuden
vahenté&misvidlineet kasittavat:

kierukkahammastangon, joka toimii yhdessd mainitun
sis88ntuloakselin kanssa, ja

lautaspydrén, joka toimii yhdessd mainitun kieruk-
kahammastangon ja mainitun ulostuloakselin kanssa mainitun
ulostuloakselin pydrimisnopeuden muuttamiseksi, jolloin
mainittu ulostuloakseli jatkuu mainitun lautaspydrdn lapi

ja pydrii sen kanssa.
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