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tor (2) und dem Abtrieb (4) zusammenwir-
kende Kupplung (3) vorgesehen ist, die
derart ausgebildet ist, dass sie ein- und 2 T 3

\

7

DVR. 0078018




Zusammenfassung
Antrieb (1) fur ein bewegbares Mébelteil, umfassend einen Motor (2) und einen durch den
Motor (2) antreibbaren Abtrieb (4) fur das bewegbare Mébelteil, wobei eine mit dem Motor

(2) und dem Abtrieb (4) zusammenwirkende Kupplung (3) vorgesehen ist, die derart
ausgebildet ist, dass sie ein- und ausschaltbar ist.

(Fig. 1)
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Die vorliegende Erfindung betrifft einen Antrieb fiir ein bewegbares Mobelteil, umfassend
einen Motor und einen durch den Motor antreibbaren Abtrieb fiir das bewegbare Mdbelteil.

Obwohl die prinzipielle Idee des Einsatzes von Motoren zum Antreiben bewegbarer
Mébelteile bereits seit langem bekannt ist, haben sich derartige Antriebe in der Praxis kaum
durchgesetzt. Dies ist teilweise darauf zurlickzufiihren, dass Motoren im Falle eines Defektes
durch die ihnen innewohnende Hemmung ein Hindernis fiir eine manuelle Bedienung des
bewegbaren Mbbelteils darstellen kénnen. Das bewegbare Mobelteil ware in einem solchen
Fall bis zur Reparatur nicht zu gebrauchen, was naturgeman auf eine geringe Akzeptanz bei
den Konsumenten stoft.

Aufgabe der Erfindung ist es daher, einen gattungsgemafien Antrieb zu schaffen, der auch
im Falle eines Motordefektes eine ungestérte manuelle Bedienung des bewegbaren
Mébbelteils gestattet.

Diese Aufgabe wird durch einen Antrieb mit den Merkmalen des Anspruchs 1 gelést.

Unter einer eingeschalteten Kupplung wird im Sinne dieser Offenbarung eine Kupplung
verstanden, welche sich in einem Zustand befindet, in dem sie Kréfte zwischen dem Motor
und den Abtrieb Ubertragt, sodass ein ununterbrochener Kraftstrang zwischen Motor und
Abtrieb vorliegt. Unter einer ausgeschalteten Kupplung wird eine Kupplung verstanden, die
sich in einem Zustand befindet, in dem keine Krafte zwischen dem Motor und dem Abtrieb
Ubertragen werden, sodass der Kraftstrang zwischen Motor und Abtrieb unterbrochen ist.
Eine eingeschaltete Kupplung kann auch als geschlossene Kupplung und eine
ausgeschaltete Kupplung als offene Kupplung bezeichnet werden.

Die erfindungsgemaR vorgesehene schaltbare Kupplung gestattet es, einen defekten Motor
durch das Ausschalten der Kupplung vom Abtrieb zu trennen, sodass keinerlei Hemmung
vom Motor auf den Abtrieb und damit auf das bewegbare Mdbelteil Gibertragen werden kann.
Hierdurch wird eine ungestérte manuelle Bedienung des bewegbaren Mobelteils méglich.

Besonders vorteilhaft ist eine Ausfiihrungsform der Erfindung, bei der vorgesehen ist, dass
die Kupplung derart ausgebildet ist, dass sie durch eine Steuer- bzw. Regeleinrichtung ein-
und ausschaltbar ist. Zusatzlich zu der oben beschriebenen Funktion kdnnen bei dieser
Ausfihrungsform durch die Mdéglichkeit, die Kupplung im normalen Betrieb, d.h. ohne
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Vorliegen eines Motordefektes, zu steuern bzw. zu regeln, eine Vielzahl weiterer Funktionen
realisiert werden.

Beispielsweise kann die Kupplung derart ausgebildet werden, dass die Stirke der
Kupplungskraft veranderbar ist. Mit anderen Worten kann hierdurch bei konstanter
Motorleistung der Betrag der vom Motor auf den Abtrieb (ibertragenen Kraft veréndert
werden. Dies ermdglicht beispielsweise das Realisieren eines sanften Anfahrens des
bewegbaren Mbbelteils, indem die Kupplung derart eingestellt wird, dass beim Starten des
Motors ein leichtes Durchdrehen (ahnlich des Schleifens der Kupplung beim Anfahren eines
Autos) erfolgt. Diese Funktion ist beispielsweise bei einer reibschliissig funktionierenden
Kupplung realisierbar.

Bei einer Kupplung mit veranderbarer Starke der Kupplungskraft kann sogar vorgesehen
sein, dass die Kupplung derart ausgebildet ist, dass die Anderung der Kupplungskraft bei
den Ubergéngen zwischen dem ausgeschalteten Zustand und dem eingeschalteten Zustand
entlang eines vorgegebenen Profils verlauft. Dies ermoglicht es, verschiedene
Anfahrverhalten mit einem einzigen Motor, der dariiber hinaus keine weiteren Funktionen als
Ein und Aus aufweisen muss, zu realisieren.

Die Kupplung kann beispielsweise auch als elektromagnetische Kupplung ausgebildet sein.
Eine solche Kupplung kann weiters derart ausgebildet sein, dass sie im stromlosen Zustand
ausgeschaltet ist. Hierdurch wird bei einem Stromausfall sichergestelit, dass der Motor einer
manuellen Bedienung des bewegbaren Mobelteils keinerlei Widerstand entgegensetzen
kann.

Aus verschiedenen Griinden kann bei einer weiteren vorteilhaften Ausfiihrungsform der
Erfindung vorgesehen sein, eine Messeinrichtung zum Erfassen der Position und/oder von
Bewegungsgréfen wie Geschwindigkeit oder Beschleunigung des bewegbaren Mbbelteils
anzuordnen. Hierdurch kann beispielsweise eine Steuerung bzw. Regelung der schaltbaren
Kupplung in Abhangigkeit der gemessenen GréRen erfolgen.

Beispielsweise kann bei Anordnung eines erfindungsgemaflen Antriebs an einem Maobel,
welches an den Méobelkorpus und ein in bzw. am Mobelkorpus bewegbar gelagertes
Mobelteil aufweist, eine Vielzahl von Funktionalitaten realisiert werden.
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Beispielsweise kann vorgesehen sein, dass die Steuer- bzw. Regeleinrichtung derart
ausgebildet ist, dass sie die Kupplung ausschaltet, wenn das bewegbare Mobelteil vom
Mébelkorpus beabstandet ist und eine Geschwindigkeit aufweist, die kleiner gleich einem
vorgegebenen Wert — vorzugsweise gleich Null — ist. In diesem Fall wird das bewegbare
Mdbeilteil durch den Motor nach einer anfénglichen Auslésung durch einen Benutzer in eine
Stellung zwischen der geschlossenen Endlage in bzw. am Mobelkorpus und der voll
gedffneten Endlage bewegt. Diese teilweise Offnung kann zur Entnahme von bzw. zur
Beflllung mit Fillgltern ausreichend sein.

Die anfangliche Auslésung kann auf verschiedene Arten erfolgen, beispielsweise (iber die
Betatigung eines Tastschalters oder durch Ziehen am bewegbaren Mobelteil.

Es kann weiters vorgesehen sein, dass die Steuer- bzw. Regeleinrichtung derart ausgebildet
ist, dass sie die Kupplung bei einer weiteren manuellen Bewegung des bewegbaren
Mbbelteils in Richtung der voll geéffneten Endlage offen lasst. In diesem Fall dient der Motor
nur als Anschubhilfe zur Uberwindung eventuell vorhandener Einzugsautomatiken, wahrend
er im oben genannten Fall Uber den gesamten Offnungsweg Krafte auf das bewegbare
Mbbelteil austiben kann.

Weiters kann vorgesehen sein, dass die Steuer- bzw. Regeleinrichtung den Motor auch zu
einer Unterstitzung des SchlieBvorganges des bewegbaren Mébelteils einsetzt. Hierfiir kann
sie einen Schweliwert in Bezug auf die von der Messeinrichtung Ubermittelten
BewegungsgroRen des bewegbaren Mobelteils aufweisen, wobei sie das Antreiben des
bewegbaren Mébelteils beim Uberschreiten des Schwellwerts ausldst. Dieser Schwellwert
kann fiir wenigstens zwei Positionen des bewegbaren Mobelteils unterschiedlich hoch sein.

Beispielsweise kann vorgesehen sein, dass die Steuer- bzw. Regeleinrichtung das Einziehen
des bewegbaren Mébelteils aus der voll gedffneten Endiage bei einem geringeren Wert einer
von aufen auf das bewegbare Mobelteil ausgelibten Kraft auslést als wenn sich das
bewegbare Mobelteil in einer Zwischenstellung zwischen der geschlossenen Endlage und
der voll gedffneten Endlage befindet. Dies deshalb, weil bei einem voll geéffneten Mdbelteil
die Intention des Benutzers eindeutig ist. Bei einem teilweise gebffneten Mobelteil hingegen,
kdnnte ein zu geringer Schwellwert das Auslésen bei der Entnahme von Fiillgiitern bewirken.

Weiters kann vorgesehen sein, dass das bewegbare Mbbelteil nach der Ausldsung auf einen
vorgegebenen Geschwindigkeitswert hin beschleunigt wird.




(2 ] (X 2 e Ge0e oo
L] [N 2

L]

. (K ] e o e

L4 L4 L J o L] [ L d L d

L *® e L d [ . * L ]

L J e L J . * * L] L
o0 L X J e L 2 L X ] oee

Ist bei einem Mobel zusatzlich zum Antrieb eine Einzugsautomatik vorgesehen, welche
derart ausgebildet ist, dass sie das bewegbare Mobelteil in die geschiossene Endlage in
bzw. am Mdbelkorpus einziehen kann, kann vorzugsweise vorgesehen sein, dass die
Steuer- bzw. Regeleinrichtung die Kupplung 6ffnet, sobald das bewegbare Mbbelteil in den
Bereich der Einzugsautomatik kommt. Dies ist insofern vorteilhaft, als bereits
Einzugsautomatiken vorhanden sind, welche einen von Benutzern als besonders angenehm
empfundenen SchlieBvorgang ermdglichen. Durch das Offnen der Kupplung entféllt jeglicher
Einfluss des Motors, sodass sich das bewegbare Mobelteil allein unter dem Einfluss der
Einzugsautomatik in die geschlossene Endlage bewegen kann.

Weist ein Mdbel eine Kollisionserkennungsvorrichtung fiir das bewegbare Mébelteil auf, kann
weiters vorgesehen sein, die Steuer- bzw. Regeleinrichtung derart auszubilden, dass sie die
Kupplung ausschaltet, wenn die Kollisionserkennungsvorrichtung eine Kollision meldet.
Hierdurch wird eine Beschadigung bzw. Verletzung durch eine andauernde Krafteinwirkung
des Motors im Falle einer Kollision vermieden.

Die Messeinrichtung kann beispielsweise einen Encoder umfassen, wobei gleichermalien
induktive wie optische Encoder eingesetzt werden kénnen. Obwohl bereits Motoren mit
integriertem Encoder erhéltlich sind, wird eine Ausfiihrungsform bevorzugt, bei welcher der
Encoder mit dem Abtrieb gekoppelt ist. In diesem Fall wird eine Positionsanderung des
bewegbaren Mébelteils auch bei ausgeschalteter Kupplung und manueller Bedienung immer
exakt erfasst.

Der Abtrieb kann beispielsweise (ber ein Zugmittel mit dem bewegbaren Méobelteil
zusammenwirken. Dies ermdglicht es, sowohl Zug- als auch Druckkréfte auf das bewegbare
Mbbelteil auszuiiben. Als Zugmittel kénnen beispielsweise ein Seilzug, ein Zahnriemen od.
dgl. eingesetzt werden.

Bei einer besonders bevorzugten Ausfilhrungsform der Erfindung ist vorgesehen, dass der
Motor, die Kupplung und der Abtrieb entlang einer gedachten Achse angeordnet sind, wobei
die Kupplung zwischen Motor und Abtrieb angeordnet ist. Dies gestattet eine kompakte
Bauweise des Antriebs, wodurch dieser problemlos im Inneren des Mébels am Mdbelkorpus,
beispielsweise zwischen der Hinterwand einer Schublade und der Rickwand des
Mbbelkorpus anordenbar ist.
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Eine besonders einfache Konstruktion ergibt sich, wenn vorgesehen ist, dass entlang der
Achse zwischen Motor und Kupplung einerseits und zwischen Kupplung und Abtrieb
andererseits jeweils eine Welle angeordnet ist. Bei ausgeschalteter, also geoffneter
Kupplung rotiert nur das abtriebseitig angeordnete Kupplungsteil bei einer manuellen
Bedienung des bewegbaren Méobelteils. Bei einer eingeschalteten, also geschlossenen
Kupplung erfolgt die Kraftausiibung durch den Motor auf den Abtrieb derart, dass die
motorseitig angeordnete Welle tber die Kupplung die abtriebseitig angeordnete Welle
antreibt.

Natdrlich kann zur Erzielung unterschiedlicher Drehzahlen vorgesehen sein, dass der Motor
Uber ein Getriebe mit der Kupplung zusammenwirkt.

Aufgrund der niedrigen Anschaffungskosten ist besonders bevorzugt vorgesehen, dass der
Motor als Elektromotor ausgebildet ist.

Der vorgestellte Antrieb eignet sich in besonderem MaRe fir ein als Schublade
ausgebildetes bewegbares Mébelteil.

Schutz wird weiters fir ein Mobel mit einem Maobelkorpus und einen im bzw. am
Mdbelkorpus bewegbar gelagerten Mdbelteil begehrt, welches durch die Anordnung eines
Antriebs nach einer der vorgenannten Ausfithrungsformen gekennzeichnet ist.

Weitere Vorteile und Einzelheiten der Erfindung ergeben sich anhand der Figuren sowie der
nachstehenden Figurenbeschreibung. Dabei zeigen:

Fig. 1 eine schematische Darstellung eines erfindungsgeméafen Antriebs,

Fig. 2a, 2b eine perspektivische Ansicht sowie eine Draufsicht auf ein Ausfiihrungsbeispiel
eines erfindungsgemafen Antriebs,

Fig. 3 in Draufsicht einen Mdbelkorpus mit eingebautem Antrieb,

Fig. 4a, 4b eine perspektivische Detailansicht zur Fig. 3 und eine schematische Darstellung
zum Verlauf des Zugmittels,

Fig. 5 eine perspektivische Ansicht eines Mobels mit einem erfahrungsgemaRen
Antrieb und _

Fig. 6a, 6b Geschwindigkeit-Weg-Diagramme eines bewegbaren Mobelteils, das durch einen
erfahrungsgemalen Antrieb angetrieben wird.
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Fig. 1 zeigt einen erfindungsgemalen Antrieb 1 umfassend einen Motor 2, eine schaltbare
Kupplung 3 und einen Abtrieb 4. Mit dem Abtrieb 4 ist eine Messeinrichtung 6 gekoppelt,
deren Signale iiber die Leitung 22 einer Steuer- bzw. Regeleinrichtung 5 zufiihrbar sind. Die
Steuer- bzw. Regeleinrichtung 5 kommuniziert (iber Leitungen 20, 21 mit der schaltbaren
Kupplung 3 bzw. dem Motor 2. Weiters ist eine zusatzliche Kupplung 15 fiir einen axialen
Toleranzausgleich (zur Behebung von Einbaufehlern u. dgl.) vorgesehen. Der Motor 2, die
Kupplung 15, die schaltbare Kupplung 3, der Abtrieb 4 sowie die Messeinrichtung 6 sind
entlang einer gedachten Achse 9 angeordnet. Die Kraftausibbung auf das bewegbare
Mébelteil 7, welches im vorliegenden Fall als Schublade ausgefihrt ist, erfolgt Giber ein in
diesem Beispiel als Seilzug ausgebildetes Zugmittel 8 tiber einen in Fig. 1 nicht dargestellten
Mitnehmer, der im bewegbaren Mobelteil 7 angebracht ist. Das Zugmittel 8 verlauft tiber den
Abtrieb 4, eine in Fig. 4b dargestellte Rolle 24 sowie eine Umlenkrolle 19.

In Fig. 2a ist eine perspektivische Ansicht eines konkreten Ausfiihrungsbeispiels eines
Antriebs 1 dargestellt. Erkennbar sind der in diesem Ausfilhrungsbeispiel als Elektromotor
ausgefiihrte Motor 2, die einen komprimierbaren Bereich aufweisende Kupplung 15 fiir den
axialen Toleranzausgleich, die schaltbare Kupplung 3, der Abtrieb 4 sowie ein Encoder 16. In
diesem Ausflhrungsbeispiel sind entlang der gedachten Achse 9 Wellen 10 bzw. 11
angeordnet.

Fig. 2b zeigt den Antrieb 1 der Fig. 2a in einer Draufsicht, wobei zusitzlich ein
Einbaugehause 20 erkennbar ist.

In Fig. 3 ist der Antrieb 1 im eingebauten Zustand an einer in einem Mb&belkorpus 13
angeordneten Zwischenplatte 23 eines Mobels erkennbar. Vom bewegbaren Mbbelteil 7
(Schublade) ist nur die Riickwand 18 abschnittsweise dargestellt. Erkennbar ist, dass die
Ankupplung des bewegbaren Mobelteils 7 an das Zugmittel 8 Uiber einen an der Riickwand
18 angeordneten Mitnehmer 17 erfolgt.

In Fig. 4a ist eine perspektivische Teilansicht der in Fig. 3 gezeigten Darstellung dargestelit.
Fig. 4b zeigt beispielhaft eine Mdglichkeit der Kraftiibertragung vom Antrieb 4 auf den
Mitnehmer 17. Das Zugmittel 8 umschlingt die Rolle des Antriebs 4 mehrfach und ist iiber die
Rolle 24 und die Umlenkrolle 19 gefiihrt.

Fig. 5 zeigt die Gesamtansicht auf ein Mobel mit der in Fig. 3 dargestellten Anordnung.
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Die Fig. 6a und 6b zeigen beispielhaft die Geschwindigkeit v eines bewegbaren Mobelteils 7
in Abhdngigkeit vom zuriickgelegten Weg x. Auf der x-Achse sind dabei mit x=0 die
geschlossene Endlage des bewegbaren Mobelteils 7 im Mébelkorpus 13 und mit x=x_ die
voll gedffnete Endlage des bewegbaren Mobelteils 7 bezeichnet.

In Fig. 6a ist der Geschwindigkeitsverlauf beim Offnen des bewegbaren Mébelteils 7
dargestellt. Der Pfeil zeigt dabei die Stelle, an der die Steuer- bzw. Regeleinrichtung 5 die
schaltbare Kupplung 3 ausschaltet. Ab diesem Punkt verringert sich die Geschwindigkeit des
bewegbaren Médbelteils 7 durch systemimmanente Reibungskrafte. Die Kraftausiibung auf
das bewegbare Mdbelteil 7 ist bei dem in Fig. 6a dargestellten Beispiel gerade so gewanhilt,
dass sich ein leeres bewegbares Mdbelteil 7 unter der anfanglichen Beschleunigung und
dem Einfluss der Reibungskréfte bis in die voll getffnete Endlage bewegt.

Fig. 6b zeigt den Verlauf der Geschwindigkeit v beim SchlieBvorgang eines bewegbaren
Méobelteils 7. Beispielhaft sind dabei unterschiedliche Geschwindigkeitsverlaufe dargestelit.
Die Pfeile bezeichnen dabei jeweils den Punkt, an dem die Steuer- bzw. Regeleinrichtung 5
die schaltbar Kupplung 3 einschaltet. Von rechts von diesem Punkt in der Fig. 6b erfolgt die
Steigerung der Geschwindigkeit durch eine manuelle Krafteinwirkung eines Benutzers. Die
Kurven unterscheiden sich dabei durch die Starke des manuellen KraftstoRBes
(unterschiedliche Steigungen der Kurven) sowie unterschiedliche Ausgangspositionen des
bewegbaren Mébelteils 7 (Schnittpunkte der Kurven mit der x-Achse).

Erkennbar ist in Fig. 6b, dass die Steuer- bzw. Regeleinrichtung 5 den Motor 2 derart regelt,
dass unabhéngig von der Starke des anfanglichen KraftstoRes in einer gewissen Entfernung
von der voll gedffneten Endlage dieselbe Geschwindigkeit erreicht wird. In diesem
Ausfiihrungsbeispiel erfolgt die Verringerung der Geschwindigkeit auf 0 im Bereich der
geschlossenen Endlage fir alle Kurven durch den Motor 2. Alternativ kbnnte bei einer
vorbestimmten Position vor der geschlossenen Endlage das Ausschalten der Kupplung 3
durch die Steuer- bzw. Regeleinrichtung 5 erfolgen, sodass das bewegbare Mobelteil 7
durch eine vorhandene Einzugsautomatik in die geschlossene Endlage bewegt und dabei
abgebremst wird.

Innsbruck, am 19. Juli 2005 Fir die Julius Blum G@b_H:
Die Vertreter: Dr/ E‘thtaﬂWl!te

Hofinger

I N. Torggler

Dr. Dipl.~ihg. ofinger
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1. Antrieb fiir ein bewegbares Mobelteil, umfassend einen Motor und einen durch den
Motor antreibbaren Abtrieb fir das bewegbare Mobelteil, dadurch gekennzeichnet,
dass eine mit dem Motor (2) und dem Abtrieb (4) zusammenwirkende Kupplung (3)
vorgesehen ist, die derart ausgebildet ist, dass sie ein- und ausschaltbar ist.

2. Antrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Kupplung (3) derart
ausgebildet ist, dass sie durch eine Steuer- bzw. Regeleinrichtung (5) ein- und
ausschaltbar ist.

3. Antrieb nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Kupplung (3)
derart ausgebildet ist, dass die Starke der Kupplungskraft veranderbar ist.

4. Antrieb nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Kupplung (3) derart
ausgebildet ist, dass die Anderung der Kupplungskraft bei den Ubergéngen zwischen
dem ausgeschalteten Zustand und dem eingeschalteten Zustand entlang eines
vorgegebenen Profils verlauft.

5. Antrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass die
Kupplung (3) als elektromagnetische Kupplung ausgebildet ist.

6. Antrieb nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die Kupplung (3) derart
ausgebildet ist, dass sie im stromlosen Zustand ausgeschaltet ist.

7. Antrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass eine
Messeinrichtung (6) zum Erfassen der Position und/oder von Bewegungsgrofen des
bewegbaren Mébelteils (7) vorgesehen ist.

8. Antrieb nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass die Messeinrichtung (6)
einen Encoder (16) umfasst, wobei der Encoder (16) vorzugsweise mit dem Abtrieb
(4) gekoppelt ist.

9. Antrieb nach Anspruch 2 und Anspruch 7 oder 8, dadurch gekennzeichnet, dass die

Messsignale der Messeinrichtung (6) an die Steuer- bzw. Regeleinrichtung (5)
Ubertragbar sind.
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10. Antrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass der Abtrieb
(4) Uber ein Zugmittel (8) mit dem bewegbaren Mébelteil (7) zusammenwirkt.

11. Antrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass der Motor
(2), die Kupplung (3) und der Abtrieb (4) entlang einer gedachten Achse (9)
angeordnet sind, wobei die Kupplung (3) zwischen Motor (2) und Abtrieb (4)
angeordnet ist.

12. Antrieb nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass entlang der Achse (9)
zwischen Motor (2) und Kupplung (3) einerseits und zwischen Kupplung (3) und
Abtrieb (4) andererseits jeweils eine Welle (10, 11) angeordnet ist.

13. Antrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dass der Motor
(2) uber ein Getriebe mit der Kupplung (3) zusammenwirkt.

14. Antrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 13, dadurch gekennzeichnet, dass der Motor
(2) als Elektromotor ausgebildet ist.

15. Antrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 14, dadurch gekennzeichnet, dass das
bewegbare Mobelteil (7) eine Schublade ist.

16. M6bel mit einem Méobelkorpus und einem im bzw. am Mobelkorpus bewegbar
gelagerten Mobelteil, gekennzeichnet durch die Anordnung eines Antriebs (1) nach
einem der Anspriiche 1 bis 15.

17. Mébel nach Anspruch 16, dadurch gekennzeichnet, dass die Steuer- bzw.
Regeleinrichtung (5) derart ausgebildet ist, dass sie die Kupplung (3) ausschaltet,
wenn das bewegbare Mébelteil (7) vom Mébelkorpus (13) beabstandet ist und eine
Geschwindigkeit aufweist, die kleiner gleich einem vorgegebenen Wert -
vorzugsweise gleich Null — ist.

18.Mdbel nach Anspruch 16 oder 17, dadurch gekennzeichnet, dass eine
Kollisionserkennungsvorrichtung fiir das bewegbare Mobelteil (7) vorgesehen ist und
dass die Steuer- bzw. Regeleinrichtung (5) derart ausgebildet ist, dass sie die
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Kupplung (3) ausschaltet, wenn die Kollisionserkennungsvorrichtung eine Kollision
meldet.

19. Mdbel nach einem der Anspriiche 16 bis 18, dadurch gekennzeichnet, dass
zusétzlich eine Einzugsautomatik (14) vorgesehen ist, die derart ausgebildet ist, dass
sie das bewegbare Mobelteil (7) in dessen geschlossene Endlage im bzw. am
Mobelkorpus (13) einziehen kann.

20. Mdbel nach einem der Anspriiche 16 bis 19, dadurch gekennzeichnet, dass die
Steuer- bzw. Regeleinrichtung (5) derart ausgebildet ist, dass sie einen Schwellwert
in Bezug auf die von der Messeinrichtung (6) (bermittelten Bewegungsgréfien
und/oder der Position des bewegbaren Mobelteils (7) aufweist, wobei die Steuer-
bzw. Regeleinrichtung (5) bei einem Uberschreiten des Schwellwerts das Antreiben
des bewegbaren Mébelteils (7) ausldst und dass der Schwellwert fiir wenigstens zwei
Positionen des bewegbaren Mdbelteils (7) unterschiedlich hoch ist.

Innsbruck, am 19. Juli 2005 Fir die Julius Blum GmbH:

Die Vertreter: Patentanwi’lté
elbert Hofinger
aul N. T
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Geéanderte Patentanspriiche:

1. Antrieb fir ein bewegbares Mobelteil, umfassend einen Motor, einen durch den Motor
antreibbaren Abtrieb fiir das bewegbare Mobelteil, eine Steuer- bzw.
Regeleinrichtung und eine Messeinrichtung zum Erfassen der Position und/oder von
Bewegungsgroen des bewegbaren Mébelteils, wobei die fiir die erfasste Position
bzw. die erfassten BewegungsgroBen charakteristischen Messsignale der
Messeinrichtung an die Steuer- bzw. Regeleinrichtung Ubertragbar sind und wobei
eine mit dem Motor und dem Abtrieb zusammenwirkende Kupplung vorgesehen ist,
die durch die Steuer- bzw. Regeleinrichtung ein- und ausschaltbar ist, dadurch
gekennzeichnet, dass die Kupplung (3) durch die Steuer- bzw. Regeleinrichtung (5) in
Abhangigkeit der Messsignale der Messeinrichtung (6) schaltbar ist.

2. Antrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Kupplung (3) derart
ausgebildet ist, dass die Starke der Kupplungskraft veranderbar ist.

3. Antrieb nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Kupplung (3) derart
ausgebildet ist, dass die Anderung der Kupplungskraft bei den Ubergéngen zwischen
dem ausgeschalteten Zustand und dem eingeschalteten Zustand entlang eines

vorgegebenen Profils verlauft.

4. Antrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass die
Kupplung (3) als elektromagnetische Kupplung ausgebildet ist.

5. Antrieb nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die Kupplung (3) derart
ausgebildet ist, dass sie im stromlosen Zustand ausgeschaltet ist.

6. Antrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass die
Messeinrichtung (6) einen Encoder (16) umfasst, wobei der Encoder (16)
vorzugsweise mit dem Abtrieb (4) gekoppelt ist.

7. Antrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass der Abtrieb
(4) iber ein Zugmittel (8) mit dem bewegbaren Mébelteil (7) zusammenwirkt.

8. Antrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass der Motor
(2), die Kupplung (3) und der Abtrieb (4) entlang einer gedachten Achse (9)
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angeordnet sind, wobei die Kupplung (3) zwischen Motor (2) und Abtrieb (4)
angeordnet ist.

9. Antrieb nach Anspruch 8 dadurch gekennzeichnet, dass entlang der Achse (9)
zwischen Motor (2) und Kupplung (3) einerseits und zwischen Kupplung (3) und
Abtrieb (4) andererseits jeweils eine Welle (10, 11) angeordnet ist.

10. Antrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass der Motor
(2) uber ein Getriebe mit der Kupplung (3) zusammenwirkt.

11. Antrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass der Motor
(2) als Elektromotor ausgebildet ist.

12. Antrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dass das
bewegbare Mobelteil (7) eine Schublade ist.

13. Mobel mit einem Mobelkorpus und einem im bzw. am Mébelkorpus bewegbar
gelagerten Mobelteil, gekennzeichnet durch die Anordnung eines Antriebs (1) nach
einem der Anspriiche 1 bis 12.

14. Mdébel nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, dass die Steuer- bzw.
Regeleinrichtung (5) derart ausgebildet ist, dass sie die Kupplung (3) ausschaltet,
wenn das bewegbare Mabelteil (7) vom Mdébelkorpus (13) beabstandet ist und eine
Geschwindigkeit aufweist, die kleiner gleich einem vorgegebenen Wert -
vorzugsweise gleich Null — ist.

15. Mobel nach Anspruch 13 oder 14, dadurch gekennzeichnet, dass eine
Kollisionserkennungsvorrichtung fir das bewegbare Mdbelteil (7) vorgesehen ist und
dass die Steuer- bzw. Regeleinrichtung (5) derart ausgebildet ist, dass sie die
Kupplung (3) ausschaltet, wenn die Kollisionserkennungsvorrichtung eine Kollision
meldet.

16. Mbbel nach einem der Anspriiche 13 bis 15, dadurch gekennzeichnet, dass
zusatzlich eine Einzugsautomatik (14) vorgesehen ist, die derart ausgebildet ist, dass
sie das bewegbare Mobelteil (7) in dessen geschlossene Endlage im bzw. am
Mobelkorpus (13) einziehen kann.
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17. Mébel nach einem der Anspriiche 13 bis 16, dadurch gekennzeichnet, dass die
Steuer- bzw. Regeleinrichtung (5) derart ausgebildet ist, dass sie einen Schwellwert
in Bezug auf die von der Messeinrichtung (6) Ubermittelten BewegungsgréfRen
und/oder der Position des bewegbaren Mébelteils (7) aufweist, wobei die Steuer-
bzw. Regeleinrichtung (5) bei einem Uberschreiten des Schwellwerts das Antreiben
des bewegbaren Mdbelteils (7) ausldst und dass der Schwellwert fir wenigstens zwei
Positionen des bewegbaren Mobelteils (7) unterschiedlich hoch ist.

Innsbruck, am 10. Mai 2006 Fur die Julius Blum GmbH:
Die Vertreter:

Untervollmacht Patentanwaltsanwéarter
Dr. Markus Gangl
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