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Przedmiiotem wynalazku jest urzgdzenie do ul-
tradiwiekowego badania wiencow ko6t i obreczy ko-
lejowych zestawéw kobowych ma zawartosé we-
winetrznych nieciggltosci materiatowych. Znane sa
urzgdzenia badajgce obrecz jedng gtowicg. Urza-
'dzenia te sg jednak mato wydajne.

Znany jest rowmiez sposéb badania zastosowany
dotad do badania blach, wykorzystujgcy wiele
ghowic .laczonych kolejno z defektoskopem za po-
mocy szybko dzialajacego przelgcznika:

Bez autora: Steel Times, 4. 197, 1969, s. 240—244
Adaptacja tej metody do wieloglowicowego bada-
nia ko6t i obreczy napotyka jednak ma- trudnokci
w nastawianiu parametréw aparatury oraz w oce-
nie wynikéw badania ze wzgledu na odmienne
niz w blachach grubych przebiegi fal ultraldzwie-
kowych. Trudnosci te sa tak powazne, ze Pprak-
tycznie dotgd uniemozliwiaja realizacje sprawnie
dziatajgcej aparatury wieloglowicowej do badan
kot i obreczy. '

Istote wymnalazku stanowi zastosowanie p6l ul-.

tradzwiekowych biegnacych w wiencu kota Ilub
obreczy w réznych kierunkach, przy czym glowi-
ce wytwarzajgce te pola wspdpracujag z oscylo-
skopem typu ,B” sterowanym generatorem pod-
stawy czasu prezelaczanym synchronicznie z prze-
lgczaniem glowic. Kierunek kreSlenia obrazu na
ekranie jest rézny i odpowiada kierunkowi prze-
biegu fal wultradiwiekowych w danym okresie,
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przy réwnoczesnym wprowadzeniu ziozonej oceny
sygnatu poszczegélnych glowic to jest indywidual-
nej oceny wielko$ci echa i zZbiorczej oceny dla
wiszystkich gtowic wodleglosci oraz rozmiaréw ob-
szar6éw nieciggtodei.

Urzgdzenie ma trzy zespoly glowic wltradzwie-
kowych potaczonych z obudowa. Kazdy zespol glo-
wic jest zamocowany sprezyscie w uchwycie
wspartym ma mimosrodach regulacyjnych, przy
czym wuchwyty te mnajduja sie naprzeciw po-
wierzchni bocznych i .od strony powierzchni tocz-
nej badanego elementu. Urzadzenie ma ponadto
wspotpracujgcy zesp6ét sterujacy, generator pod-
stawy czasu, szybko dzialajace przelaczniki elek-
troniczne, oscyloskop, zesp6! wzmacniajacy i oce-
niajacy echa wultradZwiekowe, impulsowy wskaz-
nik kata obrotu, licznik impulséw, rejestry prze-
suwne oraz zespoly sygnalizacji $wietlnej wusta-
wione w ksztalcie wspdtsrodkowych pierscieni.
Wyijscia zespolu sterujacego sq polaczone z zespo-
lami wzbudzajacymi glowice oraz wejéciami ge-
neratora podstawy czasu i wejSciami Igcznikéw
elektronicznych. Wyjscia tych lgcznikéw sg pota-
czone ,z pltytzami poziomo badz pionowio odchyla-
jacymi oscyloskopu. Glowice sg potgczone z de-
fektoskopem, ktérego wyjscie analogowe jest po-
lgczone z elektroda regulacji jasnosci oscyloskopu.
Wyjscia logiczne defektoskopu sa polaczone z wej-
Sciami sygnatowymi rejestréw. Impulsowy wskaz-~
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nik kata obrotu jest polaczony z licznikiem i .z,
wejéciem zegarowym rejestréw, natomiast ko-
mérki tych rejestréw sa potaczone kazda z innym
segmehitem zespotu sysgnalizacii wizualnej.

Zaleta wynalazku jest umozliwienie badania ul-
tradzwickiem wiefica kota w catym przekroju po-
przecznym' z réwnoczesnym liczeniem wad mate-
riatowych, co jest bardzo wazne w ocenie jalkoscl
gobowego wyrobu. ’

Urzadzenie wedtug wynalazku jest uwidocznio-
ne w przykladzie wykonania na rysunku, na kt6-
rym fig. 1 przedstawia schemat blozowy urza-
dzenia, a fig. 2 widok szczegbtu urzgdzenia.

Badany element Z wprawiony w ruch obroto-
wy nie pokazanym na rysunku napedem jest cze-
4ciowio zanurzony w cieczy sprzesajacei, w kitére]
réwmiez znajduja sie zespoly glowic Gy, Go, Gg
polaczone z oseneratorami impulséw wielkiej cze-
stotliwoéci Cy. Cs, Ca. Do powierzchni tocznej ba-
danego elementu Z jest réwniez docidniety impul-
sowy wiskaznik kata obrotu J polaczony z licz-
nikiem impulsé6w L. .

Zesnol sterujacy E, wysyla krotkie impulsy syn-
chronizacyijne, przy czym immpulsy te kolejno wy-
zwalaja: mierwszy impuls generator Cyq oraz prze-
tacznixi Hy i Hy, drusi i trzeci impuls odoowied-
nio generator Cs, taczniki elektroniczne H, i Hjy
oraz generator Cs i laczniki Hz i Hg. Opr6cz tego
kazdy z impulséw synchronizujacych wyzwala
wsazy!si’akie czlony generatora napigé podstawy cza-
su F réznigce sie szybkos$cia marastania mnapiecia
i jego przesunieciem czasowym. Eaczniki H lacza
tak odpowiednie cziony generatora F z plytkami
pionowo i poziomo odchylajacymi oscyloskopu N,
se na jego ekranie jest kreslony obraz w kierun-
kach odpowiadajacych kierunkom przebiegow fal
ultradzwiekowych w badanym elemencie, np. linia
kreslona w okresie pracy glowicy Gs biegnie z
prawej ma lewa strone ekranu -itd. Glowice G s3
polaczone z defektoskopem. T, ktérego analogowy
sygnat wyjsciowy rozjagnia obraz na elkranie os-
cyloskopu N. Wyijscia logiczne defektoskopu T sa
potaczone z wejéciami sygnatowymi rejestréw od-
powiednio Ry lub Ry przy czym przesuw syghaiu
w rejestrze jest sterowany co éwieré obrotu ba-
danego elementu licznikiem L.

Poszczegolne komorki rejestréw R sq polgczone
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kazda z innym segmentem sygnalizacji wizualnei
S, ktéry dzieki temu wskazuje zaréwmo na postep
badan jak i na rozktad wad w badanym elemencie
Z.

Glowica mltradzwiekowa 2 i(fig. . 2) potaczona
sztywno z obudows 5 jest zamocowana sprezys$cie
w uchwycie 3 przy czym wystepy obudowy 2
wispieraja sie mna mimosrodach regulacyjnych 4a
i 4b. Wynalazek moze byé stosowany w zakladach
produkujgcych kiolejowe zestawy kotowe, oraz w
zakladach naprawczych do wykrywania wad ma-
teriatowych wystepujacych w wiencach k6.

Zalstrzezemnie patewtowe

Urzadzenie do ultradiwiekowej wontroli ko6t i
obreczy stalowych majace trzy zespoty glowic ul-
tradzwiekowych wizbudzane trzema generatorami,
znamienne tym, 7ze kazdy zesp6l growic (2) poia-
czony jest z obudowag (5) i jest zamiocowany spre-
zyScie w uchwycie (3) wspartym na mimosrodach
regulacyjnych (4a) i (4b) przy czym uchwyty (3)
znajduja sie maprzeciw powierzchni bocznych i od
strony powierzchni tocznej badanego elementu (Z),
ponadto ma wspolpracujacy zespét sterujacy (E),
generator podstawy czasu (F), szybko dzialajgce
przetagczniki elektroniczne (H), oscylosizop (N), ze-
|S|p6}' wzmarcniajacy i oceniajacy echa wultradzwie-.
kowe (T), impulsowy wskaZnik [kata obrotu (J),
licznik impulséw (L), rejestry przesuwmne (Ry) i
(Ry) i zespoly sygnalizacji §wietinej (S) ustawiane
w ksztatcie wispétsrodkowych pierscieni, przy czym
wyjscia zespotu sterujacego (E) sa polaczone z wej-
Sciami generatoréw (C) oraz wejSciami genera-
tora podstawy czasu (F) i przetacznikéw (H), a
wyljscia tych przetacznikéw sa potaczone z prytka-
mi poziomo badz pionowo odchylajacymi oscylo-
skopu (N), za§ glowice (G) sa polgczone z defekto-
sikopem (T) ktérego wyjscie analogowe jest po-
laczone z elektroda regulacji i jakoSci oscylosko-
pu (N), zas wyjscia logiczne defektoskopu (T) sa
polagczone z wejSciami sygnalowymi rejestréw
Ry i Ry, zas impulsowy wskaznik kata obrotu
(J) jest potgczony z licznikiem (L) i z wejSciem
zegarowym rejestrow (Ry) i (Rp), a komoérki tych
rejestréw sg polaczone wazda z innym segmentem
zespolu sygnalizacji wizualnej (S).
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