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MACHINE MELANGEUSE ET DISTRIBUTRICE DE PRODUITS POUR LALIMENTATION ANIMALE.

Cette machine comporte une remorque (2) dont le
chassis horizontal (20) supporte une caisse (1) ouverte vers
le haut, a Fintérieur de laquelle sont montés des organes de
mélangeage mobiles (11, 12, 13) aptes a mélanger les pro-
duits qui y sont contenus, des capteurs de pesée (5) inter-
calés entre la caisse (1) et le chassis (20) de la remorque
permettant de peser les produits contenus dans la caisse;
elle est remarquable en ce que ledit chassis (20) se prolon-
ge largement en dehors de la partie (20A) qui supporte la
caisse (1) par une partie (20B) formant débord et en ce
qu’elle est équipée d’un dispositif de chargement (6) fixé sur
cette partie en débord (20B) et pourvu d’un godet de pré-
hension (7) apte a prélever des doses de produit, notam-
ment de fourrage, sans les déstructurer, et a les déverser a
Pintérieur de ladite caisse (1) par son ouverture supérieure
(100), ceci sans que les capteurs de pesée (5) ne soient in-
fluencés par le poids du dispositif de chargement et de sa
charge.

Matériel pour 'agriculture et I'élevage.
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La présente invention concerne une machine mélangeuse et
distributrice de produits pour I’alimentation animale, notamment pour l'alimentation
du bétail.

Elle a plus précisément pour objet une machine mélangeuse et
distributrice de produits pour I’alimentation animale, qui comporte une remorque
susceptible d’étre attelée & un tracteur agricole et dont le chéssis horizontal supporte
une caisse ouverte vers le haut, & I'intérieur de laquelle sont montés des organes
mobiles aptes & mélanger les produits qui y sont contenus, cette caisse étant pourvue
de moyens de déchargement des produits mélangés, machine dans laquelle des
capteurs de pesée sont intercalés entre ladite caisse et le chassis de la remorque,
permettant de peser les produits contenus dans la caisse.

Une machine de ce genre, par exemple, est commercialisée en France
par la demanderesse sous la dénomination « HISPEC» (marque déposée).

Sur ce modele, la caisse posséde une paroi de fond semi-cylindrique,
d’axe de révolution horizontal et longitudinal, se raccordant latéralement 3 des
parois verticales, ou approximativement verticales, qui s’étendent vers le haut,
tandis que lesdits organes de mélangeage mobiles comprennent un rotor portant des
pales a sabots orientés, dont 1’axe est confondu avec ledit axe de révolution.

Le rotor a pales a sabots orientés assure un excellent brassage
d’avant en arriére et de haut en bas, et en sens inverse, des différentes matidres et
ingrédients & mélanger, tels que des fourrages grossiers, des morceaux de paille ou
de foin, des produits granulaires ou pulvérulents et des additifs liquides ; le mélange
obtenu est homogene, et ses composants ne sont pas broyés ; la structure fibreuse
des plantes est conservée, ce qui est important pour une bonne qualité nutritionnelle
du produit, en particulier pour I’alimentation des ruminants.

A une extrémité, en ’occurrence a 1’avant, ce rotor est muni d’un
organe de liaison pouvant étre connecté a la prise de force du tracteur afin d'étre
entrainé en rotation.

L’intérét principal d’une machine mélangeuse et distributrice montée
sur remorque est qu'elle est relativement légére, compacte et peu coliteuse par
rapport & des machines automotrices plus complexes.

A Paide de son tracteur, 1’éleveur utilisant la machine peut aussi bien
déplacer la remorque sur les lieux de chargement et de déchargement, et assurer le
mélangeage, par entrainement du rotor a pales.
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Les capteurs de pesée sont au nombre de quatre, répartis en rectangle
aux extrémités du chéssis ; un systéme de traitement des signaux fournis par ces
capteurs, et d’affichage sur écran orientable, permet a I’opérateur de contrdler en
permanence les différents dosages et les quantités déchargées.

Une telle machine présente toutefois une difficulté pour le
chargement des matiéres & mélanger.

Il est en effet nécessaire, pour cela, de faire usage d’un dispositif
autonome permettant de prélever des matiéres, notamment des plantes fourragéres,
et de les transférer dans la caisse.

Pour cela il utilise généralement un autre tracteur équipé d'un
chargeur sur lequel est monté un outil de manutention approprié.

Or, I’éleveur n’a pas forcément & disposition un second tracteur ou
un autre dispositif idoine.

De plus, la plupart des organes de préhension équipant les dispositifs
de chargement possédent des outils, tels que des fraises rotatives, qui agressent le
fourrage et provoquent une déstructuration de ses fibres, néfaste 3 la qualité
nutritionnelle du produit.

Il a déja été proposé d’équiper d’un dispositif de chargement une
machine mélangeuse et distributrice de produits divers pour ’agriculture, dont Ia
caisse servant au mélange est montée sur une remorque.

Un systéme de ce genre est décrit dans le document EP 0 106 713.

Dans une variante de cette machine, qui est destinée au mélangeage
d’engrais, et illustrée sur la figure 4 du EP 0 106 713, la caisse est ouverte vers le
haut et le moyen de chargement est un godet apte & remplir la caisse par le dessus.
Le godet est disposé a I’extrémité de bras articulés qui sont montés sur la caisse.

Une telle solution est difficilement compatible avec une machine
dont la caisse est montée sur des captéurs de pesée, car ces derniers prennent alors
en compte non seulement le poids de la caisse (qui fait la tare) et de son contenu,
mais aussi le poids du dispositif de chargement et de la charge qu’il supporte.

En raison de la mobilité de ce dispositif et des déports de la charge,
les différents capteurs peuvent étre sollicités par des forces non seulement variables,
mais aussi trés différentes les uns des autres, ce qui peut conduire a des erreurs de
résultat. '

De plus, s’agissant du prélévement de fourrages dans un stock (tas
ou balles), il est assez fréquent, en particulier si la matiére est compacte, que
I'organe de préhension soit soumis a des surcharges et des a-coups, voire soit
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bloqué dans la masse de matiére, ce qui peut causer aussi des dysfonctionnements
du systéme de pesée.

Un objectif de I'invention est de résoudre ces problémes.

A cet effet, et conformément a I’invention, le chassis de la remorque
est prolongé largement en dehors de la zone de projection verticale de la caisse sur
le chéssis par une partie formant débord, et la machine est équipée d’un dispositif
de chargement fixé sur cette partie en débord et pourvu d’un moyen de préhension
apte a prélever dans un stock des doses de produit, notamment de fourrage, sans les
agresser mécaniquement ni les déstructurer, et a les déverser a ’intérieur de ladite
caisse par son ouverture supérieure, ceci sans que les captéurs de pesée ne soient
influencés par le poids dudit dispositif de chargement ni par le poids de la charge
transportée par celui-ci.

L’opération de chargement ne perturbe donc aucunement le pesage.

Avantageusement ladite partic formant débord prolonge le chassis
vers larriére.

Gréce a cette disposition, il ne constitue pas, 4 ’avant du chéssis, un
obstacle qui risquerait de géner le branchement de la prise de force du tracteur aux
organes de mélangeage mobile, lorsque cette connexion se fait & ’avant de la
remorque, comme c’est souvent le cas.

Par ailleurs, selon un certain nombre de caractéristiques
avantageuses, mais non limitatives, de l'invention :

- le dispositif de chargement est une grue & commandes
hydrauliques.

- cette grue comprend un corps qui est monté pivotant autour d’un
axe vertical, sur une embase solidaire de ladite partie en débord.

Ainsi il est possible de prélever les matiéres en stock aussi bien sur
la gauche que sur la droit, ainsi qu'a I’arriére de la remorque, ce qui n’est pas le cas
avec un dispositif du genre décrit dans le document EP 0 106 713 précité, dont les
bras articulés permettent seulement un prélévement a I’arriére, strictement dans le
prolongement du chéssis.

La fleche de grue comprend par exemple un bras télescopique &
I’extrémité duquel est monté ledit moyen de préhension.

Cet arrangement confere au dispositif de chargement une course de
transfert importante, notamment pour soulever la charge au-dessus de la caisse en

vue de son déversement, tout en conservant une compacité optimale lorsque le
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dispositif n’est pas utilisé, notamment durant le transport de la remorque ou lorsque
celle-ci est remisée.

Dans un mode de réalisation avantageux de l'invention:

- e moyen de préhension est un godet preneur formé d’une paire de
coquilles articulées ;

- les bords desdites coquilles, qui viennent en contact mutuel
lorsque le godet est fermé, sont tranchants.

Un tel moyen de préhension permet de découper nettement la dose
de matiéres a prélever dans une masse, tas ou balle, de fourrages notamment, et de
la saisir sans I’agresser ni la déstructurer, en particulier sans défibrer les tiges qui la
composent.

De préférence:

- ces coquilles ont une paroi de fond arquée, sensiblement en forme
de portion de cylindre, fermée aux extrémités par des cloisons planes transversales.

- ladite caisse posséde une paroi de fond semi-cylindrique, d’axe de
révolution horizontal et longitudinal, se raccordant latéralement & des parois
verticales, ou approximativement verticales, qui s’étendent vers le haut, tandis que
lesdits organes de mélangeage mobiles comprennent un rotor & pales, dont I’axe est
confondu avec ledit axe de révolution.

Du fait que ce type de mélangeuse a également pour avantage, entre
autres, de ne pas non plus déstructurer les matiéres, sa combinaison avec un tel
godet preneur confére 4 I’ensemble une efficience remarquable.

Cependant, l'invention s'applique aussi, bien entendu, a des
machines utilisant des organes de mélangeage autres que des pales rotatives.

Dans un mode de réalisation possible de l'invention, la caisse
posséde un faux chéssis comprenant une paire de longerons latéraux, et lesdits
capteurs de pesée sont interposés entre ces longerons et le chassis de la remorque.

Cette disposition, toutefois, n’est nullement obligée, et l'invention
s'applique également & des machines dont la caisse ne comporte pas de faux chéssis.

Dans ce cas, la caisse repose, soit directement, soit par
I'intermédiaire d'organes de montage appropriés, sur les capteurs de pesée portés par
le chéssis roulant.

En référence aux dessins annexés, nous allons maintenant décrire
un mode de réalisation possible de I’invention.

Sur ces dessins ;
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La figure 1 est une vue de coté schématique qui représente le
dispositif, la paroi de la caisse étant partiellement arrachée pour faire apparaitre les
organes de mélangeage qui s’y trouvent, et le dispositif de chargement étant
rétracté, en position de rangement.

La figure 2 est une vue en coupe transversale de la caisse et du
chassis, le plan de coupe étant référencé I1-11 sur la figure 1.

La figure 3 est une vue de coté partielle et trés schématique qui
montre le dispositif de chargement en fonctionnement, au cours d’une opération de
prélévement de fourrage.

La figure 4 est une vue similaire a celle de la figure 3, illustrant
Iopération de déchargement, dans la caisse, de la dose de fourrage prélevée ;

La figure 5 est une vue de coté schématique, avec arrachement
partiel, du godet preneur qui constitue le moyen de préhension.

La figure 6 est une vue de dessus et en coupe du méme godet
preneur, le plan de coupe portant la référence VI-VI sur la figure 5.

Les figures 7 et 8 sont des vues de détail qui représentent, en coupe,
les bords tranchants des coquilles constitutives du godet preneur, lorsque celui-ci est
en cours de fermeture et, respectivement, fermé,

La machine représentée sur les figures 1 et 2 est une machine
mélangeuse et distributrice de produits pour l'alimentation animale.

Cette machine comporte une remorque 2 dont le chéssis 20, monté
sur une paire de roues 21, et disposé horizontalement en position normale
d'utilisation.

Le chassis 20 supporte une caisse 1.

La partie avant du chassis 20, située sur la gauche de la figure 1,
comporte une attache, permettant son attelage & un tracteur agricole.

Comme le montre notamment la figure 2, la caisse 1 posséde une
paroi de fond 10a de forme semi cylindrique, dont I'axe de révolution est horizontal
et longitudinal ; cet axe porte la référence X-X' sur les figures.

Le fond 10a se raccorde latéralement, vers le haut, & des parois
verticales 10a et 10b.

A ses extrémités avant et arriére, la caisse 1 est fermée par des
cloisons planes verticales et transversales 10c.

A T'intérieur de la caisse 1 sont montés des organes mobiles aptes &
assurer un mélange des produits contenus dans la caisse.
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Ces organes comprennent un arbre, ou rotor 11, qui est centré sur
l'axe X-X' et convenablement guidé en rotation 4 l'intérieur de la caisse.

Comme on le voit sur la figure 1, la partie avant du rotor 11 ressort
légerement de la caisse, a travers la cloison avant 10 ¢. Son extrémité dépassante est
pourvue d'un organe d'accouplement 110 apte & étre connecté & la prise de force
d'un tracteur agricole pour son entralnement en rotation autour de l'axe X-X'.

Sur le rotor 11 sont montées des pales radiales 12 pourvues a leur
extrémité libre de sabots orientés 13.

Il s'agit 1a d'une solution connue pour obtenir un mélange
homogene des matiéres, selon une disposition qui existe déjé dans la machine
"HISPEC" (marque déposée) dont il a été fait état dans le préambule de la présente
description.

Toujours de maniére connue, la caisse 1 est pourvue de moyens de
déchargement des produits mélangés, lesquels consistent par exemple en une trappe
latérale, référencée 14 sur la figure 1, associée a un dispositif d'entrainement de la
maticre, tels qu'un tambour, non représents.

La caisse 1 repose sur le chéssis 20 par l'intermédiaire de capteurs
de pesée 5.

Plus précisément, comme on le voit sur la figure 2, le fond de la
caisse 2 est solidaire d'une paire de longerons 4, situés symétriquement de chaque
coté de la caisse, et constituant un "faux chéssis" ; Ces longerons 4 reposent sur des
longerons similaires 200 constitutifs du chéssis 20, par l'intermédiaire desdits
capteurs de pesée 5.

Les deux longerons de chassis 200 sont reliés I'un a l'autre par des
traverses 201.

Bien entendu, des moyens de fixation appropriés assurent la
solidarisation correcte de la caisse 1 sur le chéssis 2, sans perturbation de la pesée.

Il est prévu quatre capteurs de pesée 5, situés aux quatre angles d'un
rectangle, deux a deux de chaque coté de la caisse (& chaque extrémité des
longerons 4).

Un systéme électronique ou informatique de pesage permet de
controler en permanence le poids de la caisse et de son contenu, un écran visible de
l'opérateur permettant de connaitre ce poids.

On a désigné par la référence 20A la partie du chéssis 20 qui se
trouve a l'aplomb de la caisse 1.
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Conformément & I'invention, le chassis 20 se prolonge en dehors de
cette zone 20A par une partie désignée 20B qui, dans I'exemple illustré, déborde de
la caisse vers l'arriére de celle-ci.

Cette portion 20B constitue une plateforme sur laquelle est monté
un dispositif de chargement 6.

Dans le mode d'exécution illustré, il s'agit d'une grue comprenant
une embase 60, qui est fixée sur la plateforme 20B, par exemple par boulonnage, et
qui supporte un corps rotatif 62 par l'intermédiaire d'une colonne 61 d'axe vertical
Z-7'.

Le corps 62 peut pivoter autour de l'axe vertical Z-7', son
pivotement étant commandé par des vérins hydrauliques ou par un moteur
approprié, €lectrique ou hydraulique, non représenté.

La fleche de la grue comprend un bras télescopique 64, qui est
solidaire d'une chape 63 articulée en partie supérieure du corps pivotant 62 par
l'intermédiaire d'un axe d'articulation horizontal 67.

Un vérin hydraulique 65, de type télescopique, permet d'abaisser ou
de relever le bras 64 en faisant pivoter l'ensemble 63-64 autour de I'axe 67, vers le
haut ou vers le bas.

Comme on le voit plus particulierement sur les vues des figures 3 et
4, Ie bras télescopique 64 est composé de trois éléments emmanchés les uns dans les
autres, 64a, 64b et 64c.

Le trongon d'extrémité 64c est solidaire d'un organe de commande
68, qui est relié a l'extrémité de la tige d'un vérin hydraulique 66, qui s'étend le long
du bras 64, et dont le corps est solidaire d'une piéce 69 fixée 4 la chape 63.

Le vérin 66 est également de type télescopique, permettant lorsqu'il
est rétracté de ramener le bras a sa longueur la plus faible, tout juste supérieure a la
longueur du trongon 64a, tandis que lorsqu'il est en extension, sa longueur
correspond a la longueur totale des trois troncons 64a, 64b et 64c.

A lextrémité libre du bras 64, est précisément de son trongon
d'extrémité 64c, est fixé un étrier § par l'intermédiaire d'un axe d'articulation 80.

Cet étrier 8 supporte un moyen de préhension 7 qui est constitué,
dans le mode de réalisation illustré, d'une paire de coquilles 72, 72" articulées I'une
sur ['autre autour d'un axe horizontal 73, formant un godet preneur de type connu.

Sur la figure 1, le godet 7 est représenté a 1'état fermé.
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Chacune des coquilles 72 et 72" est reliée a I'étrier 8 par une paire
de vérins 70, respectivement 70', et par une paire de biellettes 71, respectivement
71

Sur les vues de coté correspondant aux figures 1, 3 et 4, seul un
¢lément de chaque paire est visible ; il est cependant bien entendu que des éléments
identiques sont prévus a chaque extrémité transversale du godet.

Les vérins 70 et 70' permettent, lorsqu'ils sont contractés, d'écarter
les deux coquilles 72 et 72', en les faisant pivoter autour de leur axe d'articulation
73, de manicre & ouvrir le godet.

Inversement, la mise en extension des vérins 70 et 70" provoque la
fermeture du godet preneur.

En référence 2 la figure 3, on a désigné par la référence P une
masse de produit, par exemple un tas de fourrage, qui est stocké sur un sol S, dans
lequel on souhaite prélever des doses qui doivent étre mélangées au moyen de la
machine, & d'autres produits.

Pour cela, on commence par placer la remorque a proximité de la
masse de produit P, de telle maniére que le dispositif de chargement se positionne &
coté d'elle.

On commande plus ou moins I'extension des vérins 65 et 66 pour
relever le bras 64 et pour le déployer, de maniére & amener le godet preneur 7 au-
dessus de la zone dans laquelle on souhaite prélever une dose du produit.

On ouvre le godet en provoquant la rétraction des vérins 70, et on le
fait descendre de telle fagon qu'il pénétre, par son propre poids, au sein de la masse
du produit.

Une fois qu'il y a pénétré suffisamment, ce qui correspond & un
remplissage du godet, on provoque la mise en extension des vérins 70 pour refermer
les deux coquilles 72, 72" et ainsi emprisonner la matiére dans le godet.

En référence a la figure 4, nous allons maintenant expliquer de
quelle maniére on déverse ce produit & I'intérieur de la caisse 1.

Cette caisse est largement ouverte vers le haut, formant une
ouverture qui est référencée 100 sur les figures 1, 2 et 4.

On commence par actionner le vérin 65, pour lui donner une
extension encore plus grande, de sorte que le bras 64 pivote vers le haut, sur une
course suffisante pour que le godet se positionne 4 un niveau supérieur au niveau du
haut de la caisse 1.
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On fait ensuite pivoter le corps 62, et donc le bras 64, autour de
l'axe Z-Z!, comme cela est symbolisé par la fléche R sur la figure 4, jusqu'a ce que
le godet se positionne au-dessus de 'ouverture 100 de la caisse.

On actionne ensuite les vérins 70, 70", pour les rétracter, ce qui a
pour effet d'écarter I'un de l'autre les deux coquilles articulées 72 et 72', comme
symbolisé par les fleéches f sur la figure 4.

Le produit est ainsi déversé et tombe par gravité dans la caisse
comme symbolisé par les fléches G sur la figure 4.

Pour prélever une nouvelle dose de produit, on réitére l'opération en
déplagant le systéme de chargement en sens contraire. |

Gréce aux différents degrés de liberté du moyen de préhension 7,
résultant de la capacité de rotation du corps 62, de l'aptitude au pivotement de la
fleche de grue, vers le haut ou vers le bas, et du caractére télescopique du bras 64, il
est possible "d'aller chercher" des doses de matiére dans une zone relativement
¢tendue au sein de la masse de produit P, sans pour cela devoir fréquemment
déplacer la remorque 2.

La figure 6 montre qu'en vue de dessus le godet a une forme
générale rectangulaire, les fonds en forme de secteurs de cylindre 720 et 720" des
deux demi coquilles étant fermés en bout par des cloisons planes transversales 721,
respectivement 721",

A titre indicatif, la capacité du godet est de l'ordre de 1 m>.

Selon une caractéristique additionnelle avantageuse de I'invention,
les bords en regard 9, 9' des deux coquilles 72 et 72' sont des bords coupants.

Ils sont coupants sur chacun des trois cotés venant en contact, &
savoir le c6té longitudinal et les deux cbtés transversaux.

Comme illustré sur la figure 6, ces bords peuvent étre simplement
biseautés et affiités, venant en contact mutuel par leur aréte (fil tranchant) lorsque le
godet se referme.

La figure 7 montre un autre mode de réalisation possible des bords
coupants 9 et 9', qui sont agencés de maniére & réaliser un cisaillement du produit
lorsque le godet est refermé dans la masse de produit.

Les bords en regard sont usinés sur une demi épaisseur, constituant
des lamages 90, respectivement 90', dont les zones de bordure de la face opposée
sont chanfreinées de maniére & former des faces obliques 91, 91",

Lorsque le godet est refermé, les faces lamées 90, 90" glissent I'une
sur l'autre, tandis que les parties obliques 91, 91' permettent un cisaillement des
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produits qui se trouvent emprisonnés entre les deux bords 9 et 9', comme cela se
comprend & I'observation de la figure 8, laquelle illustre le rapprochement des bords
des deux coquilles, symbolisé par les fleches j et j'.

Ce godet preneur a également pour intérét d'étre étanche lorsqu'il
est fermé, ce qui permet au besoin d'y déverser des ingrédients liquides, qui sont
ajoutés au produit contenu dans le godet, cette incorporation d'ingrédients étant
symbolisée par les fleche K sur les figures 5 et 6.

La machine est équipée, bien sir, d'un pupitre de commande (non
représenté) permettant a l'opérateur de piloter les différents moteurs et/ou vérins du
dispositif de chargement 6. |

Le prolongement de chéassis recevant ce dernier n'est pas
obligatoirement situé & l'arriére de la machine, bien que cet emplacement soit
particuliérement intéressant.

Dans un mode de réalisation possible du dispositif de chargement &
godet preneur, ce dernier est monté pivotant autour d'un axe vertical & I'extrémité de
la fléche de grue, ce qui aide I'opérateur & orienter convenablement le godet lors du
chargement et/ou du déchargement.
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REVENDICATIONS

1. Machine mélangeuse et distributrice de produits pour
I’alimentation animale, qui comporte une remorque (2) susceptible d’étre attelée a
un tracteur agricole et dont le chéssis horizontal (20) supporte une caisse (1) ouverte
vers le haut, a 'intérieur de laquelle sont montés des organes mobiles (11, 12, 13)
aptes a mélanger les produits qui y sont contenus, cette caisse (1) étant pourvue de
moyens de déchargement des produits mélangés, machine dans laquelle des
capteurs de pesée (5) sont intercalés entre ladite caisse (1) et le chéssis (20) de la
remorque, permettant de peser les produits contenus dans la caisse, caractérisée par
le fait que ledit chassis (20) se prolonge largement en dehors de la zone de
projection verticale de la caisse (1) sur le chéssis (20) par une partie (20B) formant
débord et que la machine est équipée d’un dispositif de chargement (6), fixé sur
cette partie en débord (20B), et pourvu d’un moyen de préhension (7) apte &
prélever dans un stock des doses de produit, notamment de fourrage, sans les
agresser mécaniquement ni les déstructurer, et a les déverser a I’intérieur de ladite
caisse (1) par son ouverture supérieure (100), ceci sans que les capteurs de pesée (5)
ne soient influencés par le poids dudit dispositif de chargement (6) ni par le poids
de la charge transportée par celui-ci.

2. Machine mélangeuse et distributrice selon la revendication 1,
caractérisée par le fait que ladite partie (20B) formant débord prolonge le chéssis
(20) vers ’arriére.

3.. Machine mélangeuse et distributrice selon la revendication 1 ou
2, caractérisée par le fait que ledit dispositif de chargement (6) est une grue &
commandes hydrauliques.

4. Machine mélangeuse et distributrice selon la revendication 3,
caractérisée par le fait que ladite grue (6) comprend un corps (62) qui est monté
pivotant autour d’un axe vertical (Z-Z’), sur une embase (60) solidaire de ladite
partie en débord (20B).

5. Machine mélangeuse et distributrice selon la revendication 3 ou
4, caractérisée par le fait que ladite grue (6) comprend une fléche constituée par un
bras télescopique (64) a I’extrémité duquel est monté ledit moyen de préhension (7).

6. Machine mélangeuse et distributrice selon P'une des
revendications 1 a 5, caractérisée par le fait que ledit moyen de préhension (7) est
un godet preneur formé d’une paire de coquilles articulées (72, 72°).
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7. Machine mélangeuse et distributrice selon la revendication 6,
caractérisée par le fait que les bords (9, 9°) desdites coquilles, qui viennent en
contact mutuel lorsque le godet (7) est fermé, sont tranchants.

8. Machine mélangeuse et distributrice selon la revendication 6 ou
7, caractérisée par le fait que lesdites coquilles (72, 72°) ont une paroi de fond (720,
720°) arquée, sensiblement en forme de portion de cylindre, fermée aux extrémités
par des cloisons planes transversales (721, 721°).

9. Machine mélangeuse et distributrice selon 1’une des
revendications 1 & 8, caractérisée par le fait que ladite caisse (1) posséde une paroi
de fond semi-cylindrique (105), d’axe de révolution horizontal et longitudinal (X-
X’), se raccordant latéralement & des parois verticales, ou approximativement
verticales, (10b) qui s’étendent vers le haut, tandis que lesdits organes de
mélangeage mobiles comprennent un rotor & pales (11), dont I’axe est confondu
avec ledit axe de révolution (X-X°).

10. Machine mélangeuse et distributrice selon 1'une des
revendications 1 & 9, caractérisée par le fait que ladite caisse posséde un faux
chassis comprenant une paire de longerons latéraux (4), et que lesdits capteurs de
pesée (5) sont interposés entre ces longerons (4) et le chassis (20) de la remorque.
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