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Przedmuot wynalazku stanowi silomierz lino-
wYy, k'to.ry dzieki cdpowiedniemu rozwigzaniu
umozliwia dokonywame pomiaru sil wystepu-
Jacyvch w p«rzemaszczajacyoh sie linach,

Poh'zeba dokunywama tego rodzaju pomiarow
wystepuje w wielu gaaemach przemyslu i go-
spodarki np. przy portowych urzadzeniach prze-
ladunkowych, urzadzeniach wiertniczych geolo-
gicznych i naftowych, maszynach “~wyciggo-
wych itp.

W niektéorych przypadkach jak np. przy wy-
padowych zurawiach bramowych, przetadowy-
wujacych mase towarowg przy pomocy chwyta-
kéw, pomiaru ciezaréw przez nich przenoszo-
nych mozna najpraktyczniej dokonywaé przez
pomiar sit w przemieszczajacych sie linach.

Sitomierz wedlug wynalazku uwidoczniono na
rysunku. Silomierz sklada sie z trzech kot lino-

*) Wlasciciel patentn os$wiadczyl, ze w‘spél-’

tworcami wymalazku sg inz. Marek Cywinski
i mgr inz. Tadeusz Stachera.

Wych 1, 2 1 10, lub dowolnej ich w'lelduomoéa.
zaleznie od ilo§ci réwnolegle prowasdzomych Hn
6.. Osie wszystkich k6! przymocowane sa do
sprezystych elementéw pomiarowych 3. Na sku-
tek pokazanego na rysunku uloZenfa lin 6, sily
wystepujagce w nich powodujg poprzez kota li-
nowe i ich osie odpowiednie uginanie sie spre-
zystych elementéw pomiarowych 3. Wielkoéci
tych ugieé przenoszone sg za pomocyg elementu
przekazujgcego w postaci lacznika 7, do ukiadu
8, posiadajacego, na skutek regulowanej diugo-
$ci ramienia modliwoéé zmiany przelozenia,
celu zmiany ugieé nd katowe wychylenia wirni-
ka selsyna 9. Selsyn 9 oraz ukiad 8 umccowane -
sa na belce 4, na ktéra dzigki jej obrotowemu
polaczeniu z jedny osig, a przesuwnemu z dru-
g3 osig kot linowych 1 i 10 nie jest wywierana
zadna sila ani moment co umozliwia dokladne
i jednoznaczne wyzmaczanie ugieé sprezystych
elementéw pomiarowych 3 przez uklad 8 i s2l-.
syn 9.

Selsyn 9 przekazuje wychylenia katowe wir-

J



mkom Jed.nego lub wigcej selsynow odbiorezych,
Kktore” moga” byé wykorzystane w tarczowym u-
kladzie wskazujacym 11, w cyfrowym ukladzie
wskazujgcym, drukujgcym i sumujgcym 12 oraz

ukladzie sygnalizacyjnym lub zabezpieczajg-

cym 13, .
Konstrukcja sitomierza wedlug wynalazku u-

mozliwia umieszczenie go w dowolnym punkcie -

przemiesaczajacych sie lin przez podwieszénle
lub zaczepienie do czgs$ci stalej urzgdzenia za

pomocg elastycznych albo przegubowych zacze- |

péw 5. Z uwagi na zamkniety uklad sit silo-
mierza linowego zaczepy. 5 przenosza jedynie si-
ly pochodzace od ciezari wlasnego silomierza
oraz sily puwstajqce na skutek uginania lin po-
siadajacych pewmng sztywnosc A tarcia w lozy-
skach.

. W niektérych przypadkach istnieje mozliwos¢
zawieszenia silomierza linowego na osi kot li-
nowych urzgdzeniach przy czym kola te zastg-
puaa, kola lmo'we prowadzace 1 i przynadma
oé m!somim

Zastrzezenia patentowe

1. Sﬂomlelrz linowy wyposazony w zestaw kol _

linowych, ktére na skutek zmiany kierunku
pnrzebuegu liny lub lin na okreslonym odcin-
ku, pazwa.la.m na dokonywanie pomiaru. sil
wystepujacych w linie lub linach oraz selsy-
nowe zdalne jego przekazywanie dla celéw
odczytowych, znamienny tym, ze posiada osie
prowadzacych kél linowych (1) i (10) oraz
kot linowych pomiarowych. (2), nielezacych
na jednej prostej, zamocowane do jednégo lub
wiecej sprezystych elementéw pomiarowych
'(3) doznajgcych na skutek sil wystepujacych

w linach (6) odpowiednich ugieé czesci érod-
kowych w stosunku do swych koncow, a do
przenoszenia ugieé ma lgcznik (7) oraz uklad

- (8), ktéry wraz z selsynem nadawczym (9),

osadzony jest na belce (4) nie biorgcej udziatu
w gieciu sprezystych elementéw (3) na skutek
polaczenia obrotowego z jedna osig a prze-
gubowego z druga prowadzacych ko6t lino-
wych (1) i (10) przy czym selsyn (9) przeka-
zuje wychylenia katowe wirnikom jednego
lub wiecej selsynéw odbiorczych wykorzysta-
nych w ukladzie wskaznika (11) dla wska-
zan sil wystgpujgcych w linach, w ukladzie
cyfrowym wskazujgcym Iub drukujgeym (12)

‘wartoéci tych sit lub sume n-tej ilodci tych

sil oraz w ukladzie zabezpieczajgcym lub sy-
gnalizujgcym (13) jak réwniez w dowolnym

zestawie uktadow (11), (12) i (13).

. Silomierz linowy wedlug zastrzezenia 1 do

pomiaru sit w przemieszczajgcych si¢ piono-
wo linach, znamienny tym, ze jest. zawieszo-
ny swobodnie w plaszczyznie przesuwu lin
przy pomocy elastyéznych lub przegubowych
zaczepow -(5); lub bezposrednio na osi két li-
nowych urzadzenia, przy czym kola te wraz
z osig zastepuja w silomierzu kota linowe
prowadzgce (1)ilub (10) i przynalezng do nich
o8, a na skutek zamknietego ukladu sit w
silomierzu linowym nie powoduje on dodat-
kowych obcigzen urzadzen poza obcigzeniem
wynikajgcym z ciezaru wlasnego silomierza,
uginania lin posiadajgcych okre§long sztyw-
noé¢ i taré w lozyskach.
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