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Uklad do sterowania zaczepow hidrauliczxiegb przepychacza
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Przedmiotem wynalazku jest uklad do sterowania za-
czep6éw hydraulicznego przepychacza do wciagania 1 prze-
pychania wézkéw piecéw tunelowych lub wézkéw suszarnia-
nych.

Znane jest urzgdzenie do wciggania 1 przepychania
wozkéw piecéw tunelowych lub suszarnianych z silowni-
kiem hydraulicznym, ktéry przez przekladnie laricuchowg
napedza karetke z zaczepami wéozkow.

Znane jest réwniez urzgdzenie wedtug polskiego patentu
Nr 65960, sktadajgce si¢ z ramy w ktérej przesuwnie, ko-
rzystnie na rolkach nosnych 1 prowadzacych, umieszczony
jest suwak z napedem. W suwaku korzystnie na rolkach,
umieszczona jest plyta wciqgaiq'co-spychaiqcé. z zaczepami
woézka. Naped przepychagza, zamontowany na suwaku,
sklada si¢ z silnika elektrycznego, hamulca oraz wielostop-
niowej przekladni zebatej, ktéra jest zakoriczona kolem
zebatym napedowym, zazgbiajacym si¢ z jednej strony
z zebatka przymocowang do plyty wclagajaco-spychajacej,
a z drugiej strony z z¢batka przymocowang do ramy.

Wedlug wynalazku uklad do sterowania zaczepéw hy-
draulicznego przepychacza, zaopatrzonego w ruchoma
plyte wciagajaco-spychajaca z umieszczonymi na niej za-
czepami polega na tym, ze kazdy z zaczepéw polaczony
jest poprzez dzwignie lub ciegno z elektromagnesami przy-
mocowanymi do ruchomej, wciagajaco-spychajacej plyty,
do ktérej przymocowane s3 przewody wyprowadzone
z konicowek szynoprzewodu, polaczonego na stale z ru-
chomg plyty. Zbierak pradowy szynoprzewodu przymoco-
wany jest do konstrukcjl przesuwnicy, korzystnie z mozli-
woécia przesuwania si¢ przy skrajnych wychyleniach ru-
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' chomej plyty. Napiecle do zbieraka pradowego doprows-

;- dzane jest kablem z pulpitu sterowniczego przesuwnicy.
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Odmiana rozwigzania ukladu wedlug wynalazku polega
na tym, e kazdy z zaczep6w umieszczonych na ruchomej
plycie polaczony jest poprzez dZwignie lub ci¢gno z elektro
magnesami, przymocowanymi do ruchomej plyty wcigga-
jaco-spychajacej, do ktérej przymocowane sz przewody
wyprowadzone z pradowego zbieraka, polaczonego na stale
z ruchomg plyta, a szynoprzewdéd polsczony jest na stale
z konstrukcja przesuwnicy. Zbierak pradowy szynoprzewodu
przymocowany jest do ruchomej plyty korzystnie z mozli-
woéciq przesuwania si¢ przy skrajnych wychyleniach plyty.
Napi¢cie do szynoprzewodu 'doprowadzane jest kablem
z pulpitu sterowniczego przesuwnicy.

Rozwigzanie wedlug wnalazku pozwala na skrécenie ru-
chomej plyty przy tym samym skoku roboczym, a ponadto
pozwala na zastgpienie skomplikowanych mechanizméw
jak przekladnie 1 diwignie elektromagnesami, co zapewnia
zwickszenie stopnia niezawodno$ci ~dzialania. Ponadto
umozliwia niezalezne starowanie kazdym z czterech za-
czep6éw 1 zapewnia bezpieczne doprowadzenie napiecia do
elementéw sterujgcych — elektromagneséw.

Wynalazek w przykladzie wykonania pokazany jest na
rysunku, gdzie fig. 1 przedstawia przekr6j podiuiny przez
uklad sterowania zaczepé6w hydraulicznego przepychacza
z zaczepami sterowanymi niezaleinie poprzez dzwignie,
a fig. 2 — z zaczepami sterowanymi parami poprzez ci¢gno.
Kazdy z czterech zaczepéw 1 hydraulicznego przepycha-
cza, umieszczonych na ruchomej plycie 8 polaczony jest
poprzez dzwigni¢ 3 lub ciggno 4 z elektromagnesem 2,
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przymocowanym do ruchomej plyty 8. Napiecie do elektro-
magneséw 2 doprowadzane jest przewodami 7, przymoco-
wanymi na stale do plyty 8, a wyprowadzonymi z koricéwek
szynoprzewodu 6, polgczonego na stale z ruchoma plyts 8.
Zblerak 5 szynoprzewodu 6 przymocowany jest do kon-
strukc;l przesuwnicy 9 z mozliwoscla przesuwania si¢ przy
skrajnych wychyleniach ruchomej plyty 8. Napiecie do
zbleraka 5 dostarczane jest kablem 10 z pulpitu sterowni-
czego przesuwnicy 9. Impuls z pulpitu sterowniczego
przesuwnicy 9 przekazywany jest poprzez zbierak 5,
szynoprzewdd 6 1 kable 7 do elektromagnesu 2, ktéry pod-
nosi badz opuszcza odpowiedni zaczep 1.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad do sterowania zaczep6é6w hydraulicznego prze-
- pyckacza, zaopatrzonego w ruchoma plyte wciagajaco-
. spycha’aca z umieszczonymi na niej, zaczepami, znamienny
" tym, Ze kazdy z zaczepéw (1) polaczony jest poprzez dzwi-
‘gnie (3) lub clegno (4) z elektromagnesami (2) przymoco-
wanymi do ruchomej, wclagajaco-spychajgcej plyty (8),
do ktérej przymocowane s3 przewody (7), wyprowadzone
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z koficéwek szynoprzéwodu (6), polaczonego na stale
z ruchomq plyta (8), przy czym pradowy zbierak (5)
szynoprzewodu (8) przymocowany jest do konstrukciji
przesuwnicy (9) Korzystnle z mozliwodcly przesuwania
sie przy skrajnych wychyleniach ruchomej plyty (8),
a napiecle do pradowego zbieraka (5) doprowadzane jest
kablem (10) z pulpitu sterowniczego przesuwnicy (9).

2. Uklad do sterowania zaczepéw hydraulicznego prze-
pychacza, zaopatrzonego w ruchoms plyt¢ wclqgajaco-
spychajacg z umieszczonymi na niej zaczepami, znamienny
tym, Ze kaidy z zaczepé6w (1) polgczony jest poprzez
diwignie (3) lub ciegno (4) z elektromagnesami (2)
przymocowanymi, do ruchomej, wciagajgco-spychajacej
plyty (8) do ktérej przymocowane sg przewody (7) wypro-
wadzone z pradowego zbieraka (5), polaczonego na stale
z ruchomag plyta (8), a szjnoprzewéd (68) polaczony jest naa
stale z komstrukcjg przesuwnicy (9) przy czym pradowy
zblerak (5) szynoprzewodu (6) przymocowany jest do
ruchomej pokrywy (8) korzystnie z moZliwoscly przesu-
wanlia si¢ przy skrajnych wychyleniach ruchomej plyty (8),
przy czym napiecie do szynoprzewodu (6) doprowadzane
jest kablem (10) z pulpitu sterowniczego przesuwnicy (9).
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