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Rotadni Zaci stroj s upravou Fddku
pokosu je urden pro soulasné sedeni a roz-
hazovédni pokosu, ,

Podstata FeSeni spodivéd v tom, Ze k
nosnému rdmu je jednak kloubové p¥ipojen
rdm %aciho Gstroji, jednakx pevny rém, k o
némuZ je prostifednictvim horniho remene
a spodniho téhla pFikloubeno rozhazovaci
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rémufto pevnému rdmu je &epové p¥ipojena
péka, mezi nii a hornim ramenem je upre~
ven linedrni hydromotor a mezi rozhazove- o :
coim detrojim a vystupnim h¥idelem je odpo- <
jitelny kloubovy hiidel.
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Vynédlez se tfké rotaéniho Zaciho stroje s Gpravou radku
pokosu.

Rozvo j zem8déleké vyroby vyZaduje nejen pouiividni{ vykon-
né j8ich stroji, ale 1 slulovéri nékterfch operaci u pouZzitych
technologii, za ulelem sniieni vyrobnich nédkladd, dGspor pohon-
nych hmot a zlepSovéni Zivotniho prostredi. Pri sklizni picnin
se lasto pouiivaji rotaéni Zaci stroje, které maji nesporné vy-
hody ve své vykonnosti ve viech porostech, provozni spolehli-
~vosti a nendrodnosti na ddrZbu a obsluhu, Urditou nev§hedou
" v8ak je, Ze pii sedeni vznikd mezi protismérné se otéale jicimi
tacimi orgdny rddek pokosu, ktery bréni intenzivné j§imu vysy-
chéni posedeného porostu prostiednictvim pfirodni emergie. Tato
nevyhoda se zvyrazﬁuje pfi rozdirfovéni technologie sklizné for-
mou suché nebo zavadlé pice, kdy je nutno Fddek pokosu rozpros-
tirat v samostatné operaci napi. prostfednictvim obraceld pice,
co m4 za nésledek zvydenou potrfebu lidské prace a pohonnfch
hmot. Proto se stfle &astéji provéddi spoledné v jedné operaci
jak seleni pice, tak 1 dprava Ffadku pokosu. U vétS8iny znémych
provedeni je to fedeno tak, %Ze bezprostfednd za Zacim astrojim
je umistédno nesené nebo taZlené plfidavné zafizeni s madkacimi
nebo Ctechracimi vélci. Tato feSeni wmajf hlavni nevfhody v tom,
Ze upraveny pokos je opét soustfedovan do urditfch rédkd, které
nadéale brkni intenzivnfsu vysychéni, navic alespoﬁ z84sti dochéi-
21 k pre jiZdéni upraveného I'&dku taimym prostredkem, pripadné
u nékterych provedeni se obtiind vyfazuje pfidavné zalfizeni
z &¢innosti, pokud mé zlistat Fédek pokosu neupraven. Jind znémé
proveden{ maji bezprostfedné za tacim Gstrojim upraveno rozha-
zovaci zarffizeni, tvorené mapi. metacim kolem & vodorovnou osou
otadeni. Tato FfefSeni umoiﬁuji pomérné dobré rozprostiréni sede-
néhe porostu, hlavni nevfhody spodiva ji naddle v pfejiidéni
rozprostfeného porostu & u véts8iny provedeni dochézi{ ke zhorse-~
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ni podminek bezpelnosti préce. Jiné znémé provedeni je Fedeno
tak, Ze na tribodovém z&vésu je umistén zékladni rém, k némuz
je bolné pripojeno Zacf tdstrojf a v podélné ose tainého prost-
fedku rozhazovaci Gstroji prostiednictvim mezilehlého rému,
kloubové pifipojeného jednak k zdkladnimu rému, jednak k jednomu
bodu zévésu prostfednictvim pripojného &lenu s moZnosti riizné
délky napr., retézem. Nevyhody tohoto provedeni spolivaji v tom,
ze je nelze pouzit u Zacich ustroji sklépénfch pfi transportu
do podélné osy tainého prostiedku, proto musi byt sklépéno ve
svislém sméru prostfednictvim hydraulického zarfzeni, &imi se
stroj zdratuje, dédle manipulace 8 plfipojnym &lenem vyZaduje ur-
¢itou nédmahu. ’

(telem vynélezu je vytvorit takovy rotadini Zaci stroj
s Gpravou radku pokosu, které vyie uvedené nedostatky do znailné
miry odstraﬁuje a zabezpeluje spolehlivé rozprostiréni setené
pice .

Podstata vyndlezu spolivd v tom, Ze k nosnému rédmu je jed-
nak kloubové® pripojen rém Zaciho iustroji, jednak pevny rém,
k némuz je prostiednictvim horniho ramene a spodniho tédhla pii-
kloubeno rozhazovaci tustroji, opatfené podpérnym kolem, ke kte-
rémuito pevnému rému je lepové pripojena péka, mezi nfiZ a hornim
ramenem je upraven linedrni hydromotor, plrilemZ mezi rozhazova-
cim dstrojim a vystupnim hi{delem je upraven odpojitélny klou-
bovy hifdel. '

Vyhody navrhovaného redeni mimo soulasného sedeni a rozhozu
Féadku pice spolivaji zejména v tom, Ze je umoinéno sklépéni Za-
ciho Gstroji jak ve svislé roviné, tak i v podélné ose tainého
prostfedku, moZnost nezédvislého pouZivédni Zaciho tstrojf a roz-
hazovaciho ustrojif, i tzv. souvratovéd peloha, kdy obd ustroji
jsou z pracovni polohy zvednuta soulasné nad terén.

Na pripojenfch vikresech je schematicky znézornén prfiklad
provedeni rotainiho Zaciho stroje s Upravou Fddku podle vynéle-
zu, kde na obr. 1 je né&rys stroje v pracovni poloze, obr. 2
prfedstavuje plidorys stroje v pracovni poloze a na obr. 3 je né-
rys stroje v transportni poloze.
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Rotaéni Zaci stroj s dpravou iféddku pokosu je plripojen svym
nosnfm rémem 2 k t¥ibodovému zdvésu 1 neznézornéného tainého
prostiedku,napf. traktoru. S nosnym rémem 2 je pres svisly &ep
3 otodné ampojen rém 4, na némi je upraveno Zaci ustroji 5 a hna-
ci pohon 6 s vystupnim hifdelem 7. K nosnému rédmu 2 je dédle pii-
pojen pevn§ rém 8, k némuz je prostiednictvim Sepi 11 pfikloube-
no jednak horni rameno 9, jednak spodni téhlo 10, nesouci na
svém druhém konci rozhazovaci ustrojf 12 pres reguldtor 13. Roz-
hazovaci tstroji 12 je opatfeno podpérnym kolem 1i a pruinymi
prety 15. Mezi hornimi rameny 9 je upravena vzpéra 16, k ni}
'a/nebo k hornimu ramenu 9 je jednak kloubové pilipojen svou pist-
nic{ linedrn{ hydromotor 17, ktery je hydraulickym vedenim 18
napojen na neznidzornény hydraulicky okruh taZného prostiedku,
jednak pfipojena pojistka 18. Druhy konec linedrniho hydromotoru
17 je spoleiné s kloubovou pédkou 25 sklouben s pakou 20, uloZe-
nou prostiednictvim hridelky 21 na pevném rému 8. V pevném rému
8 jsou vytvofeny otvory 22 pro dorazovy kolik 23 a upraveny ome-
zovade 24, které vymezuji krajni polohy paky 20. Pro pilipojeni
pojistky 19 ke kloubové péce 25 slouzi kolik 26. Vystupni hifdel
1 hnaciho pohonu 6 je spojen s rozhazovacim ustrojim 12 kloubo-
vfn hifidelem 87, jeni je v transportni poloze piipevnén prichyt-
kou 28 ke spodnimu téhlu 10. '

Rotaéni Zaci stroj s upravou raddku pokosu pracuje nédsledov-
né: v transportni-poloze zaujimé stroj postaveni znadzornéné na
obr. 3. Po pif{jezdu na pozemek obsluha prestavi Zac{ ustroji §

8 rémem 4 do pracovni polohy a prostifednictvim t¥fbodového zAvé-
su 1 je spust{ na terén, &imZ je stroj schopen provéddét seent
pice do FrAdku. Pokud je tireba radky pokosu upravovat rozhazova-
cim dstrojim 12, obsluha uvolni pojistku 19, které vymezovala

a zajistovala polohu pistnice linedrniho hydromotoru 17 a jeho
prostfednictvim spusti{ rozhazovaci ustroji{ 12 a podpérnym kolem
14 na terén a v pripadé potreby upravi regulétorem i3 polohu
rozhazovaciho ustroji 12 a pruZnych prstd 15. Déle obsluha pie-
stavi dorazovy kolik 23 do druhého z otvord 22, pojistku 19
prostfednictvim koliku 26 spoji s kloubovou pékou 25 a kloubovym
hiidelem 27 propoj{ rozhazovaci tstroji 12 s vystupnim hiidelem
7 hnaciho pohonu 6. Tim stroj zaujﬁe polohu znézornénou na obr.

1 a 2 a mGiZze zabezpelovat jak sedeni, tak i ﬁpravu predchéze ji-
ciho Fé4dku pokosu. Pri jizdé kopiruje Zaci dstroji 5 svymi tali-
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Fi terén nezdvisle na rozhazovacim Gstroji 12, které jej kopiru-
jo svim podpérnym kolem 14. Krajni polohy hornfich ramen 9 a
spodniho tédhla 10,nesoucich rozhazovaci{ dstroji 13, jsou urdeny
moZnymi vykyvy péky 20 okolo hiidelky 21,vymezovanymi doradein‘
kolikem 23 a omezovali 24. Pri otdteni stroje tak, aby nedoché-
zelo k neZddoucimu zpracovidvédni jiZz poseleného a rozprostieného
porostu nebo pfi prejfidéni na jiny pozemek,;lze vytvorit tzv.
souvratovou polohu, kdy se prostifednictvim tfibodového zévésu 1
zvedne nosny rém 2,a tim se zéroven zvedne jak Zaci dstroji 3,
tak i rozhazovaci uUstroji 13, protoe péka 20 plsobenim vliastni
hmotnosti ndvaznd® pripojenych soulésti spoline na dorazovém ko-
1iku 23 a omezovali 24. Samostatné zvednuti rozhazovaciho dstro-
ji 12 1ze,mimo dplného plestaveni jaké je pifi transportni polo-
ze, provést i tak, Ze plsobenim linedrniho hydromotoru 17 je
umoznéno &éstetné zvednut{ hornich ramen 9 v rozsahu urdeném
propo jenou pojistkou 19 s kloubovou pékou 25, &im% se nucend
zvedne i rozhazovaci istroji 12, ani je ovliivnéna poloha Zaciho
ﬁstroji 5. Po ukonteni selen{ plrestavi obsluha cely stroj z pra-
covni do transportni polohy. Nejprve rozpoji kloubovy hifdel 27
od v§stupniho hiidele 7 a zajisti jej pfichytkou 28 na spodnim
téhlu 10. Déle rozpoji pojistku 19 od kloubové péky 25 a lineér-
nim hydromotorem 17 zvedne horni ramena 8 s rozhazovacim Gstro-
jim 12 do transportni polohy, pojistkou 19 zajist{ pistnici
linedrniho hydromotoru 17 a dorazovy kolik 23 pfesune do druhé-.
ho z otvord 22. Tfibodovym zéAvésem 1 zvedne stroj do transport-
ni polohy a Zaci GUstroji 5 prestavi do podélného sméru.
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1. Rotadni Zaci stroj s tdpravou rddku pokosu, opatreny Zacim
istrojim a stranové upravenym rozhazovacim iustrojim na spo-
ledném nosném rému, vyznaleny tim, Ze k nosnému rému (3) je
jednak kloubové pripojen rém (4) Zacfho ustroji (5), jednak
pevny rém (8), k némuz je prostfednictvim horniho ramene (9)
a spodniho téhla (10) pFikloubeno rozhazovaci tGstreji (12)
opatfenéd podpérnym kolem (14), ke kterémuito pevnému rému (8)
je pripojena péka (20), mezi niZ a hornim ramenem (9) je
upraven linedrni hydromotor (17), prfilemZ mezi rozhazovacim
dstrojim (12) a vystupnim hr¥idelem (7) je upraven odpojitel-
ny kloubovy hiidel (27). '

2. Rotadni Zaci stroj s upravou rfadku pokbsu podle bodu 1,vyzna-
Seny tim, Ze ram (4) zacibo ustroji (5) je pripojen k nosné-
. mu rému (2) svislym &epem (3), upravenym pod hornim ramenem
(9) rozhazovaciho tstroji (12).

3. Rotaini Zaci stroj s upraveu rfadku pokosu podle bodu 1 a @,
vyznaleny tim, Ze v pevném rédmu (8) jsou vytvofeny otvory
(22) pro prestavitelné uloZien{ dorazového koliku (23) paky

(20), pritem%z na povnémyrému (8) jsou upraveny omezovade
(24) zdvibu paky (20).

4. Rotalni Zaci stroj s tpravou iFddku pokosu podle bodu 1 aZ 3
vyznadeny tim, Ze s hornim ramenem (9) a/nebo vzpérou (16)
je spoleiné s linedrnim hydromotorem (17) skloubena pojistka
(19), jejiZ druhy konec je pfipojen kloubovou pékou (25)

k péce (20).

> vykresy
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