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(54) S$icl pracovistd

(57) Je navrZeno uspoféadéni %iciho pracovi3-
t&, které je tvofeno %ic{ hlavou a dopravnim
pésem pro podévéni od&vnich dil4d pod jehlu

a jeho% rychlost je synchronizovéna s pracov-
nim cyklem Sic{ hlavy prost¥ednictvim
varidtoru. 8ic{ hlava a hnand ¢4st variatoru,
které jsou spfaZeny se spolenym pohonem,

jsou umistény podle navr¥eného Feden{ na
spole&ném rému, ktery je pomoci rolen, uloZe-
nych na pojezdovych drah&ch vysouvatelny od
dopravniho pésu. Hnand &dst varidtoru je
tvoFena Fremenici, jeji# prodlouZend osa je

na svém volném konci vytvarovédna do navédé&ciho
trnu a je na nf uloZeno posuvné ozubené kolo

s Selnim &ikmym ozubenim, které je po zasunuti
uvedeno do zabéru s ozubenym kolem, naklino-
vaném na vstupnim h¥ideli hnac{ Z4sti varié-
toru a je na svém &ele upraveno do kuZelové-
ho zahloubeni odpovidajici tvaru navadéciho
trnu. Hnaci ¢&st varidtoru obsahuje pak vlast-
ni prevodové a reguladni mechanismy pro pohon
dopravniho pésu. Navr¥end uspofédéni umoZhuje
soustavu &ici hlavy a hnané Zésti varidtoru
vysunout se zéb&ru s hnaci &&sti varidtoru a
ti{m i dopravniho pdsu, aniZ by bylo nutno
odpojit spole&ny pohon a provadét operativné
Gdr¥bu, opravy nebo za3fvéni gic{ hlavy a

poté opét jednoduchym zpiisobem dosdhnout
spolehlivého propojeni rozepnutych. &ésti.
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Vyndlez se tykd $icfho pracoviité, zejména vz4jemného uspofadéni Zici hlavy a varidtoru,

ovlidajiciho pohon dopravniho pésu.

V od&vn{ vyrobd se uplatiuje celd Fada zatfzeni, tvofenych #ic{ hlavou a rlGzngmi sptaZe-
nymi weehanismy, ktordé hyvaif oznadovany jako Hicf pracoviftd a vyznatuif se riznym stupném
antomatlzace. o stupnim mechanizace nebo automal Lzace Lécehto Slefeh pracovisl roste 1 slofi-
tost jejich uspoiaddnf, potet jejich konstruk&nfch uzll a jejich vzdjemné mechanické i funk&-
ni{ vazby. Jednou z nejdale¥itéjsich vazen je synchronizace pohybu poddvacich elementt zaiize-
ni, které dopravujf oddvni dfly k mistu itf, s cyklem hotoven{ stehu stehovotvorného
Gstrojf $icf hlavy. Tyto vazby jsou u zatizen{ obsahujicich dopravni pésy pro privéadéni
oadvnich souddsti pod jehlu Zici hlavy Fedeny obvykle poufitim varidtoru, ktery je zafazen
mezi %icf hlavu a mechanismus, od ného# je odvozen pohyb podavaciho pasu. Varidtorem lze
regulovat rychlost podévani pésu v z&vislosti na &innosti stehotvorného mechanismu.

U takto uspofadanych gicich pracovist dochdzi k problémim, vyplyvajfcim z toho, %e
v fadé pripadd je t¥eba Sici hlavu vysunout ze svého uloZeni a odpojit .ji od variédtoru.
Je tomu tak v p¥i{padé oprav, zas{van{ %ici hlavy po opravé nebo vyméné souddstky, Cifté&ni

stroje apod.

7 praxe je zné&mo uspofadani, kdy pro zabezpe&eni vysunuti gici hlavy se jej{ korpus
ukl4da na drédZkovy h¥fdel. Toto proveden{ mi nevyhody vyplyvajici z toho, Ze vyroba drdZko-
vého h¥fdele je néro¥nd jak na ndklady, tak i na pfesnost. Navic v provozech od&vniho prumyslu
a podobnych odvétvi, kde jsou tato zaffzeni nasazovéna, dochézf{ vlivem pragnosti prost¥ed{

i k zanASeni dré%ek hiidele, a tim i k obt{Z{m pfi vysouvéni 8ic{ hlavy.

Tyto skutelnosti vedou Vv ¥adé p¥ipadd k tomu, %e pracovnici udriby se ucyhluji k tomu,
%e odmontujf kryty Femenl a sejmou pak nahonové klinové Yemeny z FPemenic Bici hlavy. Tento
postup je ovem 2zdlouhavy a vede mnohdy k tomu, Je sejmuté kryty klinovych Yement ji%Z nejsou
montovdny zpét. Vytva¥{i se tak zdroj moZnych tdrazl a tento postup je navic p¥irozené v roz-

poru s pfedpisy bezpe&nosti préce.

vyndlez si klade za c{l navrhnout takové uspoféddni ficfho pracovi¥td, které by umoZiova-
lo snadné rozpojeni $ic{ hlavy od varidtoru a op&tovné pfesné a jednoduché dosafeni vzdjemné-

ho z&bdru p¥i respektovani viech zé&sad bezpe&nosti préce.

Sic{ pracovisté obsahujici 3ic{ hlavu, dopravni péds pro podévani Sitych d11d k mistu
%it{ a varidtor pro synchronizaci pohybu dopravniho pésu s ¢innosti #ici hlavy, které jsou
pohénény spoleénym pohonem, je podle vyndlezu navrieno tak, e $ici hlava je uloZena na
spoleéném rému s hnanou t4st{ varidtoru, pficemf rém je ulofen na pojezdovych rolnéch,
mo ke sméru poddvéani dopravniho pésu, zatimco hnaci

spo¢ivajfcich na drah&ch, vedenych kol
trojim dopravnifho pdsu a ob& &4sti varidtoru

t4st varidtoru je pevné spojena s pohonovym us
jscu propojitelné ozubenymi koly s &elnim %ikmym ozubenim.

%e hnan& &4st varidtoru je tvorena Ffemenici, jejiZ prodlouZe-
rdmem, a na jejimZ konci, vytvarova-

Dalgim znakem vyndlezu je,

né& osa je uloZena Vv loZiskovém pouzdru, pevné spojeném s
osuvné na dréfkdch uloZeno ozubené kolo

ném do navddéciho trnu s kulovym ukonZenim, je p
4bdru se Zikmymi zuby ozubeného

s ¢elnimi Zikmymi zuby, které je pruinou vtlagovéno do 2
kola s &elnim ozubenim, v jeho? &ele je upraveno zahloubeni pro navédd&c{ trn a které je
pevng naklinovéno na vstupni h¥idel hnaci g&sti varidtoru.

&ici pracovi¥té je podle dal&fho znaku vyndlezu uspo¥&déno tak, Ze vyloZeni rému nesouci-
entovanou rolnou s obvodovou drézikou,

ho hnanou &&st varidtoru je opat¥eno vodorovné& ori
{ho pracovi$té a kolmé ke sm&ru pohybu

do ni? zapad4 okraj opérné listy spojené s ramem gic

podévaciho dopravniho pésu.

Pro G&ely popisu a bliz¥{ znidzornéni navrieného uspofddédni je piipojen vykres, kde
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na obr. 1 je ptdorysny pohled na sestaveni ¥icfho pracovifté a na obr. 2 je nérysny pohled

na Sici pracoviété s odstrané&nym dopravnim pésem.

Bief pracovifitd na obr. 1 je tvoleno %ic{ hlavou 1, jejiz korpus je spojen $ rémenmn
3, ktery A tvar pi Pt ane pinmene g oa jeho? an (Fond S8l plochy jo opat¥ena po]yamidov?mi
rolnami 31, 32, které lerf na drahéch 40, 41, tvotenych tvarovymi proflly. zu]thu)fu[ml
veden{ rolen 31, 32 ve smdru kolmém ke sméru podavani dopravnfho pésu 5, ktery zasahuje
pod Bicf{ hlavu 1 tak, Ze dopravované oddvni dily jsou prodavény do oblasti &ic{ jehly zarize~
ni. Na vyvySeném vyloZent rému 3 je uchycena hnand tast varidtoru 2, kterou tvorl femenice
25 propojené nezndzorn&nym klinovym femenem na n&honovou Yemenici 11 8ici hlavy 1. Tato
vemenice 11 je ddle pohéndna od rovnéi neznizorndného pohonu %ic{ jednotky. Remenice 25
je nasazena na osu 23, kterd je prodlouZena tak, Ze prochdzi lo%iskovym pouzdrem 27, pevné
uchycenym na rému 3, svym koncei, vytvarovanym do podoby navAd&ciho trnu s kulovym ukonte-
nim, sméfuje k hnaci &asti varidtoru 2. Tato %4st obsahuje vlastnf regula&ni a ptevodové
mechanismy . Na vstupni h¥fdel 21 této t4asti varidtoru 2 je nasazeno ozubené kolo 22 s Gelnim
&ikmym ozubenim, do jeho# ku¥elového zahloubeni, provedeného v ose %elni plochy, zapadd
pti sepnut{ obou t4st{ varidtoru 2 zminé&nd prodlouZenéd osa 23 hnané &4sti varidtoru 2 a
na ni posuvnd naklinované ozubené kolo 24 s gelnfm Bikmym ozubenim je ptitlagovéno do zé&béru

s ozubenym kolem 22 pruZinou 28 s regulovatelnym pritlakem.

cel4d soustava #ic{ hlavy 1 @ hnané &asti yari4toru 2, na obr. 2 je v zasunutém stavu,
tj. v poloze, kdy jsou obé %4sti varidtoru 2 sepnuty, zaji¥téna Vv poloze svérnym spojenim
pomoci upinate 6. vzhledem k rozmérim rému 3 a hmotnosti hnané t4sti varidtoru 2, kteréd

je ulo¥ena na jeho vyloZeni, je k této Lhsti rému 3 uchycena rolna 28, otatejici se Vv horizon-

t41n{ poloze a opatfend na obvodu drézkou, do ni? zapadé okraj opdrné 1isty 7. Uvedend

1igta 1 Je soudasti frémy $iciho pracovisté. T{m je eliminovéno nes4douct chvéni rému 3

p¥i chedu %ici hlavy 1.

Navriend konstrukce giciho pracoviété umoZiuje snadno uvolnénim upfna&e 6 vyjet réamem
3 s uchycenou goustavou sici hlavy 1a hnané &&sti varidtoru 2 mimo pﬁsobeni dopravniho
pasu 5 a ani% by bylo nutno pritom sejimat kxlinové Yemeny: provést potfebné opravy, gigténi
apod. a Vv tomto vysunutém stavu kdykoliv provést déle odzkouseni chodu Eic{ hlavy 2 jejich
zagit{ apod. RovnéZ Jje vyrazné zjednodudeno sepnut{ obou t4sti varidtoru 2
t upinal 6 a posune

mehcanismi,

a uvedeni celého giciho pracovi§té do pracovni polohy. obsluha uvolni opé
po drahdch 40, 41 r4m 3 s uchycenou %ici hlavou 1 a hnanou s4sti varidtor
m ukonZenim pronikne do kxuZelového zahloubeni

u2k dopravnimu

pésu. p¥itom prodlouiené osa 23 svym kulovy

v telni plo8e ozubeného kola 22 a pezpe&né ustiedf polohu obou, do sebe zabirajicich ozube=

nych kol 22 a 24. zésluhou regulovate
&it soutasng i ochranu %ici hlavy 1 pfed pfetiienim nebo pogkoze-~

1ného pEftlaku obou zminé&nych kol 22 a 24, ktery vyvozu-

je pruZina 28, lze zabezpe
kdy vlivem poruchy nebo jiné zé&vady pFestane stehotvorny mechanismus

nim. V okamZiku,
uben{ obou zminéngch kol 22 a 24.

pracovat, je dopravni pas vy¥azen prokluzem %ikmych oz
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PREDMET VYNALEZU

1. 3ici pracovist&, obsahujict $ic{ hlavu, dopravni p&s pro poddvén{ Bitych d{1% k mistu
%it{ a varidtor pro synchronizaci pohybu dopravnfho pasu s &innostf 3icf hlavy, jejichi
pohyb je odvozen od spoletného pohonu, vyznadujic{ se tim, %e Sici hlava (1) je uloZena
na npoledndm tdmm (V) hnanou Cdatf v iAtarn (2), piritem? ram (3) jo dAle ulo¥en na poijezdo-
vych rolndch (31, 32), spodivajicfch na drahdch (40, 41), vedenych kolmo ke gméru poddvani
dopravniho pasu (5), zatimco hnac{ &4st varidtoru {(2) je pevn& spojena s pohonovym tstrojim
dopravniho pésu (5) a obé t4sti varidtoru (2) jsou vzdjemné& propojitelné ozubenymi koly

(22, 24) s Zikmym Zelnim ozubenim.

2. 8icf pracoviité podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze hnané &&st varidtoru (2) Je
tvorena temenici (25), jejiz prodlouZend osa (23) je uloZena Vv lo%iskovém pouzdru (27),
které je pevné spojeno s rémem (3), a na jejimZ konci, vytvarovaném do navAdéciho trnu
s kulovym ukonlenim, je posuvné na dréZkdch ulofeno ozubené kolo (24) s &elnimi Eikmymi
zuby, které je pruZinou (28) vtlalovéno do z&béru se gikmymi zuby ozubeného kola (22) s Zelnim

ozubenim, v jeho? &ele je upraveno zahlouben! pro navddéci trn a které je pevnd naklinovéno

na vstupni h¥fdel (21) hnac{ &&sti varidtoru (2).

3. 3ic{ pracoviit& podle bodi 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze vyloZen{ rému (3}, nesouci
hnanou &¢ast varidtoru (2), je opat¥eno vodorovné orientovanou rolnou (28) s obvodovou dréZkou,

do ni? zapad4 okraj op&rné 1i%ty (7), spojené s rémem %¥iciho pracoviité a kolmé ke sméru

pohybu dopravniho pésu (5).

2 vykresy
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