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(57)摘要

本发明公开了一种关节轴承复合运动试验

装置，包括用以安装关节轴承的轴承座、套接在

所述关节轴承的内圈内的支撑芯轴、用以对支撑

芯轴施加载荷的加载机构、角度调整块、转摆驱

动机构和调心驱动机构，所述关节轴承安装在所

述轴承座上，所述轴承座安装在所述角度调整块

上，所述加载机构连接在所述支撑芯轴的两端以

对所述支撑芯轴施加载荷；所述角度调整块角度

可调节地安装在所述调心驱动机构上，所述转摆

驱动机构驱动所述支撑芯轴或所述角度调整块

绕所述支撑芯轴的中轴线进行转摆运动。本发明

通过调节转摆、调心驱动机构以及角度调整块实

现模拟各种复杂不同工况的复合运动。
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1.一种关节轴承复合运动试验装置，其特征在于：其包括用以安装关节轴承的轴承座、

套接在所述关节轴承的内圈内的支撑芯轴、用以对支撑芯轴施加载荷的加载机构、角度调

整块、转摆驱动机构和调心驱动机构，所述关节轴承安装在所述轴承座上，所述轴承座安装

在所述角度调整块上，所述加载机构连接在所述支撑芯轴的两端以对所述支撑芯轴施加载

荷；所述角度调整块角度可调节地安装在所述调心驱动机构上，所述转摆驱动机构驱动所

述支撑芯轴或所述角度调整块绕所述支撑芯轴的中轴线进行转摆运动。

2.根据权利要求1所述的一种关节轴承复合运动试验装置，其特征在于：所述加载机构

包括液压油缸，所述液压油缸的活塞杆连接所述支撑芯轴的两端以施加载荷。

3.根据权利要求1所述的一种关节轴承复合运动实验装置，其特征在于：所述转摆驱动

机构为伺服电机或摆动油缸。

4.根据权利要求1所述的一种关节轴承复合运动实验装置，其特征在于：所述调心驱动

机构为伺服电机或摆动油缸。

5.根据权利要求1所述的一种关节轴承复合运动实验装置，其特征在于：所述角度调整

块的上表面与所述支撑芯轴的轴线相交设置，所述轴承座安装在所述角度调整块的上表

面。
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一种关节轴承复合运动试验装置

技术领域

[0001] 本发明涉及一种关节轴承复合运动试验装置。

背景技术

[0002] 关节轴承是一种球面滑动轴承，其滑动接触表面是一个内球面和一个外球面；关

节轴承一般用于摆动运动，由于滑动表面为球面形，亦可在一定角度范围内进行调心运动；

关节轴承广泛应用于工程液压油缸、锻压机床和工程机械等行业；现有的关节轴承试验装

置通常只能检测单一变量对关节轴承的影响，例如轴承的载荷试验和摆动试验，然而关节

轴承在使用的过程中工况复杂；关节轴承在实际应用中可能承受径向载荷、轴向载荷或者

多个方向的复合载荷；可能进行转动、摆动、调心或两个自由度的复合运动；因此需要一种

模拟关节轴承复杂的实际工况以进行试验的装置。

发明内容

[0003] 本发明的目的在于克服现有技术之不足，提供一种关节轴承复合运动试验装置。

[0004] 本发明解决其技术问题所采用的技术方案是：

[0005] 一种关节轴承复合运动试验装置，其特征在于：其包括用以安装关节轴承的轴承

座、套接在所述关节轴承的内圈内的支撑芯轴、用以对支撑芯轴施加载荷的加载机构、角度

调整块、转摆驱动机构和调心驱动机构，所述关节轴承安装在所述轴承座上，所述轴承座安

装在所述角度调整块上，所述加载机构连接在所述支撑芯轴的两端以对所述支撑芯轴施加

载荷；所述角度调整块角度可调节地安装在所述调心驱动机构上，所述转摆驱动机构驱动

所述支撑芯轴或所述角度调整块绕所述支撑芯轴的中轴线进行转摆运动。

[0006] 在另一较佳实施例中，所述加载机构包括液压油缸，所述液压油缸的活塞杆连接

所述支撑芯轴的两端以施加载荷。

[0007] 在另一较佳实施例中，所述转摆驱动机构为伺服电机或摆动油缸。

[0008] 在另一较佳实施例中，所述调心驱动机构为伺服电机或摆动油缸。

[0009] 在另一较佳实施例中，所述角度调整块的上表面与所述支撑芯轴的轴线相交设

置，所述轴承座安装在所述角度调整块的上表面。

[0010] 本发明的有益效果是：

[0011] 1、本发明通过转摆驱动机构驱动所述角度调整块或支撑芯轴以控制关节轴承绕

着轴承内圈的中轴线模拟转摆运动，通过调心驱动机构连接角度调整块以控制关节轴承绕

轴承的内孔轴线模拟调心运动，通过调节角度调整块模拟不同角度下的调心运动，通过调

节转摆、调心驱动机构以及角度调整块模拟不同工况的复合运动。

[0012] 2、通过液压油缸的活塞杆连接支撑芯轴以施加载荷，模拟关节轴承实际使用过程

中的载荷工况。

[0013] 以下结合附图及实施例对本发明作进一步详细说明；但本发明的一种关节轴承复

合运动试验装置不局限于实施例。
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附图说明

[0014] 图1是实施例一的结构示意图；

[0015] 图2是实施例二的结构示意图。

具体实施方式

[0016] 实施例一，参见图1所示，本发明的一种关节轴承复合运动试验装置，其包括用以

安装关节轴承70的轴承座10、套接在所述关节轴承70的内圈内的支撑芯轴20、用以对支撑

芯轴20施加载荷的加载机构30、角度调整块40、转摆驱动机构50、调心驱动机构60。轴承座

10内安装待试验的关节轴承70，所述轴承座10安装在角度调整块40的上表面，所述角度调

整块40的上表面与所述支撑芯轴20的轴线相交设置，因此所述关节轴承70的倾斜角度β可
调节，从而模拟不同工况，所述加载机构30包括液压油缸，所述液压油缸的活塞杆连接在所

述支撑芯轴20的两端以施加推或拉的载荷，所述角度调整块40安装在所述调心驱动机构60

上，本实施例中，所述转摆驱动机构50驱动连接所述角度调整块40，使得所述角度调整块40

绕所述支撑芯轴20的中轴线进行转摆运动。所述转摆驱动机构50为伺服电机或摆动油缸，

所述调心驱动机构60为伺服电机或摆动油缸。

[0017] 试验时，调心驱动机构60带动角度调整块40在一定角度内来回转动，使得关节轴

承70的外圈进行调心运动；再进行调心运动的同时转摆驱动机构50也绕关节轴承70内孔轴

线进行一定角度的来回转动，带动关节轴承70外圈进行转摆运动；如此即可实现关节轴承

70的转摆、调心复合运动；通过控制调心驱动机构60和转摆驱动机构50的运动角度和频率，

可以实现各种复杂的复合运动。

[0018] 在摆动过程中加载机构30同时对关节轴承70施加载荷，载荷可以是拉或压，载荷

专递：加载机构30→支撑芯轴20→关节轴承70内圈→关节轴承70外圈→轴承座10→角度调

整块40→转摆驱动机构50→调心驱动机构60；可以通过更改角度调整块40的角度控制角β，
模拟关节轴承70受各种复合载荷的工况。

[0019] 实施例二，参见图2所示，实施例二与实施例一的不同之处在于：所述转动机构70

驱动所述支撑芯轴20绕其中轴线进行转摆运动，通过支撑芯轴20的转动带动关节轴承70内

圈的转动进一步模拟转动或摆动运动，而调心运动机构80直接连接所述角度调整块40进一

步模拟调心运动。

[0020] 上述实施例仅用来进一步说明本发明的一种关节轴承复合运动试验装置，但本发

明并不局限于实施例，凡是依据本发明的技术实质对以上实施例所作的任何简单修改、等

同变化与修饰，均落入本发明技术方案的保护范围内。
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图1
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图2
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