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Vynalez se tyka zafizeni pro zménu Sifky
stehu &iciho stroje, zejména Siciho stroje
pro ob8ivani knoflikovych direk, zahrnujici
kyvnou vidlici s ¢epem a kyvné uloZenou
iihlovou péaku.

ici stroje pro obiivani knoflikovych di-
rek dvounitym Fetizkovym stehem maji
zpravidla pro vytvafeni jehelniho pohybu
dva samostatné pohony, z nichZ jeden za-
ji¥tuje stranovy pohyb jehly uloZené na je-
helni tyé¢i, potfebny pro vytvofeni klikate-
ho stehu.

7Znama zabizeni pro vytvareni svislého
pohybu jehelni tySe zahrnuji zpravidla kli-
%u, uchycenou pevnd na vodorovném hii-
deli uloZeném v rameni 3iciho stroje. Dalsi
provedeni obsahuji vystfednik nebo vacku,
kterym je prifazena dvouramennd snimaci
paka. Na druhém konci této péky je uloZe-
na vysuvnéd vidlice, kterd je spojena s una-
Zetem jehelni tyce. '

Zatfizeni pro vytvaleni stranového pohy-
bu jehly, respektive jehelni tyce, sestavajl
zejména z ovladaci vacky uloZené v rameni
giciho stroje. Tuto vafku obeping vidlice,
na ni¥ je umistdna kulisa upevnéné otolné
v rameni Siciho stroje, jejimZ natoCenim lze
nastavit velikost stranového pohybu jehly,
ale pouze v mensim rozsahu, nez odpovida
celkové velikosti stranového pohybu jehelni

ty&e, protoZe jinak se jehla dostane mimo
oblast spravné funkce smycCkovaci, jejichZ
polohu je potom tfeba za klidu stroje zZmé-
nit. Druhy konec vidlice je opatfen Z4aves-
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nym okem uloZenym na excentrickém cepuy,
coz umoziiuje zakladni sefizeni jehly po
stfedovém vpichu. Pomoci excentrického
gepu je vidlice soutasné spojena s pakou
pevné uloZenou na kyvném cepu, ktery nese
vykyvnou vidlici upevinénou zndmym zpiso-
bem na jehelni tycCi.

Nevyhoda t&chto provedeni zatizenl pro
vytvateni svislého a stranového pohybu je-
helni tyte spotivd v tom, Ze $ifka stehu 8i-
ciho stroje se neda plynule ménit v celém
rozsahu v priib&hu $iti bez nutnosti sefizeni

polohy stehotvorného mechanismu, zejmeé-
na smyckovaci.

Jsou znaméa rovndZ zafizeni, ktera obsa-
huji d&lenou jehelni ty€, jejiZ spodni cast
zvand jehelnik vykondva stranovy pohyb.
Jehelni ty& zaji§tuje b&Znym zplisobem svis-
1y pohyb jehelniku. Ani tato zalizeni vSak
neumoZiiuji plynulou zménu S$ifky stehu
v celém rozsahu b&hem §iti knoflikove
dirky. Cilem vynalezu je odstranit uvedené
nevyhody.

Ukolem vynélezu je vytvofit zaFizeni pro
zménu 3itky stehu 3ictho stroje, které by
umo#hovalo plynule meénit velikost strano-
vého pohybu jehelni tyge v libovolném dse-
ku vytvarené knoflikové dirky, a to jak za
chodu stroje, tak i za klidu stroje.

Ukol je vyfeSen zafizenim podle vynale-
zu, jehoZ podstata spociva v tom, Ze mezi
gep kyvné vidlice a tGhlovou paku spfaZe-
nou s mechanismem stranového pohybu
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jehly je vloZena dvojramennd paka s pie-
stavitelnym bodem ot4deni.
Dalsi vyhody a vyznaky vynélezu vyply-
vajl z popisu prikladného provedeni a vy-
kresu, kde znadi
obr. 1 celkovy axonometricky pohled na $i-
ci stroj, zndzorndny Castetné v fezu,
se zafizenim podle vyndlezu,

obr. 2 schematicky pohled na zafizeni pro
zménu $i¥ky stehu.

Sici stroj na obsivani knoflikovych direk
sestdva z ramene 1, které je zndmym zpi-
sobem spojeno se spodnim t8lesem 2, ulo-
Zenym obvyklym zplisobem v rdmu 3. Ve
spodnim télese 2 jsou souose uloZeny duty
hiidel 4 a hnaci hiidel 5, piitemZ jejich osy
jsou totoZné s osou X, kolem niZ miiZe byt
spodni téleso 2 spoletn& s ramenem 1 vy-
kyvovéano.

Duty hfidel 4 je uloZen ve stfednim Zebru
a pravé boc¢nici spodniho télesa 2 a je za-
jiStén proti axidlnimu posunuti. Na dutém
hrideli 4 je uloZeno ozubené kolo 6 slou-
Zici k pohonu nezndzorn&né hlavni vadky
v dob& provddé&ni priiseku knoflikové dirky
sekacim noZem 7, uchycenym v sekaci pace
8 proti nezakreslené sekaci podloZce umis-
téné na spodnim t&lese 2. Dutému hiideli 4
je pomoci pfevodli pfifazena tdloZnd deska
9, na niZ je zndmym zplisobem upnuto ¥ité
dilo. Déle je na dutém h¥ideli 4 ulo¥ena va-
leCkovd volnob&Zka 10 a na jeho volném
konci je oto¢n& uloZena Femenice 11, ktera
je prostfednictvim Femen@i 12 pFipojena
k nezndzorn&né pohonné jednotce. Na du-
tém hiideli 4 je axialn& posuvné uloZen ne-
zndzornény unésed, umoZiiujici prenafent
otd¢ivého pohybu Femenice 11 na duty hii-
del 4.

Hnaci hfidel 5 je uloZen uvnit¥ dutého
hiidele 4 a na jeho konci pFesahujicim du-
ty hiidel 4 a femenici 11 je pevn& uloZeno
rucni ovlddaci kolo 13, mezi nim% a Feme-
nici 11 je vloZena volnob&Znd spojka. Druhy
konec hnaciho h¥idele je uloZen v levé bod-
nici spodniho t&lesa 2 a zaji§t&n proti axial-
nimu posuvu.

Na hnacim hfideli 5 je pevn& uloZeno
Sroubové ozubené kolo 14 spFaZené s jinym
Sroubovym kolem 15 uloZenym pevn& na
predlohovém hfideli 16, na n&m% jsou sou-
Casn& pevné& uloZeny dvd ozubené Femeni-
ce 17 a 18. Ozubené Femenice 17 pro pohon
smyCkovacll je prost¥ednictvim ozubeného
Femene 19 spojena s ozubenou Femenici 20
pevné uloZenou na hiideli 21, ktery je rov-
nob&zny s podélnou osou Siciho stroje, a
na jehoZ konci je napfiklad pomoci sv&rné
spojky upnuta vacka 22, spfaZend se steho-
tvornym mechanismem 23 smyckovadi.

Remenice 18 je propojena ozubenym fe-
menem 24 s ozubenou Femenici 25 pevné
uloZenou na jednom konci h¥idele 26 ulo-
Zeného v ramenu 1, na jeho¥ opatném kon-
ci je uloZena klika 27 znamym zpidsobem
spfaZena s jeheln{ ty&i 28 slouZici k vyvo-
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zeni jejiho vratného pohybu. Na hiideli 26
je uloZeno 3roubové kolo 28 zabirajici se
Sroubovym kolem 30 uloZenym pevné na
hiideli 31 spole¢né s trojbokou vackou 32,
ktera je obepnuta vidlici 33 kyvné& uloZe-
nou na ¢epu 33a v ramenu 1. Volné oko 33b
vidlice 33 je pevné& spojeno s Cepem 34, na
némz je vykyvné uloZena dvojramennd pa-
ka sestdvajici z kulisy 35 pro pohon mecha-
nismu stranového pohybu jehly, ve které
je vytvofeno oko 35a, v ném% je oto&né& ulo-
Zen jeden konec tdhla 36 kloubové pfipo-
jeného druhym koncem k vykyvné thlové
pace 37, jejiZ volny konec je spiaZen s po-
honem mechanismu stranového pohybu
jehly.

Ve spodnim télese 2 S§iciho stroje jsou
uloZeny smyckovace, jejichZ osa kyvani je
umistdna mimob&Zn& vzhledem ke svislé
ose otacCeni stehotvorného mechanismu, tj.
stehotvorného mechanismu 23 smyckovadi
a stehotvorného mechanismu jehelni tyce
28, pritemZ osa kyvani smy$kovaél je od
svislé osy otdceni stehotvorného mechanis-
mu vychylena v opatném sméru, neZ je
pFemistovdna jehla pfi vytvafeni klikatého
stehu. Timto uspofdddnim smy&kovadi
vzhledem ke svislé ose otaceni stehotvor-
ného mechanismu se dosdhne moznosti $iti
v celém rozsahu §ifky rozpichu klikatého
stehu bez potfeby zmé&ny polohy smycko-
vaci.

Ve smykadle 38 kulisy 35 je uloZena jed-
noramennd pdka 39 otofné uloZend v ra-
meni 1. Jednoramennd pdka 39 je na vol-
ném konci spojena s pruZinou 40 slouZici
k pfitlacovédni jednoramenné pédky 39 k po-
vrchu ovladaci vacky 41, uloZené pevné na
hiideli 42, ktery je oto&n#& uloZen v rame-
nu 1. Na hrideli 49 je spoletn& s ovladaci
vatkou 41 axidlné posuvné uloZen sefizo-
vaci knoflik 43 pevné& spojeny s rohatkou
44 ptitlatovanou pruZinou 45 k dorazu 46,
pfifemZ ozubeni na rohatce 44 zapada do
zubu 47 zajiStujictho jeji polohu a soudasné
polohu ovlddaci vacky 41.

Remenice 11 poh&n&nd pomoci Femenil
12 od neznédzorn&né pohonné jednotky se
trvale ot4c¢i. Ot4cdivy pohyb Femenice 11
umoZiiuje prenést na duty htidel 4 nezné-
zornény unésec.

Duty hfidel 4 pohdni pomoci ozubeného
kola 6 rychloposuvem v dob& provadéni
priseku knoflikové dirky hlavni vadku.
Soucasn& je od hlavni vacky odvozen po-
hyb tloZné desky 9 z v§chozi polohy do po-
lohy pri zaCdtku obSivdni knoflikové dirky
a po jejim obSiti zp&t do vychozi polohy.

Od zacatku do konce obgivani knoflikové
dirky vejde nezndzorn&nd volnob&Znéa spoj-
ka uloZend mezi Ffemenici 11 s ruénim ovla-
dacim kolem 13 do &inné polohy s Femenici
11 a jejim prostfednictvim se prenéasi otdc-
ky Femenice 11 na hnaci hfidel 5. Nezna-
zornénd trojbokd vacka uloZend na hnacim
hiideli 5 zaji§tuje pomoci znamého mecha-
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nismu a valeCkové volnobéZky 10 Kkrokovy
otacivy pohyb dutého hridele 4.

Otadivy pohyb je z hnaciho hridele 5 pre-
nasen Sroubovymi koly 14, 15 na predloho-
vy hridel 16 a ozubenou Femenici 17 pro
pohon smyékovaclt uloZenou na predloho-
vém hfideli 16 je udélovadn pomoci ozube-
ného Femene 19 a ozubené Femenice 20
otadivy pohyb hiideli 21 a tim také vacce
22 pohangjici stehotvorny mechanismus 23
smyctkovaci.

Soutasné udéluje predlohovy hiidel 16
pomoci Femenice 18, femene 24 a femenice
25 otatky hiideli 26, na némZ je uloZena
klika 27, ktera znadmym zplsobem pohani
vertikdalng jehelni ty¢ 28. Sroubovymi koly
29, 30 je od hi¥idele 26 pohdnéna trojboka
vacka 32, ktera rozkmitdvd vidlici 33 a s ni
tep 34, ktery pootadi kulisou 35 kolem je-
jiho ototného bodu, tj. kolem stfedu smy-
kadla 38, ¢imZ udéluje kulise 35 kyvavy po-
hyb. Vychylka oka 35a je pifimo umérna
poméru délek ramen kulisy 35. Vychylka
oka 35a kulisy 35 se pfes tdhlo 36 a vykyv-
nou thlovou paku 37 pFendSi na mechanis-
mus stranového pohybu jehly.

Zménou polohy smykadla 38 v kulise 35

6

se méni poloha otofného bodu kulisy 35
a tim také pomér délek ramen kulisy 35,
ktery je polohou otoéného bodu. V disled-
ku toho se také méni vychylka oka 35a
kulisy 35, nebot vychylka konce ramene
kulisy 35, upevnéného na Cepu 34 zistava
konstantni.

U znédzornéného prikladného provedeni je
pFfestavovani otofného bodu kulisy 35, tj.
smykadla 38 umoZnéno natofenim jedno-
ramenné paky 39, na niZ je smykadlo 38
uloZeno. Jednoramenna pédka 39 se nataci
do zvolené polohy pomoci ovlddaci vacky
41, k jejimuZ povrchu je jednoramennd pa-
ka 39 pfitlacovana pruzinou 40.

Stlacenim sefizovaciho knofliku 43 proti
pruZind 45 se rohatka 44 vysune ze zébéru
se zubem 47. Otofenim sefizovaciho knofli-
ku 43 se ovladaci vacka 41 nato€i do zvo-
lené polohy. PFi pominuti tlaku na sefizo-
vaci knoflik se tento vraci pésobenim pru-
Ziny 40 do vychozi polohy pfi zachovanit
zvoleného natofeni, priCemZ% rohatka 44
vejde do zabéru se zubem 47 a dosedne na
doraz 46.

Zub 47 a rohatka 44 zajiStuje ustaveni
ovlddaci vacky 41 ve zvolené poloze.

PREDMET VYNALEZU

1. ZaFizeni pro zménu Sifky stehu Siciho
stroje, zejména S$ictho stroje pro obSivani
knoflikovych direk, zahrnujici kyvnou vid-
lici s ¢epem a kyvné uloZenou uhlovou péa-
ku, spfaZzenou s mechanismem stranového
pohybu, vyznad&ujici se tim, Ze mezi ep (34)
kyvné vidlice (33) a thlovou paku (37]
spfaZzenou s mechanismem stranového po-
hybu jehly je vloZena dvojramennd paka
s prestavitelnym bodem otaceni.

2. Zalizeni podle bodu 1, vyznacujici se
tim, Ze dvojramennd pédka s plestavitelnym
bodem otadeni je tvoFena kulisou (35) se
smykadlem (38), které je otofné uloZeno
na jednoramenné pace (39).

3. Zafizeni podle bodu 2, vyznacujici se
tim, Ze jednoramenné pace (39) je pFifaze-
na nastavitelnd ovlddaci vactka (41).

2 vykresy
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