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(54) Zariadenie na meranie priemeru a krivosti kmetov

Otelom zariadenia je ziskanie informécii
o priemeroch a krivosti kmefia pri jeho
pohybe po dopravniku, resp. o priemere
v jednom mieste, kded kmen stoji. Uvedené-
ho d&elu sa dosiahne bezdotykovym sledova-
nim aspoli dvoch ndprotivngch povrchov
kmeda infra, resp. svetelnymi 1ludmi. Vysielad
a prijimad infra 1ld&a, ktory sleduje prislu3lny
povrch kmeiia sd umiestené na spolo&nom
voziku, ktor§y sa prostrednictvom lanového
servopohonu pohybuje vo vedeni vedla doprav-
nika kmeflov. Prijima¥e Zarenia, ktoré ovléda-
jd pohyb pohonnej jednotky servopohonu
prijimajd 14& vyslany vysieladom Ziraenia
po jeho odraze od pevnej odrazovej plochy
umiestnenej na néprotivnej strane dopravnfika
kmefov a vedenia, V zdvislosti na tom, &i
si prijimade Ziarenia na prisluinom vozfiku
osvetlené alebo zatienené povrchom kmefia
oté%a sa pohonné jednotka servopohenu jednym
alebo druhym smerom, resp. stoji. T¢mto
-istym spbsobom je sledovany vozikom aj
néprotivny povrch kmefia. Vzdialenost medzi
voz{kmi zodpoved4 priemeru kmeila v prisluinom
priemete. Pre sledovanie priemeru v dvoch
alebo viacergch smeroch zariadenie pozostéva
z dvoch alebo viacej popisanych &astf.
%2ariadenie mofno pouZivat na skladoch dreva.
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Vyndlez sa tyka bezkontaktového merania priemeru a krivosti kmelfiov na manipula&ngch
link&ch skladov dreva.

Doposial zndme bezkontaktné snimade priemeru kmefiov moZno v zdsade podla spdsobu
osvetlenia kmefia rozdelit na snimaZe s rovnobeinym vyberom lu&ov a snimade s bodovym osvetle-
nim.

Snimae s rovnobeinym vyberom lG&ov si prevaZne zahraniénej kondtrukcie, majd pomerne
dobré prevddzkové vlastnosti, ale na vyber rovnobeZnych lifov vyZadujd zloZitd optiku,
&im je aj ich cena vysokd a preto sd v s6lo provedeni na naSich skladoch mélo pouZivané.

Snimale s bodovym osvetlenim kmeifla sd prevaZne domdcej kon$trukcie a medzi ich hlavné
nevihody patr{ nepresnost merania priemeru pri krivych kmefioch. Ked sa kmel vplyvom krivosti
vzdaluje od zdroja osvetlenia a pribliZuje k priemetni, kde sa meria jeho tiefi, meni sa
tento aj bez zmeny skutodného priemeru kmefa.

Podstata zariadenia na meranie priemeru a krivosti kmefov na manipula®n$ch link&ch
spo&iva v tom, %e vo vedeni vedla, nad, resp. pod dopravnikom kmefiov sd posuvne uloZené
aspoii dva voziky resp. und$a¥e a na kafdom voziku resp. undda¥i je upevneny aspoil jeden
vysielat¢ a dva prijimate Ziarenia. Na ndprotivej strane dopravnika a vedenia,je pevne
uloZend odrazov4 plocha Ziarenia pozostdvajlica napr. z triplexového zrkadla, oby&ajného
zrkadla, rovnej plochy, atd. Vozik resp. und%a m4 na obidvoch strandch v smere pohybu
vo vedeni upevnené lankd, ktoré sd cez vodiace kladky vedené k navijaciemu bubnu, na ktorxom
sd upevnené druhé konce laniek. Lankd z jedného vozika sd privddzané k jednému navijaciemu
bubnu, na jeho protilahlé povri¥ky. KaZdy navijaci bubon je spojeny s pohonnou jednotkou,
napriklad krokovym motorom. Pohyb a zastavenie, resp. zmysel ot&fania pohonnej jednotky
ovlddaji dva prijimade Ziarenia upevnené na prisluSnom voziku, resp. undSa&i, Pohonné
jednotky su tie%¥ ovl4dané koncovymi spfna¥mi umiestenymi v krajnych polohdch vedenia a
na dopravniku kmefiov pred snimalom priemeru a krivosti,

Hlavné vyhody navrhnutého zariadenia na meranie priemeru a krivosti kmeflov spodfivaijui
v jeho kon¥truk&nej a vyrobnej jednoduchosti, bez pouZitia zloZitych optickgych systémov.
Zariadenie umoZifiuje dostatolne presne merat hribky tvarovo &lenitych - krivych kmeilov.

Na vykrese, na obraze 1 je v ndryse schematicky zndzorneny priklad prevedenia snimada
priemeru a krivosti kmefiov v zvislom smere, na manipula&nfch linkdch a na obraze 2 je schéma
prevedenia snima&e v bokoryse.

snima& priemeru a krivosti kmefiov na manipuladngch link&ch podla obrazu 1 a 2 pozostéva
z vedenia 1, na ktorom'sd posuvne ulo¥ené voziky 2 a 3 s vysiela®mi Ziarenia 4a, 5a a prijima-
&om Ziarenia 4, 5 na voziku 2 a s vysielafom ¥iarenia 6a, 7a a prijimafom Ziarenia 6, 7
na voziku 3. Na vozfku 2 je z obidvoch strdn v smere jeho pohybu upevnené lanko 8, ktoré
je cez vodiace kladky 10 a 11 vedené k navijaciemu bubnu 12, ktory je spojeny s krokovym
motorom 14. Na vozik 3 je tieZ z obidvoch strdn v smere jeho pohybu upevnené lanko 9, ktoré
je cez vodiace kladky vedené k navijaciemu bubnu 13, ktory je spojeny s pohonnou jednotkou
- krokovym motorom ig. V hornej a dolnej polohe vedenia ]l s upevnené koncové spinale 16,
17. Pred snimafom priemeru na dopravniku kmefiov 19 je upevneny koncov§ spina& 18. Na néprotive]

strane vedenia 1 a dopravnika kmeiflov 19 je uloZend odrazové plocha ¥iarenia 20.

Kme#i 21 po prichode ku koncovému spinadu 18 zopne tento a d4 povel k spusteniu &innosti
snimade t.j. vysielale %iarenia 4a, 5a a 6a, 7a vy3ld zvHzKky licov, ktoré si po odrazeni
od odrazovej plochy %iarenia 20 zachytené pr{jma&mi %iarenia 4, 5 a 6, 7 a tieto dajd impulz
k spusteniu pohonnych jednotiek - krokovych motorov 14 a 15. Voziky 2 a 3 sa pBsobenim laniek
8 a 9, ktoré sa navijajui resp. odvijajd z navijacich bubnov 12 a 13 pohybujui smerom k povrchu
kmefia 21. Ked vozfky 2 a 3 prfdu do takovej polohy, %e prijimafe ¥iarenia 5 a 7, ktoré si
bliZ¥ie ku kmefiu sa zatemnia a pfijimaée fiarenia 4, 6, ktoré si vzdialenejiie od kmelia
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21 st edte osvetlené, krokové motory 14 a 15 sa zastavia. Po zatemneni obidvoch prijimadov
#iarenia na pr{slufnom voziku krokov§ motor, ktory zabezpeluje pohyb vozika positva vozik
smerom od povrchu kmefia 35 t.j. k vychodzej polohe. Prifom prijimade Ziarenia 4 a 5 uloZené

na vozfiku 2 ovlddajud krokovy motor 14 a prijimade Ziarenia 6, 7 na voziku 3 ovlddajd krokovy
motor 15, navzdjom nezdvisle. Takto voziky 2 a 3 sledujui ndprotivné povrchové krivky kmefia

21 po dobu zopnutia koncového prijimade 18 pritomnostou kmefia 21. Po odchode kmelia z priestoru
merania vypne sa koncovy spinal 18 a d4 impulz k névratu vozikov 2 a 3 do vghodzich polsh

vo vedeni 1, napriklad tym, %e vypne vysielale Ziarenia 4a, 5a a 6a, 7a, &im sa prijimade
fiarenia 4, 5 a 6, 7 zatemnia. Vgchodzia poloha vozika 2 vo vedeni 1 je ohranidend koncovym
spinadom 7.

Pre potrebu merania hribok resp. krivostf v dvoch alebo viacerych smeroch v rovine
kolmej na pozdI¥nu os kmefia 21 snima& musi pozostdvat z dvoch alebo viacerych popisanych
tasti.

Kon#itrukcia snimafa priemeru a krivosti kmefiov podla tohto vynélezu umoifiuje pri podstatnom
zni{¥eni nadobddacich ndkladov merat s dostato&nou presnostou priemery, resp. aj krivost i tvarovo
&lenitych - krivych kmeiiov.

PREDMET VYNALEGZU

Zariadenie na meranie priemeru a krivosti kmeflov pozostdvajice z vysieladov a odrazovej
plochy, vyznalujice sa tym, Ze vo veden{ (1) s uloZené aspoil dva voziky, resp. unéfale
(2, 3) a na ka¥dom vozfku, resp. und$a®i (2, 3) si okrem vysieladov (4a, 5a, 6a, 7a) dva
prijimade Ziarenia (4, 5 a 6, 7), prifom ka%fdy z vozikov (2, 3) m& na obidvoch stranadch
v smere pohybu vo veden{ (1) upevnené lanko (8, 9), ktoré je cez vodiace kladky‘(lo, 11)
vedené k navi{jaciemu bubnu (12, 13), kde je upevnen§y druh§y koniec lanka (8, 9), prilom lanké
z jedného vozfka si privddzané k jednému navijaciemu bubnu (12, 13) a na jeho protilahié
povriky.

2 vykresy
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