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Pneumatyczny silownik membranowy do zaworéw, zwlaszcza do
urzadzen okretowych
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Przedmiotem wynalazku jest pneumatyczny si-
lownik membranowy do zawordéw, zwlaszcza do
urzadzen okretowych.

Dotychezas w automatyce okretowej stosuje sie
zawory zdalnie sterowane z silownikiem hydrau-
licznym, elektrycznym, elektromagnetycznym i
pneumatycznym. Silowniki hydrauliczne wymaga-
ja zainstalowania agregatu hydraulicznego. Silow-
niki elektryczne i elektromagnetyczne sg ciezkie i
nie zapewniajg dostatecznego bezpieczenstwa prze-
ciwpozarowego. Z tych powoddéw silowniki pierw-
szych trzech wymienionych typéw sg niedogodne
w zastosowaniu.

Znane zawory z silownikiem pneumatycznym sa
niedogodne ze wzgledu na duzy ciezar, duze ga-
baryty i brak wymiennos$ci silownikéw miedzy za-
worami roéznych typéw. Ponadto znane sitowniki
pneumatyczne majg skomplikowang konstrukeje
napedu recznego i zwykle wymagajg uszczelnienia
komory powietrznej dtawicg.

Celem wynalazku jest unikniecie wymienionych
niedogodnosci, szczegblnie niepozgdanych w urzg-
dzeniach okretowych. '

Cel ten zostal osiggniety w konstrukeji silownika
wedlug wynalazku, przez sztywne polgczenie trzpie-
nia zaworu z obrzezem membrany poprzez dolng
§ciane komory powietrznej sitownika, zamocowanie
S§rodkowej czeSci membrany do plyty podstawowej
oraz oddzielenie sprezyny od mechanizmu stero-
wania plaszczyzng plyty podstawowej sitownika.
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Takie rozwigzanie umozliwia zdalne pneumatyczne
sterowanie i miejscowe reczne otwieranie i zamy-
kanie zaworu, przy czym do silownika mozna do-
taczyé elektryczny lub pneumatyczny sygnalizator
polozenia. Sterowanie reczne dziala bez wzgledu
na aktualng warto§¢é pneumatycznego sygnalu ste-
rujgcego. .

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
ktadowym wykonaniu na rysunku, ktéry przed-
stawia pneumatyczny silownik w przekroju pio-
nowym.

Plyta podstawowa 1 jest sztywno polgczona z kot-
nierzem 2, ktéry zostaje przylaczony do korpusu
zaworu. Grzybek 3 zamyka gniazdo 4 zaworu od
dolu, co pozwala na stosowanie mniejszego silow-
nika. Trzpien 5 zaworu polgczony jest sztywno
z dolng S$cianka 6 silownika, ktéra opiera sie na
kulistej powierzchni talerza 7 sprezyny 8 i wraz
z membrang 9 tworzy komore powietrzng 10 sitow-
nika. Kulista powierzchnia zetkniecia dolnej §cian-
ki 6 z talerzem 7 usuwa mozliwo§é dzialania na
trzpien 5 momentéw gngcych, pochodzgcych od
sprezyny 8. Ci$nienie powietrza podawanego od ko-
mory 10, dziatajgc na dolng §cianke 6 powoduje
ugiecie sprezyny 8, przesuniecie trzpienia 5 w dét
i otwarcie zaworu. Z chwilg usuniecia powietrza
z komory 10 sprezyna 8 zamyka zawér. Do recz-
nego otwierania i zamykania zaworu stuzy pokret-
lo 11, przesuwajgce nakretke 12. Z nakretki 12 ruch
przenoszony jest poprzez ruchomy element 13 na
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dolng $cianke 6 silownika. Naped reczny dziala
rowniez — co jest bardzo istotne — w przypadku

pekniecia sprezyny 8 lub membrany 9.
Zastrzezenie patentowe

Pneumatyczny silownik membranowy do zawo-
réow, zwlaszcza do urzadzen okretowych, znamienny
tym, Ze obrzeze membrany (9) jest sztywno polg-
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czone z trzpieniem (5) zaworu, poprzez dolng §cian-
ke (6) komory powietrznej (10) sitownika, $Srodko-
wa za$ cze$é membrany (9) jest zamocowana do
nieruchomej plyty podstawowej (1), przy czym
sprezyna 8 jest oddzielona od mechanizmu stero-
wania recznego plaszczyzng plyty podstawowej (1)
i opiera sie o dolng $cianke (6) komory (10) po-
przez talerzyk (7) przylegajacy do tej §cianki ku-
listg czedcig powierzchni.
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