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DESCRIPCION

Mecanismo de la palanca de cambio.

La presente invencion se refiere a mecanismos de
la palanca de cambio, particularmente a sostener una
palanca de cambio y desviar la palanca de cambio a
una posicion preferida.

Normalmente, el cambio de las relaciones de tras-
misién en un sistema de trasmision se efectia median-
te un dedo de cambio que actia sobre un conjunto de
horquillas de trasmisién en la trasmisién. El dedo de
cambio es accionado mediante una palanca de cambio
que se extiende fuera de la trasmision y estd sostenida
en un mecanismo de soporte.

A menudo, en un vehiculo de traccién en las rue-
das traseras, la palanca de cambio puede accionar di-
rectamente sobre el sistema de trasmision y estd mon-
tada en un alojamiento que se extiende desde la parte
superior del mismo. En un vehiculo de traccién en las
ruedas delanteras, y en algunos casos en un vehicu-
lo de traccidn en las ruedas traseras, dependiendo de
la colocacidén de la trasmisién con respecto al asien-
to del conductor, la palanca de cambio normalmente
puede accionar remotamente sobre el sistema de tras-
misién por medio de un conjunto de cambio de con-
trol remoto. El conjunto de cambio de control remoto
normalmente comprende una serie de palancas, o bien
otros medios tales como, por ejemplo, cables o meca-
nismos hidraulicos, a los cuales estd unida la palanca
de cambio.

Mecanismos conocidos de soporte de la palanca
de cambio comprenden una parte esférica agrandada
dispuesta sobre la palanca de cambio. La parte esfé-
rica estd dispuesta en el mecanismo en una copa de
retencién y se puede accionar, a través de un acopla-
miento de esfera con esfera, para la articulacion de
la misma para llevar a cabo operaciones de cambio.
La copa de retencidn estd alojada en un alojamiento a
través del cual se extiende la palanca.

Los mecanismos de palanca de cambio general-
mente comprenden también medios de desviacion que
se pueden accionar para proporcionar una fuerza de
desviacién sobre la palanca cuando se cambia desde
una posicién neutra previamente determinada.

Los medios de desviacién conocidos generalmen-
te comprenden un par de pasadores de retorno diame-
tralmente opuestos que se pueden accionar para que
entren en contacto con superficies laterales opuestas
de la palanca. Los pasadores de retorno estdn dispues-
tos a lo largo de un eje transversal al de la palanca en
una posicién neutra desviada y se pueden accionar pa-
ra aplicar una fuerza de desviacién sobre las zonas in-
feriores de las superficies laterales de la palanca. Nor-
malmente existe un espacio, debido a las tolerancias
de fabricacion, entre cada superficie lateral y el pasa-
dor de retorno asociado.

En utilizacién, un desplazamiento articulado de la
palanca, desde la posicion neutra, causa que se apoye
en el pasador de retorno apropiado y, en un desplaza-
miento adicional de la palanca, desplaza el pasador de
retorno contra la fuerza de desviacion de un resorte,
aplicando de ese modo una fuerza de retorno sobre la
palanca que se puede accionar para favorecer el retor-
no de la palanca a la posicién neutra.

Los mecanismos conocidos anteriormente men-
cionados experimentan un movimiento indeseable de
la palanca debido a los medios de desviacién, en for-
ma de pasadores de retorno, que estan dispuestos sélo
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en posiciones direccionales restringidas con relacién
al desplazamiento de la palanca. A fin de disponer de
una palanca completamente desviada serd necesario
tener un pasador de retorno dispuesto en cada una de
las direcciones en las cuales se pueda desplazar la pa-
lanca. Esto claramente es poco econdmico ya que ca-
da pasador de retorno requiere un taladro mecanizado
en el interior del alojamiento en el cual esta dispuesto.

Ademés, el espacio entre cada superficie lateral de
la palanca y el pasador de retorno asociado se traduce
en un movimiento indeseable de la palanca, el cual es
notado por el usuario.

Adicionalmente, la disposicién de los pasadores
de retorno, transversal al eje longitudinal del aloja-
miento, y la longitud del desplazamiento requerida en
los pasadores para proporcionar la fuerza de desvia-
cién deseada, impone una anchura global minima del
mecanismo.

El documento US 3064493A, el cual constituye la
técnica anterior mds proxima, expone una palanca de
cambio de engranajes montada sobre medios de arti-
culacién. Los medios de articulacién comprenden una
bola que consta de dos piezas, un mecanismo de leva
y un resorte operativo para mantener las dos piezas de
la bola en contacto con un casquillo de cooperacién.
El mecanismo de leva actia por medio de la bola para
mantener la palanca de cambio de engranajes en una
posicion.

Es deseable que el usuario experimente una sen-
sacion positiva y la certeza de la posicién cuando la
palanca se desplaza a posiciones previamente deter-
minadas, incluyendo las posiciones neutras.

Ademas, es deseable incrementar el rendimiento
funcional de los mecanismos de palanca de cambio y
reducir los costes relacionados con la fabricacién de
los mismos.

Adicionalmente, es deseable un mecanismo com-
pacto, el tamafio del cual no esté impuesto por los ele-
mentos del mismo que se extienden radialmente hacia
fuera desde el eje longitudinal del alojamiento.

Es un objeto de la presente invencién proporcionar
un mecanismo de la palanca de cambio que se puede
accionar para proporcionar al usuario una sensacién
positiva y la certeza de la posicién de la palanca.

Es también un objeto de la presente invencion pro-
porcionar un mecanismo de la palanca de cambio con
un rendimiento funcional incrementado.

Ademds, es un objeto de la presente invencién
proporcionar un mecanismo de la palanca de cam-
bio que tenga unos costes de fabricacion relativamen-
te bajos.

Adicionalmente, es un objeto de la presente in-
vencién proporcionar un mecanismo de la palanca de
cambio que sea compacto, el tamafio del cual no esté
impuesto por elementos del mismo que se extienden
radialmente hacia fuera desde el eje longitudinal del
alojamiento.

Un mecanismo de la palanca de cambio segun la
presente invencidn esté caracterizado por las caracte-
risticas de la reivindicacién independiente 1.

Segtin la presente invencién un mecanismo de la
palanca de cambio comprende una palanca, medios de
articulacién adaptados para facilitar la articulacién de
la palanca desde una posicién neutra a una pluralidad
de posiciones articuladas de seleccién de engranajes,
y medios de desviacion, dispuestos sobre la palanca
coaxialmente con la misma y que se pueden accio-
nar para desviar la palanca a dicha posicién neutra,
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los medios de desviacién comprendiendo un primer
elemento provisto de una cara de apoyo, un segundo
elemento, dispuesto coaxialmente con la palanca, que
tiene una cara extrema y una cara de desviacion, un
tercer elemento, dispuesto a sobre la palanca y fijado a
la misma para extenderse radialmente hacia fuera des-
de la misma y un elemento de desviacidn, dispuesto
coaxialmente con la palanca y colocado para exten-
derse entre la cara de desviacién y el tercer elemento,
en el que, al articular la palanca, desde la posicién
neutra a una posicion de seleccién de un engranaje,
la cara extrema del segundo elemento se apoya sobre
la cara de apoyo del primer elemento para producir
una fuerza de desviacién de retorno la cual, por me-
dio del resorte y del tercer elemento, se aplica a la pa-
lanca y de ese modo desviar la palanca a la posicién
neutra.

Los medios de desviacién pueden estar dispuestos
sobre la palanca de tal forma que sean coaxiales con
la misma.

El elemento de desviacion puede ser un resorte.

El mecanismo de la palanca de cambio puede
comprender un alojamiento, una palanca provista de
un eje longitudinal, medios de articulacién adaptados
para facilitar la articulacién de la palanca en una plu-
ralidad de posiciones y medios de desviacidon que se
pueden accionar para desviar la palanca en por lo me-
nos una posicién desviada, caracterizado porque los
medios de desviacién se pueden accionar para aplicar
una fuerza de desviacién en una direccién sustancial-
mente no transversal con relacién al eje longitudinal
de la palanca.

El mecanismo de la palanca de cambio puede
comprender un alojamiento, una palanca provista de
un eje longitudinal, medios de articulacién adaptados
para facilitar la articulacién de la palanca en una plu-
ralidad de posiciones y medios de desviacidon que se
pueden accionar para desviar la palanca en por lo me-
nos una posicién desviada, caracterizado porque los
medios de desviacion estdn adaptados para aplicar
una fuerza de desviacidn operativa para oponerse en
cualquiera de las direcciones en las cuales se puede
desplazar la palanca.

El alojamiento puede comprender un eje longitu-
dinal y la direccién de la fuerza de desviacién apli-
cada puede ser sustancialmente aquella del eje lon-
gitudinal del alojamiento. Cuando estd en la posicién
desviada, el eje longitudinal pueden descansar sustan-
cialmente en la misma direccién en la que se aplica la
fuerza de desviacion.

La palanca preferiblemente se extiende a través
de los elementos primero, segundo, tercero y de des-
viacién para formar una disposicién sustancialmente
coaxial con ellos. El elemento de desviacién puede
comprender un resorte.

El primer elemento estd ventajosamente adapta-
do para acoplarse con medios de tope, los cuales es-
tan preferiblemente dispuestos en el alojamiento, mas
preferiblemente sobre una pared interior del aloja-
miento. Los medios de tope pueden comprender una
zona de didmetro reducido de la pared interior del alo-
jamiento, que puede tener la forma de un apoyo contra
el cual se acopla el primer elemento.

Los medios de tope se pueden accionar para evitar
el desplazamiento de articulacién del primer elemento
en por lo menos una direccién.

Alternativamente, los medios de tope pueden estar
dispuestos sobre la palanca, o en el interior del siste-
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ma de la trasmision con el cual estdn funcionalmente
asociados.

El mecanismo de la palanca de cambio también
puede comprender segundos medios de desviacion los
cuales pueden ser iguales que los primeros medios de
desviacion.

Los medios de articulacidon pueden estar dispues-
tos sobre la palanca entre los medios de desviacién
primeros y segundos.

Los medios de articulacién pueden comprender un
elemento esférico ventajosamente dispuesto en una
copa de retencion y que se pueden accionar para mo-
verlos articuladamente en su interior mediante un aco-
plamiento de esfera con esfera entre ellos.

El elemento esférico puede estar fijado a la palan-
ca formando de ese modo un punto de articulacién so-
bre la palanca. El elemento esférico puede estar fijado
a la palanca por medio de un pasador de retencioén.
Alternativamente el elemento esférico puede formar
parte integral de la palanca.

La palanca se puede extender a través del elemen-
to esférico para formar una disposicién sustancial-
mente coaxial con el mismo.

El elemento esférico esta preferiblemente dispues-
to sobre la palanca entre los extremos primero y se-
gundo de la misma.

El elemento esférico estd formado preferiblemen-
te a partir de material pldstico. Alternativamente, el
elemento esférico puede estar formado a partir de un
material metdlico.

La copa de retencién puede estar formada a partir
de un material plastico. Alternativamente la copa de
retencién puede estar formada a partir de un material
metalico.

La presente invencion se describird adicionalmen-
te ahora, a titulo de ejemplo, con referencia a los di-
bujos adjuntos, en los cuales:

la figura 1 es un mecanismo de la palanca de cam-
bio segun la presente invencion, en la seccién por A-
A, mostrando la palanca dispuesta en una posicién
neutra desviada;

la figura 2 es el mecanismo de la palanca de cam-
bio de la figura 1, en la seccién por B-B, mostrando la
palanca dispuesta en una posicion neutra;

la figura 3 es el mecanismo de la palanca de cam-
bio de las figuras 1 y 2, en la seccion a través de B-
B, mostrando la palanca dispuesta entre la posicién
neutra y una posicién previamente determinada, aco-
plandose con medios eldsticos;

la figura 4 es el mecanismo de la palanca de cam-
bio de las figuras anteriormente mencionadas, en la
seccion a través de B-B, mostrando la palanca dis-
puesta en una posicién previamente determinada ha-
biendo superado los medios eldsticos; y

la figura 5 es el mecanismo de la palanca de cam-
bio de las figuras anteriormente mencionadas, en la
seccién a través de A-A, mostrando la palanca dis-
puesta en una posicioén previamente determinada.

Con referencia a los dibujos se representa un me-
canismo de la palanca de cambio 10 que comprende
un alojamiento 12, que tiene un eje longitudinal 14,
una palanca 16, que tiene un primer extremo 18, un
segundo extremo 20 y un eje longitudinal 22, medios
de articulacion 24, y medios de desviacion 26.

El alojamiento 12 es cilindrico, formado alrededor
del eje longitudinal 14 y comprende una pared 28, que
tiene una superficie interior 30 y una cubierta 32.

La palanca 16 estd formada a partir de un elemen-
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to alargado que tiene un didmetro exterior y, en una
posicién neutra, estd dispuesta en el interior del alo-
jamiento 12 a lo largo del eje longitudinal 14 del mis-
mo.

Los medios de articulacion 24 comprenden un ele-
mento esférico 34, que tiene una superficie esférica
exterior 36, y una copa de retencion 38, que tiene una
superficie esférica interior 40. La copa de retencion
38 se puede accionar para retener el elemento esféri-
co 34 en su interior y proporcionar un desplazamiento
articulado del elemento esférico 34, alrededor de un
punto de articulacién 42, mediante el acoplamiento
de la superficie esférica exterior 36 del mismo con la
superficie esférica interior 40 de la copa de retencion
38.

La copa de retencién 38 puede estar formada a
partir de dos o mds piezas que facilitan el montaje del
mecanismo.

El elemento esférico 34 y la copa de retencion es-
tan formados a partir de material plastico. Alternati-
vamente, pueden estar formados a partir de material
metélico.

La palanca 16 se extiende a través del elemento
esférico 34 y estd fijada al mismo, entre los extremos
primero y segundo 18 y 20 de la misma, mediante un
pasador de retencién 44. La palanca 16 por lo tanto
estd articulada alrededor del punto de articulacién 42.

Los medios de desviacién 26 comprenden elemen-
tos primero y segundo, 46 y 48, adaptados para poder-
se desplazar a lo largo del eje longitudinal 22 de la pa-
lanca 16, un tercer elemento 50 fijo con relacién a la
palanca 16 y un elemento de desviacion en forma de
un resorte 52 dispuesto entre los elementos segundo y
tercero, 48 y 50, respectivamente.

Los medios de desviaciéon comprenden también
medios de tope 54 en forma de una zona de didmetro
menor dispuesta sobre la superficie interior 30 de la
pared del alojamiento 28 como un apoyo 56. El apo-
yo 56 puede formar parte de la copa de retencién 38
para reducir los costes de fabricacion.

El primer elemento 46 tiene la forma de un disco
anular que tiene un didmetro exterior suficientemente
pequefio como para poderse desplazar en el interior
del alojamiento 12 en la direccién del eje longitudi-
nal 14 del mismo y suficientemente grande como para
apoyarse en el apoyo 56 dispuesto sobre la superficie
interior 30 de la pared del alojamiento 28. El primer
elemento 46 comprende también una cara de soporte
47 y una cara de apoyo axialmente opuesta 49. El pri-
mer elemento 46 comprende también una abertura 58
que se extiende axialmente a través del mismo.

El segundo elemento 48 tiene la forma de un co-
jinete, en forma de chistera, provisto de una zona de
un didmetro exterior menor 60 que se extiende has-
ta un extremo superior 62 y una zona de un didmetro
exterior mayor 64 que define un extremo rebordeado
66. El extremo rebordeado 66 comprende una cara ex-
trema rebordeada 67 y una cara de desviacién 69. El
segundo elemento 48 comprende también una abertu-
ra 68 que se extiende axialmente a través del mismo.

El tercer elemento 50 tiene la forma de un dis-
co anular que tiene una abertura 70 que se extiende
axialmente a través el mismo.

En estado montado, la palanca 16 se extiende a
través de la abertura 58 del primer elemento 46. El
didmetro de la abertura 58 es suficientemente mayor
que el didmetro exterior de la palanca 16 de tal for-
ma que la palanca 16 puede estar dispuesta a en una
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posicion diferente a la transversal.

La palanca 16 adicionalmente se extiende a través
de la abertura 68 del segundo elemento 48. El didme-
tro de la abertura 68 es mayor que el didmetro exterior
de la palanca 16, de tal forma que el segundo elemen-
to 48 es deslizante a lo largo del eje longitudinal 22 de
la palanca 16, sobre la superficie exterior de la misma.

El extremo rebordeado 66 del segundo elemento
48 estd dispuesto de tal manera que la cara extrema
rebordeada 67 se apoya contra la cara de soporte 47
del primer elemento 46.

La palanca 16 adicionalmente se extiende a través
de una abertura 70 dispuesta en el tercer elemento 50.
La palanca 16 comprende un canal 71, definido por
una zona de didmetro menor dispuesta alrededor de
la circunferencia exterior del mismo. La abertura 70
es de un didmetro que es menor que el didmetro de la
superficie exterior de la palanca 16 de tal forma que
el tercer elemento 50 se extiende dentro del canal 71,
fijando de ese modo longitudinalmente el tercer ele-
mento 50 con relacion a la palanca 16.

El resorte 52 estd dispuesto para rodear la zona de
didmetro menor 60 del segundo elemento 48 y se ex-
tiende desde el apoyo con la superficie de desviacién
69 del extremo rebordeado 66 hasta el apoyo con el
tercer elemento 50.

El conjunto anteriormente mencionado de articu-
lacién y desviacion estd retenido en el interior del alo-
jamiento mediante pasadores de retencién 74 y 76 dis-
puestos sobre la palanca 16 en la zona de los extremos
primero y segundo 18 y 20 respectivamente de la mis-
ma. La palanca 16 se extiende adicionalmente para la
interfaz con el usuario mds alld del primer extremo 18
y el acoplamiento con un sistema de transmision mas
alla del segundo extremo 20.

Como se representa en los dibujos, la desviacion
de la palanca 16 se puede optimizar mediante segun-
dos medios de desviacién 72 dispuestos sobre la pa-
lanca opuestos a los primeros medios de desviacién
26 anteriormente mencionados, esto es, de tal forma
que los medios de articulacién 24 estan dispuestos so-
bre la palanca 16 entre los medios de desviacién pri-
mero y segundo, 26 y 72 respectivamente, mejorando
de ese modo la reaccién y el equilibrio de la palanca
16 en respuesta a las fuerzas de desviacion.

Los segundos medios de desviacién 72 compren-
den los mismos componentes, y el mismo montaje de
los mismos, que los primeros medios de desviacion
26.

Las figuras 1 y 2 muestran la palanca, en utiliza-
cién, en una posicién neutra, en la que cada primer
elemento 46 es sustancialmente perpendicular al eje
longitudinal 22 de la palanca 16 y cada resorte 52,
por lo tanto, se extiende para sostener y equilibrar la
balanza 16 en esa posicion neutra.

Las figuras 3 y 4 muestran la palanca 16, en uti-
lizacién, en transicién hacia y dispuesta en una posi-
cidén de seleccion de engranajes previamente determi-
nada, articulada a lo largo de un primer plano, defini-
do por la linea de seccién B-B, y la figura 5 muestra la
palanca 16, en utilizacién, dispuesta en una posicién
de seleccidn de engranajes previamente determinada
articulada a lo largo de un segundo plano, definido
por la linea de seccién A-A, esto es, sustancialmente
transversal a aquella del primer plano.

Con referencia a las figuras 3 y 4 el primer ele-
mento 46 estd fijado axialmente con relacion al eje
longitudinal 14 del alojamiento 12, para formar una
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plataforma de soporte operativa para acoplarse con el
segundo elemento 48.

En utilizacién, el tercer elemento 50 esta axial-
mente fijado con relacién a la palanca 16 y, en el
desplazamiento articulado de la palanca, aplica una
fuerza sobre una zona del resorte 52 adyacente a la
direccién en la cual se articula la palanca. La fuerza
aplicada comprime el resorte entre el tercer elemen-
to 50 y la cara de desviacién 69 del segundo elemento
48. El segundo elemento 48 es deslizante a lo largo de
la palanca 16 para permitir la articulacién de la palan-
ca. Sin embargo, cuanto mayor es el desplazamiento
articulado, mayor es la fuerza que la aprieta hacia el
primer elemento 46, por lo que se evita que se despla-
ce mds alld mediante el acoplamiento con el mismo.

Por lo tanto, la cara extrema rebordeada 67, del
segundo elemento, se apoya sobre la cara de soporte
47 del primer elemento para producir una fuerza de
desviacion de retorno la cual, a través del resorte 52
y del tercer elemento 50, se aplica a la palanca 16 y
de ese modo desvia la palanca a la posicién neutra.
La fuerza de desviacion de retorno se incrementa me-
diante la capacidad del segundo elemento de deslizar
a lo largo del eje longitudinal de la palanca.

Simultaneamente, cuando el tercer elemento 50
aplica una fuerza que comprime el resorte 52 adya-
cente a la direccién en la cual se articula la palanca,
también aplica una fuerza de extension cooperativa al
resorte 52 diametralmente opuesta a la fuerza de com-
presion, la cual también es operativa para desviar la
palanca a la posicién neutra.

También simultdneamente, los segundos medios
de desviacion se pueden accionar de la misma mane-
ra, como los primeros medios de desviacion descritos
antes, para optimizar la reaccién y equilibrar el efecto
de desviacion sobre la palanca.

Con referencia a las figuras 1 y 5, el mecanismo
de la palanca de cambio 10 comprende también me-
dios de indicacién de la posicion de la palanca 78 que
se pueden accionar para indicar la disposicién de la
palanca 16 en la posicién neutra.

Los medios de indicacién de la posicién de la pa-
lanca 78 comprenden un conmutador 80 que se pue-
de accionar para que se acople con medios de accio-
namiento del conmutador 82 para formar una sefal
eléctrica cuando la palanca 16 estd dispuesta en la po-
sicién neutra.

El conmutador 80 comprende un extremo de cone-
xién 84 y un extremo de contacto 86 y estd dispuesto
en la pared 28 del alojamiento 12 a lo largo de un eje
que se extiende radialmente hacia fuera desde el ele-
mento esférico 34. El conmutador 80 se puede des-
plazar a lo largo del eje en el cual estd dispuesto y es
desplazado hacia el elemento esférico 34 de tal forma
que el extremo de contacto 86 esté en contacto con
el mismo. El extremo de conexién 84 estd conectado
a una interfaz de usuario tal como, por ejemplo, un
indicador visual o de audio.

Los medios de accionamiento del conmutador 82
comprenden un elemento 88 dispuesto sobre el extre-
mo de contacto 86 del conmutador 80 y un receptor
del elemento 90 dispuesto sobre el elemento esférico
34. El elemento 88 estd conformado adecuadamente
para montarse sobre la superficie del elemento esféri-
co 34 cuando la palanca 16 es desplazada a posiciones
previamente determinadas, como se representa en la
figura 5. El receptor del elemento 90 estd adecuada-
mente dispuesto de forma que al disponer la palanca
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16 en la posicién neutra el receptor del elemento 90
se alinea con el elemento 88 y lo recibe en su inte-
rior, como se representa en la figura 1, formando de
ese modo una conexion eléctrica con el conmutador
80. La conexion eléctrica forma una sefial eléctrica,
la cual acciona la interfaz del usuario indicando de
ese modo que la palanca 16 estd en la posicidon neutra.
Es posible orientar y colocar el mecanismo de con-
mutacién para que sea accionado cuando la palanca
se coloca dentro de la posicion del engranaje de mar-
cha atrds para proporcionar un interruptor de la luz
del engranaje de marcha atrds o bien otros medios de
aviso del engranaje de marcha atras.

Con referencia a las figuras 2 a 4, el mecanismo de
la palanca de cambio 10 comprende también medios
elasticos 92 operativos para proporcionar resistencia
al desplazamiento de la palanca 16 en una posicién
restringida tal como, por ejemplo, una posicién la cual
cambia la transmisién al engranaje de marcha atrés.

Las figuras 2 a 4 muestran el desplazamiento pro-
gresivo de la palanca 16 a la posicion restringida.

Los medios eldsticos comprenden un elemento
elastico 94 y un seguro 96.

El elemento eldstico 94 estd dispuesto en la pared
28 del alojamiento 12 a lo largo de un eje que se ex-
tiende radialmente hacia fuera desde el elemento es-
férico 34. El elemento eldstico 94 se puede desplazar
a lo largo del eje en el cual estd dispuesto y es des-
viado hacia el elemento esférico 34 de tal forma que
entre en contacto con el mismo. El elemento eldstico
94 tiene un extremo de contacto 98 conformado ade-
cuadamente para montarse sobre la superficie del ele-
mento esférico 34 cuando la palanca 16 esta dispuesta
en otras posiciones y para acoplarse con el seguro 96
durante el desplazamiento de la palanca 16 a la posi-
cion restringida.

El seguro 96 estd adecuadamente dispuesto sobre
el elemento esférico 34 para acoplarse con el elemen-
to eldstico 94 sélo cuando se hace un intento de des-
plazar la palanca 16 a la posicion restringida.

En utilizacién, en un intento de desplazar la palan-
ca 16 a la posicion restringida, el elemento elastico 94
acopla el seguro 96, lo cual proporciona resistencia al
desplazamiento adicional de la palanca 16 en la di-
reccion de la posicidn restringida. Incrementando la
fuerza aplicada a la palanca 16 en la direccién de la
posicion restringida, suficiente para superar la desvia-
cion aplicada al elemento eldstico 94, permite que el
elemento eldstico 94 se monte sobre el seguro 96, per-
mitiendo de ese modo que la palanca 16 se disponga
en la posicion restringida.

Se observard a partir de la descripcién que la pre-
sente disposicién permite producir un conjunto de la
palanca de cambio muy compacto. Puede tener una
altura reducida por encima de la transmisién cuando
se compara con dispositivos conocidos y ser mas pe-
quefio porque se evita la necesidad de un elemento de
articulacion esférico grande y los medios de desvia-
cién compactos se colocan sobre la palanca.

Mientras el conjunto puede trabajar con un me-
dio de desviacién 26, es preferible disponer otro por
encima del eje de articulacion definido por el elemen-
to esférico 34 y uno por debajo del mismo 72. Esto
proporciona una sensacién més equilibrada de la ope-
racion de cambio y facilita un disefio de una construc-
ci6n mads faciles del conjunto.

A través de la descripciéon y de las reivindica-
ciones de esta memoria las palabras “comprenden”

5
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y variaciones de la palabra, tales como, por ejem-
plo “comprendiendo” y “comprende”, significa “in-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

cluyendo pero no limitado a ello” y no pretenden ex-
cluir otros componentes o elementos integradores.
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REIVINDICACIONES

1. Mecanismo de la palanca de cambio (10) com-
prendiendo una palanca (16), medios de articulacién
(24) adaptados para facilitar la articulacién de la pa-
lanca (16) desde una posicion neutra a una pluralidad
de posiciones articuladas de seleccién de engranajes,
y medios de desviacién (26), dispuestos sobre la pa-
lanca (16) coaxialmente con la misma y que se pue-
den accionar para desviar la palanca a dicha posicién
neutra, caracterizado porque los medios de desvia-
cién (26) comprenden un primer elemento (46) pro-
visto de una cara de apoyo (47), un segundo elemen-
to (48), dispuesto coaxialmente con la palanca (16),
que tiene una cara extrema (67) y una cara de desvia-
cion (69), un tercer elemento (50), dispuesto a sobre
la palanca (16) y fijado a la misma para extenderse
radialmente hacia fuera desde la misma y un elemen-
to de desviacion (52), dispuesto coaxialmente con la
palanca y colocado para extenderse entre la cara de
desviacion (69) y el tercer elemento (50), en el que
al articular la palanca (16), desde la posicién neutra
a una posicién de seleccién de un engranaje, la cara
extrema del segundo elemento (69) se apoya sobre la
cara de apoyo del primer elemento (47) para producir
una fuerza de desviacidn de retorno la cual, por medio
del elemento de desviacién (52) y del tercer elemento
(50), se aplica a la palanca (16) y de ese modo desvia
la palanca a la posicién neutra.
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2. Mecanismo de la palanca de cambio segun la
reivindicacion 1 en el que el segundo elemento se pue-
de desplazar a lo largo de parte de la palanca (16) en
la direccién del eje longitudinal de la misma.

3. Mecanismo de la palanca de cambio segtin la
reivindicacién 1 o 2 en el que los medios de desvia-
cién se pueden accionar para proporcionar una des-
viaciéon omnidireccional de la palanca (16).

4. Mecanismo de la palanca de cambio segtin cual-
quiera de las reivindicaciones anteriores compren-
diendo un alojamiento (12) que tiene un apoyo (56)
sobre el cual estd dispuesto el primer elemento.

5. Mecanismo de la palanca de cambio segtin cual-
quiera de las reivindicaciones anteriores en el que el
elemento de desviacidn (52) es un resorte.

6. Mecanismo de la palanca de cambio segtin cual-
quiera de las indicaciones anteriores comprendiendo
segundos medios de desviacion (72).

7. Mecanismo de la palanca de cambio segtn la
reivindicacion 6 en el que los medios de articulacién
estdn dispuestos entre los medios desviacion primero
y segundo (26, 72).

8. Mecanismo de la palanca de cambio segtn la
reivindicacion 6 o 7 en el que los segundos medios de
desviacién (72) son sustancialmente iguales que los
primeros medios de desviacion (26) y estdn dispues-
tos sobre la palanca (16) para ser accionados alternati-
vamente con los primeros medios de desviacion (26).
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