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Wynalazek dotyczy mechanizmow ii-
czacych, a w szczegélnosci rejestratora do
maszyn do dodawania zapisujacych rezul-
taty.

Przedmiot gléowny wynalazku niniej-
szego stanowi mechanizm, przenoszacy
wartoéci, o budowie prostej i niekosztow-
nej o podwéjnem dzialaniu, gdyz stuzy
zaréwno do odejmowania, jak i dodawania
i porusza si¢ pod wplywem niewielkiej si-
ly napedowej, dziatajac najzupelniej pew-
nie podczas wykonywania dziatania i pod-
czas zamykania, czyli przytrzymywania
narzadu przenoszacego w pozycji $cisle o-
kreslonej.

Wynalazek dotyczy réwniez mechani-

zmu przenoszacego o podwojnem dzialaniu

nape¢dzanego przez silnik zbudowany w
taki sposob, iz jeden tylko zespél sprezyn
pociaggowych porusza ten mechanizm prze-
noszacy zaréwno przy dodawaniu, jak i
przy odejmowaniu; mechanizm przenosza-
cy powyzszego rodzaju posiada cze$éé za-
sadnicza jako lacznik przegubowy, dzigki
ktéremu wskazany mechanizm hamuje sie
samoczynnie w swej pozycji mormalnej,
wbrew znacznemu dziataniu napedu prze-
noszacego, przyczem potrzeba jedynie wy-
wrze¢ lekki nacisk na koétko liczbowe lub
inny narzad wyznaczajacy liczbe, aby od-
ryglowaé rzeczony lacznik przegubowy w
celu umozliwienia oddzialywania na nie
napedu przenoszacego; z mechanizmem
przenoszacym laczy si¢ rejestrator cofany
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do pozycji normalnej zapomoca prostego
i sprawnego mechanizmu zwrotnego, wy-
magajacego do swego dziatania bardzo
" 'malej sily napedowej.

Forma wynalazku jest podana dla
przykladu na rysunkach, przyczem fig. 1
wyobraza przekréj pionowy rejestratora
wedltug wynalazku; fig. 2 wskazuje po-
dobny przekréj uwidoczniajacy polaczenie
przenoszace ruch w stanie przerwanym
przez kolko liczbowe, ktére to 'polaczenie
ma wkrétce posunaé maprzéd, czyli prze-
. & diesé; warlpag na kotko liczbowe nalezace
o ' 3 go, wyzszego rzedu; fig, 3
wskazuje podany przekr6j uwidoczniajacy
mechanizm przenoszacy nastawiony caltko-
wicie w celu przeniesienia wartosci i zaha-
mowania, czyli przytrzymywania koétka;
fig. 3° wskazuje szczegolowy wtdok me-

chanizmu przenoszacego, znajdujacego sie.

w pozycji posredniej 'pomiedzy pozycjami
widocznemi na fig. 3 i 4; fig. 4 wskazuje
przekr6j uwidoczniajacy mechanizm prze-
noszacy powrdcony do pozycji mormalnej
przez mechanizm zwrotny, lecz jeszcze
przed powrotem tego mechanizmu 'do jego
pozycji normalnej; fig. 5 wskazuje prze-
kr6j podobny do fig. 2 z ta réznica jednal,
ze w danym razie mechanizm przenoszacy
zostal nastawiony do odejmowania, fig. 6
wska;uie przekréj podobny do fig. 3 z ta-
ka sama réznica jak poprzednio; fig. 7
wskazuje widok zboku rejestratora, w kté-
rym pewne czesci zostaly odjete, a mecha-
nizm przenoszacy znajduje sie w pozycji
takiej, jak na fig. 1; fig. 8 wskazuje prze-
kroj poprzeczny wzdluz linji 8—8 na fig.
1; fig. 9 wskazuje przekréj poziomy wzdtuz
linji 9—9 na fig. 1; fig. 10 wskazuje takiz
przekréj wzdluz linji 70—10 na fig. 1;
fig. 11 wskazuje przekréj wzdluz linji 17—
11 na fig. 1; fig. 12 wskazuje przekréj pio-
nowy wzdluz linji 12—12 na fig. 1; fig.
13 wskazuje widok zprzodu rejestratora;
fig. 14 wskazuje szczegolowy widok per-
spektywiczny jednej z jednostek przeno-

szacych; fig. 15 wskazuje szczegélowy wi-
dok z przeciwnej strony pewnej czesci tej-
ze jednostki.

Nalezy przedewszystkiem zaznaczyé,
ze aczkolwiek zasade niniejszego wynalaz-
ku mozna zastosowaé do maszyn rachunko-
wych rozmaitych systeméw, zawierajacych
narzady wyznaczajace liczbe, wspoldzia-
lajace z mechanizmem przenoszacym, to
jednak forme wykonania wynalazku opi-
sana 'w niniejszym patencie zastosowano
do zapisujacej rezultaty maszyny do doda-
wania systemu Elliott—Fisher. W maszynie
tej mechanizm liczacy jest skojarzony z
mechanizmem piszacym w taki sposéb, iz
po wyznaczeniu pewnych liczb na jednym
lub kilku arkuszach papieru w czasie wy-
konywania jakiejkolwiek czynmosci staty-

- stycznej, rachunkowej, buchalteryjnej lub

tym podobnej, wszelkie potrzebne do obli-
czenia czynnosci moga byé wykonane
przez jedno lub wiegcej urzadzen liczacych,
czyli rejestratoréw, ma ktérych mozna wy-
kona¢ dodawanie lub odejmowanie albo
tez jedno i drugie. Rejestratory sa umie-
szczone w rézinych pozycjach, dzieki cze-
mu moga one dziataé w réznych polach,
czyli kolumnach, a poruszane sg przez u-
rzadzenie kierownicze nastawiane do pozy-
cji kolumnowej i wyznaczajacej przez ru-
chomy wézek zapomoca klawiszéw cyfro-
wych odpowiednio do ich wartosci liczbo-
wej. Jezeli wiec w maszynie opisywanego
systemu nacisnaé¢ klawisz w kierunku wy-
znaczenia cyfry w danej kolumnie, to
wowczas narzad wyznaczajacy rejestrato-
ra, wlasciwy tej kolumnie i odpowiadaja-
cy nacisnietej cyfrze, poruszy si¢ odpo-
wiednio w kierunku takim, aby dodaé lub
odja¢ t¢ wartoéé od wartosci wskazanej
juz przez rejestrator,

Mechanizm przenoszacy, ktérego gtéw-
nie dotyczy wynalazek, przenosi wartoéci
z jednego marzadu wyznaczajacego mna na-
rzad sasiedni, malezacy do wyzszego rze-
du, i ustawia narzad tego wyzszego rzedu



tak, iz unika si¢ niedostatecznego lub zbyt-
niego obrécenia takowego,

Rejestrator 1 zawiera skrzynke 2,
wspierajaca si¢ na ptycie podstawowej 3
posiadajacej wyciecie, w ktore wchodzi
listwa 4, na ktérej ustala si¢ wskazany re-
jestrator zapomoca urzadzenia przytrzy-
mujacego lub zamka 5. KrawedZz gérna
stosunkowo niskiej $cianki przedniej
skrzynki tworzy prowadnice 6 do kotka
kierowniczego 7, poruszajacego sie¢ wraz
z wozkiem (niepokazanym mna rysunku)
i mogacego zaczepia¢ kazdy z szeregu na-
rzad wyznaczajacy. Narzady wyznaczaja-
ce zawieraja kolka zebate osadzone na
walku 8 przechodzacym wpoprzek skrzyn-
ki i zaczepiane kolejno przez kotko kie-
rownicze 7, przesuwajace si¢ od rzedow
wyzszych do nizszych wraz z woézkiem
maszyny.

W celu ulatwienia obserwacji, ponad
kotkami a, b i t. d. (fig. 13) narzadow wy-
znaczajacych osadzony jest na walku 9
szereg kolek wskaznikowych a?, b1, ¢l i t.
d., posiadajacych kazde na obwodzie cyfry
od 0 do 9, przyczem jedna cyfra kazdego
kotka wskaznikowego jest widoczna w o-
kienku 10 utworzonem w pokrywie 17
skrzynki rejestratora, Kétka a, b, ¢, i t. d.
zaczepiaja bezposrednio kétkami a?, b?, c?
it. d. tak, iz wszelki ruch od kétka kierow-
niczego 7 przez kétko jednej grupy przeno-
si si¢ na odpowiednie kotko drugiej grupy.
Obroty kotek a, b, ¢ i t. d. sa w pewnej mie-
rze hamowane przez szereg podatnych rolek
12, osadzonych na dzwigniach 13, ktére sa
umocowane ze swej strony na walku po-
przecznym 14 i znajduja si¢ pod wpltywem
sprezyn 15.

~ Bezposrednio w tyle watka 8 znajduje
sie¢ walek 16, na ktérym osadzony jest sze-
reg przenosnikéw 17 po jednym do kazde-
go kotka liczbowego a, b, ¢ i t. d. z wyjat-
kiem jedynie kétka najwyzszego szeregu,
ktére oczywiscie nie moze juz przenies:
dalej wyznaczonej na niem wartosci, Kaz-

dy z tych przenoénikéw 17 zawiera: od-
chylang glowice 18 posiadajacy wysuniety
naprzod odrzutnik 19, pare uszek 20 i 21
i wystajace ku tylowi ramie 22 (patrz fig.
14 i 15). Na kazdem z rzeczonych uszek
bocznych osadzona jest zapadka 23 prze-
noszaca i przytrzymujaca, ktora posiada
wystajacy ku przodowi palec przemoszacy
24 i uszko przytrzymujace 25, wystajace
réwniez ku przodowi w pewnym odstepie
od tego palca i posiadajace wycigcie 26,
w ktore — w warunkach podanych poui-
72j — wochodzi koniec zeba. Kazda z za-
padek 23 wspiera si¢ wystepem 27 na glo-
wicy 18 tak, iz gdy palec przenoszacy jest
w pozycji normalnej, to zapadka 23 nie
moze odchyli¢ si¢ w tym kierunku, lecz
moze natomiast w pewnych warunkach od-
chyli¢ si¢ cokolwiek w kierunku przeciw-
nym, wbrew dzialaniu sprezyny 28.

Sprezyny 28 sa polaczone z koricami ze-
wnetrznemi zapadek przenoszacych i z
wystajacem ku tylowi ramieniem 22 gin-
wicy 18, dzieki czemu zapadki 23 przy-
trzymywane sa podatnie w pozycji normal-
nej wzgledem glowicy 18 i moga si¢ cokol-
wiek odchylaé¢ tylko w jednym kierunku.
Z ramieniem 22 polaczony jest przegubem
koniec przedni dZzwigni 29 posiadajacej na
swym koricu tylnym rolke 30, zaczepiajaca
zatrzask 31 bedacy pod wplywem sprezy-
ny 32, ktérej jeden koniec przymocowany
jest do uszka 33 zatrzasku 31, a drugi ko-
niec—do haczyka 34 utworzonego na ply:-
ce 35, przymocowanej do skrzynki 2, Kaz-
da z rzeczonych glowic 18 posiada, oczywi-
$cie, jedna taka dzwignie 29, wspoldziata-
jaca z jednym zatrzaskiem 37,

Zatrzaski 31 osadzone sa w bloczku
grzebieniastym 36, przebiegajacym wpo-
przek skrzynki i przymocowanym do jej
$cianek bocznych zapomoca érub 37, ktére
mozna usunaé i caly bloczek 36 wraz ze
wszystkiemi przymocowanemi don czescia-
mi wyjaé ze skrzynki, Na bloczku 36 osa-
dzony jest réwmiez tak, ze moze odchylaé



sie na osi 38, szereg dzwigni kolankowych
39, ktorych jedne ramiona 40 sa polaczone
przegubami 41 z dzwigniami 29, a drugie
ramiona 42 wysuniete sa ku tylowi i pola-
czone koficami z szeregiem pionowych
sprezyn pociagowych 43, zawieszonych
swemi koficami dolnemi na haczykach 44,
utworzonych na plytce 45.

Nalezy zauwazyé, ze glowica 18idzZwi-
gnia 29 nalezace do kazdego przenoénika
sg polaczone ruchomo, poniewaz ruchy
glowicy na jej osi powoduja przeginanie
sie zlacza 46. Normalnie jednak osie wska-
zanych czesci znajduja sie na jednej linji
prostej tak, iz sila sprezyn pociagowych
43 jest przenoszona na nieruchomy walek
16, a ruch po linji lukowej przegubu 4/
jest zasadniczo prostopadly do ruchu zla-
cza 46.

Ponizej jest opisane dzialanie mecha-
nizmu przenoszacego, a poniewaZz przeno-
éniki nalezace do jednego szeregu sa jed-
nakowe, wiec opisanie dzialania jednego z
nich bedzie wystarczajace. Gdy czesci me-
chanizmu sa w pozycji normalnej (fig. 1),
to odrzutnik 19 znajduje si¢ w odstepie
pomiedzy dwoma ze¢bami jednego kolka
lecz jednoczesnie zboku, to jest pomiedzy
dwoma koétkami przyleglemi tak, aby nie
tworzyl przeszkody przy obracaniu sie
tych koétek az do chwili, gdy w czasie do-
dawania cyfra 9 znajdzie si¢ naprzeciw
okienka 10. Gdy to nastapi, wowczas zab
rozszerzony 47 kotka znajdzie si¢ w pozy-
cji uwidocznionej na fig. 1, W czasie na-
stepnego ruchu koétka, zab ten 47 zaczepi
odrzutnik 79 i przesunie go wbok, odchyla-
jac przez to glowke 18 przenosnika tak, iz
zlacze 46 nie bedzie juz znajdowaé si¢ na
jednej linji z osiami koricowemi 16 i 41 po-
laczenia ruchomego. Wowczas zatrzask 31
przestaje dziala¢, za$ spreiyna pociagowa
przegina wskazane polaczenie, ‘poniewaz
walek 16 nie moze juz opieraé sie dziala-
niu tej sprezyny z chwilg, gdy zlacze 46
nie jest na jednej linji z osiami 716 i 41.

Gdy wiec kétko popchnie cokolwiek od-
rzutnik 19, to zaraz zaczyna dziataé sprg-
2yna pociagowa, przezwyci¢zajac opor za-
trzasku i odchylajac glowice 18 przeno$ni-
ka wokolo osi 16. W czasie tego ruchu glo-
wicy 18 jeden z jej palcéw przenoszacych
24 naciska zab kotka liczbowego nastepne-
go, wyzszego rzedu, a poniewaz ruch ten
trwa przez pewien czas pod wplywem
sprezyny pociagowej, wiec wskazane kol-
ko malezace do nastepnego, wyzszego rze-
du pokreca si¢ o jeden stopier.

Na fig. 2 czeSci mechanizmu sa wska-
zane w pozycji zajmowanej przez nie w
chwili, gdy koéltko zostato zaczepione przez
palec przenoszacy 19. Poniewaz ruch kol-
ka, ktére odchylilo przenosnik, trwa nadal
pod wptywem kétka kierowniczego 7, wiec
zab 47 wylacza si¢ odrzutnikiem 19, przy-
czem ruch przenosnika trwa az do chwili
pokrecenia sig¢ koltka przenoszacego o caly
stopieri, poczem kotko to zostaje zabezpie-
czone od ruchéw w obu kierunkach przez
palec przenoszacy, zaczepiajacy tyl zeba,
i przez zapadke polaczona z tym palcem
i zaczepiajaca zprzodu drugi zab tegoz kol-
ka, kotko wiec po uruchomieniu pokreca
si¢ do pewnych granic, poczem jest zatrzy-
mane i nie moze juz obracaé si¢ ani w jed-
nym, ani w drugim kierunku tak, iz nie mo-
ze si¢ ono niedostatecznie lub zbytnio po-
kreci¢. Fig. 3 wskazuje pozycje poszcze-
golnych czesci mechanizmu po zakorcze-
niu czynno$ci przenoszenia przy wykony-
waniu dodawania.

Rolki 12 zabezpieczaja dokladne nasta-
wiania kétek zebatych zaréwno porusza-
nych przez kétko kierownicze, jak i przez
przenos$nik, przytrzymujac je tak, iz zeby
tych kélek ustawiaja sie dokladnie w sze-
regu. Wskazane rolki hamujg pokrecanie
si¢ kotek po cofnieciu przenosnika do jego
pozycji normalnej, gdyz zapadka przytrzy-
mujaca i palce przenoszace rozlaczaja sie
rowniez z kotkiem, W czasie ruchu po-
wrotnego palca przenoszacego wraz z glo-
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wicg 18, palec ten zaczepié moze o sasied-
ni zab kotka, i z tego to powodu jest on tak
urzadzony, iz moze odchylaé¢ si¢ podatnie
w jednym kierunku whrew dzialaniu spre-
Zyny 28 (fig. 32), wskutek czego palec od-

dala si¢ od zebéw, nie poruszajac przez to -

samego kétka, Przy odejmowaniu dziata-
nie opisanego mechanizmu jest zupelnie
takie samo, jak przy dodawaniu, z tg roz-
nica jedynie, ze ruch odbywa si¢ w kie-
runku przeciwnym.

Ruch kétka od ,,0 do ,9“ sluzy do
cdjecia jednostki od kétka liczbowego na-
stepnego, wyzszego rzedu. Uklad czesci
przy odejmowaniu uwidoczniony jest na
fig. 5—17.

Cofanie mechanizmu przenoszacego do
pozycji normalnej wykonywane jest przez
dwa jarzma 48 odchylajace si¢ na watku
16, na ktérym osadzone sa ich korice z
przeciwleglych koricéw szeregu przenosni-
kéw, przyczem drazki poprzeczne 49 tych
jarzm zaczepiaja, cofajac do pozycji nor-
malnej, kazdy z przenosnikéw, ktéry juz
wykonal swa czynno§é. Drazki 49 wcho-
dza w rozwidlone korice gornych i dolnych
dzwigni 50 1 51, z ktérych dzwignie gérne,
nalezace do rzedu drugiego, sa osadzone i
odchylaja sie na watku 38, a dzwignie dol-
ne, nalezace do rzedu pierwszego, osadzo-
ne sa na watku 52 i poruszane przez zeba-
ty wycinek 53 zaczepiajacy kétko 54,
wprawiane w ruch zapomoca zebnicy 55,
suwajacej si¢ po dnie skrzynki i wystaja-
cej poza jej Scianke przednia, w celu u-
mozliwienia poruszania tej zebnicy przez
tarcze profilowa, umieszczona na wézku
maszyny. Zebnica 55 jest zaopatrzona na
swym przednim konicu w rolke oporowa 56,
a na skrzynce umieszczona jest nierucho-
ma prowadnica 57, tworzaca oparcie tarczy
profilowej 58, oznaczonej linjami przery-
wanemi na fig. 4; gdy tarcza ta porusza
sig ku tylowi wraz z wozkiem, wowczas u-
ruchomia ona zebnice 55, sluzaca do po-
wracania mechanizmu przenoszacego do

pozycji normalnej, pomiewai kodce tyhve
déwigni 51 polaczone sa za posrednictwem
drazkéow 59 z dZwigmiami 50 w punkcie po-
érednim pomiedzy konhcami tej déwigni w
taki spos6b, iz zgbnica 55 za poérednic-
twem przekladni zebatej wodchyla obie
d#wignie 50 i 51 w kierunkach preeciw-
nych, wskutek czego jarzma #8 pokrecaja,
sie jedno ku szeregowi przenoénikéw, a
drugie wbok od tego szeregu. Urzadzenie
stuzace do powracania mechanizmu prze-
noszacego do pozrycji nermalnej cofa sie
do pozycji poczatkowej pod wplywem
sprezyn 60 przyczepionych jednemi kodica-
mi do skrzynki, a drugiemi — do krétkich
ramion 61, utworzenych na dZwigniach 51.

Po wykonaniu czynnoéci przez praeno-
$niki w czasie dodawania lub odejmowania
znajduja si¢ one w pozycji wskazanej na
fig. 3 lub fig. 6, poczem moga by¢é cofniete
do ich pozycji normalnej whrew dziatamiu
spreiyn pociggowych 43 przez . cofniecie
zgbnicy 55, ktéra za posrednictwem proe-
ktadni zebatej uruchomia diwignie 50 i 51
tak, iz jarzma 48 odchylaja sig ku tylowi
w taki sposéb, iz jeden lub drugi z draz-
kow 49 zaczepia o odchylone przenoéniki i
cofa je do szeregu, w ktérym sa normalnie
przytrzymywane. Do wykonania tej czyn-
no$ci tarcza profilowa 58 opuszcza zebni-
ce 55, wskutek czego urzadzenie zwrotne
cofa si¢ do swej pozycji normalnej {fig. 1)
pod wplywem sprezyn 60, a mechanizm
przenoszacy jest znowu gotéow do wykony-
wania dodawania lub odejmowania na re-
jestratorze.

Mechanizm przenoszacy zawiera narza-
dy znajdujace si¢ normalnie w polaczentu
hamujacem, poniewaz ustawienie sie¢ w
jednej linji prostej glowicy 18 i narzadu
29 niweczy dzialanie sprezyn pociagowych
tak, iz wszystkie czeci mechanizmu sa w
pozycji normalnej. Zatrzask 3! natomiast
zabezpiecza w pewnej mierze od stabych
poruszenn bocznych, ktére moglyby wywo-
taé przekroczenie punktu martwego i spo-



wodowaé wplyw sprezyn pociagowych na
mechanizm przenoszacy. Mechanizm prze-
noszacy jest znamienny tem, iz zawiera
przenoéniki, ktére normalnie sa przytrzy-
mywane w pozycji centralnej przez stosu-
nek wzajemny swych narzadéw i ktére
dzialaja w celu wykonania dodawania lub
odejmowania pod wplywem tych samych
sprezyn lub silnikéw tak, iz jeden zespél
sprezyn pociagowych porusza przenoéniki
‘zaréwno przy dodawaniu jak i odejmowa-
niu stosownie do kierunku, w ktérym prze-
noéniki odchylane czyli odrzucane sa przez
kétka cyfrowe, obracajace sie w jednym
lub drugim kierunku. Po wykonaniu kaz-
dego dzialania, urzadzenie zwrotne cofa
wszystkie przenoéniki do ich pozycji nor-
malnej bez wzgledu na kierunek, w ktérym
zostaly one odchylone, czyli Ze te przeno-
éniki moga byé cofniete do swej centralnej
pozycji normalnej z wszelkich innych po-
zycyj. Jak juz zaznaczono, mechanizm we-
dlug wynalazku moze mieé zastosowanie
w szczegblno$ci w maszynach do dodawa-
nia zapisujacych rezultaty, lecz mozna go
zastosowaé rowniez w maszynach innych
rodzajéw, zawierajacych narzady wyzna-
czajace liczbe, przenoszona bez wzgledu
na ksztalt tych narzadéw, na sposéb ich
poruszania i na to, czy sa one uzyte do do-
dawania czy tez odejmowania lub jednego
i drugiego dziatania.

Chociaz wiec zastosowanie wynalazku
podane w niniejszym patencie jest najlep-
sze, to jednak zastrzega sie jednoczesnie
prawo do wszelkich zmian w tym wyna-
lazku niewykraczajacych poza granice za-
taczonych zastrzezern ochronnych,

ZastrzezZenia patentowe.

1. Maszyna do dodawania, odejmowa-
nia i zapisywania rezultatow, w ktérej gto-
wica odchylana tak przy dodawaniu, jak
i odejmowaniu, zaopatrzona w przyrzad
zarazem zapedzajacy i hamujacy, tworzy

z dZwignia zespél! przegubowy, wyprosto-
wany w stanie spoczynku i zginajacy sie

po uruchomieniu pod naciskiem sprezyny,

znamienna tem, Zze diwignia (29) zespolu
‘przegubowego laczy si¢ zapomoca ramion
(39, 40) ze sprezyna pociagows (43), ktéra
dazy do uruchomienia glowicy odchylanej
(18) w jednym lub w drugim kierunku z
chwila, gdy zespél przegubowy zostat zgic-
ty w jedna lub druga strone, w celu do-
dawania lub odejmowania.

2. Maszyna do 'dodawania, odejmo-
wania i zapisywania rezultatow wedlug
zastrz, 1, znamienna tem, Ze ramiona (39,
40), taczace si¢ z zespolem przegubowym,
tworza diwigni¢ kolankowa, jednym kon-
cem polaczona przegubowo z przedtuze-
niem diwigni (29) zespolu przegubowe- .

go, drugim za$§ koricem przymocowa-
na do sprezyny pociagowej (43) lub
silnika,

3. Maszyna do dodawania, odejmowa-
nia i zapisywania rezultatéow wedlug
zastrz. 1 i 2, znamienna tem, zZe jej przy-
rzad ‘samoczynnie cofajacy uruchomione
cze$ci do pozycji normalnej sklada sie =z
umieszczonej na wézku maszyny tarczy
profilowej (58) lub podobnzj, ktéra za-
pomoca z¢bnicy (55), przekladni zebatej
{54, 53) i polaczonego z nia zespotu dzwi-
gni (51, 50, 59) dziala na drazki cofajace
(49) w ten sposob, ze one z obydwéch
stron naciskaja na ramiona dzwigni (18,
22) przy zespole przegubowym, cofajac je
do polozenia wyprostowanego, czyli deo
stanu spoczynku, w ktérym si¢ utrzymuja
zapomoca, zatrzasku (31).

4. Maszyna wedlug zastrz. 1—3, zna-
mienna tem, zZe po uruchomieniu kotek
liczbowych, przy cofaniu zebnicy (55) za
posrednictwem przekladni zebatej (53, 5¢4)
w kierunku przeciwnym dziataniu sprezyn
{43 i 60), jarzmo (48) osadzone na walku
(16) glowicy (18) ustawia kétka liczbowe
na zero, poczem przyrzad, cofajacy uru-
chomione czgsci do pozycji normalnej, zaj-



muje pod dzialaniem sprezyny (60) poto-
zenie poczatkowe,

5. Maszyna wedlug zastrz. 1—4, zna-
mienna tem, Ze przestawienie przyrzadu,
cofajacego uruchomione czesci do pozycji
normalnej, do jego polozenia poczatkowego
uskutecznia sie zapomocca przytwierdzonej
do skrzynki maszyny i zaczepiajacej jedno
rami¢ dZwigni (51) sprezyny (60), ktéra za
posrednictwem drazkéw cofajacych (49)

cofa glowice (18) i dzwignie (29) zespolu
przegubowego do pozycji zerowej, utrzy-
mujac przytem t¢ dZwignie (29) w tem po-
tozeniu zapomoca rolki (30) zaczepiajacej
znajdujacy sie pod naciskiem sprezyny za-
trzask (31, 33).

Elliott- Fischer Company.
Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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Druk L. Bogustawskiego, Warszawa.
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