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Sougasti pily je horizontalni nosna tabule (5), na niz je
podavadem (6) piisouvéana vrstva desek (3a) ve smeru (F)
vpied a/nebo sméru (F1) opaéném smerem k listu (7) pily,
ktery rozizne desku (3a) na dv& nebo vice mensich. Podavad
(6) je vybaven dvéma a/nebo vice napinaky (16) k zachyceni
zadnich okrajii vrstvy ve spravné poloze béhem jejiho
premistovani amebo zpracovavani. Napindky (16) jsou
upevnény na podavat (6) tak, Ze je lze posouvat drahami (15,
15a, 15b) v nasledujicich tfech smérech. Horizontlng v
pravych tihlech ke sméru (F) dopfedu a sméru (F2) dozadu,
horizontalng paralelng ke sméru (F) dopfedu a sméru (F2)
dozadu a vertikalng. Pii fezani je kaZd4 deska (3a, 3b....3n)
zachycena napindkem (16a, 16b,.....16n), napindk (16b...16n-
1) se pohybuje ve smeéru (F, F2) zpracovani vzhledem k
podavagi (6) v obou smérech (K) tak, aby umistil desky (3a,
3b,....3n) pred jejich posunutim k listu (7, 7a) pily do polohy s
vyrobnanymi ryskami fezu.
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Strojni pil§ pohyblivém podavafem k Feziani
desek a p%gi32~F923n1

Tento vyndlez 8se vztahuje ke streojni pile k Fezani
desek a lz=e ho vyuZit obzvla#dtd, ale ne vyhradnd, k fezani
na mendi €asti desek a tabulil pFedevBim z hmot na =zaklads
diteva, dile téZ hmot plastickych, slitin lehkgch kovf,

oceli, pfekliZ¥ek a desek 8 vaAzanymi minerily.

Vvnidlez e vztahuje obzvlabtE ke gtrojni pile
k ¥ezani dFevitych hmot, k niZ pati¥i horizontilni nosna
tabule 8 podiavacim =zafzenim. Tento tkzv.»podavaé miZe
vagunout wve sm3ru =zZpracovani pfFinejmensSim jeden panel
k rozfFemini (anebe octofeni) do pirislusnd strojni pily. Zde
dojde k nastaveni panelu do optimdlni polchy pomoci
pifislunygch napindkfl, kterd sviraji zadni okraj panelu.
K dal®im krokfm pracovniho rogtupu pat¥i jakdkoli
dodateénd pFfesunut i anebo vyrovnani pomoci rrvki
k vyvolani tlaku anebo rotace, b&Znych ve vybav® strojnich
pil.

Znama za¥Fizeni tohoto typu joou bEZnd vybavena celou
Fadou nejrzndjfSich upinacich prvkf, napfiklad v podobd

telisti1, kterd jpou ugazeny jedna vedle druhé v dandém

AR AR e X i




gméru v pravém Gthlu ke am&ru =zpracovani (anebo smdru
opadndmu) degek a ktera zachycujil =zadni okraje

zpracovavanych desek.

Tate b&Zna zaFizeni josou pouZivana k Fe=zani desek
riznych wvelikogti na 8ifku i na ddélku. Tyto desky jmou
obvykle umisté&ny jedna na druhé wve vratvich, jejich®

rozmadry jeou dané velikosti desek a jejich wv¥robou.

BEEnE uwiEivand strojni pily mohou byt jednoduchd
8 jedinou osou Fezu, tkzv. podélnou osou, ktera je wve
smdru =zZpracovani desek umisté&na =a podavafem, anebo
BloXit&isi pe dv@&ma (anebo vice) ogami tezu, které mezi
gebou svirajl urity vhel a jejich® nosné tabule leZi
navzajem v dhlu 90¢, Tyto b&¥né strojni pily maji oy Fezu
umigtény wve sm&ru =zpracovavani desek za odpovidajicimi
podavalii, pFifem¥Z prvinli osa e nazyva paddlnid a druha
piri&na.

U t&chto b&%nych strojnich pil mi%e byt tenty®
podava® pouZit k postupnémﬁ fezani dvou anebo vice vrgtev
desek anebo prken. Navic wvrgstvy desek o réznych rozmé&rech
umisté&né vedle sebe mohou byt rozfeziviny soufasnd, pokud
ryska fezu jednotlivych wvrstev odpovidid fezné ome pily
(vznikd b&%ny profil Ffezu). PFi nutnosti rozfezini desek
na riznd dlouhdé Easti (rfzné profily fezxu) je moZné pouZit
nékolika podava®il, z nichZ%Z kaZ2dy posouvd jednu (anebo
vice) desku anebo ©Gast desky, co¥ vede ke kongtruké&nim

negndzim a zvyduje cenu celdheo zafizeni.

Rozm&ry (at! u¥ pbOvodnimi anebo jiZ upravenymi) wvratvy
desek, které maji byt nafeziny, je dan pofet upinacich
prvkfl, které jsou odpovidajicim zpiisobem rozmistEny poddl
celého madniho ckraje p¥islufng vrstvy, tak aby byly desky
pevnd dr¥eny po celdé 8ifce a aby jo bylo moZFEnd pFi Ffe=zani

bezpefnd vyrovnat a nasm@rovat proti zariZce.
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Jednou z nevyhod b&Zngch pil je to, %e viechny jaou
nastaveny anebo vybaveny ke zpracovani vrstev desek anebo
jejich skupin o omezendém po¥tu velikosti, dangch omezenym
potitem upinacich prvk@ anebo Selisti, které lze podle
po¥fadavkt uZivatele upevnit na p#fi¥ny tram podava®e. To
jinymi slovy znamenid, ¥e obgsluha pevn® usadi na pHFi8ny
tram pedavae = divodd provoznich nidklad@ ne jmendi moEny
potet upinacich prvkfi anebo Seligti.

Tyto pily jsou tedy ponfkud =zastarald = hlediska
nastavitelnogti rozmérf a nejsou proto vhodnd ke
zpracovavanli desek =8 mnoha odliBingmi rozmé&ry. Bylo by
zapot¥ebl je celkovd renovovat, co¥ pochopitelnd vyEaduje
drahd strojni za¥izeni a zvyBuje wv¥robni naklady. A to
pomijime skutetnost, Ze afkeoli je pila podobného typu
dlouhodobou investici, v dlouhodobédé perspektiv® neodpovidi

svymi moXnostmi zvyvBujicim se poZadavkdm trhu.

Hlavnim cilem tohoto wvynilezu je piFrekonat nevyhody
dogavadniho stavu techniky vyvinutim strojni pily s jednim
anebo dv@ma (i vice) liagty, kteréd 1l1lze wvelmi snadno
a prakticky nastavit ke zpracovani jednotlivych desek

i jejich vrestev o libovolnych rozm&rech.

Jednou =z v¥hod tohoto vynalezu je te, Ze umocZiuje
podélné anebo pfiétnég (podle pouXitého 1listu) Fezani dvou
anebo vice desek anebo jejich wvrastev, a te i pFi nutnosti
rozfezat sousedni degky na mendi &asti, kterd me kus od
kugsu 1lisi délkou i HiFkou.

Dalsi v¥hodou strojni pily podle tohoto vynidlezu je
to, Ze ji lze pou¥it k v9rob¥ desek nejrfzndjfich rozm&ra
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pfi relativnd malém po¥tu pracovnich dkonfl, co¥ vede ke
znatngd dgpofe Hasgu.

Uvedendho cile a wvyhod je dosaZeno strojni pilou
podle tohoto vynadlezu, ktera je definovidna v dile

uvedenych narocich.

Dalsi charakteristické rysy a wvshody strojni Pily
podle t.ohoto vynalezu se stanou vice Zie imgmi
v nagledujicim podrobnému popisu 8 odkazy k p¥iloZenym
v¢kregtm, které zobrazuji piFednostni provedeni vynalezu.

V¢kres 1 je schematickym plofinym =zobrazenim gstrojni
Pily podle teohoto vynidlezu p¥i pohledu shora, tato pila
typovE patii k pilam g jedinou podélnou Feznou osBou.

Vekres 2 je =zv&tBenym bo&nim =zobrazenim detailu
=z wykregu 1.

V¥ kresy 3a - 3f schematicky zndzortiujdi mo¥na
nastaveni desek B pouZitim dvou #elisti p#i pohledu gshora.

Vékreay 4a — 4dl schematicky znizoriiuji pohled shora
na meZnd funk&ni uspefddiani pily =z v$kresu 1, kterad se
lisi velikogti deoek, urtenvych ke zpracovani ,

a charakteristickymi ryoy pily samé.

Vokreay 5a - 5u schematicky =znazorfiuji pohled shora
na wugpofadani pily se dv@ma (dhlovymi) #Feznymi listy,
jednotliva ugpoifaddni se 1lidi velikosti desek, urenych ke

zpracovani, a charakteristicky$mi rvsvy pily sams.




Vo¢kresy 6a -~ 6f pchematicky =znazorfuji rohled shora
na jednotlivé faze zpracovani desek, proviaddndho se

stroini pilou podle tohoto vynilezu.

Vztahovid znaka 1 na wv¥kresu 1 oznatuje stroini pilu
8 jedinou poddélnou osou Fezu jake celek. Tato pila je
b&2%n¥& pouXivanad k Fezani celych desek o velk$ch rozmdrech
(jako je deska znazornd®nid) anebo desek 33 a 3b umisté&nych
vedle gebe. V tomto popisu se =zabyvame zZpracovivanim
d¥evénych desek anebo dewsek = difevitych materiidlt, &im%Z

ale nechceme omezit ramec vynilezu.

Btrojni pilou 1 maji byt rozfeziny desky 30 anebo 3a
a 3b na desky mentii 31 anebo 43 a 4b, kters maji tuteéex
anebo odlifinou tloustku L.

Strojni pila 1 je vybavena horizontilnim nosnym
panelem 5, na kterém leZi piinejmeniim jedna degka, urena
ke zpracovdni. Noany panel je =zhotoven takovym zphsobem,
aby umo¥Noval sgnadnyg pohyb =zZpracovivané desky wvpfed
(naznatienéd Hipkou F) anebo jeji pohyb opatnym sm&rem Fl.
V tomto pifipad® je na nosny panel B p¥ivadé&na pomoci
b&%nym prostifedkl (neznizorn&ny) jedna anebo wvice vrotev
desek. Na vykresu 1 jsou pouze jako piiklad znizorn&ny dvd
vratvy 2a a 2b deselk, umisté&né vedle pebe, kterd mchou
pFedstatvovat podobn& jedinou wvretvu 2 (viz vskres 2)

8 rozméry odpovidajicimi souftu rozm@rf vretev 2a a 2b.

Souéasti nosnéhc panelu miZe byt napfiklad mnoZatvi
podavacich wvalch, které pe otadeiji poddl om, le%icich
v pravém dhlu anebo soubd¥nd pe smé&rem pohybu. V  dalBim

pfednostnim provedeni, =obrazendém na vykreou 2, miZe byt
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nosny panel vybaven mnoZptvim podpdrnych glankth 20
v podob# karta&d (s malo ohebnymi vlakny anebo vzduchovymi
pelBtari), kterdé svimi hornimi Bastmi tvoi horizontalni
povrch k posunovini zpracovavanych desek. Nosng panel mbZe
byt takd vybaven otatecim zattizenim {schematicky
znazornéno se wvztahovou =nafkou R), které v p¥Hipads
nutnosti otolii =zpracovivanou desku o 90+, jak je popsdno
dile v souviglosti g vykresy zndzorfiujicimi jednotlivé
pracovni faze. V nejjednodufiiim provedeni mbZe mit otiseci
za¥izeni podobu Helisti, kteria sevie roh degky a obriati ji
do sm&ru F anebo F1.

SBtrojni pila je wvybavena progtifedky umo¥fujicimi
pehyb desek po nosném panelu 5 ve sm&ru zpracovani F anebo
Fi. K t&mto prostifedktim pat#i pohyblivée zaFizent &6, kterd
tla&di desky 232 anebe 3a a 3b po nosnédm panelu 5 ve gm&ru
EF (anebo je vlefe ve sméru Fl) sm&rem k poddln®d umistdSnému
ligtu pily 7., kterym jsou desky rozfezdvany na desky
men$i. K podava®fi 6 patiti nezbytns pti&ny tram, ktery se
pohybuje ve smEru zpracovani F (anebo Fl1) podle
nastavenych délek, tak aby pFivadsél vratvy desek 2 anebo
2a a 2b k listu 7. P¥i pPerudieni pohybu me=zi jedneotlivymi
kroky roz¥feziava list 7 vrotvy desek v pravém thlu ke sm&ru

zpracovani F.

Vzt.ahovou znafkou 50 jsou oznafeny panely ge
vzduchovymi polBtiafemi, umipténg na strand operiatora
a urdend k podpirani vkladanych anebo P¥ijimanych desek,
piivadé&nych k anebo od listu pily 7. Pismeny SX a DX jisou
ocznafieny nulové orientadni Sary levsho a pravého boku

strojni pily.

Desky 4 anebe 43 a 4b jsou po rozfezani listem pily

7 zpracovaviny dile (nezndzorndnc).

Podava&® 6 je vybaven p¥Finejmensim jednim napindkem
16, ktery pevn® dr¥i desky p¥i rozfezavani v jedné poloze.
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KaZdy napindk 16 dr¥i 8ast =zadniho okraje desky a brani
tak jejimu pohybu p#i rozfFezivini.

Podava® 6 je pfednostnd vybaven Fadou t¥chto napinak
(viz wvykres 1), kteréd jsou horizontiln® umistdny jeden
vedle druhého v pravém dhlu ke sm&ru pohybu zpracovivanych
desek. KaXdy napindk se mb¥e skladat napfiklad =z Selisti,
pfifemZ prvni ramenc &elisti 17 je urtence ke stladent
hrany horni desky celdé vratvy a druhé ramenc &Selisti 18
svird hranu spodni desky celé wvragtvy. V tomto piipadd obd
tato ramena fungujil jako jeden celek, ktery svira =zadni

ckraje celé jedné vreatvy desek.

Ramena 17 a 18 &elisti jsou ovladana b&%¥nym =ploobem,
napt¥iklad hydraulickou ¥Fidici jednotkou 16a (viz vvkrem
2).

Na v¢kresu 1 je =zndzornéna celid ¥ada napindakd 16,
kterd jsou nepravidelnd rozmigt8ny v pravém dhlu ke sm&Eru
F. V tomto pfipadd je rozmisté&ni napinikfi hustidi na levd
gtrand celédho zafFizeni, co¥ je strana oznafend pismeny 58X
k tezani wvrstvy desek, afkoli pravd strana cznafienid DX
mi¥%e byt takd pouiita, jak Jjeo popsiano ni%e. Z dovodf
snadnd j8i sestavitelnosti o©oelédho =afizeni jeou vilechny

napindky identické.

Podle tochoto wvynalezu musi byt pFinejmensSim jeden‘
Zz napinidkh 16 (anebo ldpe wviechny 8 wvyijiimkou prvého
z leva, oznafendhe wvztahovou =zZnafkou 160) upevn¥#ny na
podavat 6 takovem zplscbem, aby jimi bylo mo¥2né pohyvbovat
horizontaln& pHfi&nd v obou smErech (na vy¥kresu oznadeno

BSipkou H) v pravém udhlu ke sm&ru pochybu.

Te lze proveést smykovou tchytkou mezi napindkem 16
a prvnim horizontialnim navad&fem 15, tvoficim celek

8 podavafem 6 (schematicky zndzornénoe na vvykresu 2).
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K ovladani pravych a levych pfFi¢nych pohyb
jednotlivyech napinakfi 16 pFedpokladime také prostPfedky
gchematicky =zZnazornénéd na wvykresu 1 a oznafend =znafkou
36. K t&mto ovladacim prostifedkm miZe napiFiklad patiit
zavitem opatfeny wvodi€ 26a, ktery tvofi funk&ni celek
8 piiénym tramem 6 a ktery je vedeny ¥idici jednotkou 36bL
8 ovladacim vodicim 8Broubem. Tyto ovlidaci prostiedky jmoou
fizeny pofitafem a glousi kEk rozmist&éni napindkt do
ne jvhodn#& jfiich poloh poddl =zadniho okraje zpracovavand
desky k =ajift¥ni jejiho jistého a bezpe&néhc zachyceni,
a to bez ohledu na jeji 8ifku anebo polohu vzhledem

k nosneé tabuli.

V¢kreay 3a — 3f schematicky =zniazortiuji Sest mo2%nych
odlisnych poleoh nastaveni dvou napindkft 16 podle po@itu
a velikogti desek 2, kterdé maji byt zZpracoviany. V praxi
lze vhodném rozmisténim relativn® maldhe poftu napinikt
16 (v tomteo pFipadd pouze dvou) v pFiEndém smdru pevnd
zachytit desky 3 v uréfité poloze pti jejich opracovavani.

Diky tomuto ¥efieni je =zapotiebl pouze n&kolika malo
napindkti k pevnému =zachyceni dvou anebo wvice desek
umigténych wvedle sebe k jejich soufasnédmu zpracovini
jedinou strojni pilou. TotéZ plati i o sad& dosek
o rtznych rozm&rech, kterd jsou pFivaddny jedna po druhé.
V¢aledkem je prakticky univerzilni strojni pila pouZitelna
ke zpracovianl desek libovelnych rozm&rf, kterou lze #idit
oparatorem ({anebo Fidicim systdmem sSchopnym rozlibovat
rozméry desek) romoci jednoduchych krokt nastaveni
napinakt, wvvZadujicich velmi kratkou dobu. To wvede
k zanedbatelnym =Ztratam Zasu.

Vokreay 3a ~ 3f jednoduchym =zplscbem =ndazoriiuji
zplipoby upevn&ni desek o riznych rozm@&rech s pouZitim
pouze dvou napindkfl, coZ je nejmendi pofet poZadovanvch

upinacich prvkfi.




Vékreay 3a - 3c znazorfiujili n¥ktera mo*na Pracovni
6, ktera se 1iB1 podle 851ky

nastaveni ¥elisti podavade
zpracovavanych degek. Je t¥eba si povBimnout, Ze elisti
jsou umist®ny v polcohdch, které nejlépe odpovidaji 8i¥ce
desky anebo Bifce vratvy desek.

V p¥ipad¥® jedind deoky (viz vykres 3a) postafi jedina
telist 16a. V piFipadd dvou desek 3 (viz vvkres 3b),
peloZenych vedle sebe, mugi byt pou¥ita té% Secligt 16b.
Podobn® v piipad¥ na v$kresu 3¢, kde ka%da = Belipti 1635
a 1l6b drZi dv®d (anebo vice) +ten¥i polovitini desky, je
velikost a kapacita Selisti takova, Ze je jimi moZnd
tahnout vice ne¥ jednu desku (na vykresu 3c joou dvE) ve

am&ru Fl anebo tla®it ve omdru F.

Opa&n& vykremy 3d - 3f =znazoriuji Selisti podavade
6 umisténé odlidn® podle rznych rozmdrd jedind velks
degky 3. Op&t 8i je ti¥Feba povBimnout, Ze &elisti jsou
umist&ny v polohich nejldpe odpovidajicich rozmdrfm deaky
anebe rozmé&rtm vrestvy degok jak v podélndm smdru (v¢¥kregy
3 a 3f) tak i v pFiéndm sm¥ru (vykres 3d).

Podle dalBiho rysu tohoto vynilezu wme pPFinejimensim
jeden = napinadké 16 (na wv$kresu 2 oznafieny =znafkou 161)
mbZe pohybovat vzhledem k podava#i 6 ne pouze pFi&nym
smérem (ve omdru H), ale také podélnd jak dopitedu tak
i dozadu vzhledem ke sm&ru pohybu {em&r K). Napindk 161 je
z konstruk&nich dé@vedf umoZifiujicich jeho pohyb pfednostnd
umist&n pod pHFi&nym trdamem 6. jak je podrobn&ji popmianc
ni¥e. Ve sm&ru H se pohybuje pomoci druhd drdhy 153 a ve
sm&ru K pomoci podobné t¥eti drahy 15b, = nich® ke kaZds
pat¥i pitisludna $Fidici jednotka zn&mého typu (na vékremu
jaou oznafend znatkami 38a a 328h).

Napindk 161, schopny #izendého pehybu ve sm&ru K, mfZe
b¢t jeden anebo jich mf%¥e byt vice, ve druhdém pfipad® musi
byt kaZdy napiniak 161 wvybaven k gamogtatnému pohybu
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nezivisle na ogtatnich napinicich.

Na v¢kresu 2 je ddle znizorndno to, ¥e jeden anebo
vice napindkfi 16 (v tomto pHipads je oznafen znafkou 162)
se miZe takd pohybovat vertikdlnim sm®rem Z podél &turtes
drahy 15 podle nastaveni #idici jednotky 39. To znamena,
Ze piigluinou felist lze =zZvednout = degky, &im¥ jeo umoZndn
navrat pfitného tramu podavafe do pohotovogstni potateéni
rolohy jehe zpdtnym pohvbem nad zZpracovavanou degkou anébn
vratvou desek, a to bez jakdhokoli dotyvku. Tento rye je

podrobnéji popsan niZe.

Pohyby podavat 16 dopFredu a dozadu ptein®d jako
jejich pohyby do stran a pohyby vertikalni podél t¥1 oo H,
K a Z jsou ovladany b&#Znou ti{dici jednotkou

progtfednictvim po&itale (neznazorné&no) .

ROzné funk&ni sestawvy, kiters umoZiiuje wvvHe uvedend
zafizeni, budou nyni poppiny pomoci schémat na v¢kregu 4.

Pracovni cyklus strojni pily na wvykresech 4da -~ 4f
predpokladd jedinou podélnou opu fFezani 8 vkladanim desek
(anebe jejich wvrstev, pro jednoduchost je budeme nazyvat
pouze deskami) =zepiedu, to zZnamenid ve sBmSru od operiatora
QFP. Celipti (viz wv¥kres 4a) Jjesou v takové poloze, aby
mohly byt pravidelnd rozlofeny ve sm&ru H po délece panelu
podél pravé orienta®ni SAry DX: jakmile #Heligti 16 =machyti
degku, podava® se vriti ve sm&Sru Fl. Na wv¥kresu 4b sune
pF1&ny tram podavade desku ve sm&ru F k prvnimu Zpracovani
Ti. druhdmu podélnédmu Fezu (p¥inejmensiim jednomu) a ke
. konetnému zpracovani T3 (viz v$krem 4c). Na vykresu 4d
potd, co operdtor QP meimul =zpracovand desky, Be podavald
vrati ve sm&ru Fl, &elisti jagou nastaveny do nové polohy
k vwchopeni desek (v tomte pFipads Jjsou dv¥) tentokrat
v blizkogti k orientadni #ife 8X na levdé ptrand. Podavad
(4e) sune desky wve sm&ru F k prvnimu zpracovani T4, poté

(v¥kres 4F) pokratuje v pohvbu vpfed ve sm&ru F, takx aby




bylo mo¥né ud¥lat pFinejmendim jeden pFiény ez T5.
V tomte p#ipad& vBak musi dojit k posunuti jednéd anebo
vice elisti (na tomto vgkreau pouze Eelist 161) ve smdru
K, tak aby byly mo¥né r@zné polohy wvzhledem Xk pHi&ndmu
tramu podavatie 6, ktery se dile pohybuje ve sm&ru F.

Pracovni cyklug znadzorndny na vwkresech 4dg — 4r se
opdt wvztahuje k strojni pile 8 jedinou poddélnou ogou
fezani B vkladinim desek =zep¥Fedu, to znamenid =ze ptrany
operdtora QP. SBtrojni pila je wvBak v tomto p¥Eipads
vybavena samostatnym otafecim zarizenim B. felisti (vykres
4a) jsou v takovy¥ch polochach, aby byly pravideln®
rozmigtény wve sm&ru H poddél celdé délky desky u pravé
orientani &ary DX. Jakmile &elisti 16 =achyti degku,
podava® se vraci ve smdru Fl. Na v$kresu 4h umisti podavad
desku do polchy podle nastavendho otafeni PT, Selisti 16
se rozevifou, podavad se pondkud vrati a Geligti se
zvednou. Nyni 8e do pracovniho cyklu =zapoji otdSeci
zafizeni R (ve skutefnosti se jedni o 8elist opatiencu
kloubem), v tomto piripadd to je otafeci =zafizeni
linearnihe typu, které se pohvbuje ve om&ru Fl. Otideci
zaif{zeni R funguje v kombinaci s prvkem Bl (ve skutefnosti
ge jednd o protilehly vilec) a otd81 desku o 90 (vwkres
4i). BShem kombinovaného rpohybu  otd&eciho zafizeni
R a prvku Bl =zaujme podavaf i Belist novou polchu, ve
kteréd mb¥e Eelist zachytit kratkou stranu desky. Celisti
drZi kratkou stranu desky a podava& ji sune vpfed (vokres
4j) k prvoimu =pracovidni a =zarovnnani (anebo ndkolika
zarovnidnim, wviz vékres 4k), Selist 162 e potd =zveda
(vwkres 41). P¥itom se wvn&jisi prava elist 16 a podava#
piepouvajl k orientaéni &ife SX na levéd strand, aby mohly
zachytit a posunout na¥iznutou desku ve sm&ru Fl. Mezitim
miZe otadeci =aifizeni R, pohybujici me wve sm&ru F, spolu
8 prvkem Bl desku opdt otodit. Pracovni cyvklua pokratuje
tak, Z¥e podava¥® (viz vJkres 4m) 3 Celisti 16 na levéd
orientafni nulové Eare BX tahne na¥iznutou desku zps&t ve
sméru Fl pies &aru fezu a potd opdt vpFed (vikres 4n) ve

I
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sm&ru F, aby mohla byt v po¥adovaném migté piferfiznuta
napii®. Po dokondfeni viech piriénych Fezfl se nyni uvoln®#ni
telist 16 pohybuje ve sm&ru H do polchy k zachyeceni hlavni
tasti predtim otafend desky. Po srovnani viiech 8asti do
apravné polcochy pokrafuje podava® v pohybu ve sm&ru F, tak
aby byly dokoneny viechny poXadované poddlné tezy (vizm
v¢kres 4p). Natezand degky poté wvwiiZX2d#&ji na tabuli se
vzduchovymi poloBtiii na konci a podavaf s Celistmi ge
opédt vracli do vychozi protilehld polohy na levé orienta®ni
atre GX. Na wv9kresu 49 si poviimndte, ¥e €elisti byly
pifesunuty pifi&ng ve sméEru H do polohy, =z niZ mohou degky
zachytit a tahnout je nazpdt poddél Sary Pezu. V pogledni
fazi se podava® pohybuje sm&rem vpifed (vékres 4r), =zatimco
gpecialnd vvbavena 8elist 161 se pohybuje vpfed anebo wzad
poddl ooy K, tak aby byly umo¥n&ny p#itng fFezy v rbznych
vzdilenogstech od konct desek.

Pracovni cyklus =znidzorndny na vvkresech 4 - 4dl se
op8t wvztahuje k strojni pile 8 jedinou poddlnou osou
fezdni a g vkladanim desek (vztahova znatka CA) na opatné
ptrang, ne¥ je tabule s8e wvzduchovymi politari 50. Na
ve¢kregau 4 je celd deska umigtdna =za listem pily a je potéd
pfemigt@&na (vykres 4t) wve sm&ru F a pootofiena podle
nagtaveni PT poddlngd i pifi¥néd pomoci otidfeciho zafizeni
R a €lanku Bl. V dalsi fa=zi (vykres 4u) se Eelisti zvednou
ve gmdru g a podaval se pfemisti do peolohy ve am&ru F1l,
kde ofekdvd pravd me otadejici desku. Celisti u pravé
orienta®¥ni &ary DX (v¥kres 4v) =zastavi desku po jejim
otofeni a podava® pe pohybuje smErom wvpifed ve sm&ru
F (vfkres 4w) k provedeni jednoho anebo vice fezf, po
jejichZz dokonéeni jsou degky otofieny na tabuli =e
vzduchovymi polftifi. V této fazi nebyla pou¥ita Eeligt
162, ktera se pohybuje ve sm&ru 2 (vwwkrem 4x) a Eelist
16, kterd bude pouZita pro dodatefinou dpravu a kteria se
pohybuje ve smé8ru H. Na v¥kresu 4y ge deska otid&i =znovu
a podava® se soufapnd pohybujbe nazpdt ve smdru Fl k levé

orientafni "are SX, pFitfem¥ sune pifedb&¥nd =pracovanou
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desku'za garu tezu. Vzipdti gse podavald =zatine pfemistovat
opdt dopfedu (vy¥krem 4z) tak, aby dogtal desku do vhodndg
polohy k  provedeni pifiéného Fezu T10. Na vvkresu 4dal se
podava® a Gelispti pohybuji (v uvedeném pofadi ve sm&Erech
F a H) tak, aby mohly =achytit hlavni asti desky na
Pravam bOku u pravé orienta&ni Gahary DX k provedent
poddélnych ez T11. V dalsi fa=i (v¥kres 4bl) operdtor
tyto pifedbd&ind zpracovand desky otolli o 90¢ na tabuli ge
vzduchovym polititfem, pFiiem¥ podava® s &elistmi se vraci
k origntadni €aFfe X na levé sgitrangd. V posledni fa=i
(vwkregy 4cl a 4dl) pifesune podava®é desky nazpd8t piem aru
fezmu a potd opdt vpFed ve sm&ru F do peolohy k provedeni
pti&nych ez, ale ne pfed dokonfenim pFesunuti Selisti
161 wve smEru K. kteréd umoZ%2ni soufagné pfeifiznuti obou
(anebo wvice) degek na rOzné ddélky wvzhledem k peoloze
podavate 6.

Na v¥kregech 5a — Hu je =zobrazena dhlovad strojni pila
pe dvd@ma soufadnicemi ffezu (7, 73) kterd nav=aAjem sviraji
pravy udhel. Qoa 7 je poufadnice poddlna a osa 7a
goufadnice p¥Fi€nid. Podélna &igt =afizeni pily je vvbavena
podavaiem 6, Celistmi 16, podavaci deskou CA, levou
nulovou orientani &arou gX a smérem peohybu pi
zpracovavani F. PH1&na &ast =zaffizeni pily je vybavena
podavaiem 6Ga, elistmi 16t a 161t., pravou nulovou
orisntafni arou DX a sm&rem pohybu zpracovavangch desek

F2 (viz v¢kres 5a).

Prvni degska anebo wvrgtva desek je po uloZfZeni na
nosnou  tabuli pfisunuta podavatem (viz v¥krem 5Bb) do
nulové polcochy nastaveni PT cotafieciho zaf¥izeni R a &lanku
Bl, pififenZ druha deska 2a Jje jiZ pfipravena na poddvacim
panelu CA. P¥Hi otafenili prvni desky (v¢kres bBgc) se podaval
6 vraci zZpdt g Gelistmi 162 =dviZeny$mi ve sm&ru £, tak aby
nebranily otaffeni prvni desky. Poté (vékrem 5d) me Eeligti
16 a 162 pFfesunou do polchy ve sm&ru H podle délky kratsi
gtrany desky 3. Ceolisti 16 a 162 musi byt proto schopné




pohybu wve sm@rech H a 2. V dalsdi fazi (vykres 5g) ge
podava® 6 pohybuje ve sm&ru F, aby umo¥nil rozfe=zani degky
na mendSi asti gl poddl oay Fezu 7. RozfFezanéd desky S1
jeou poté okam¥itd uchopeny Selistmi 16t a 161t piHiénd
gasti pily, které je posounou ve sm&ru F2 ke druhd ose
fezu Za. V tomto provedeni ge Eelist 16t pifednostnd, ale
ne nezbytnd, pehybuje jak ve sm¥ru H tak i ve sm&ru 2,
piitiemZ optatni &elisti 161t se mohou pohybovat ve sm@&rech
H i K., vSechny anebo n&kterd = nich v souladu s funk&nimi
poZadavky =zafizeni pily (H a K jscu sm&ry pohybu jednak
pedél pififnéhe tramu podavatie a jednak do pravého dhlu).
Na vy¥kresu Bf p¥Fitny tram 6a posouvd degky 81, pFifcom®
telist 161t se pohybuje ve sm&ru K, tak aby bylo moX¥nd
rozfezat desky na r@zné poZadovand délky. P#i&ny tram 6 je
ve vychozi poloze, zbyvajici B8ast desky 3 je opdt otialiena
a pfislung telisti 16 jesou =z=vednuty wve sm&ru 2Z. Na
vykresu H59 jsou zndazornédny rozfezané desky Sl v poloze, do
niZ byly vtlaeny piFingm tramem 6a, pritem¥ podava® 6
op&t pFesouvid desku 3 dopiFfedu ve sm8ru F k rozfezani
listem 7 na mendi desky 82 (viz téZ vgkres 5h). V tomto
pFipadd joou zndzorndny &ty#i men8i desky 82 (ldpe
znazorndne na vykresu Hi), proto je pou¥ita jedna elist
16t a dvd Eelisti 161t. Celisti 161t slou®i k nastaveni
desek urdenych k piFEifnému roziezani na rfzné délky
(vB8imn@te 8i, ¥e jedna &eligt 161t savira soufaond dvd
degky), piifem¥® nepouXité Selimti (zde oznafiend 160%t) jsmou
unigt&ny na konci pifi&ného tramu 6Ga mime dosah listu pily
Za. PFi&ny trdam 6a op&ft na vykresu bBh je =ndazorndn p¥i
pehybu nazpdt ve sm&ru F3 bez zat&¥e. V tomto pFipad® se
felisti 16t, kterd vertikialn® "pokrdvaji" plochu s degkami
82, =Zvednou wve am@ru 2, tak aby e nedotvkaly desek
vegpod, ptitemZ nepoﬁiité zbhyld €Selisti 160t se pfemispti
na jednu gstranu. Pofet pouZitych Celigti 160t (a 16t)
a délku pii&ného tramu 6a vypofitame podle pracovni 51¥Fky
L5 a ¥Hitky piesahu L6. Podobn® dojde k pifesunuti piFiéndho
tramu 6 do polohy k =zachyceni dalBi desky anebo vrstewv
desgek 3a, kterd jsou zZnizornény gvédtleijdim odgtinem HSBedds.




Jak ji%2 bylco uvedeno, na wv¢kresu 5B5i je =znazorndno
zachyvcenl &ty¥ desek 82 jednou &Eelisti 16t, ktera ge
pohybuje wve sm&ru H, a dv&ma Selistmi 16lt, kterd se
pohybuji ve gam&rech H a K, =z nich® je pfinejmeniim jedna
schopna zachytit soufagn® dv& anebo vice desgek. Dile jsou
zde znazorn&ny t¥i velnd Seligti 160t umiptdné na jednd
strangd pfi&nsghe tramu Ga. 2 v¥kresu 61 je dile patrng, Ze
deska 2a je poddln& rozfFiznuta listem 7., tak aby mohla byt
dalé rozfezana na mendi degky §S53, kterd ge Hifrkou 1ligi od
degek 52, protoZe jednotlivé desky lze spracovavat podle
zcela odlisngch HBablon. Na vvkresu 6j ge piFidéng tram 6a
opdt wvraci bez nidkladu wve sm&ru F3 g Eeligtmi 16t
zvednutymi nad degkami £3 a 8 elistmi 160t v klidoveé
poloze na strang& trdmu 6a. Me=zitim je pFi€nym trdmem 6
pifisouvana daldi deska 3b. Na v¥kresu Sk jgou desky §3 ji%
rozfezavany listem 7a, pritemZ v&tH1 deska je =achvcena
dv&ma elistmi 16t a dvd uZ8B1 degky pouze jednou Heligti
161lt. Mezitim je deska 3b rozfezadvina poddlnd listem 7.

Vekregy Bl - Bu zniazortiuji strojni pilu ge dvdma
goufadnicemi fFe=zu, ktera funguje stejnym zpisobem jako
pila vy¢iHe popsana, pouze 8 tim rozdilem, Ze na ptri&ndm
tramu 6 podélné agti je p¥inejmenSim jedna &elist 161,
kterd se mb¥e pohybovat ve sm&rech H i K, tak aby touto
elisti bylo moZEndé =zachytit dvd rdzné desky 3h a 3k,
umigté&né vedle sebe.V¢kres 5Hm znazortiuje dvE Eelisti 16
a 16)l, kterd tla¥i desku 2h ve sm&ru F k listu 7. Ten
rozife¥e desku 2h na mno¥gtvi mentiich desek B4, kterd budou
vzapdti pfemisté&ny k pifi{tnédmu tramu 6a. Nyni volny piiény
tram 6 mi¥e =machytit druhou desku 3k. B&hem roziezavani
degek §4 listem 7a na v¢kresu 5o je poddlnd rozfezivina
i degka 32k na men8i desky 5. Mezitim jesou do pily
vkladany daldi desky 3m a 2n. Na vykresu 5p jsou desky 35
rozfezdvany napi¥i€¢, soufasn€ je na nogném panelu podélné
tagti otafena deska 2Jm © 90°. Na ve¢kregu bHg joou piis&Ensd
roztezavany degky 8% na rizné délky, deska 3m je
rozfezavana na desky 56 a deska 3n je tlafena pHi{&nym
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tramem 6. Bou¥asn®d jmsou pFivadény daldi desky 3p (jiZ
roz¥iznuté na dvd poloviny) a 3g. Desky 86 e bli%i
k pfFi&nému listu, deska 3n je rozfeziviana podélnd na degky
87 a pfi¥ngm trdmem & je premistovana dvojita deska Ip
k podélnému listu 7. Na v¢kresu 53 jsou znizorndny desky
87, rozfezand nap¥i¥ na rfzné délky, a deska 3p, rozfFezani
podélng listem 7 na desky o rAznych 81iFkich. Konednd
vy kreg S5y zZnidzoriduje odebiriani rozfezandé degky 23p
z prostoru stroini pily, =ziarovell je k listu 7 pfemistoviana

deska 2g9.

Diky #Fizenym pohybtm jednoho anebo wvice napindkf 16
lze v¢8e uvedenym zplsosobem b&hem jednoho zidkroku stroini
Pilou rozfezidvat desky, a te i desky umisté&né svymi okraji
vedle sebe, na rfzn& dlouhdé mensii desky. Tento postup je
jebt& vice objasndn na vykresech 6a - 6f, kterd zndzoriiuji
Heat krokfi pracovniho cvklu strojni Plly vybavend
pfinejmendSim jednim napinikem 16a. Ten je na pravé gtrand
v blizkosti orientafni ary BF a mO%e se pohybovat dopFedu

a dozadu ve sm&ru K.

Vztahovou znatkou 6 je na vvkresmsech 6a - 6f oznaden
pohyblivy podava®, 7 je strojni pila, 7 - 7 je soufadnice
fezu, Ja a 23b jesou dv¥d desky o stejnéd celkové délce
a rizné HBifce (veEnikly rozifiznutim jednd desky vatHi),
které maji byt rozifezany pFiEnd na rozn® velkeé Basti,
oznafend 40 a 4l. Piferudovangd &Aary na degkich oznafuji
rysky, podle kterych maji byt rozfFezavany. Z vékrest je
okamZit8 =iejmé, Ze desky 40 a 41 se 1li¥i svou délkou,
degky 4l na pravé strang jsou kratdi ne%* desky 40 na levd
gtrang. Desky 40 a 41 1lze navzajem polchovd zamdnit
vzhledem k orienta®ni ®atre RF. Z vwkrepu 6a je zZfFejmé, Ze
rvaky, podél nich¥® maji byt rozfeziny desky 3a a 3b nejsou
shodnég .

Prvnim krokem pracovnihe ovklu (vykres 6a) je

vyrovnanl desek pomoci podavatie za Gfelem =zarovnini jejich
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okraje. Zarovnavini nemusi byt vidy vyZadovano.

Pi druhém kroku (v¥kres 6b) je podavad & vysunut
dopfedu, soudasn® vzhledem k podavadi vratime zZp8t pravou
desku 3b pomoci napiniku 16a., a to tak, Ze jsou vyrovniny
ob# rysky, podle nich% maji byt desky rozfezany.

P#i tfetim kroku (vwkres 6Cc) posuneme desku na praveé
gtrangd op&t dozadu a p¥i &tvrtém kroku (vPkrea 6d) jestd
vice =zpdt.

Paty krok (vekrem 6Ge) ge tyka pouze pravé desky 3b.
Aby mohl byt proveden, je ti¥eba pravou desk vygunout
dopiedu, pritemZ podava®, a tudi? i leva degka, zlgtane

v LtéZe poloze.

§eat9 a pogledni krok (vykres 6f) je proveden stejnym

zplsobem, jako prvni tiHi.

Je tudis zfe jmé, Ze vhodngmi rlanovanymi
a kombinovanymi podélnymi, pFitnymi a vertikalnimi pohy by
podavafe a napindk@ je mo¥né =pracovavat scufasnd dud
(anebo vice) desky umisté&nd vedle sebe a rozfezavat je na
velké mnoZstvi asti, kterd e vziajemnd 1ifi velikosti
{jak délkou tak i ¥Hirkou). Te je mo¥né provaddt relativnd
malym potitem krok@l a tudi® lze tak uBet#it znadné mnoZgstvi

Easu.

Cile tohoto vyndlezu je dosaZeno tim, ¥e pFi&ny tram
anebo triémy podavade nejsou pouze pagivnimi pracovnimi
progtifedky, ale p¥edstavuii #4pt auvtomatizovandho gyatému,
jehoZ podgtatné funk&ni prvky, jmenovitd napindky, ge
automaticky nastavuji podle velikosti a typu desek.
Napinaky lze gkuteén® chapat jako wvelice funké&ni
automatizované za¥izeni, které se mb%e pohybovat jak
paralelng k ose pFiféného tramu, tak i v pravém dhlu k tdéto
oge anebo wvertikalnd. VBechny tyto t#i Pizend zplooby
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pohybu nemusi nutngd pfFislugSet vBem napinidkfm soufagnd,
kaZd¢ napindk v8ak mugsi disponovat jednou anebo vige
moZnogtmi nezdvisle na optatnich napinidcich, a to pedle

poZadavkll gouvisejicich 8 nastavenim stroini pily.

Daltiim podstatngm rymem tohoto vynilezu je pou¥iti
otifeciho zarizeni, jeho® konstrukce je velice jednoducha

a kterd funguje nasledujicim =zptsobem:

~ Podava¥ pifisune desku (anebo wvrgtvu desek) do
pedurtené polochy.

- Celisti se rozevifou.

~ Podava® pong&kud couvne.

- Otafeci prvek R uchopi roh desky a pomoci svého
kloubového upevndni otia¥i deskou tak, ¥Ye ji pogouvia
podélng v pfimé linii ve sm&ru F v goufinnogti g &lankem
Bl. ktery se pohybuje v pravém thlu ke sm&ru F1.

— B&hem této operace se podavald posouva do pFedurdend
polohy podle rozmé&rfl desky.

Je—1i =zapotiebl desku po jejim pfedbdZndm opracoviani
otolit znovu, je to provedeno nasledovnd:

— Podava® se 8 upnutou degkou vraci =zp&t ve sm&ru
Fl., tak aby piesunul zbyvajici &ist desky do pifedurfend
polohy.

~ Celisti se rozeviou.

- Podaval® pondkud couvne.

- Otafeci prvek B stiskne roh desky, piFi¢em*® kloubové
ugazeni prvku B funguje jake &ep, a necha desku otofit
prvkem Bl, a to tak, Z¥e prvek Bl pooune desku do pravého
thlu ke gm&ru F a Fl.

- Mtatejici ge degka ge pohybuje wve gm&ru
F v goufinnosti s prvkem Bl, tak aby bylo dokonfenoc jeji
otofieni o 90v.

Popgany vynilez mbZe b¢t doplnEn fadou Gprav

konstruk&fnich detailt a moZnosti pouZiti, ov8em be=
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PATENTOVE NAROKY

1. Btrojni pila g pohyblivém podava®em k Fezanit desek/
jea' (,2\’ sw&a’st/ je

nesnd horizontdlni tabule (5) k uloZeni ne jménd jednd
desky (30, 3a, 3b), kterd ma byt zZpracovana, pFineimensSim
jeden podava® (6, 6a) k posouvini desky po nosné tabuli ve
sméru zpracovani (F, F2) anebo ve smdru opatném (F1l, F3)
vzhledem k poloze listu pily (7, 7a), kterym mia byt deogka
(30, 3a, 3b) rozfezidna na dv¥d anebo wvice mendich desek
(31, 4a, 4b) v pravém Ghlu ke sm&ru zpracovani (F, F2),
podaval (6, 6a) je vybaven pFinejmenSim jednim napinikem
(16), ktery drZi zadni okraj desky p#i jejim =pracovavani
ve gpravng poloze, tato atrojni
pila = e vyznatuije t 1 m, Ze

napindk (16) je upevnén k podavadi (6, 6a) takowym
zpoobem, ¥e jim 1lze pomoci posuvngch prost¥edkfl (36)
pohybovat horizontalnd (H) do pravého dhlu ke smé&ru

" zpracovani (F, F2).

2. Strojni pila rodle narcku 1. ktera
8 e vyznadtujie t 1 m, Ze
napindkem (16) lze pohybovat do pravého thlu v draze

(15), ktera je soudasti podava&e (6, 6a).

EN Btrojni pila podle naroku 1, ktera
g e vyznatuije t 1 m, ¥e
podava¥ (6, 6a) je wvybaven dvéma anebo vice napinidky
(16), které jsou umist®ny vedle sebe v horizontilnim sm&ru
(H) v pravéch dhlech ke sm&ru zpracovani (F, F2) pfifem®
ptinejmeniiim jeden = nich je upevn&n k podawvasi (6, 6a)
takovém zplsobem, ¥e jim lze pohvbovat ve sm&ru (H).




4. Strojni pila podle narocku 3, ktoera

g e vyznad®tuje t L m, Ze
pfinejmeniim jeden =z napinidkf@i (ten, ktery je oznaden
znatkou 161) je upevn®¥n k podavadi (6, 6a) takovem
zpiscbem, ¥e jim lze posuvnymi progtifedky (38) pohybowvat
ve améru zpracovini (F, F2) wvzhledem k podava®i samému

v obou sm&rech (K).

5. Strojini pila podle naroku 1, ktera
8 e vyznatuje t 1L m Ze

podava® (6, 6a) je wvybaven dvdma anebo vice napindky
(16, 161) upevnénymi vedle sebe v horizontilnim smé&ru (H)
v pravych dhlech ke sm&ru zpracovani (F, F2), pFine jmeniiim
jeden = t&chto napindk@i (16) je upevndn k podavadi (6,
6a) takovém =pOsobem, %e jim lze pohybovat wve sm&ru (H)
v pravych dhlech ke amégru zpracovani (F, F2),
a pfinejmensim jeden = t&chto napindk8 (161) je upevnsn
k podava&i (6, 6a) takovym zpBsocbem, %e jim lze posuvnymi
prost¥edky (38) pohybovat wve sBméru =zpracovani (F, F2)
vzhledem k podava®i (6) samému v cbou sm&rech (K).

6. Strojni pila podle naroku 1, ktera
g e vyznadtuije t 1 m, Z¥e

podava® (6, 6a) je wvybaven dvé&ma aneboc vice napinidky
(16, 161, 162) upevnénymi vedle sebe v horizontilnim smdru
(H) v pravgech Ghlech ke sm&ru zpracovani (F, F2),
pFinejmeniim jeden = +t&%chto napinikd (16) je upewvnén
k podavatii (6, 6a) takovym =zpbOscbem, %6 jim lze pohybovat
ve sm&ru (H) v prav$éch dhlech ke sm&ru zpracovini (F,
F2), p¥finejmendiim jeden =z t&chto napindkf (161) je upevnén
k podavalii (6, 6a) takovyém =zplsocbem, %o jim lze POguvnymi
progt¥edky (38) pohybovat wve smdru =zpracovani (F, F2)
vzhledem k podavatii gamému v obou smé&rech (K),
a pFinejmen#iim jeden z t&chto napindkfi (162) je upevndn
k podava&i (6, 6a) takovym zpOGsobem, Z%e jim lze Posuvnymi
progt¥edky (39) pohybovat nahoru a dolu ve vertikilnim
sm&ru (Z).




7. Strojni pila padle naroku 1, ktera

8 e vyznatuije t 1 m Ze
podava (6) je woouldsti strojni pily s jedingm
pPodélnym listem (7) a je vybaven dvéma anebo vice napindky
(16, 161) upevndnymi vedle gebe v horizontdlnim sm&ru (H)
v pravych dhlech ke sm&ru zpracovani (F), p¥Fine jmendim
jeden =z t¥chto napiniakf (16) je upevndn k podavadi (6)

takovym zpfsobem, Fe jim lze pochybovat ve am&ru (H).

8, Strojni pila podle naroku 7. ktera
8 8 vyznaduije t 1 m, Ze
P¥inejmensdim jeden =z napindk@h (ten, ktery je oznafien
znafkou 161) je upevn®n k podavadi (6) takov$ém =plgobem,
Y0 jim lze posuvnymi rrogtFedky (38) pohvbovat ve smdru
zpracovani (F) wvzhledem k podava#fi samému v obou sm&rech
(K).

9. Btrojni pila podle naroku 7., ktera
g e vyznadtuje t 1 m, Ze

podavat#f (6) je wvybaven dv&ma anebo vice napindky
(16, 161) upovndnymi vedle ssbe v horizontalnim sm&ru (H)
v pravy¥ch dhlech ke sm&ru zpracovani (F), pfinejmensSim
jeden =z t¥chteo napindkéi (16) je upevn®n k podavati (6)
takovyém zptsobem, Ze jim 1l1lze pohybovat wve smdru (H)
v pravych dhlech ke sm&ru zpracovani (F), a pt'ine jmensim
jeden z t&chto napindkfi (161) je upevndn k podavad&i (6)
takovém =zpbsobem, ¥%e jim l=ze poguvnymi prostiedky (38)
pohybovat ve sm&ru zpracovani (F) vzhledem k podava®ii (6)
Bamemu v obou smérech (K).

10. Strojni pila podle nareoku 7. ktera

8 e vyznadtuije t 1L m, ¥e
podava& (6) je vybaven dv®ma aneboc vice napindky
(16, 161, 162) upevndnymi vedle gebe v horizontilnim sm&ru
(H) v pravy¢ch dhlech ke sm8ru zpracovani (F), pPrine jmensim
jeden =z t&chto napinik@ (16) je upevndn k podavadi (6)
takov¥ém =pbmcbem, X¥e jim l=ze pohybovat wve sm&ru (H)




v prav¥ch dhlech ke sméru zpracovani (F), p¥inejmensSim
jeden =z t#chto napinakf (161) je upevndn k podavadi (6)
takovém zpbsobem, Ze jim lze pPosuvnymi progstiredky (38)
pohybovat wve sm¥ru =zpracovanit (F) wvzhledem k podava®i
samému v obou sm&rech (K), a piine jmentiim jeden = t&chto
napinsakd (162) je upevndn k podavasi (6) takov¢m zpfisobem,
e jim lze posuvnymi prostifedky (39) pohybovat nahoru
a dolu ve vertikdlnim sm&ru (Z).

11. Strojni pila podle naroku 1, ktera
8 e vyznatuije t 1 m, %o

podavat (6, 6a) je soudisti strojni pily 8se dvdma
listy, 8 listem podélngm (7) a listem pFi&nym (7a),
vztahujicim se k podava®&fm (6) a (6a) v uvedendm poiadi,
oba tyto podava¥e jsou vybaveny dvdma anebo vice napinidky
(16, 161) upevn¥dnymi vedle gebe v horizeontialnim sm&ru (H)
v pravych dhlech ke sm@&rtun zpracovani (F) a (F2) v tomto
poffadi, p¥inejmensim jeden = t¥chto napinidkfi obou podava®f
(6, 6a) jo upevn®n k pFisludnému Podavati (6, 6a) takovym

zpteobem, Z¥e jim lze pochybovat ve sm&ru (H).

12. Strojni rila radle naroku 11, ktera
8 e vyznadtuije t 1 m, %o
p¥inejmeniim jeden = napinikfi obou podavadt (6, 6a)
(ten, ktery je oznadfien znatkou 161) je upevndn
k pfislulinému podava&i takovym zpbaobem, ¥e jim l=ze
posuvnymi prost¥edky (38) pohybovat ve smdru Zpracovani
(F, F2) vzhledem k podava®i samému v obou sm&raech (K).

13. Strojini pila podle niroku 11, ktera
g e vyznad€duije t 1 m Ze

oba podavate (6, 6a) jsou vybaveny dv&ma anebo vice
napindky (16, 161) upevnéngmi vedle gebe v horizontalnim
sm&ru (H) v pravych dhlech ke sm&ru zpracovani (F, F2),
pFinejmensiim jeden =z t&chto napinskf (16) je upevn®n
k podava¥ii (6, 6a) takovym =zp@isobem, Ze jim lze pochybovat
ve sm&ru (H) v pravych Ghlech ke sm&ru zpracovani (F, F2)
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a pFinejmensiim jeden z t&chte napinikf (161) je upevn®&n
k podava®i (6, 6a) takovem zplsobem, ¥2e jim lze posuvnymi
prostifedky (38) pohybovat ve sm&ru zpracovani (F) vzhledem
k podavati (6) samému v obou sm&rech (K).

14. Strojni rPila podle naroku 11, ktera
8 e vyznadttuije t 1m, %o

oba podavatie (6, 6a) jsou vybaveny dv#ma anebo vice
napiniky (16, 161, 162) upevndnymi vedle gebe
v horizontdlnim sm&ru (H) v pravych  dhlech ke anédru
zpracovani (F), pFinejmensiim jeden = t8chto napinidkt (16)
je upevnén k podava®i (6, 6a) takovym zplgobem, Z%e jim l=ze
rpohybovat ve sm&ru (H) v pravych dhlech ke sm&ru
zpracovani (F, F2), pFinejmenSim jeden =z t&chto napinika
(161) je upevndn k podavati (6, 6a) takovym zpbscbem, ¥e
jim 1lze posuvnygmi prostiFedky (28) pohybovat ve sm¥ru
zpracovani (F, F2) wvzhledem k podavafdi samému v obou
smé&rech (K), a p¥FinejmenSim jeden =z t&chto napindktt (162)
je upevn&n k podava¥i (6, 6a) takovem zplgobem, Ze jim lze
posuvnymi prost¥edky (39) pohybovat nahoru a dolu ve
vertikilnim sm&ru (Z).

15. Postup fFfezani desek strojni pilou, jejimi%
goudastmi joou:

nosnad horizontalni tabule (5) k ulo¥eni pFinejmendim
jedné dvojice desek (3a, 3b, ..3n), kteréd maji bgt
roz¥ezdny, podavat (6, 6a) k posouvani desky PO nosneé
tabuli ve sm&ru =zpracovani (F, F2) k listu pily (7, 7a).

kterym budou desky (3a, 3b ....3n) roziezany na dwd anebo
vice menSich desek (4o, 41 ...4n) v pravych udhlech ke
sm&ru =zpracoviani (F, F2), podava® (6, ta) je vybawven
pF¥inejmeniim dv@ma napindky (16a, 1b, .. .16n), které drzi

zadni okraj ka¥dé desky p¥i jeiim zpracovivani ve gpravné
poloze, tento pogtup B e vyznadtulje t 1m, ¥o

- napinaky (16a, 16b «...16n) jsou upevndny
k podava&i (6, 6a) takov$m zplsocbem, ¥e vBemi s vyjimkou
jednoho lze v pifipadd potieby pohybovat pogsuvnymi




prostiedky (36) v horizontilnim sm&ru (H) v pravych dhlech
ke sm@ru zpracoviani (F, F2)

- pP¥inejmenSim jeden = napindkt (16b ...16n-1) je
upevnén takovym zplsoobem, %e jim lze rPosuvnymi prostifedky
(38) pohybovat wve smdru zpracovanli (F, F2) wvzhledem
k podava®i v obou sm&rech (K)

— kaZdi deska (3a, 3b, ...3n) je zachycena napinidkem
(16a, 16b, «».16n), napinak (16b...16n-1) g@e pohybuje ve
sm&ru  zpracovani (F, F2) wvzhledem k podavaZi v obou
sm&rech (K) tak, aby umistil desky (3a, 3b...3n) p#ed
jejich posunutim k listu (7, 7a) do polchy = vyrovnanymi
ryskami ¥Fezu.

16. Postup #ezani dessek podle piedchoziho narcku,
ktery 85 e vyznadtuje t I m, Z%e

- napiniky (16a, 16b --...16n) jsou upevn¥dny
k podava¥i (6, 6a) takovym zploobem, ¥e viemi s vyjimkou
jednoho lze v pfipadd potiseby rpohybovat posuvnymi
progtfedky (36) v horizontialnim sm&ru {H) v pravych dhlech
ke sm&ru zpracoviani (F, F2)

- pFinejmensSim jeden =z napinika (16b ...16n-1) je
upevnén takovym zpbsobem, %e jim lze Posuvnymi progtiedky
(38) pohybovat wve gmdru zpracovani (F, F2) wvzhledem
k podava¥i v obou sm&rech (K)

— pFinejmendim jeden = napinakt (16b...16n-1) je
upevndn takov$m =zpOscbem, %e jim l=ze romoci posuvnygch
progt¥edkil (39) pohybovat vertikilnim asm&rem (Z)

tyto mo¥nogti pdhybu umoZiuji, aby 8e podavad (6,
6a) mohl wvratit ve sm&ru opa®ném ke sm&ru zpracovini (F,
F2) pifes desku na nosné tabuli (5), pFitomZ n&kterds
napindky (ty oznaené =znatkami 162) jsou =zdwiZené do
urdité vytie podél oay (Z2), tak aby me nedotvykaly desky na
nosné tabuli, a jiné napindky (ty ozna®end znatkami 161)
jsou posunuty p¥ri¥ng v horizontilnim sm&ru do polchy na

atran®d vnd prostoru zabirandm deskou.
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