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Lattianhoitolaitteiden ohjausvarsi - Styrskaft for golvskdtselappa-

rater

Keksinndn kohteena on lattianhoitolaitteiden ohjausvarsi, joka
muodostuu kahdesta tai useammasta teleskooppimaisesti toistensa sisdan
tybnnettadvdstd putkiosasta.

Keksinndn tarkoituksena on saada aikaan lattianhoitolaitteiden
ohjausvarsi, joka helpottaa lattianhoitolaitteiden erilaisia kasittely-
tapoja.

Tekniikan alalla tunnetaan ohjausvarsia, Jjotka muodostuvat useiste
putkiosista, jotka pilstetdan toistensa sisdén. Putkiosat kiinnitet&én
joko putkiosien kartiomaisilla pddtekappaleilla, jotka kiristyvdt toi-
siaan vasten, tai jousikuormitteisilla napeilla, jotka kytkeytyvat auk-
koon.

Tallainen rakenne on kuitenkin tarkoituksenmukainen ainocastaan
silloin, kun putkiosilla on sama halkaisija ja kun ainoastaan putkiosien
tietyilld paatekappaleilla on pienempi halkaisija.

Téamd on kuitenkin haitaksi toistensa sisddn tyGnnettdvissé putki-



oslssa, koska putkigsia ei joko yhtd suuresta halkaisijastaan johtuen
voida tydntdd toistensa sisdédn tai, jos niilld on eri halkaisijat, edell
selitettyjd kiinnitystapoja el voida toteuttaa.

Edelleen tunnetaan ohjausvarsia, Jjotka muocdostuvat useista onsista
Jjotka voidaan tydntdd toistensa sisddn. Varsiosat kiinnitetdadn toisiinsa
halkaistuilla pdadtekappaleilla ja viisteilld varustetuilla kytkinmutte-
reilla. Varsiosat kiristet8&n kytkinmutterin avulla ja kiinnitetdén
talld tavoin toisiinsa. T&mdn rakenteen erityisend haittana on se,
ettd kytkinmutterit on kiristettdvd hyvin suurella voimalla, koska lat-
tianhoitolaitetta kdytettdessd automaattisesti esiintyy ohjausvarren
pituussuunhassa vailkuttavia voimia, jotka tydntdvit varsiosat toistensa
sisdédn, Jjos kiinnitys ei ole riittavédn tiukka. Kytkinmutterin kiristédmi-
seen vaaditean t&lldin voimia, jotka ovat liian suuria kodinhoiltajalle,
joka normaalisti k8ytt&& lattianhoitolaitetta.

Keksinndn tarkoituksena on saada aikaan lattianhoitolaitteiden
ohjausvarsi, joka on voimia kdyttdmdttd teleskooppimaisesti siirrettés-
vissd ja lukittavissa. Samoin keksind mahdollistaa putkiosien ohjatun
toistensa sisdan liukumisen.

Tehtdvé ratkaistaan keksinndn mukaisesti siten, ettd sekd sisem-
man ettd ulomman putkiosan pd&lle on sovittu suojus, jolloin toinen
suojus rajoittuu sisemmdn putkiosan sisdpintaan ja ulottuu otsapinnan
yli ylospédin ja toinen suojus rajoittuu ulomman putkiosan ulkopintaan
Jja ulottuu otsapinnan yli sisddnpdin, ja ettd sisemmdn putkiosan suo-
jukseen on sovitettu ohjaussiipi, joka joutuu kosketukseen tydntimien
kanssa, jotka kulkevat suojuksessa ja sisemmdssd putkiosassa olevien
aukkojen léapi.

Eradadn toisen suoritusmuodon mukaisesti ohjauspiiri on yhdis-
tetty ohjaustankoon, joka uvluttuu laukaisunappiin asti. Tydntimien
ohjaamiseksi on ohjaussiipi varustettu molemmilla puolilla viisteills,
joihin tyé&ntimet tukeutuvat.

Erdan suoritusmuodon mukaisesti on tyOntimiin sovitettu jouset.

Vield er&8ssd suoritusmuodossa on ohjaussiipi varustettu ns.
kulisseilla, Jjoihin tydntimet nokkien v&litykselld kytkeytyvdt. Jotta
tyontimi& aina painettaisiin aukkoa vasten on suojuksen pohjacsan jJa
ohjausvarren olakkeen v&liin sovitettu jousi.

Jotta putkiosat voitaisiin kunnolla ohjata toistensa, sisaén,
ehdotetaan rakennetta, jossa ohjaussiiven ohjaustankoa p3in olevassa

pddssd on viisteet, jotka voivat tukeutua suocjuksen kielekkeisiin,



Lisdksi erddssd suoritusmucdossa on ohjaustangon suuntaan suojuksen
taakse sovitettu U-muotoinen pidatysosa, joka voi piddtysnokkien vali-
tykselld sisemman putkicsan aukon kautta tukeutua vlomman putkicsan
syvennyksiin.

Lopuksi ehdotetaan vield, ettd U-muotoiseen pid&tysosaan on
ennen pid8tysnokkia sovitettu sisemmdn putkicsan 1&pi ulottuvia kaohoumia
joihin Kk&yttdjad piddsee kdsiksi.

Keksinndn ratkaisevana etuna on siten, ettd ohjausvarren pituus-
s88t8 voidaan yksinkertaisesti laukaista laukaisunapin vadlitykselléa
vartta pitelevdlld kidelld.

Edelleen on suurena etuna se, ettei yksittdisten putkiosien
tahaton irtivetdminen tai kokoon tydnté&minen ole mahdollinen, koska
kiintedt pitimet pitavat putkiosia paikoillaan.

Keksintdd selitetddn seuraavassa ldhemmin kahden suoritusesimerki
avulla viitaten obeisiin piirustuksiin.

Kuvio 1 esittdd pdlynimuria, jossa on teleskooppimaisesti kokoon-
tybnnettavd ohjausvarsi.

Kuvio 2 esitt&& pituusleikkauksena ohjausvarren osaa, jonka viis-
teilld varustettu ohjaussiipi ja jousikuormitteiset tydntimet aovat lu-
kittuina.

Kuvio 3 esittdd kuvion 1 mukaisen ohjausvarren aosaa, Jjoka kuiten-
kin on irrotettuna.

Kuvio 4 esittda pituusleikkauksena ohjausvarren osaa lukittuna
ja varustettuna ohjaussiivelld, jossa on kulissit ja Jjoka on nokkien
valityksella yhdistetty tyontimiin.

Kuvio 5 esittdd kuvion 3 mukaisen ohjausvarren osaa, Jjoka kui-
tenkin on irrotettuna.

Kuvio 6 esittd&d kahden toistensa sisddn tydnnettdvdn putkiosan
paddtekappaleita, jolloin toisen pé&dtekappaleen paadlle on tydnnetty suojus

Kuvig 7 esittéda ohjausvarren kddensijaa, jossa on laukaisunappi
ja ohjaustanko.

Kuvio 1 esittdd polynimuria 31, jossa on ohjausvarsi 32. Ohjaus-
varren 32 osat voidaan ty&ntdd teleskooppimaisesti toistensa sisddn
kddensijassa 33 olevan laukaisunapin 15 avulla. Ohjausvarren 32 toinen
asento on esitetty katkoviiveoilla. Ohjausvarsi 32 voidaan niin ollen

sovittaa kulloistenkin tydskentelyolosuhteiden mukaan.



Seuraavissa kuvioissa on esitetty, miten ohjausvarren 32 csat
tynnetdan mekaanisestl toistensa sisdén.

Kuvigossa 2 on esitetty ohjausvarren osa, Jjoka sisdltdd mekanismin,
Sisempi putkiosa 1 tyfnnetddn ulomman putkiosan 2 sisd&n. Suojukset 3 ja
4 Pajoittuvat.sisemmén putkiosan 1 sis&pintaan 5 ja vastaavasti ulomman
putkiosan 2 ulkopintaan ja ulottuvat edelleen otsapintojen 6 ja 8 yli.
Niiden tarkkaa teht&vad selitetddn kuviossa 6. Suojuksessa 3 on ohjaus-
siipi 9. joka on varustettu viisteilld 16, joihin tydntimet 10,11 tu-
keutuvat jousién 17 vélityksellé. TyBntimet 10,11 ulottuvat suojuksessa 3
ja sisemméssd putkionsassa 1 olevien aukkojen 12, 12°ja aukkojen 13, 137
18pi.

Ne lukitaan ulompaan putkiosaan 2.

Jos ohjaussiiped 9 nyt siirretd8an ohjaustangon 14 yli Y-suunnas-
sa (kuv. 3), tapahtuu seuraavaa: Ohjaussiipi 9 liikkuu Y-suunnassajol-
loin tyﬁntimet_lD, 11 liukuvat viisteitd 16 pitkin ja jouset 17 paina-
vat niita siséénpéin. Ne irrottavat t&l110in putkiosat 1,2 toisistaan.
Putkiosaa 1 voidaan siirtdd sekd X-gttd Y-suunnassa. Jousi 27, joka on
sovitettu ohjaustankoon 14, puristuu kokoon Y-suuntaan tapahtuvan liik-
keen aikana ja vetad nyt ohjaussiiped 9 X-suuntaan viisteiden 16 rajeoit-
tuessa tydntimiin 10,11, niin ettd n&mid voidaan painaa ulompaa putkiosaa
2 vasten sekd heti ndiden ohitettua aukon 34 painaa ja lukita putkiosan 2
sisddn. Talld tavoin ohjausvarsi voidaan sddtd3 eri pituuksiin.

Kuviot 4 ja 5 esittdvdt suoritusmuotoa, jossa ohjaussiivessa 9
on ns. kulissit 18. Sisemmdssd putkiosassa 1 on j&8lleen suojus 3 ja ulom-
massa putkiosassa 2 suojus 4. Kuvioiden 2 ja 3 tapaan on suojuksessa 3
ohjaussiipi 9, Jjoka on yhdistetty ohjaustankoon 14.

Ohjaussiivessd 9 on kulissit 18, joihin tydntimet 10,11 kytkeytyvdt
nokkiensa 19 v&lityksell&, Jos ohjaustankoa 14 nyt siirretdsn kuviossa
J esitetylla tavalla, tapahtuu seuraavaa (katso kuv. 5).

Ohjaustankoa 14 liikutetaan jousta 22 vastaan, ja kulissit 18
siirtyvdt tydntimien 10, 11 ohi siten, ettd nokat 19 ldhestyvat toisiaan
jolloin,tByntimet 10,11 liikkuvat sis&&npdin. Td1lldin tydntimet 10,11
irtoavat aukoista 34 ja putkiosat 1,2 vapautuvat. Koska (kuten kuviossa 3
Jousi 22 pyrkii yhd veté&md&n ohjaussiiped 9 suojukseen 3, painetaan

ty6ntimié 10, 11 samanaikaisesti kulissien 18 ja nokkien 19 vdlityksella



ulospdin, jolloin ne automaattisesti lukkiutuvat heti, kun sukot 34
peittdvdt ne. Tédssd suoritusmuodossa on lisdksi sugjuksen 3 takana vield
U-muotoinen pidédtysosa 28, Jjoka asennossa, jossa putkiosat 1 ja 2 on
vedetty eniten erilleen toisistaan, lukkiutuu pidétysnokallaan 27 si-
semmadssd putkiosassa 1 olevien aukkojen 28 kautta ulomman putkiosan 2
syvennyksiin 29. T%mé estdd putkiosien tédydellisen irrottamisen toi-
sistaan.

Jos molemmat putkiosat 1 ja 2 halutaan tahallisesti erottaa toi-
sistaan, on kohoumat 30 painettava alas, jolloin molemmat putkiosat 1
ja 2 irtoavat toisistaan.

Kuvio 6 esittd3 kddensijan 33 osaa. Siitd kay ilmi, ettd ohjaus-
tanko 14 ulottuu k&densijan 33 laukaisunappiin 15 asti ja on yhdistetty
tahdn kauluksella 36. Ohjaustankoa 14 veoidaan niin ollen tydnt33 edesta-
kaisin laukaisunapin 15 avulla.

Kuvio 7 esittdd vield selvdsti miten molemmat suojukset 3,4
periaatteessa toimivat. Siind on kuitenkin esitetty-ainoastaan suojus 4.
Suojus 4 on sovitettu ulomman putkiosan 2 ulkopinnalle 7, ja se ulot-
tuu otsapinnan 8 yli sisa@dnpdin, niin ettd se osallaan 35 rajoittuu
sisempddn putkiosaan 1. Suojuksen 3 avulla, jota ei ole esitetty, mutta

Jjoka kuitenkin p33118&n 35 kytkeytyy suojuksen 4 tavoin putkicsien 1,2

vdliin, saadaan aikaan kaksinkertainen ohjaus. Koska paat 35 ovat jousta-

via ja pyrkivat Dainumaan ulospd@in, mutta ne voidaan kuitenkin painaa
kokoon, saadaan molempien putkiosien halkaisijoiden poikkeamat tasoite-

tuiksi.
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Patenttivaatimukset:

1. Lattianhoitolaitteiden ohjausvarsi, joka muodostuu kahdesta
tai useammasta fteleskooppimaisesti ftoistensa sisdédn tybnnettavédsta
putkiosasta, t un ne t t u siita, ettéd sisemman ja ulomman putkiocsan
(1, 2) pdédlle on sovitettu suojus (3, 4), jolloin suojus (3) rajoitthu
sisemman putkiosan (1) sisdpintaan (5) Jja ulottuu otsapinnan (6) yli

ulospdin ja toinen suojus (4) rajoittuu ulomman putkicsan (2) ulko-
pintaan (7) ja:ulottuu otsapinnan (8) yli sisd@npdin, ja ettd sisemman
putkiosan (1) suojukseen (3) on sovitettu ohjaussiipi (9), joka joutuu
kosketukseen tydntimien (10,11) kanssa, jotka kulkevat suojuksessa (3)
ja sisemméssd putkiosassa (1) olevien aukkojen (12,125 13,137 1&pi.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen ohjausvarsi, t unne t t u
siitd, ettéd ohjaussiipi (9) on yhdistetty ohjaustankoon (14), joka
ulottuu laukaisunappiin (15) asti.

3. Patenttivaatimuksen 1 ja 2 mukainen ohjausvarsi, t u n -
nettu siitd, ettd ohjaussiipi (9) on molemmilla puolilla varus-
tettu viisteilld (16), joihin tydntimet (10,11) tukeutuvat.

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen ohjausvarsi, t unnettu
siitd, ettd tydntimiin (10, 1l1) on sovitettu jouset (17).

5. Patenttivaatimuksen 2 mukainen ohjausvarsi t u nn e t t u
siitd, ettd ohjaussiipi (9) on varustettu ns. kulisseilla (18), joihin
tyontimet (10, 11) nokkien (19) vAlitykselld kytkeytyvét.

6. Patenttivaatimuksen 1 mukainen ohjausvarsi, t u n n e t t u
siitd, etta suojuksen (3) pohjaosan (20) ja ohjaustangon (14) olakkeen
(21) v&@liin on sovitettu jousi (22}.

7. Patenttivaatimuksen 1-6 mukainen ohjausvarsi, t unnet tu
siitd, ettd ohjaussiiven (9( ohjaustankoa (14) pdin olevassa p&dssad (23)
on viisteet (24), jotka voivat tukeutua suojuksen (3) kielekkeisiin (25).

8. Patenttivaatimuksen 1 mukainen ohjausvarsi, t u nn e t t u
siitd, ettd ohjaustangon (14) suuntaan on suojuksen (3) taakse sovitettu
U-muotoinen pidatysosa (26), joka voi piddtysnokkien (22) vdlitykselli
sisemmdn putkiosan (1) aukon (28) kautta tukeutua ulomman putkiosan (2)
syvennyksiin (29).

9. Patenttivaatimuksen 9 mukainen ohjausvarsi, t u n ne t t u
siitd, ettd U-muotoiseen pidd&tysosaan (26) on ennen pidadtysnokkia (27)
sovitettu sisemmdn putkiosan (1) l&pi ulottuvia kohoumia (30}, joihin

kdyttédja péasee kdsiksi.
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Patentkrav:

']

1. Styrskaft fér golvskdtselapparater bestdende av tvd eller
flere teleskopartat i varandra inskjutbara rérdelar, k 8 n n e t e c<k-
n a t ddrav, att pd den inre och yttre rérdelen (1, 2) 4r anordnad en
kdpa (3, 4), varvid kdpan (3) aniigger mot den inre rdrdelens (1) inner-
yta (5) och strdcker sig Sver styrytan (6) utdt och den andra kdpan (Uu4)
anligger mot den yttre ridrdelens (2) ytteryta (7) och stricker sig Sver
styrytan (8) indt, och att i den inre rdrdelens (1) kapa (3) ir anordnat
ett mandverblad (9), som kommer i anliggning med stétar (10, 11), som
stricker sig genom &Sppriingar (12, 12', 13, 13') i kapan (3) “och den inre
rérdelen (1). . '

2. Styrskaft enligt patentkravet 1, k Ennetecknat
dédrav, att mandverbladet (9) stidr i f&rbindelse med en styrsging (14),
som strdcker sig till en utldsningsknapp (15).

3. Styrskaft enligt patentkraven 1 och 2,:k dnneteck-
n a t didrav, att mandverbladet (9) dr pia bdgge sidorna fdrsett med
avfasningar (16), mot vilka stdtarna (10, 11) kommer i anliggning.

'u. Styrskaft enligt patentkravet 3, k & nnetecknat
ddrav, att pa stdtarna (10, 11) &r anordnade fjddrar (17).

5. Styrskaft enligt patentkravet 2, k &nnetecknat
ddrav, att mandverbladet (9) &dr férsett med s.k. kulisser (18), i
vilka stdtarna (10, 11) kommer i ingrepp OSver nockar (19).

6. Styrskaft enligt patentkravet 1, k & nnetecknat
ddrav, att mellan kdpans (3) bottendel (20) och en avsats (21) i styr-
stangen (14) &r anordnad en fjdder (22).

7. Styrskaft enligt patentkraven 1l-6, k & nne tecknat
ddrav, att mandverbladet (9) uppvisar pa sin mot styrstidngen (14) v&nda
dnde (23) avfasningar (24), som kan komma i anligening mot kdapans (3)
tungor (25).

8. Styrskaft enligt paetentkravet 1, k d nnetecknat
ddrav, att i styrstangens (1l4) riktning &r bakom kdpan (3) anordnat
ett U-formigt spdrrorgan (26), som via spdrrndsor (27) genom en $ppning
(28) i den inre r8rdelen (1) kan komma i anliggning i urtagningar (29)

i den yttre r&rdelen (2),.

‘9. Styrskaft enligt patentkravet 8, k & nne tecknat
dédrav, att p&d det U-formiga spidrrorganet (286) dr fére spdrrndsorna (27)
anordnade genom den inre rdrdelen (1) sig strdckande upphdjningar (30)

inom rdckhdl1ll fér anvindaren.
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