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54)  Composteur  pour  presse  à  graver. 
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(§5  Composteur  pour  presse  à  graver  destiné  à  être  assem- 
blé  au  porte-outil  de  la  presse  par  une  queue  et  comportant 
deux  flasques  parallèles  entre  lesquels  tourillonne  un  axe 
(AX1)  portant  une  pluralité  de  molettes  (MO)  et  leurs  roues 
à  rochet  (RR)  et  un  basculeur  formé  de  deux  leviers  parallè- 
les  (L1-L2)  pivotant  autour  dudit  axe  (AX1)  entre  une  position 
haute  et  une  position  basse  et  portant  un  axe-entretoise  (ET) 
sur  lequel  peuvent  pivoter  des  manipulateurs  (MAL..)  com- 
portant  chacun  à  une  extrémité  un  bec  (BC)  apte  à  être  en- 
gagé  contre  l'action  d'un  ressort  (RM)  enroulé  sur  l'axe- 
entretoise  (ET),  dans  la  roue  à  rochet  (RR)  correspondante, 
sous  l'effet  d'une  pression  d'appui  sur  l'extrémité  opposée 
du  manipulateur  sélectionné,  après  quoi  le  basculeur  est 
amené  à  pivoter  de  sa  position  haute  à  sa  position  basse, 
entraînant  en  rotation  la  roue  à  rochet  (RR)  et  la  molette  (MO) 
correspondant  au  manipulateur  sélectionné,  caractérisé  par 
le  fait  que  chacun  des  leviers  (L1-L2)  du  basculeur  comporte 
un  organe  de  rappel  élastique  (RB,  RS)  en  position  haute,  le 
pivotement  dudit  basculeur  depuis  la  position  haute  vers  la 
position  basse  étant  réalisé  par  une  pression  d'appui  sur 
ladite  extrémité  opposée  (TO)  dudit  manipulateur  sélec- 
tionné  (MA1  ...  MA6)  engagé  par  son  bec  (BC)  dans  la  roue 
à  rochet  (RR)  correspondant  à  la  molette  (MO)  à  entraîner  en 
rotation. 
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ACTORUM  AG 

  Composteur  pour  presse  à  graver  destiné  à  être  assem- 
blé  au  porte-outil  de  la  presse  par  une  queue  et  comportant 
deux  flasques  parallèles  entre  lesquels  tourillonne  un  axe 
(AX1)  portant  une  pluralité  de  molettes  (MO)  et  leurs  roues 
à  rochet  (RR)  et  un  basculeur  formé  de  deux  leviers  parallè- 
les  (Ll-L2)  pivotant  autour dudit  axe  (AX1)  entre  une  position 
haute  et  une  position  basse  et  portant  un  axe-entretoise  (ET) 
sur  lequel  peuvent  pivoter  des  manipulateurs  (MA1...)  com- 
portant  chacun  à  une  extrémité  un  bec  (BC)  apte  à  être  en- 
gagé  contre  l'action  d'un  ressort  (RM)  enroulé  sur  l'axe- 
entretoise  (ET),  dans  la  roue  à  rochet  (RR)  correspondante, 
sous  l'effet  d'une  pression  d'appui  sur  l'extrémité  opposée 
du  manipulateur  sélectionné,  après  quoi  le  basculeur  est 
amené  à  pivoter  de  sa  position  haute  à  sa  position  basse, 
entraînant en  rotation  la  roue  à  rochet  (RR)  et  la  molette  (MO) 
correspondant au  manipulateur  sélectionné,  caractérisé  par 
le  fait  que  chacun  des  leviers  (L1-L2)  du  basculeur  comporte 
un  organe  de  rappel  élastique  (RB,  RS)  en  position  haute,  le 
pivotement  dudit  basculeur  depuis  la  position  haute  vers  la 
position  basse  étant  réalisé  par  une  pression  d'appui  sur 
ladite  extrémité  opposée  (TO)  dudit  manipulateur  sélec- 
tionné  (MA1 ...  MA6)  engagé  par  son  bec  (BC)  dans  la  roue 
à  rochet  (RR)  correspondant  à  la  molette  (MO)  à  entraîner  en 
rotation. 



La  présente  invention  est  re la t ive   à  un  composteur  pour 
presse  à  graver,  plus  précisément  un  composteur  destiné  à  être  assem- 
blé  au  po r t e -ou t i l   de  la  presse  par  une  queue  et  comportant  deux 
flasques  para l lè les   entre  lesquels  touri l lonne  un  axe  portant  une 
p lu ra l i t é   de  molettes  et  leurs  roues  à  rochet  et  un  basculeur  formé 
de  deux  leviers  pa ra l l è les   pivotant  autour  dudit  axe  entre  une  p o s i -  
tion  haute  et  une  posi t ion  basse  et  portant  un  axe-ent re to ise   sur  
lequel  peuvent  pivoter  des  manipulateurs  comportant  chacun  à  une 
extrémité  un  bec  apte  à  être  engagé  contre  l ' a c t i on   d'un  r e s s o r t  
enroulé  sur  l ' a x e - e n t r e t o i s e ,   dans  la  roue  à  rochet  correspondante,  
sous  l ' e f f e t   d'une  pression  d'appui  sur  l ' ex t rémi té   opposée  du  manipu- 
lateur  sélect ionné,   après  quoi  le  basculeur  est  amené  à  pivoter  de  sa 
position  haute  à  sa  posi t ion  basse,  entraînant   en  rota t ion  la  roue  à 
rochet  et  la  molette  correspondant  au  manipulateur  s é l e c t i o n n é .  

Un  composteur  de  ce  type  est  connu  d'après  GB-A-2  028  723. 
Le  composteur  selon  ce  document  bri tannique  comporte  d 'une 

part  un  d i spos i t i f   pneumatique  de  sélect ion  de  manipulateurs  à  l ' a i d e  
d'un  doigt  agissant  sur  l ' ex t rémi té   du  manipulateur  opposée  au  bec 

s'engageant  dans  la  roue  à  rochet  correspondante  et  d 'autre  part  un 
d i spos i t i f   d'actionnement  consti tué  par  deux  vérins  doub le - e f f e t  

agissant  au  niveau  de  l ' a x e - e n t r e t o i s e   portant  les  leviers  et  l e s  

manipulateurs  pour  provoquer  le  pivotement  de  l 'ensemble  pour  l a  

rotat ion  de  la  molette  concernée.  Les  deux  vérins  double-effet   a g i s -  
sent  aux  deux  extrémités  de  l ' a x e - e n t r e t o i s e .  

Le  composteur  décri t   dans  le.document  britannique  est  com- 
plexe  et  d i f f i c i l e   à  mettre  en  oeuvre,  notamment  par  suite  de  l a  
d i f f i cu l t é   à  synchroniser  les  déplacements  des  deux  vérins,  l ' absence  

de  synchronisation  se  t raduisant   par  des  cont ra in tes ,   notamment  au 
niveau  de  l ' a x e - e n t r e t o i s e   et  des  composants  montés  sur  lui,  e n t r a î -  

nant  une  dé té r io ra t ion   rapide  de  l ' ensemble .  

La  présente  invention  se  propose  d ' év i t e r   ces  inconvénients  

et  de  r éa l i se r   un  composteur  par t icu l iè rement   simple  et  fiable  ne 
nécessi tant   notamment  aucun  d i spos i t i f   d'actionnement  d i s t inc t   pour 

provoquer  l ' ent ra înement   en  rotat ion  de  la  molette  s é l ec t i onnée .  

Le  composteur  selon  l ' i nven t ion   se  carac tér i se   par  le  f a i t  

que  chacun  des  leviers  du  basculeur  comporte  un  organe  de  rappel  

élastique  en  position  haute,  le  pivotement  dudit  basculeur  depuis  l a  

position  haute  vers  la  posit ion  basse  étant  réa l i sé   par  une  p ress ion  



d'appui  sur  ladi te   extrémité  opposée  dudit  manipulateur  s é l ec t ionné  

engagé  par  son  bec  dans  la  roue  à  rochet  correspondant  à  la  molette  à 
ent ra îner   en  r o t a t i o n .  

On  comprend  que  selon  l ' i nven t ion   la  sélect ion  de  la  mole t te  
ainsi   que  son  entraînement  en  ro ta t ion   sont  obtenus  par  p r e s s ion  
d'appui  sur  l ' ex t r émi t é   du  manipulateur  correspondant,  cette  p re s s ion  
d'appui  permettant  successivement  d'engager  l ' ex t rémi té   opposée  confor-  
mée  en  bec  du  manipulateur  dans  la  roue  à  rochet  associée  à  la  mo- 
l e t t e   et  ce  à  l ' encont re   du  ressor t   prévu  sur  l ' a x e - e n t r e t o i s e   e t  
tendant  à  dégager  ce  bec  de  la  roue  à  rochet,  cette  pression  d ' appu i  

provoquant  ensuite  le  pivotement du  basculeur  et  la  ro ta t ion  de  l a  
molette  correspondante,   le  bascu leur  é t an t   ensuite  rappelé  automatique-  
ment  en  posi t ion  haute  grâce  à  l 'organe  de  rappel  é last ique  dont  son t  

pourvus  les  lev iers   le  c o n s t i t u a n t .  
Dt autres  p a r t i c u l a r i t é s   et  avantages  appara î t ront   à  la  l e c -  

ture  d e  l a   descr ip t ion   et  des  revendicat ions  qui  sui t ,   fa i tes   en 
regard  des  dessins  annexés  sur  l e s q u e l s  :  

-  l a   figure  1  est  une  vue  en  perpective  du  composteur  se lon  

l ' i n v e n t i o n  ;  
-  l a   figure  2  est  une  vue  en  coupe  du  prof i l   fa i te   sur  l e  

d i s p o s i t i f   d 'entraînement  des  m o l e t t e s  ;  
-  l a   figure  3  étant  une  coupe  de  p ro f i l   montrant  une  v a -  

r iante   de  r é a l i s a t i o n   du  d i s p o s i t i f   ramenant  le  basculeur  en  p o s i t i o n  
i n i t i a l e .  

Comme  on  le  voit  à  l'examen  de  la  figure  1,  le  composteur 
s e l o n  l ' i n v e n t i o n   comprend  diverses  d i spos i t ions   c l a s s i q u e s .  

Il  comporte  une  cage  C  en  U  formée  de  deux  flasques  CI-C2 
re l iés   par  un  plafond  C3  portant  la  queue  QA  destinée  à  être  f i x é e  

dans  le  po r t e -ou t i l   de  la  presse  à  graver.  Tourillonnant  sur  un  axe 
AX1  cl ipsé  extérieurement  aux  f lasques   C1-C2,  il   y  a  d'une  part  l e s  

molettes  M0,  chacune  étant  so l ida i re   d'une  roue  à  rochet  RR  (dont  l a  

ro ta t ion  u n i d i r e c t i o n n e l l e  e s t   assurée  par  des  cl iquets  CL  à  r e s s o r t )  

et,  d 'autre   part  deux  leviers   L1-L2  re l i és   l 'un  à  l ' au t re   par  un  axe-  
en t re to ise   ET  avec  lequel  ils  const i tuent   le  bascu leur .  

Selon  l ' i nven t ion ,   sur  cet  axe-en t re to i se   ET,  sont  a r t i c u l é s  

autant  de  manipulateurs  MA1  (MA2...MA6)  qu ' i l   y  a  de  molettes  M0. 

Chaque  manipulateur  présente  une  extrémité  conformée  en 
touche  TO,  l ' au t r e   extrémité  étant  conformée  en  bec  BC  destiné  à 



coopérer  avec  les  crans  de  la  roue  à  rochet  correspondante  RR.  Entou- 

rant  l 'axe  ET,  en  une  posit ion  intermédiaire ,   est  placé  un  ressort   en 
épingle  RM  écartant   le  bec  du  manipulateur  intéressé  de  la  roue  à 

rochet,  donc  en  sens  contraire   de  la  rota t ion  de  ce l l e - c i .   Ces  r e s -  
sorts  maintiennent  les  manipulateurs  en  posi t ion  haute,  dégagée  des 
rochets,   de  façon  à  ce  que  lorsque  l 'on  exerce  une  pression  d ' appu i  
notamment  manuelle,  sur  le  manipulateur  choisi ,   seul  ce  dernier  v i e n t  

en  prise  avec  la  roue  à  rochet  correspondante,  les  autres  pendant  ce 
temps  étant,  grâce  aux  ressor t s ,   en  posit ion  levée,  et  pouvant  p ivo-  
ter  avec  le  basculeur  sans  entraîner   les  molettes  correspondantes  

parce  qu ' i l   n'y  a  pas  contact.  Chaque  manipulateur  comporte  un  o e i l  
oblong  MD  destiné  à  loger  ledit   ressort   RM  et  une  seconde  e n t r e t r o i s e  
ETR  du  basculeur  sur  laquelle  s 'appuie  le  r e s s o r t .  

Dans  le  composteur  conforme  à  l ' i nven t ion ,   l ' a c t ionnement  
d'une  roue  à  rochet  RR,  et  par  coro l la i re   celui  de  la  molette  MO  en 
cause,  se  fait   en  appuyant  sur  l ' ex t rémi té   TO  du  manipulateur  s é l e c -  

tionné,  qui  déplace  le  basculeur  LI-L2-ET  en  direct ion  du  bas  par  r o t a -  
t i o n   autour  de  l 'axe  AX1.  Pour  ramener  le  basculeur  à  sa  p o s i t i o n  

haute  i n i t i a l e ,   des  ressor ts   sont  interposés  entre  les  leviers   Ll  e t  
L2  et  une  par t ie   de  la  cage  C. 

Dans  le  cas  de  la  figure  1,  ces  ressor ts   sont  extér ieurs   e t  
latéraux  à  ces  l ev i e r s  ;   ce  sont  des  ressor ts   à  boudin  tels  que  RB. 

Dans  le  cas  de  la  figure  3,  les  ressor ts   sont  i n t é r i eu r s   aux 
l e v i e r s .  

Comme  on  le  voit  sur  cette  figure  3,  les  leviers  L1-L2  compor- 
tent  un  logement  L3  ouvrant  sur  leur  face  dorsale  et  dont  une  pa ro i  
L4  est  r a d i a l e .  

De  son  côté,  la  cage  C  est  traversée  par  un  axe  AX2  c l i p s é  
au-delà  des  flasques  C1-C2.  Cet  axe  AX2  porte  au  moins  un  ressort   en 

spirale   RS  enroulé  autour  de  lui  et  dont  les  branches  appuient  l ' u n e  

sur  le  plafond  CP  de  la  cage  C,  l ' au t re   sur  la  paroi  L4  du  logement 
L3.  Prenant  appui  sur  ce  plafond  CP,  le  ressort   RS  tend  donc  à  s ' oppo-  

ser  au  mouvement  de  descente  des  leviers  L1-L2  et  les  ramène  dans  l a  

posit ion  haute  lorsque  cesse  l 'appui  sur  le  manipulateur  s é l e c t i o n n é .  



Composteur  pour  presse  à  graver  destiné  à  être  assemblé  au 
p o r t e - o u t i l   de  l a  p r e s s e   par  une  queue  et  comportant  deux  f l a sques  
para l lè les   entre  lesquels  tour i l lonne  un  axe  portant  une  p lu r a l i t é   de 
molettes  et  leurs  roues  à  rochet  et  un  basculeur  formé  de  deux  l e -  
viers  p a r a l l è l e s   pivotant   autour  dudit  axe  entre  une  posi t ion  haute  
et  une  posi t ion  basse  et  portant  un  axe-ent re to ise   sur  lequel  peuvent 
pivoter  des  manipulateurs  comportant  chacun  à  une  extrémité  un  bec 

apte  à  être  engagé  contre  l ' a c t i on   d'un  ressort   enroulé  sur  l ' a x e -  

en t re to i se ,   dans  la  roue  à  rochet  correspondante,  sous  l ' e f f e t   d 'une  

pression  d'appui  sur  l ' ex t rémi té   opposée  du  manipulateur  s é l e c t i o n n é ,  
après  quoi  le  basculeur  est  amené  à  pivoter  de  sa  posit ion  haute  à  sa  
posi t ion  basse,  ent ra înant   en  ro ta t ion  la  roue  à  rochet  et  la  mole t t e  

correspondant  au  manipulateur  sélect ionné,   carac tér i sé   par  le  f a i t  

que  chacun  des  leviers   (LI-L2)  du  basculeur  comporte  un  organe  de 

rappel  é las t ique  (RB,RS)  en  posi t ion  haute,  le  pivotement  dudit  bascu-  
leur  depuis  la  posi t ion  haute  vers  la  position  basse  étant  r é a l i s é  

par  une  pression  d'appui  sur  ladi te   extrémité  opposée  (TO)  dud i t  

manipulateur  sélect ionné  (MAl...MA6)  engagé  par  son  bec  (BC)  dans  l a  

roue  à  rochet  (RR)  correspondant  à  la  molette  (MO)  à  entra îner   en 
r o t a t i o n .  
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