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€9 Composteur pour presse a graver.

@ Composteur pour presse & graver destiné a étre assem-
blé au porte-outil de la presse par une queue et comportant
deux flasques paralléles enire lesquels tourillonne un axe
(AX1) portant une pluralité de molettes (MO) et leurs roues
a rochet (RR) et un basculeur formé de deux leviers parallé-
les (L1-L2) pivotant autour dudit axe (AX1) entre une position
haute et une position basse et portant un axe-entretoise (ET)
sur lequel peuvent pivoter des manipulateurs (MA1...) com-
portant chacun a une extrémité un bec (BC) apte & étre en-
gagé contre I'action d’'un ressort (RM) enroulé sur P'axe-
eniretoise (ET), dans la roue a rochet (RR) correspondante,
sous I'effet d’une pression d’appui sur l'exirémité opposée
du manipulateur sélectionné, aprés quoi le basculeur est
amené a pivoter de sa position haute & sa position basse,
entrainanten rotation laroue a rochet (RR} et la molette (MO)
correspondant au manipulateur sélectionné, caractérisé par
le fait que chacun des leviers (L1-L2) du basculeur comporte
un organe de rappel élastique (RB, RS) en position haute, le
pivotement dudit basculeur depuis la position haute vers la
position basse étant réalisé par une pression d’appui sur
ladite exirémité opposée (TO) dudit manipulateur sélec-
tionné (MA1 ... MAB) engagé par son bec (BC) dans la roue
arochet (RR) correspondant a la molette (MO) a entrainer en
rotation.
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Composteur pour presse & graver.

La présente invention est relative & un composteur pour
presse & graver, plus précisément un composteur destiné i &tre assem-—
blé au porte-outil de la presse par une queue et comportant deux
flasques paralléles entre lesquels tourillonne un axe portant une
pluralité de molettes et leurs roues & rochet et um basculeur formé
de deux leviers paralléles pivotant autour dudit axe entre une posi-
tion haute et une position basse et portant un axe-entretoise sur
lequel peuvent pivoter des manipulateurs comportant chacun & une
extrémité un bec apte & &tre engagé contre l'action d'un ressort
enroulé sur 1l'axe-entretoise, dans la roue & rochet correspondante,
sous l'effet d'une pression d'appui sur l'extrémité opposée du manipu-
lateur sélectionné, apréds quoi le basculeur est amené i pivoter de sa
position haute & sa position basse, entrainant en rotation la roue &
rbchet et la molette correspondant au manipulateur sélectionné.

Un composteur de ce type est connu d'aprés GB-A~-2 028 723,

Le composteur selon ce document britannique comporte d'une
part un dispositif pneumatique de sélection de manipulateurs & l'aide
d'un doigt agissant sur 1l'extrémité du manipulateur opposée au bec
s'engageant dans la roue i rochet correspondante et d'autre part un
dispositif d'actionnement constitué par deux vérins double-effet
agissant au niveau de 1'axe-entretoise portant les leviers et les
manipulateurs pour provoquer le pivotement de l'ensemble pour la
rotation de la molette concernée. Les deux vérins double-effet agis-
sent aux deux extrémités de 1'axe-entretoise.

Le composteur décrit dans le.document britannique est com-
plexe et difficile & mettre en oeuvre, notamment par suite de la
difficulté & synchroniser les déplacements des deux vérins, l'absence
de synchronisation se traduisant par des contraintes, notamment au
niveau de l'axe-entretoise et des composants montés sur lui, entral-
nant une détérioration rapide de l'ensemble.

La présente invention se propose d'éviter ces inconvénients
et de réaliser un composteur particuliérement simple et fiable ne
nécessitant notamment aucun dispositif d'actionnement distinct pour
provoquer l'entrainement en rotation de la molette sélectionnée.

Le composteur selon 1'invention se caractérise par le fait
que chacun des leviers du basculeur comporte un organe de rappel
élastique en position haute, le pivotement dudit basculeur depuis la

position haute vers la position basse étant réalisé par une pression
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‘d'appui sur ladite extrémité opposée dudit manipulateur sélectionné

engagé par son bec dans la roue d rochet correspondant i la molette &
entrainer en rotation.

On comprend que selon l'invention la sélection de la molette

ainsi que son entralnement en rotation sont obtenus par pression

d'appui sur l'extrémité du manipulateur correspondant, cette pression

. d'appui permettant successivement d'engager 1'extrémité opposée confor-

mée en bec du manipulateur dans la roue & rochet assocciée 3 la mo-
lette et ce i l'encontre du ressort prévu sur l'axe-entretoise et
tendant & dégager ce bec de la roue 3 rochet, cette pression d'appuil
provoquant ensuite le pivotement.du basculeur et la rotation de Ila
molette correspondante, le basculeur étant ensuite rappelé automatique-
ment en position haute gr3ce i l'organe de rappel élastique dont sont
pourvus les leviers le constituant.

D*autres particularités et avantages épparaitront & la lec~
ture de la descriptiom et des revendicatfons qui suit, faites en
regard &es dessins annexés sur lesquels :

= la figure I est'une vue en perpective du composteur selon
l'ihvéntién N '
' - la figure 2 est une vue en coupe du profil faite sur le
dispoéitif d'entrainement des molettes 3
77 - la figure 3 étant une coupe de profil montrant une va-
riéﬁté de réalisation du dispositif ramenant le basculeur en position
inftiale.
: Comme on le voit & l'examen de la figure 1, le composteur
selqn.l'invention comprendrdiverses dispesitions classiques.
- I1 comporte une cage C en U formée de deux flasques CI-C2
reliés par un plafond C3 portant la queue QA destinée 3 &Stre fixée
dans le porte-outil de la presse i éraver. Tourillonnant sur un axe

AX1 clipsé extérieurement aux flasques Cl-C2, il y a d'une part les

" molettes MO, chacune étant solidaire d'ume roue 3 rochet RR (dont la

rotation unidirectionnelle.est assurée par des cliquets CL 3 ressort}

et, d'autre part deux leviers LI-L2 reliés l'umn & 1'autre par um axe~
entretoise ET avec lequel ils constituent le basculeur.
Selon l'invention, sur cet axe—entretoise ET, sont articulés
autant de manipulateurs MAl (MA2...MA6) qu'il y a de molettes MO.
Chaque manipulateur présente une extrémité conformée en

touche TO, 1'autre extrémité é&tant conformée en bec BC destiné i
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coopérer avec les crans de la roue & rochet correspondante RR. Entou-
rant I1'axe ET, en une position intermédiaire, est placé un ressort en
épingle RM écartant le bec du manipulateur intéressé de la roue &
rochet, donc en sens contraire de la rotation de celle-ci. Ces res-
sorts maintiennent les manipulateurs en position haute, dégagée des
rochets, de fagon 3 ce que lorsque l'om exerce une pression d'appuil
notamment manuelle, sur le manipulateur choisi, seul ce dernier vient
en prise avec la roue & rochet correspondante, les autres pendant ce
temps étant, gri3ce aux ressorts, en position levée, et pouvant pivo-
ter avec le basculeur sans entrainer les molettes correspondantes
parce qu'il n'y a pas contact. Cﬁaque manipulateur comporte un oeil
oblong MD destiné a4 loger ledit ressort RM et une seconde entretroise
ETR du basculeur sur laquelle s'appuie le ressort.

Dans le composteur conforme 4 1'invention, 1l'actionnement
d'une roue & rochet RR, et par corollaire celui de la molette MO en
cause, se fait en appuyant sur l'extrémité TO du manipulateur sélec-

tionné, qui déplace le basculeur L1-L2-ET en direction du bas par rota-

“tion autour de l'axe AXl. Pour ramener le basculeur i sa position

haute initiale, des ressorts sont interposés entre les leviers Ll et
LZ et une partie de la cage C.

Dans le cas de la figure 1, ces ressorts sont extérieurs et
Iatéraux & ces leviers ; ce sont des ressorts & boudin tels que RB,

Dans le cas de la figure 3, les ressorts sont intérieurs aux
leviers.

Comme on le voit sur cette figure 3, les leviers L1-L2 compor-
tent un logement L3 ouvrant sur leur face dorsale et dont une paroi
L4 est radiale.

De son cdté, la cage C est traversée par un axe AX2 clipsé
au~deld des flasques Cl-C2. Cet axe AX2 porte au moins un ressort en
spirale RS enroulé autour de lui et dont les branches appuient 1'une
sur le plafond CP de la cage C, l'autre sur la paroi L4 du logement
L3. Prenant appui sur ce plafond CP, le ressort RS tend donc a s'oppo-
ser au mouvement de descente des leviers L1-L2 et les raméne dans la

position haute lorsque cesse l'appui sur le manipulateur sélectionné.
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: REVENDICATION

Composteur pour presse 3 graver destiné i &tre assemblé au
porte—outil de la presse par une queue et comportant deux flasques
paralléles entre lesquels tourillonme un axe portant une pluralité de
molettes et leurs roues i rochet et un basculeur formé de deux Ie-
viers paralléles pivotant autour dudit axe entre une position haute
et une position basse et portant un axe-entretoise sur lequel peuvent
pivoter des manipulateurs comport.ant chacun & une extrémité un bec
apte 3 €tre engagé contre l'action d'un ressort emroulé sur 1'axe-
entretoise, dans la roue 3 rochet correspondante, sous l'effet d'une

pression d'appui sur 1'extrémité opposée du manipulateur sélectionné,

aprés quoi le basculeur est amené i pivoter de sa position haute 3 sa

position basse, entrainant en rotation la roue & rochet et la molette
correspondant au manipulateur sélectionné, caractérisé par le fait
que chacun des leviers (LI-L2) du basculeur comporte un organe de
rappel élastique (RB,RS) en position haute, le pivotement dudit bascu-
leur depuis la position haute vers la position basse étant réalisé
par une pression d'appui sur ladite extrémité opposée (TO) dudit
manipulateur sélectionné (MAl...MA6) engagé par son bec (BC) dans la
roue & rochet (RR) correspondant a& la molette (MO) & entrainer en

rotation.
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