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Sposob samoczynnego okreslania chwili do zrzucania przedmiotow z samolotow
lub sterowcow przy danym kacie wyprzedzenia oraz urzadzenie do wykonywania
tego sposobu.

Zgloszono 6 pazdziernika 1934 r.
Udzielono 26 listopada 1935 r.

Pierwszenstwo: 6 pazdziernika 1933 r. (Niemcy).

Wynalazek ma na celu samoczynne o-
kreslenie chwili, w ktérej nalezy zrzucaé
przedmioty z samolotu lub sterowca przy
danym kacie wyprzedzania tak, aby trafi¢
w cel nawet wtedy, gdy cel przypadkowo
zostaje zaslonigty przez chmury.

Ten cel wedlug wynalazku osiaga sie
wskutek tego, ze na pionowej odleglosci,
proporcjonalnej do kazdorazowego czasu
spadania zrzuconego przedmiotu, pod gér-
nym wizjerem linjalu celowniczego,
chylonego

na-
ku przodowi w stosunku do

pionu o kat wyprzedzenia niezbedny do
celowania w chwili zrzucania przedmiotuy,
nastawia sie¢ na dowolnej odleglosci przed
tym linjatem muszke celowniczg do przed-
wstepnego celowania. Muszka do przed-
wstepnego celowania w chwili, gdy nad-
suwajacy sie cel przecina linje celowania,
utworzong przez gorny wizjer i te muszke,
zostaje przez mechanizm zegarowy z okre-
$lona niezmienna szybkoscia tak przesu-
nieta, iz w polozeniu muszki celownicze]j
do przedwstepnego celowania na linji ce-

*)  Wiascicielka patentu oswiadczylta, e wynalazcq jest Hans Raaber.



lowania -zrzutowego wzglednie przy ze-
tknieciu si¢ polaczonego z ta muszka elek-
trycznego kontaktu-z linjalem, posiada-
jacym odpowiednio do tego uksztaltowa-
ny brzeg komtaktujacy, zostaje zrzucony
przedmiot albo recznie, albo tez samo-
czynnie zapomoca elektromagnetycznego
odczepienia.

Na rysunku dla przykladu przedsta- -

wiono urzadzenie celownicze wedlug wy-
nalazku. Fig. 1 przedstawia mechaniczna
zasade dzialania urzadzenia przy piono-
wem przesuwaniu muszki celowniczej do
przedwstgpnego celowania lub narzadu
kontaktujacego, fig. 2 — urzadzenie, o-
parte na tej mechanicznej zasadzie, w wi-
doku zboku, fig. 3 — w widoku ztylu.
Na fig. 1 linja Oa jest linja celowania,
nachylong ku przodowi w stosunku do
pionu OO pod dowolnym sposobem okre-
Slonym katem wyprzedzenia. Pod wizje-
rem O w odleglosci OO, = c¢.T propor-
cjonalnej do czasu T spadania przedmio-
tu znajduje si¢ pozioma prowadnica, na
ktérej w dowolnej odleglosci jest nasta-
wiona muszka celownicza A, do przed-
wstepnego celowania. Gdy tréjkat A,00,
jest skierowany ku celowi, to w chwili,
gdy cel znajdzie si¢ na linji celowania
OA,, zostaje puszczony w ruch mechanizm
zegarowy, wskutek czego muszka celowni-
cza A, przesuwa si¢ wdél z szybkoscia

c= % tak dtugo, az po uplywie czasu

t, znajdzie si¢ na linji celowania zrzuto-
wego Oa. Z podobieristwa tréjkatéw wy-
nika:

OB:0,Z,=00, :00,=AB: 22,
a stad

OB:AB=v.T :vt, =T : t, przy
czem v jest szybkoscia lotu, a f, — cza-
sem, uplywajacym miedzy pojawieniem
si¢ celu na linji przedwstepnego celowa-
nia OA,Z, i linji celowania zrzutowego
OBZ,. Nastepnie: A

00, : OB = AA, : AB, a stad

2

$cig ¢ =

AA, — 00, 2B _ . b
OB T

li wigc muszka do przedwstgpnego celo-

wania porusza si¢ pionowo wdét z szybko-

=c.t, Jetes

00, , to dochodzi ona w tym sa-

mym czasie f, do linji celowania zrzuto-
wego, potozonej w stosunku do pionu pod
katem wyprzedzania ¢. Przy uwzglednie-
niu odchylenia linjowego O,R, spowodo-
wanego oporem powietrza, - kat wyprze-

dzania ¢, dla zrzutowej linji celowania

OB,Z, jest mniejszy od kata ¢ i nalezy
zamiast podobnych - tréjkatow OO,B i
AA,B rozpatrywa¢ podobne do siebie
ostrokatne trojkaty OO,B, i A/A B
ktérych réwnoleglte boki sa nachylone do
pionu pod katem odchylenia ¢ = ROO,.
Wobec czego dla muszki A, wynikaja
szybkoéci przesuwania si¢, niewiele réz-
nigce si¢ od ¢, a mianowicie w stosunku
cos ¢ : 1, przyczem kat o wynosi w prak-
tyce najwyzej okolo 5°.

Urzadzenie, oparte na tej mechanicznej
zasadzie i przedstawione na fig. 2, posia-
da prostokatny wspornik 2, — 2,, dajacy
si¢ obraca¢ na pionowym sworzniu, przy-
mocowanym do $cianki kadluba samolotu.
Na pionowem ramieniu 2v tego wspornika
jest osadzone pionowe $rubowe wrzeciono
3, na ktérem znajduje si¢ dajaca si¢ prze-
suwaé, lecz nie obracaé, nakretka 4, za-
opatrzona we wskaznik 4a. Zapomoca u-
chwytowego krazka 3a nakretka 4 moze
byé ustawiana w stosunku do wizjera O
na odleglosci, odpowiadajacej kazdorazo-
wemu czasowi spadania zrzuconego przed-
miotu. W widelkach nakretki 4 jest osa-
dzony czop 5, zaopatrzony w ostrze, slu-
2ace za goérny wizjer O. Na tym czopie 5
daje si¢ obracaé linjal 6 celownika zrzuto-
wego, zaopatrzony na dolnym koficu w
muszke celownicza a. Linjal 6 moze byé
zapomoca nieuwidocznionego na rysunku
dowolnego urzadzenia nastawiany pod ka-
tem wyprzedzania ¢ lub ¢, w stosunku do



i ‘w_tem poloéniu zamocowywa-
ny. o

Na poziomem ramieniu 2, wépornika

jest osadzony suwak 7, zaopatrzony w po-
ziomy sworzeri 8, na ktérym daje si¢ o-
braca¢ wspornik 9. Wspornik 9 posiada
ramie¢ 9a, podirzymujace pionowe srubowe
wrzeciono 10, napedzane zapomoca dwéch
kot zebatych 11 i 12 przez mechanizm ze-
garowy 14, ktérego wal 13 moze si¢ obra-
ca¢ w obu kierunkach. - Wskutek obrotu
wrzeciona 10 przesuwa si¢ pionowo osa-
dzona na mniem nakretka 15, zabezpieczo-
na przed obracaniem sie. Nakretka 15 jest
zaopatrzona w zaostrzony czop C,, kté-
rego ostrze stanowi muszke celownicza
A,. Na sworzniu 8 jest umieszczona wska-
zé6wka 8a, wskazujaca na podzialce kato-
wej, umieszczonej na mechaniZmie zega-
rowym, nachylenie osadzonego obrotowo
na sworzniu 8 wspornika 9 z polaczonemi
z nim czedciami, a wiec i kat nachylenia
do pionu wrzeciona 10. Kat ten, stanowia-
cy kat odchylenia 9, powodowanego przez
opér powietrza przy spadaniu przedmiotu,
jest nastawiany zapomoca wycinka kola
§limakowego 9b (fig. 3), poruszanego przy
obracaniu slimaka 16, osadzonego w ra-
mieniu suwaka 7.

Sposéb postugiwania sie urzadzeniem
jest nastepujacy.

Przedewszystkiem nastawia sie zapo-
moca podzialki, znajdujacej si¢ na ramie-
niu 2v, gorny wizjer O na odpowiedni
czas spadania. Nastepnie suwak 7 wraz z
polaczonemi z nim czeéciami przesuwa sie
na poziomem ramieniu 2, na dowolna od-
legtosé ku przodowi i oczekuje sig, az cel
znajdzie si¢ na linji przedwstepnego celo-
wania OA,. W tej chwili wlacza sie me-
chanizm zegarowy, ktéry przesuwa muszke
celownicza A, z jednostajna szybkoscia
ku dotowi tak dlugo, az muszka celowni-
cza A, przetnie zrzutowa linj¢ celowania
Oa. W tym momencie przedmiot ma by¢
zrzucony. Jezeli muszka celownicza A,

jest zaopatrzona w elekiryczny kontakt,
to zrzuceniec moze by¢ dokomane samo-
czynnie, o ile linjal 6 jest zaopatrzony w
odpowiednio wykonana krawedz kontaktu-
jaca k,, ktéra powinna byé¢ dotknigta przez
kontakt elektrycany w tej chwili, kiedy
muszka A, znajduje si¢ na linji Oa.

Zastrzezenia patentowse.

1. Sposéb samoczynnego okreslania
chwili do zrzucania przedmiotéw z samo-
lotéw lub sterowcéw przy danym kacie
wyprzedzania, znamienny tem, Ze na pio-
nowej odleglosci (OO, = cT ), proporcjo-
nalnej do kazdorazowego czasu spadania
(T) przedmiotu, pod gérnym wizjerem
(O) linjalu celowniczego (6), ustawionego
w polozeniu (Oa) pod odpowiednim ka-
tem wyprzedzania w stosunku do pionu, u-
stawia si¢ muszke celownicza (A,) do
przedwstepnego celowania na dowolnej od-
leglosci przed tym linjalem, poczem ta
muszka celownicza (A,) w chwili, gdy na-
suwajacy si¢ cel przecina wybrang li-
nj¢ (OA,) do przedwstepnego celo-
wania, zostaje przez mechanizm ze-
garowy (14) z okreslong niezmienng

szybkoscia (¢ = OO') tak przesunig-

ta, iz w polozeniu muszki celowni-
czej do przedwstepnego celowania (4,)
na linji celowania zrzutowego (Oa) lub
przy dotknigciu si¢ potaczonego z nia elek-
trycznego kontaktu z krawedzia kontaktu-
jaca (k) linjalu (6) zostaje zrzucony
przedmiot recznie lub tez samoczynnie za-
pomoca elektromagnetycznego urzadzenia
odczepiajacego.

2. Urzadzenie do wykonywania spo-
sobu wedlug zastrz. 1, znamienne tem, ze
na poziomem ramieniu prostokatnego
wspornika, dajacego sie obracaé dookota
nieruchomej pionowej osi, jest osadzony
suwak (7), zaopatrzony w mechanizm ze-



garowy (10 — 15) do przesuwania muszki
celowniczej (A,) do przedwstepnego celo-
wania lub do przesuwania polaczonego z
ta muszka elektrycznego kontaktu.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, zna-
mienne tem, Zze w celu nastawienia $rubo-
wego wrzeciona nastawczego (10) muszki
celowniczej (A,) lub elektrycznego kon-
taktu w polozenie nachylone do pionu pod
katem odchylenia (o), powodowanego
przez opér powietrza, wspornik (9) me-
chanizmu zegarowego (10 — 15) daje si¢
obracaé¢ okoto poziomej osi (8), osadzo-

nej w- ‘suwaku"(7‘), dajacym sie przesu-
waé na poziomem ramieniu prostokatnego

wspornika.

Actiengesellschaft

C. P. Goerz
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Zastepca: Inz. J. Wyganowski,

rzecznik patentowy.
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