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(54) Zat{zen{ pro vym&nu m&¥icich a/nedo
’ zkuiebni{ch sond

(57) Zar{zen{ *e¥{ problém, jak zsbrd-
nit po3kozen{ sondy, p*{padn® jejiho
drigku pfi ponorovédni sondy do léznd
narafenim na neroztavené kusy vsdzky
nebo strusky. Problém je Ye3en tim, Ze
zdvés chapade obsahuje vnit¥n{ rém,

v nimZ chapal je vykywny kolem vodorov-
né osy a vnit¥*ni{ rdm je zavdZen ve vné&j-
$in rému vykyvné kolem kyvmé osy, pri-
%em? vodorovnd osa a Xyvnd osa Jsou
riznob&Zné a jejich priselfk leZ{ na o-
se ty&e a chapal Je vytvoren jako vrat-
né zarizen{ dbud vratnymi pruinymi Zle-
ny nebo zavé3enim nad t&ii3tém.
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Vyndlez se vztahuje na zarf{zen{ pro vym&nu m&Ficich a/nebo zku¥ebnfch sond, jeZ jsou
zasunuty t¥ecim stykem na spodnf konec svisle pohyblivé dridkové tyZe, které je opatieno
chapalem pro sevien{ sondy, ktery Je presuvny pomocf sefizovacich prost¥edkd z pracovni
polohy pod ty&{ do boZanf polohy.

© P* méren{, pfipadnd odebirdni vzorku ponofenim sondy do nddodby, obsahujfci pozoro-
vanou taveninu, napfiklad do ocelé¥ského konvertoru, miZe se drZdk sondy deformovat a to
bud tim, %e sonda narazf p¥i ponofovéni na dosud neroztavené kusy vsézky, nebo na dosud
neroztavené plovouc! kusy strusky. Po vytaienf se mi%fe sonda pon&kud odkldn&t od idedln{
svislice, takZfe chapal ji jiZ nemlZe bezpeXn& uchopit. '

Zvléstni prodlém vzniké pri nasouvéni dal3f sondy na drZdk pomoc{ chapale, ktery dr-
%1 sondu pokud moZino pevn& ve svislé poloze, aby zachytil t¥ecf sf{ly p¥ nasouvédn{ sondy
na dridk. PFi nasouvén{ sondy na dridk tyle, které se obvykle d&je poklesem tyle, miZe
vlivem rozdilnych poloh os sondy a drZdku se sonda poZkodit, p¥ipadn& i zni&it pohybem
drZdiku. U m&Ficich sond je drZdk vytvoren jako dridkovd ty&, kterd se zasouvd hluboko do
sondy, jef je v blizkosti svého konce opat¥ena kontakty pro pfipojeni mEfictho pFistroje.
Pokud sonda a drZdkovd ty& nejsou presn& souosé, mohou se kontakty pokodit, &{m? vznika-
J{ chyby mé&tenf, piipadn® je m&ien{ zcela znemoZnéno.

Z n¥meckého spisu 4. 27 53 161 je zndmo st¥edic{ ustrojf, umoZiujfcf nastavit spodni
konec dridku nad otvor sondy. Stiedicf ustrojf je tvofeno tykadly pro stanoveni{ soufadnic
dr#dku, pf{padn® sondy, nasunuté na drZék. Chapal pak najede do polohy, urfené t&mito sou-
fadnicemi. Nevyhodou tohoto znémého stfedicfho ustroji je nérodné za¥izeni pro zjistovéni
soufadnic, Jjakofto i slozité Pidiet dstrojf pro *izeni pohybovych &lenl, jeZ uvdd&j{ cha-
pal do zjist&né polohy.

Ufelem vyndlezu je odstranit tyto nevyhody a potife a to pomocf pom&rn jednoduchého
zat{zent,

Uloha je reSena vytvofenim za¥fzen{ pro vym&nu m&ficfch a/nebo zku¥ebnich sond, jeZ
jsou zasunuty tfecim stykem na spodni konec svisle pohyblivé dridkové tyle, které je o-
patieno chapalem pro sevien{ sondy, ktery je pfesuvny pomoc{ seiizovacich prostiedkd
2z pracovai polohy pod ty¥fi do boln{ polohy, jeho% podstata je podle vyndlezu v tom, %e zd-
v&s chapale obsahuje vnit¥n{ rém, v n&mZ je chapal vykyvny kolem vodorovné osy a vnitin{
rém je zav&ien ve vndjiim rému vykyvnd kolem kyvné osy, pridem? vodorovnd osa a kywné osa
jsou riznob&iné a Jjejich priselik leZ{ na ose tyle a chapad je vytvofen jako vratné zar{i-
zeni. :

Pro stabilizaci polohy chapade je podle vynédlezu bud chapal zaviZen nad svym t&-
.2i¥%t&m, nebo vnitifni rém a vn&Jj3{ rém jsou opatfeny pruinymi vratnymi Zleny.

Zat{zeni, vytvorené podle vyndlezu, md tu pfednost, %e umoinuje bezpeiné zasunuti
sondy na dridk, jehoZ poloha se 1i¥{ od polohy idedlnf{, tak, aby se zabrdénilo poZkozen{
jek sondy, tak i drZdku, jakoZ i bezpelné uchopeni sondy chapalem po ukonZeném mé&reni nebo
odb&ru vzorku, aby se sonda dala bezpe¥n¥ stdhnout s dridku.

P¥fklady provedeni zafizenf{ podle vyndlezu jJsou uvedeny na pripojenych vykresech, kde
na obr. | je zndzorn¥n pldorys zar{zeni pro vym&nu méficich a/nebo zkuiebnfch sond, upeve
néné v oceldrn&, na obr. 2 pohled ve sm&ru 3ipky II z obr. 1, na obr. 3 prostorové znézor-
nény ¥ez chapaden, na obr. 4 pdhled ve sm&ru Sipky IV z obr. 1, na obr. 5 fez rovinou V- V
2z cbr. 4 a na obr. 6 stiedicf ustroj{ zobrazené v -prostorovém zndzornéni.

Kanipuldtor 1 je opatien chepalem 3, upevnEnym na remenu 2 pro uchopeni sondy 4 ze z&-
sobniku 5 a pfesunut{ sondy 4 k ty&i 6, pf{padn& pro sesunut{ sondy 4 z tyle 6. Manipuld-
tor ! je opatfen sloupem 10, otolnym kolém svislé osy 7 pomoc{ pohonu 8 ve sm&ru dvojité
8ipky 9. Na sloupu 10 je uloZen svisle pojfzdny vozik 11, v n&m%# je uspofdddno vodorowvni
posuvné rameno 2, na jehoZ volném konci 12 Je upevnén chapal 3 pro uchopen{ sondy 4. Jak
zndzornéno na obr. 1, miZe chapaé 3 vyjmout sondu 4 ze zdsobniku 5 a plemistit ji souose
pod ty# 6. Poklesnut{m tyle 6 nasune se sonda 4 na dridk, upevnény na ty&i 6 a vytvofeny js-
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ko dridkové tyZ 13. Pro odd&len{ sondy 4 od tyle 6 po provedenf m&ren{ nebo odebréni
vzorku sevie chapal 3 sondu 4 a ty& 6 se posune sm¥rem vzhiru, &imf se dridkovd ty& 1)
vysune ze sondy 4, nafeZ chapal 3 premist{ sondu 4 do mista predédnit.

Chapal 3 je opatfen dv&ma nad sebou usporddanymi dvojicemi kle¥ovych telist{ 15,
Jejichf svirdn{ a rozevirédn{ je ovldddno pracovnim vélcem 14. V kleifovych Zelistech 15
Jsou vytvorena souosd vybrédni 16 pro sevieni a uchopen{ sondy 4. Osa 17, definovend vy-
brénfmi 16 pilkruhového tvaru, splyvéd v pracovn{ poloze A chapafe 3 s osou 18 tylZe 6.
LoZiskovd osa 19, kolem ni% se sviraji a rozeviraji ob& dvojice klestovych telist{ 15,
je pevn® ustavena v pf{¥ny¥ch nosnfkdch 20, jei spolu se svislymi deskemi 2] vytvareji
vnit¥n! rém 22. Vnit¥nf rém 22 je vikyvny kolem kyvné osy 23, probihadici p¥ibliZng vo~
dorovn# vzhledem k vn&jiimu rému 24. Tim klestové telisti 15, JjejichZ vybréni 16 defi-
nuj{ osu 17, mohou kyvat ve smEru dvojité Zipky 25.

Kyvnd osa 23, kolem ni% vzédjemnd kyvaji vnitinf rédm 22 a vn&js{ rém 24, protina osu
17, definovenou vybrénfmi 16 klestovych Zelist! 15, v prisediku 16. Vadjs{ rém 24 je vy-
kyvny kolem vodorowvné osy 28 a je upevnén na rameni 2. Vodorovnd osa 28 je rovnob&ind se
sm&érem 27 posouvéni ramene g; pritemf je kolméd na kyvnou osu 23, kolem ni% vzdjemnd ky-
vaji vait¥nf rém 22 a vn&j¥{ rém 24. Vodorovmd osa 28 protind kyvmou osu 23 v témZe pri-
se&{ku 26, ve kterém kyvné osa 23 protind osu 17, definovanou vybrénimi 16 klexfovych
gelisti 15,

Kyvnd osa 23 a vodorovnd osa 28 vytvérej{ kardandv zévés chapade 3, takle osa i7,
definovand vybrédnimi 16 klestovych Zelistd 15 se miZe vyklonit do libovolného sméru
v prostoru. Chapal 3 se tak miZe samo¥inné ustavit do sméru v prostoru $ikmo poloZené dr-
tékové tyle 13, &IimZ se zabrén{ poskozenf korntaktl 29, usporddanych na dridkové ty&i 13
a rovnéZ se predejde po¥kozeni sondy 4 semé. Pritom je zaruleno bezvadné uloZeni sondy 4
na dridkové tyi 13.

Aby chapal 3, pokud na n&j nepisobi Zddné sily z tyle 6, zustdval ve stabiln{ polo-
ze, je vn&j%{ rém 24 vzhledem k rsmenu 2 podepfen tainou ty¥{ 30, kolmou na vodorovmou
osu 28. Taind ty¥ 30 je jednim svym koncem pFikloubena k vn&¢j3imu rému 24 a pomocl kluz-
ného krouiku 31 je spojena s remenem 2, Kluzny krouiek 31 se z obou stran opiré o pie-
depjaté pruZiny a to o doln{ prufinu 32 a horai prufinu 33, jejich% odvrécené konce se o-
pirajf{ o op&rné desky 14, upevniné na obou koncich tainé tyle 30.

Normdini poloha vn¥jsfho rdmu 24 vzhledem k remenu 2 je zndzornéna na obr. 5. Pokud
se vn&j3{ rém 24 vychyl{ kolem vodorovmné osy 28 vzhledem k rameni 2 ve sm¥ru dvojité
Zipky 35, stlali se bud doln{ pru%ina 32, nebo horni pruZina 33, kdeZto druhé se natéhne.
T4{m vznilme rozdil pruinych sil, které navrdti vn&j3{ rdm 24 opét do pivodni polohy.

Vnit¥n{ rém 22 je opren o vn&j3f rém 24 pomoci druhé tainé tyde }6, jek zndzornino
na obr. 4. Druhd tafnd ty& 36 je jednim koncem zav&¥ena na vnéj&im rému 24 2 pomoci dru-
ného kluzného kroutku 37 je spojena s vnit¥nf{m rémem 22. Na prodloufenf 38 druhé tainé
tyZe 36 je upevnéna spodni op¥rné deska 39, o niZ se opfird doln{ konec prufiny 40, pfi-
ZemZ jej{ horni konec se opiréd o druhy kluzny krouiek 37. V norméln{ poloze vnitiniho ré-
mu 22 vyrovndv4 pruZina 40 jeho klopny moment. PFi vychylen{ wvnitintho rému 22 z jeho
norméln{ polohy vraci prufina 40 vnitin{ rdm 22 do jeho pivodni polohy.

Obnovovén{ norméln{ polohy chapade 3 1ze docflit i bez pouiitf dolnf prufiny 32,
horni pruiiny 33 i prufiny 40. V tom pripad® musf byt sple¥né tEZixt& vn&jiiho réﬁflgi.
vnitfnthe rédmu 22, klextovych Xelisti 15 vietnd pracovnfiho vélce 14 pod prisetikem 26
kyvné osy 23 a vodorovné osy 28. V tom pf{pad® piivddf chapal 3} do normdlni polohy Jjeho
amotnost pisobenim zemské pritaflivosti. '

Aby pti zasouvdni dridkové tye 13 do otvoru 42 v sondé 4 nevzanikalo n&jakéd nelddou-
ci vychylen{ snndy 4, pFipadné osy 17, definované vybrénimi 16 klextovych delistt 13, Je
chapad 2 vyloien tak, %e dridkovéd ty& 13 se spoji trenim se sondou 4 ve vzdélenost1 1
rod priseZikem ?6 kyvné osy 23 a vodorovaé osy 28 kardanova zévésu.
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Vlivem jednostranného tepelného plsobeni na tyl § uvnit? metalurgické néddoby miZe
nastat zborcen{ tyfe 6, takZe dridkovd ty¥ 13 jiZ nenf pFesn& souosé se sondou 4, drZenou
chapatem 3 v jeho pracovni poloze A.

Aby se zajistilo nasunutl sondy 4 na drZdkovou ty& 13 i za t&chto okolnostf, je nad
chapadem 3 uspofddédno st¥edict dstroji 44, znédzorn¥né na obr. 6. Stiedict ustroj{ 44 Je
opatiteno dvéma chapadly 46, srpovitého tvaru, soumérnymi podle stfedn{ osy 45. Chapedla
46 jsou vykywnd kolem vykyvné osy 47 £ klidové polohy B do upinaci polohy C.

Vykywné osa 47, spolelnd pro ob¥ chepadla 46, je pevn& spojena s kluznym kamenem 52.
Kluzny kémen 52 je posuvny ve vodorovném sm¥ru 48 kolmo na osu 17 tyZe 6 a to po vodicich
sloupkéch 49, 50, je3 jsou upevndny na sanfch 51, JeZ Jsou rovan&% posuvné ve vodorovaém
sm&ru 48 kolmo na osu 17 tyle 6. San& 5! jsou uloZeny suvn& ve vedenich 54, vytvofenych
v rému 53 rovnob&in& s vodicfmi sloupky 43, 509.

Linedrni pohon, tvoreny tlskovym vélcem 55, je jednim svym koncem pFiklouben k rému
53 a svoji pistnic{ 54 pak k sanim 51. Chapadla 46 jsou pripojena k sanim 51 pomoc{ dvou
ténel 57, uspofddanych soumdrn& v pevné vzddlenosti od vykyvné osy 47.

Mezi sanémi 51 a kluznym kamenem 52 je predepjata pruZina 58, obtofend kolem vodi-
ctho Zepu 59, ktery Je rovnob¥Zny Jak s vedenimi 54, tak i s vodicimi sloupky 49, 30.
[ 4

Zar{zen{, vytvorené podle vyndlezu, pracuje takto:

Jakmile se tlakovy vdlec 55 uvede v &innost, posouvaji se sané& 51 podél vedenti 54
ze své klidové polohy smérem k tydi 6. Kluzny kémen 52, udrZovany predepjatou pruzinou 58
ve stdlé vzddlenosti od sanf 51, udriuje chapadla 46 v klidové poloze B, to je rozeviend.
V této klidové poloze B se presunou nad chapal 3, to je nad kleztové selisti 15.

‘Kdy% kluzny kémen 52 dojede na konec rému 53, narazi na obr. neznézornénou nardiku,
kterd jeho pohyd zastavi. Tlakovy vélec 55 tlali vZak sen& 5] déle vpred, tekZe vzddle-
nost mezi sanmi 51 a kluznym kamenem 52 se zmensuje, pricemZ pruZina 58 se stlaluje. Re-
lativnfm pohybem mezi sen&mi-51 a kluznym kamenem 52 vytladujf tdhla 37 chapadel 46 z je-
jich klidové polohy B do upinac{ polohy C.

Chapadla 46 jsou vytvofena tak, Ze v upinac{ poloze C obepIinajl spolelny prostor 60,
jeno% prifez je ve zndzorn¥ném p¥{iklad& kruhovy a odpovidd prim&ru dridkové tyle [3.

Jakmile se dridkovd ty¢ 13 zasune do otvoru 42 sondy 4 do uriité predvolené hloubky,
dostane tlakovy vdlec 55 impulz pro névrat do vychozi polohy. Na zdklad& toho se san& 51
pohybuji ve vedenich 54 rému 53 od tyZe 6. Kluzny kémen 52 pisobenim predepjaté pruiiny
58 zlstdvd nejprve ve vysunuté poloze. Za takto vzniklého vzdjemného relativniho pohydbu
sanf 5! a kluzného kamene 32 téhla 5] rozeviraji chapadla 46 do klidové polohy B. Dali{
pohyb san{ 51 se pFend3f na kluzny kémen 52 a chapadla 46 odjedou z prostoru nad chapaZen

.
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PREDMET VYNSLLEZU

t. Zafizeni pro vyménu m&¥icich a/nebo zkulebaich soad, jeZ jsou zasunuty t¥ecim
stykem na spodn{ konec svisle pohyblivé drZidkové tyle, které je opatifeno chapalem pro
sevreni sondy, ktery je pFesuvay pomoci sefizovacich prost¥edkd 2z pracovni{ polohy do bdold-
ni polohy, vyznalujfci se tim, %e zAvis chapaZe obsahuje vnitfni rém (22), v nim%f chapad
(3) je vykyvny kolem vodorovné osy (28) a vaitinf rém (22) je zaviien ve wnéj3im rdmu
(24) vykyvn& kolem kywné osy (23), pridem¥ vodorovnd osa (28) a kywnd osa (23) jsou riz-
nob&Zné a jJejich priseXfk (26) leZf na ose tyle (6) a chapa (3) je vytvoien jako vratné
zat{zen{.

2. Zatizenf podle bodu 1, vyzna¥ujic{ se tim, Ze chapa& (3) je vykyvm& zavZien nad
svym t&Ziztim, '

3. Za¥i{zenf podle bodu i, vyznalujfci se tim, Ze vnitin{ rém (22) a vn&j3{ rdm (24)
jsou opetieny pruinymi vratnymi Zleny.

5 vykresd
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