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(57)  Anotace:
Pfi udrZovani zasoby piize v do¢asném zasobniku
(10) ptize (4) je buben (101) docasného zasobniku
(10) ptize (4) opatfen pohonem (102), nebo je hnaci
odtahovy valecek (51) spfazeny s bubnem (101)
opatfen individualnim pohonem (52). Podavaci
ustroji (1) pramene (2) je opatieno individualnim
pohonem (13) podavani pramene (2). Aktivn¢
pohanéné kompenzacni rameno (103) je opatfeno
pohonem (104) a spiadaci rotor (32) je opatien
individudlnim pohonem. V priibéhu navijeni piize
(4) na civku (61) se podle informace o mnozstvi
navinuté pfize (4) na bubnu (101) fidi fidici
jednotkou (8) pracovniho mista rychlost ota¢eni
pohonu (102) bubnu (101) nebo se fidi rychlost
otaceni individudlniho pohonu (52) hnaciho
odtahového valeCku (51) a s nim spfazené¢ho bubnu
(101), ¢imZ se na bubnu (101) udrzuje docasna
zasoba navinuté ptize (4) v poZzadovaném piedem
ur¢eném rozsahu. Soucasné se fidi rychlost otaceni
individualniho pohonu (13) podavaciho vale¢ku
(11) pramene (2) podavaciho ustroji (1) pro
zachovani jemnosti pfize (4), a v piipad¢
individualniho pohonu rotoru jsou upraveny i
otacky rotoru pro zachovani kromé jemnosti pfize i
zakrutu piize. SouCasné je fizen individudlni pohon

kompenza¢niho ramena pro udrZovani napéti piize
(4) potiecbného pro spravnou stavbu navinu civky
(61) a v ptipad¢ individudlniho pohonu rotoru (32)
jsou upraveny i otaCky pohonu rotoru (32) pro
zachovani krom¢ jemnosti piize (4) i zdkrutu piize
(4). Zatizeni k provadéni fidici ¢innosti na
pracovnim misté rotorového dopradaciho stroje
obsahuje do¢asny zasobnik (10) pfize (4) bubnem
(101).
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Zpiusob udrzovani zasoby prize v dolasném zasobniku pfFize na pracovnim misté
rotorového dopradaciho stroje a zaf¥izeni k provadéni zptsobu

Oblast techniky

Vynalez se tyka zpusobu udrZzovani zasoby pfize v doasném zasobniku pfize na pracovnim
misté rotorového dopradaciho stroje, na kterém alespon podavaci ustroji pramene vlaken, buben
docasného zasobniku a rota¢ni rameno kompenzacniho ustroji pracovniho mista jsou opatieny

individualnimi pohony.

Dale se vynalez tyka zafizeni k provadéni tohoto zpusobu.

Dosavadni stav techniky

Rotorové dopradaci stroje obsahuji mnozstvi vedle sebe usporadanych pracovnich mist, z nichz
kazdé obsahuje podavaci ustroji pramene vlaken, na n¢z navazuje ojednocovaci ustroji, z n¢hoz
Jsou ojednocena vlakna privadéna do spradaciho rotoru, v némz se pretvari na prizi, ktera je ze
spradaciho rotoru odtahovana odtahovym ustrojim a v navijecim ustroji je navijena na civku.
Mezi odtahovym a navijecim ustrojim muze byt usporadané zafizeni kompenzace pfize
s doCasnym zasobnikem pfize a pfed navijecim ustrojim je usporadano ustroji rozvadéni pfize.
Pripadné muaze byt odtahové ustroji kombinovano s do¢asnym zasobnikem pfize. Pritomnost a
kvalita vypradané prize je sledovana snimacem kvality a pfitomnosti pfize uspofadanym pred
odtahovym ustrojim pfize, ktery je propojeny s ridici jednotkou pracovniho mista stroje.

Pfi navijeni pfize na rotorovych dopradacich strojich doseda dutinka nebo jiz navijena civka na
pracovnim misté na hnaci valec, ktery je uloZen na prubézném hnacim hfideli, spole¢ném pro
vSechna pracovni mista uspofadanda na jedné strané stroje, a ktery je spraZen
s centralnim pohonem usporadanym v hnaci jednotce v bocnici stroje. Toto feSeni ma predevsim
ekonomické vyhody, nebot’ systém tvorby navinu je spole¢ny pro celou stranu stroje a naklady na
jedno pracovni misto mohou zustat nizké. Pfi zapradani spiadaci jednotky na novou dutinku,
nebo na civku po pretrhu pfize v priabéhu navijeciho procesu je pro uspésny zapradaci proces
nutné vytvofit potfebnou zasobu prize pro vraceni prize do spradaciho rotoru. S vyhodou lze pro
tuto funkci vyuzit docasného zasobniku prize podle nékter¢ho znamého feseni napf. DE3415447,
EP2216432 nebo EP1460015. Také v prubéhu standardniho navijeciho procesu je vyhodné
vytvorit a udrzovat na bubnu docasného zasobniku prize urCitou zasobu prize, ktera slouzi
k vyrovnavani rozdilii okamzit¢ odtahové a navijeci rychlosti. Pfi navijeni pfize ma civka u
béznych navijecich systému konstantni obvodovou rychlost, uréenou spolecné pro vsechna
spradaci mista rychlosti spole¢ného navijeciho hfidele, a pfi rozvadéni pfize dochazi na
pracovnim mist¢ v dusledku proménné rychlosti rozvadéni ke zménam napéti v pfizi v useku
mezi odtahovym ustrojim a navijecim ustrojim.

U soucasnych rotorovych dopradacich stroju je preferovano vytvareni navinu pfize pfedem
uréené konstantni délky. Civky jsou proto smekany postupné v prub¢hu delSiho intervalu, takze
na stroji se vyskytuji civky nejriznéjSich priméni, od prazdné dutinky aZ po plnou civku. Pro
kvalitni navin pfize na civce je v prubéhu stavby civky vhodné regulovat napéti prize mezi
odtahovym a navijecim ustrojim, a tim docilit optimalnich podminek pro jeji stavbu. Pokud je
vSak civka pfi navijeni pohanéna hnacim valcem na prubézném hrideli, nelze tohoto dosahnout
zménou navijeci rychlosti, nebot” kazdy pramér civky by vyzadoval jiné nastaveni. Jest¢ horsi je
situace u kuzelovych civek, kde je tfeba brat v tivahu zménu stfedniho bodu odtahu pfize vlivem
meénici se kuzelovitosti v prub&hu naristani navinu. Z tohoto divodu se jevi jako vyhodné opatrit
spradaci jednotku rotorového dopradaciho stroje pfechodnym zasobnikem prize, kombinovanym
s odtahovym zafizenim. AvSak vlivem malych odchylek navijeci a odtahové rychlosti, pfipadné
vlivem zmén rychlosti aktivné pohanéného kompenzaéniho raménka prechodného zasobniku
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pfize pro dosazeni optimalniho napéti navijené pfize, mize dojit ke zmenseni nebo ke zvétSeni
mnozstvi pfize v pfechodném zasobniku mimo pozadované meze. Vzhledem k tomu, Ze navijeci
rychlost u stroji s prubéznym hfidelem pro pohon navijecich ustroji s centralni pohangci
jednotkou nelze pro jednotliva sprfadaci mista ménit, je nutné¢ provadét sladéni odtahové a
navijeci rychlosti jinymi zpusoby.

Jsou znamé rizné zpusoby pro udrzovani zasoby prize v do¢asném zasobniku pfize na pracovnim
mist¢ rotorového dopradaciho stroje a zafizeni k provadéni zpusobu.

Napf. z DE3415447 jsou znam¢ textilni stroje, vybavené mezizasobnikem prize usporadaném na
spfadacim mist¢ v draze pfize mezi spfadaci jednotkou a navijeci jednotkou pfize, pficemz
mechanicky rotacni zasobnik prize je usporadan za odtahovacimi valecky. Podstata feseni podle
uvedeného vynalezu spociva vtom, Zze mechanicky rotacéni zasobnik je sprazeny s jednim
odtahovym valeCkem, na ktery navazuje navijeci valec s rozvadénim pfize, a je uchycen souose
na pohanéném odtahovém valecku zjeho Celni strany. Predmétem vynalezu je odstranéni
problému pfi odtahovani a navijeni, jakoZ i vraceni pfize pfi zapfadani bezvietenového
spradaciho stroje, opatfeného mechanickym rotacnim zasobnikem za odtahovymi valecky.

Z CZ 303880 je znam¢ provedeni s bubnovym mezizasobnikem pfize, jehoz podstata spociva v
tom, Zze pohanény oto¢ny buben je spfazen s prvnim pohonem tvorenym elektrickym motorem a
kompenzacni rotacni rameno je spfazeno s druhym pohonem tvorenym elektrickym motorem,
pficemz oba motory jsou pfipojeny na fidici systém spradaciho stroje. Vyhodou tohoto feseni je
to, Ze otocné rameno je pohanéno samostatnym motorem, ktery je prostfednictvim fidiciho
systému stroje fizen tak, ze rychlost ramena a generovany kroutici moment jsou v pripadé
potfeby nezavisle fiditelné bez ohledu na rychlost a smér otaceni pracovniho povrchu zasobniku
(bubnu), a tim je dosazeno SirSich moznosti vyuziti zasobniku prfi automatizaci obsluznych
operaci na pracovnim mist¢ textilniho stroje.

Nevyhodou téchto znamych zarizeni je, Zze nefesi situaci, kdy vlivem kumulace drobnych vykyvi
a odchylek navijeci a odtahové rychlosti, pfipadné¢ vlivem zmén rychlosti aktivné pohanéného
kompenzacniho ramene pro dosazeni optimalniho napéti pfize pfi navijeni, muze dojit ke
zmen$eni nebo zvétSeni mnozstvi pfize v pfechodném zasobniku mimo pozadované meze 1
béhem kontinualniho predeni.

CZ 306035 popisuje rovnéz rotorovy dopradaci stroj s mnozstvim vedle sebe uspofadanych
pracovnich mist, znichz kazdé obsahuje spradaci jednotku, jejimiz hlavnimi soudastmi je
podavaci tstroji pramene vlaken, ojednocovaci ustroji a spradaci rotor, z n¢hoz je prize odvadéna
odtahovym ustrojim a v navijecim ustroji navijena na civku. Béhem navijeni se sleduje napéti
pfize mezi odtahovym a navijecim ustrojim a zménou rychlosti otaceni individualniho pohonu
odtahového ustroji se v prubéhu pifedeni méni odtahova rychlost pfize pro udrzeni pozadovaného
napéti prize mezi odtahovym ustrojim a navijecim Gstrojim a soucasn¢ se meni rychlost podavani
pramene vlaken k zachovani jemnosti pfize. Nevyhodou tohoto zpusobu navijeni prize je, Ze je
¢astecné ovliviiovana jemnost vypradané prize a zafizeni vyzaduje instalaci pfislusnych snimacu
na kazdém spfadacim mist¢, ¢imz se zvySuji vyrobni 1 provozni naklady stroje.

Cilem vynalezu je odstranit anebo alespon zmirit nevyhody dosavadniho stavu techniky u stroja
s prub&znym hfidelem pohonu civky pfi navijeni.

Podstata vynalezu

Cile vynalezu je dosazeno zpusobem udrzovani zasoby prize v doCasném zasobniku pfize na
spradacim misté rotorového dopradaciho stroje, jehoZz podstata spociva v tom, ze béhem navijeni
s¢ zm¢nou rychlosti otaceni individualniho pohonu bubnu docasného zasobniku pfize nebo
individualniho pohonu odtahového valecku sprazené¢ho s bubnem docasného zasobniku pfize
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udrZuje mnozstvi navinuté¢ prize na bubnu docasného zasobniku pfize v pozadovaném predem
uréeném rozsahu, tj. méni se fakticky odtahova rychlost, a soucasné se zménou rychlosti otaceni
individualniho pohonu podavani pramene u podavaciho ustroji reguluje rychlost podavani
pramene, takZze se mim¢ zvétSuje nebo zmenSuje mnozstvi vlaken dodavanych do spradaciho
rotoru a zachovava se pomér podavaci a odtahové rychlosti, ¢imz se udrzuje konstantni jemnost
pfize. Pfi tom dochazi k nepatrnym zménam poctu zakrutu, které jsou pro rotorovou technologii
predeni vzhledem k malym zménam rychlosti zanedbatelné. V pripadé individualniho pohonu
spradaciho rotoru je mozné regulovat 1 jeho otacky tak, aby byl pfesné zachovan 1 zakrut pfize.
Tim se umoziuje udrZzovat na bubnu docasného zasobniku prize optimalni zasobu pfize, ze které
se vyrovnavaji drobné odchylky rychlosti mezi navijenou a odtahovanou pfizi v prub&hu predeni.
Soucasné je individudlnim fizenim pohonu kompenzaéniho ramena udrzovana velikost napéti
navijené pfize pfi navijeni na kfizem vinutou civku pro spravnou stavbu navinu civky. Toto je
vyhodné predeviim pii navijeni piize na kuzelovou civku. Ridici jednotka pracovniho mista,
ktera ridi rychlosti otaceni bubnu docasného zasobniku pfize dostava informaci o mnozstvi pfize
v zasobniku od ¢idla zaplnéni (napf. optického) bubnu, nebo s¢ mnozZstvi pfize v zasobniku
stanovi integraci z rozdilu otacek pohonu bubnu docasného zasobniku a pohonu rota¢niho
ramena kompenzacniho ustroji.

Podstata zafizeni k provadéni zpusobu podle vynalezu spociva vtom, ze Fidici jednotka
spradaciho mista, do které je nadfizenym fidicim systémem stroje nebo obsluhou stroje zadana
informace o rozsahu pozadované zasoby prize na bubnu, nasledné reguluje vyse popsanym
zpiisobem mnozstvi pfize v pfechodném zasobniku. Ridici jednotka dale obsahuje vystupy pro
fizeni jednotlivych pohont, dale obsahuje vstup pro komunikaéni linku, ktera pfivadi informaci o
mnozstvi pfize v pfechodném zasobniku pfize.

Vytvoreni pocatecni zalohy pfize v pfechodném zasobniku pfize se obvykle provadi jiz obsluhou
nebo obsluznym zafizenim v prub¢hu zapfadaciho procesu, pfi kterém se navijena civka,
zvednuta nad hnaci valec, otaci v opacném sméru nez pfi navijecim procesu, a z civky se odvine
pfedem uréena délka pfize na buben doCasného zasobniku prize. Tato zasoba prize se vSak
v prubéhu spradaciho procesu muze zménit vlivem odchylek navijeci a odtahové rychlosti,
pfipadn¢ vlivem zmén rychlosti aktivn¢ pohanéného kompenza¢niho ramena pro dosazeni
optimalniho napéti prize.

Objasnéni vvkresu

K objasnéni zplisobu a zafizeni podle vynalezu slouzi vykresy, na nichz zna¢i obr. la schéma
pohont zakladnich uzlu pracovnich mist rotorového dopradaciho stroje bez odtahovych valecku
s doCasnym zasobnikem pfize, obr. 1b schéma pohoniu zakladnich uzli pracovnich mist
rotorového dopradaciho stroje s odtahovymi valecky a s doCasnym zasobnikem pfize, obr. 2a
schéma pohonu zakladnich uzli pracovnich mist rotorového dopfadaciho stroje bez odtahovych
valecka s doCasnym zasobnikem pfize v bo¢nim pohledu, obr. 2b schéma pohona zakladnich
uzli pracovnich mist rotorového dopradaciho stroje s odtahovymi valecky a s docasnym
zasobnikem pfize v bocnim pohledu, obr. 3a schéma zafizeni podle vynalezu pro fizeni pohonu
zakladnich uzla pracovnich mist rotorového dopradaciho stroje bez odtahovych valecka
s doCasnym zasobnikem pfize, obr. 3b schéma =zafizeni podle vynalezu pro fizeni pohonu
zakladnich uzla pracovnich mist rotorového dopradaciho stroje s odtahovymi valeCky a
s do¢asnym zasobnikem pfize.

Priklady uskute¢néni vyvnalezu

Rotorovy dopradaci stroj obsahuje mnozstvi vedle sebe usporadanych pracovnich mist, z nichz
kazdé obsahuje podavaci ustroji 1 pramene vlaken 2, spradaci jednotku 3, ktera obsahuje
ojednocovaci ustroji 31 pramene vlaken 2 a spradaci rotor 32. Podavaci ustroji 1 pramene 2
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vlaken obsahuje podavaci valecek 11, ktery je spfazen s pohonem 13 podavani pramene 2 vlaken.
Pohon 13 podavani pramene 2 vlaken je sprazen s ridici jednotkou 8 prislusného pracovniho
mista. V neznazoméném provedeni je spradaci rotor 32 sprazen s individudlnim pohonem,
napiiklad podle EP6466021 nebo DE4104 250. Individualni pohon spradaciho rotoru 32 je
sprazen s ridici jednotkou 8 pracovniho mista. Ve spradacim rotoru 32 se¢ znamym zpusobem
vytvari prize 4, ktera je ze spradaciho rotoru 32 odtahovana odtahovym ustrojim 5 a vedena
k navijecimu ustroji 6, v némzZ je navijena na civku 61, ktera je pfi navijeni v kontaktu s hnacim
valcem 62. Hnaci valec 62 kazdého pracovniho mista je uloZen na hnacim hfideli 63, ktery je
spole¢ny pro celou fadu vedle sebe usporadanych pracovnich mist. Hnaci hfidel 63 je sprazen
s pohonem 64 a bchem navijeni se otaci konstantni rychlosti, takze civky 61 jednotlivych
pracovnich mist maji konstantni obvodovou rychlost. Pfed navijecim tstrojim 6 prochazi prize 4
rozvadécim ustrojim 7, které znamym zpusobem rozvadi prizi 4 pres celou Sirku navinu civky 61.
Odtahov¢ ustroji 5 pfize obsahuje hnaci odtahovy valeek 51 spraZzeny s individualnim pohonem
52 odtahového ustroji a odklopny pfitlacny odtahovy valecek 53. S odtahovym valeckem 51 je
sprazen buben 101 docasn¢ho zasobniku 10 pfize 4, na kterém je usporadano aktivné pohanéné
kompenzacni rameno 103 s pohonem 104. Individualni pohon 52 odtahového ustroji S a pohon
104 kompenzacniho ramena 103 je propojen sfidici jednotkou 8 pracovniho mista, jak je
znazornéno na obr. 1b, 2b. Ridici jednotka 8, jak je znazornéno na obr. 3b, ktera je znamym
zpusobem napajena ze zdroje 9, obsahuje fidici jednotku pohont 109 s ovladaéem 131 pohonu
podavani pramene, ovlada¢em 521 individudlniho pohonu odtahového ustroji prize, ovladacem
1041 pohonu kompenzacniho ramena a pfipadné s ovladaéem 1061 individualniho pohonu
rotoru.

U jin¢ho usporadani spradaciho mista podle obr. la, 2a je hnaci odtahovy valecek 51 s
individualnim pohonem 52 a odklopny pfitlacny odtahovy valecek 53 odtahové ustroji 5
nahrazen doCasnym zasobnikem 10 prize 4, ktery zastupuje funkci odtahového ustroji 5. Docasny
zasobnik 10 obsahuje buben 101, ktery je pohanén individualnim pohonem 102, a na ném
usporadané aktivné pohanéné kompenzacni rameno 103 je pohanéno pohonem 104. Pohon 102
bubnu 101 a pohon 104 kompenzacniho ramena 103 je propojen s fidici jednotkou 8 pracovniho
mista, jak je znazornéno na obr. 3a, ktera obsahuje fidici jednotku pohoni 109 s ovladadem 131
pohonu podavani pramene, ovladatem 1021 pohonu bubnu, ovlada¢em 1041 pohonu
kompenzacniho ramena a pfipadné s ovladacem 1061 individualniho pohonu rotoru.

Zpusob fizeni zafizeni pro udrzovani zasoby pfize 4 na bubnu 101 se uskutecriuje tak, ze ridici
jednotka 8 dostava priibézné informaci o mnozstvi prize 4 v prechodném zasobniku 10 prize 4
od ¢idla zaplnéni 105 (napi. optické) bubnu 101, nebo se integraci z rozdilu otacek pohonu 102
bubnu 101 a pohonu 104 kompenzacniho ramena 103 vyhodnocuje mnozstvi prize 4
v pfechodném zasobniku 10. Porovnanim prubézné informace s pfedem nastavenou hodnotou
pozadovaného rozsahu zaplnéni bubnu 101 pfizi 4 provede ridici jednotka 8 ovladacem 521
individualniho pohonu odtahového ustroji pfize zvySeni/snizeni rychlosti otaceni pohonu 52
odtahového valce 51 a bubnu 101 s nim spfazenym jak je znazoméno na obr. 1b, 2b, 3b nebo
podle jiného usporadani znazornéného na obr. la, 2a, 3a provede ovlada¢ pohonu bubnu 1021
zvySeni/snizeni rychlosti otaceni pohonu 102 bubnu 101, tak aby se¢ na bubnu 101 vytvarela a
udrzovala zasoba pfize 4 v pfedepsaném rozsahu. Podle velikosti zmény rychlosti pohonu 52
odtahového valce 51 nebo pohonu 102 bubnu 101 zméni fidici jednotka 8 na pracovnim misté
rychlost otaceni pohonu 13 podavaciho valecku 11 podavaciho ustroji 1 pramene vlaken 2 do
spradaci jednotky 3 tak, aby byla zachovana jemnost vyrabén¢ prize 4. Nepatmé zmény poctu
zakruta v prizi 4, které¢ pfi tom vznikaji, jsou zanedbatelné, avSak v pripadé individualniho
pohonu spfadaciho rotoru 32 jsou upraveny 1 otacky spradaciho rotoru 32 tak, aby kromé
jemnosti prize 4 byl presné zachovan 1 zakrut pfize 4. SouCasné¢ je fizen pohon 104
kompenzacniho ramena 103 tak, aby bylo udrzovano napéti prize 4 potfebné pro spravnou stavbu
navinu civky 61.

V prikladném provedeni zafizeni podle vynalezu znazoréném na obr. 3b se fidi zasoba prize 4
na bubnu 101 fidici jednotkou 8, do které je nadfizenym komunikacni fidicim systémem
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rotorového dopradaciho stroje, a/nebo fidicim systémem sckce spradacich mist nebo obsluhou
stroje pres zadavaci jednotku 108 zadan rozsah pozadované zasoby piize 4 na bubnu 101. Ridici
jednotka 8 podle prikladného provedeni dale obsahuje fidici jednotku pohonu 109, ktera obsahuje
ovlada¢ 131 pohonu pramene, pohon 104 kompenza¢niho ramena 103, pohonu 102 bubnu (obr.
3a) nebo modul fizeni 521 individualniho pohonu 52 (obr. 3b) odtahového ustroji 5. V pripade,
7¢ je na spradaci jednotce 3 usporadan individualni pohon 106 spradaciho rotoru 32 obsahuje
rfidici jednotka pohont 109 ovlada¢ individualniho pohonu rotoru 1061, ktery provadi regulaci
otagek individualni pohon 106 spiadaciho rotoru 32 pro zachovani zakrut pfize 4. Ridici jednotka
8 dale obsahuje vstup, ktery privadi informaci o mnozstvi prize 4 v pfechodném zasobniku 10
pfize 4 od ¢idla zaplnéni 105 bubnu 101, nebo se mnozstvi pfize 4 na bubnu 101 urci integraci
zrozdilu otacek pohonu 102 bubnu 101 a pohonu 104 kompenzacniho ramena 103 piivedenim
informaci o otackach pohonu 102 a pohonu 104 do vstupu fidici jednotky 8.

Prumyslova vyuzitelnost

Vynalez je vyuzitelny pfi fizeni provozu na pracovnich mistech rotorovych dopfadacich stroji
s alespon Castecné usporadanymi individualnimi pohony pracovnich uzli.
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PATENTOVE NAROKY

1.  Zpusob udrzovani zasoby pfize (4) na bubnu (101) doCasného zasobniku (10) prize (4) na
spradacim mist¢ rotorového dopradaciho stroje, pfi kterém se pramen (2) vlaken pfivadi do
spradaci jednotky (3), ve které se vytvari prize (4), ktera se odtahuje a pres buben (101)
docasného zasobniku (10) prize (4) se vede k navijecimu ustroji (6) pfize (4), kde se naviji
konstantni rychlosti na civku (61), pficemz se sleduje a fidi uroven zaplnéni bubnu
(101) docasn¢ho zasobniku (10) pfizi (4), vyznacujici se tim, Ze se podle urovné zaplnéni bubnu
(101) docasn¢ho zasobniku (10) prizi (4) soucasné ridi odtahova rychlost pfize (4) ze spradaci
jednotky (3) a rychlost podavani pramene (2) vlaken do spradaci jednotky (3), ¢imz se pri
zachovani zakladnich parametri vyrabéné pfize (4) udrzuje pozadovana uroven zaplnéni bubnu
(101) docasn¢ho zasobniku (10) pfizi (4).

2. Zpusob podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze se soucasn¢ fidi pohon (104) kompenza¢niho
ramena (103) docasného zasobniku (10) prize (4) k udrZeni napéti prize (4) pro spravnou stavbu
navinu na civee (61).

3. Zpusob podle naroku 1 nebo 2, vyznacujici se tim, Zze se ridi rychlost otaceni spradaciho
rotoru (32), ¢imz se zlepsi parametry vyrabéné prize (4).

4. Zafizeni pro udrZzovani velikosti zasoby prize (4) na bubnu (101) docasného zasobniku (10)
pfize (4) na spradacim misté rotorového dopradaciho stroje, které obsahuje podavaciho ustroji (1)
pramene (2) vlaken do spradaci jednotky (3), za kterym je ve sméru chodu vlaken usporadan
spradaci rotor (32), za nimz je usporadano odtahové ustroji (5) pfize (4) s doCasnym zasobnikem
(10) prize (4), za nimz je usporadano navijeci ustroji (6) prize (4) na civku (61), pfiCemz
podavaci ustroji (1) pramene (2) vlaken, odtahové ustroji (5) prize (4) s doCasnym zasobnikem
(10) pfize (4) jsou opatfeny individualnimi pohony sprazenymi s fidici jednotkou (8) a
docasnému zasobniku (10) pfize (4) je pfifazen systém sledovani urovné zaplnéni bubnu
(101) docasn¢ho zasobniku (10) pfizi (4) napojeny na fidici jednotku (8), vyznacujici se tim, Ze
ridici jednotka (8) je opatfena ovladacem uzpisobenym pro soucasné fizeni odtahové rychlosti
pfize (4) a rychlosti podavani pramene (2) do spradaci jednotky (3) podle urovné zaplnéni bubnu
(101) docasného zasobniku (10) pfizi (4) a pro udrzeni stanoven¢ho rozsahu prize (4) na bubnu
(101) docasného zasobniku (10).

5. Zafizeni podle naroku 4, vyznacujici se tim, ze fidici jednotka (8) je opatfena ovladacem
pro udrZeni napéti pfize (4) pro spravnou stavbu navinu na civce (61) fizenim pohonu (104)
kompenzacniho ramena (103) docasného zasobniku (10) prize (4).

6. Zarizeni podle narokii 4 a 5, vyznacujici se tim, ze fidici jednotka (8) je opatfena ovladacem
uzpusobenym pro Fizeni rychlosti otaceni spradaciho rotoru (32).

7. Zarizeni podle které¢hokoli z naroku 4 az 6, vyznacujici se tim, ze fidici jednotka spradaciho
mista je sprazena s fidicim systémem rotorového dopradaciho stroje, a/nebo fidicim systémem
sckce spradacich mist.

5 vykresu

Seznam vztahovych znacek

1  podavaci ustroji pramene vlaken

11 hnaci podavaci valecek

12 pfritlatny podavaci valecek

13 individualni pohon podavani pramene
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2 pramen vlaken

3 spradaci jednotka

31 ojednocovaci ustroji

32 spradaci rotor

4  prize

5 odtahové ustroji prize

51 hnaci odtahovy valecek

52 individualni pohon odtahového tustroji prize
53 pfitlany odtahovy valecek

6  navijeci ustroji pfize

61 civka

62 hnaci valec civky

63 hnaci hridel

64 pohon hnaciho hridele

7  rozvadéci ustroji piize

8  fidici jednotka spradaciho mista
9  zdroj

10 docasny zasobnik pfize

101 buben

102 pohon bubnu

103 kompenzaéni rameno

104 pohon kompenzac¢niho ramena
105 ¢idlo zaplnéni

106 pohon rotoru

107 povelova a komunikacni jednotka
108

109 ridici jednotka pohonii

131 ovlada¢ pohonu podavani pramene

521 ovlada¢ individualniho pohonu odtahového ustroji prize

1021 ovlada¢ pohonu bubnu
1041 ovlada¢ pohonu kompenzac¢niho ramena
1061 ovlada¢ individualniho pohonu rotoru
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