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(57)摘要

本实用新型涉及一种可利用激光测量基坑

边墙深部水平位移的设备，包括安装在基坑冠梁

或基坑边缘上的固定板，在固定板上设置有伸出

固定板的第一安装杆，在第一安装杆后端设置有

第一绕线轮，在第一安装杆前端设置有第一导

轮，在第一绕线轮上缠绕设置有数据连接线，数

据连接线向前延伸绕过第一导轮并向下延伸的

端部设置有始终保持竖直状态的安装板，在安装

板上设置有用以测量距离的激光测距传感器，在

安装板两侧设置有用以使安装板始终保持竖直

状态的导向机构。本实用新型能对基坑边墙从顶

到底不同深度处的水平位移进行监控测量，在测

斜管不能正常工作时，不需要在基坑边墙内部重

新钻孔进行测量，避免墙体结构遭受破坏，同时

节约了施工时间和费用。
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1.一种可利用激光测量基坑边墙深部水平位移的设备，其特征在于：包括安装在基坑

冠梁或基坑边缘上的固定板，在固定板上设置有伸出固定板的第一安装杆，在第一安装杆

后端设置有第一绕线轮，在第一安装杆前端设置有第一导轮，在第一绕线轮上缠绕设置有

数据连接线，数据连接线向前延伸绕过第一导轮并向下延伸的端部设置有始终保持竖直状

态的安装板，在安装板上设置有用以测量基坑边墙与传感器水平距离的激光测距传感器，

在安装板两侧设置有用以使安装板始终保持竖直状态的导向机构。

2.根据权利要求1所述的可利用激光测量基坑边墙深部水平位移的设备，其特征在于：

还包括与激光测距传感器电性连接的接收数据、控制激光器开关的控制器。

3.根据权利要求2所述的可利用激光测量基坑边墙深部水平位移的设备，其特征在于：

数据连接线的上端部与控制器连接，数据连接线外表面每间隔0.5m设置有长度标记。

4.根据权利要求3所述的可利用激光测量基坑边墙深部水平位移的设备，其特征在于：

所述导向机构包括两根分别位于第一安装杆两侧的第二安装杆，在第二安装杆后端设置有

第二绕线轮，在第二安装杆前端设置有第二导轮，在第二绕线轮上缠绕设置有导向线，导向

线向前延伸绕过第二导轮并向下延伸穿过安装板的两侧，在导向线向下延伸的端部设置有

锥形吊锤，在锥形吊锤下方设置有用以避免锥形吊锤晃动的限位座，在限位座上设置有与

锥形吊锤配合的锥形孔。

5.根据权利要求4所述的可利用激光测量基坑边墙深部水平位移的设备，其特征在于：

在限位座四周设置有第一安装孔，在安装孔内穿设有用以调节限位座高度的调节螺栓，在

调节螺栓上设置有锁紧螺母。

6.根据权利要求5所述的可利用激光测量基坑边墙深部水平位移的设备，其特征在于：

在固定板上设置有第二安装孔，在第二安装孔内穿设有固定螺栓，在固定螺栓上设置有固

定螺母。

7.根据权利要求6所述的可利用激光测量基坑边墙深部水平位移的设备，其特征在于：

在第一绕线轮上设置有摇杆。
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一种可利用激光测量基坑边墙深部水平位移的设备

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种可利用激光测量基坑边墙深部水平位移的设备。

背景技术

[0002] 基坑是地铁车站、高层建筑中主要组成部分之一。在开挖基坑时，为保证施工安

全，必须对基坑边墙的水平位移进行监控量测。传统的测量方法利用预埋的测斜管，采用测

斜仪进行测量。但在现场实践中，测斜管经常出现浆液渗入、碎块堵塞等状况，导致测斜仪

无法进入测斜管中。

发明内容

[0003] 有鉴于此，本实用新型的目的在于提供了一种可利用激光测量基坑边墙深部水平

位移的设备，结构新颖、操作简便，能对基坑边墙的水平位移进行监控测量，不需要在基坑

边墙内部重新钻孔进行测量，避免墙体结构遭受破坏，同时节约了施工时间和费用。

[0004] 本实用新型的技术方案是：一种可利用激光测量基坑边墙深部水平位移的设备，

包括安装在基坑冠梁或基坑边缘上的固定板，在固定板上设置有伸出固定板的第一安装

杆，在第一安装杆后端设置有第一绕线轮，在第一安装杆前端设置有第一导轮，在第一绕线

轮上缠绕设置有数据连接线，数据连接线向前延伸绕过第一导轮并向下延伸的端部设置有

始终保持竖直状态的安装板，在安装板上设置有用以测量基坑边墙与传感器之间水平距离

的激光测距传感器，在安装板两侧设置有用以使安装板始终保持竖直状态的导向机构。

[0005] 进一步的，还包括与激光测距传感器电性连接的接收数据、控制激光器开关的控

制器。

[0006] 进一步的，数据连接线的上端部与控制器连接，数据连接线外表面每间隔0.5m设

置有长度标记。

[0007] 进一步的，所述导向机构包括两根分别位于第一安装杆两侧的第二安装杆，在第

二安装杆后端设置有第二绕线轮，在第二安装杆前端设置有第二导轮，在第二绕线轮上缠

绕设置有导向线，导向线向前延伸绕过第二导轮并向下延伸穿过安装板的两侧，在导向线

向下延伸的端部设置有锥形吊锤，在锥形吊锤下方设置有用以避免锥形吊锤晃动的限位

座，在限位座上设置有与锥形吊锤配合的锥形孔。

[0008] 进一步的，在限位座四周设置有第一安装孔，在安装孔内穿设有用以调节限位座

高度的调节螺栓，在调节螺栓上设置有锁紧螺母。

[0009] 进一步的，在固定板上设置有第二安装孔，在第二安装孔内穿设有固定螺栓，在固

定螺栓上设置有固定螺母。

[0010] 进一步的，在第一绕线轮上设置有摇杆。

[0011] 与现有技术相比，本实用新型的有益效果是：本实用新型结构新颖、操作简便，能

对基坑边墙的水平位移进行监控测量，不需要在基坑边墙内部重新钻孔进行测量，避免墙

体结构遭受破坏，同时节约了施工时间和费用。
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[0012] 为使得本实用新型的上述目的、特征和优点能够更明显易懂，下面结合附图对本

实用新型的具体实施方式做详细说明。

附图说明

[0013] 图1为本实用新型实施例的俯视图；

[0014] 图2为本实用新型实施例图1的A-A剖视图；

[0015] 图3为本实用新型实施例安装板的安装示意图；

[0016] 图4为本实用新型实施例限位座的安装示意图；

[0017] 图中：100-固定板；110-第二安装孔；120-固定螺栓；130-固定螺母；200-第一安装

杆；210-第一绕线轮；220-第一导轮；221-数据连接线；222-摇杆；223-长度标记；300-安装

板；310-激光测距传感器；400-导向机构；410-第二安装杆；420-第二绕线轮；430-第二导

轮；440-导向线；450-锥形吊锤；460-限位座；461-锥形孔；462-第一安装孔；463-调节螺栓；

464-锁紧螺母；500-控制器。

具体实施方式

[0018] 如图1~4所示，一种可利用激光测量基坑边墙深部水平位移的设备，包括安装在基

坑冠梁或基坑边缘上的固定板100，在固定板100上设置有伸出固定板100的第一安装杆

200，在第一安装杆200后端设置有第一绕线轮210，在第一安装杆200前端设置有第一导轮

220，在第一绕线轮210上缠绕设置有数据连接线221，数据连接线221向前延伸绕过第一导

轮220并向下延伸的端部设置有始终保持竖直状态的安装板300，在安装板300上设置有用

以测量距离的激光测距传感器310，在安装板300两侧设置有用以使安装板300始终保持竖

直状态的导向机构400。固定板100安装在基坑冠梁上，第一安装杆200固定在固定板100上，

第一安装杆200前端伸出固定板100，悬在基坑上方，第一导轮220固定在第一安装杆200伸

出固定板100的端部，第一绕线轮210固定在第一安装杆200位于固定板100上的端部，数据

连接线221一端缠绕在第一绕线轮210上，另一端绕过第一导轮220并向下延伸，安装板300

吊在数据连接线221上，导向机构400保证安装板300始终保持竖直状态并与墙面平行，激光

测距传感器310进行测量其与墙面的距离。

[0019] 本实施例中，还包括与激光测距传感器310电性连接的接收数据、控制激光器开关

的控制器500。通过控制器500进行记录激光测距传感器310所检测的数据。

[0020] 本实施例中，数据连接线221的上端部与控制器500连接，数据连接线221外表面每

间隔0.5m设置有长度标记223。

[0021] 本实施例中，所述导向机构400包括两根分别位于第一安装杆200两侧的第二安装

杆410，在第二安装杆410后端设置有第二绕线轮420，在第二安装杆410前端设置有第二导

轮430，在第二绕线轮420上缠绕设置有导向线440，导向线440向前延伸绕过第二导轮430并

向下延伸穿过安装板300的两侧，在导向线440向下延伸的端部设置有锥形吊锤450，在锥形

吊锤450下方设置有用以避免锥形吊锤450晃动的限位座460，在限位座460上设置有与锥形

吊锤450配合的锥形孔461。第二安装杆410固定在固定板100上，第二安装杆410前端伸出固

定板100，悬在基坑上方，第二导轮430固定在第二安装杆410伸出固定板100的端部，第二绕

线轮420固定在第二安装杆410位于固定板100上的端部，导向线440一端缠绕在第二绕线轮
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420上，另一端绕过第二导轮430并向下延伸，穿过安装板300两侧，并与安装板300之间采用

活动连接，即安装板300可以相对导向线440在竖直方向上上下移动，锥形吊锤450固定在导

向线440端部，起到拉紧导向线440的作用，限位座460进一步对锥形吊锤450进行限位，避免

锥形吊锤450晃动。

[0022] 本实施例中，在限位座460四周设置有第一安装孔462，在安装孔内穿设有用以调

节限位座460高度的调节螺栓463，在调节螺栓463上设置有锁紧螺母464。限位座460通过锁

紧螺母464固定在调节螺丝上。

[0023] 本实施例中，在固定板100上设置有第二安装孔110，在第二安装孔110内穿设有固

定螺栓120，在固定螺栓120上设置有固定螺母130。固定板100通过固定螺母130固定在固定

螺栓120上。

[0024] 本实施例中，在第一绕线轮210上设置有摇杆222。

[0025] 具体实施方式：在工作时，通过摇杆222摇动第一绕线轮210，来调节安装板300的

升降，测量不同高度的墙面与激光测距传感器310之间的距离，进而判断墙面是否有出现倾

斜或水平位移，在安装板300升降的过程中，导向机构400的导向线440对安装板300进行限

位，使安装板300始终保持竖直状态并与墙面平行。

[0026] 上述操作流程及软硬件配置，仅作为本实用新型的较佳实施例，并非因此限制本

实用新型的专利范围，凡是利用本实用新型说明书及附图内容所作的等同变换，或直接或

间接运用在相关技术领域，均同理包括在本实用新型的专利保护范围内。
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图 1

图 2
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图 3

说　明　书　附　图 2/3 页

7

CN 211200495 U

7



图 4
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