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(57)摘要

本发明涉及医疗器械技术领域，公开了一种

小儿神经内科临床训练按摩装置，包括床板，床

板设有支撑腿、头挡板、脚挡板、支撑架、扣子、绑

带和固定架，固定架设有固定板和第一旋转电

机，固定板设有显示屏和摄像孔，第一旋转电机

设有第一转杆、固定块、连接块、第一伸缩电机、

第一伸缩杆和固定支撑板，固定支撑板设有第二

伸缩电机、第二伸缩杆、第二旋转电机、第二转

杆、滚轮、第一压力传感器、第二转杆设有刹条、

卡块和卡槽；本发明还公开了一种小儿神经内科

临床训练按摩装置的使用方法。本发明机械化程

度高，功能多样，适用于不同身高的小儿患者，可

降低医务人员的工作负担，可增加小儿患者的配

合度，防止损伤小儿患者的皮肤。
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1.一种小儿神经内科临床训练按摩装置，其特征在于，包括床板(1)，所述床板(1)的底

部设有支撑腿(2)，所述床板(1)的顶部设有头挡板(3)、脚挡板(4)、支撑架(5)、扣子(6)和

扣于扣子(6)上的绑带(7)，所述头挡板(3)和脚挡板(4)分别设于床板(1)的两端，所述支撑

架(5)背离床板(1)的端部设有固定架(8)，所述固定架(8)的两端分别设有固定板(9)和第

一旋转电机(10)，所述固定板(9)与头挡板(3)位于同一侧；所述固定板(9)设有显示屏(11)

和摄像孔(12)，所述第一旋转电机(10)的底部设有第一转杆(13)，所述第一转杆(13)套设

有固定块(14)，所述固定块(14)的侧壁设有连接块(15)，所述连接块(15)背离固定块(14)

的端部设有第一伸缩电机(16)，所述第一伸缩电机(16)背离连接块(15)的端部设有第一伸

缩杆(17)，所述第一伸缩杆(17)背离第一伸缩电机(16)的端部设有固定支撑板(18)；所述

固定支撑板(18)的顶部设有第二伸缩电机(19)，所述第二伸缩电机(19)的底部设有穿过固

定支撑板(18)的第二伸缩杆(20)，所述第二伸缩杆(20)的底部设有第二旋转电机(21)，所

述第二旋转电机(21)的底部设有第二转杆(22)，所述第二转杆(22)的底部设有滚轮(23)，

所述滚轮(23)为圆球状，所述滚轮(23)的外壁嵌设有第一压力传感器(24)，所述第二转杆

(22)设有刹条(25)，所述第二转杆(22)与刹条(25)通过铰链(26)连接，所述刹条(25)面向

第二转杆(22)的一面设有卡块(27)，所述第二转杆(22)设有与卡块(27)卡合的卡槽(28)。

2.根据权利要求1所述的一种小儿神经内科临床训练按摩装置，其特征在于，所述固定

支撑板(18)的顶部设有第三伸缩电机(29)，所述第三伸缩电机(29)的底部设有穿过固定支

撑板(18)的第三伸缩杆(30)，所述固定支撑板(18)的底部设有两根支杆(31)，两根所述支

杆(31)分别设于第三伸缩杆(30)的两侧，所述支杆(31)的底部设有第四伸缩电机(32)，所

述第四伸缩电机(32)的底部设有第四伸缩杆(33)，所述第四伸缩杆(33)的底部设有与固定

支撑板(18)平行的横挡板(34)，所述横挡板(34)的顶部设有电磁铁(35)；所述第三伸缩杆

(30)的两侧的外侧壁均设有第一滑槽(36)，所述第一滑槽(36)内设有第一滑块(37)，所述

第一滑块(37)的底面设有弹簧(38)，所述弹簧(38)的底端与第一滑槽(36)的底部相连，所

述第一滑块(37)背离第二伸缩杆(20)的端部设有支撑板块(39)，所述支撑板块(39)背离第

一滑槽(36)的端部设有铁块(40)，所述铁块(40)的底面设有第二压力传感器(41)，所述支

撑板块(39)的底部设有连接体(42)，所述连接体(42)的底部设有第二滑槽(43)，所述第二

滑槽(43)内设有第二滑块(44)，所述第二滑块(44)的底部设有指拿杆(45)，两根所述指拿

杆(45)通过销钉(46)连接，所述指拿杆(45)与皮肤的接触面设有第三压力传感器(47)，所

述指拿杆(45)面向第二伸缩杆(20)的一侧设有第三滑槽(48)，所述第二伸缩杆(20)的底端

的两侧均设有可在第三滑槽(48)内滑动的第三滑块(49)。

3.根据权利要求1所述的一种小儿神经内科临床训练按摩装置，其特征在于，所述床板

(1)倾斜设置，所述床板(1)与水平面的夹角为30°-45°。

4.根据权利要求1所述的一种小儿神经内科临床训练按摩装置，其特征在于，所述脚挡

板(4)的底部的两端均设有连接板(50)，所述连接板(50)面向床板(1)的一面设有第四滑块

(51)，所述床板(1)的侧壁设有供第四滑块(51)滑动的第四滑槽(52)，所述连接板(50)设有

螺纹孔(53)，所述螺纹孔(53)内设有穿过螺纹孔(53)的螺纹杆(54)。

5.根据权利要求1所述的一种小儿神经内科临床训练按摩装置，其特征在于，所述床板

(1)设有穿过床板(1)厚度方向的脸孔(55)。

6.根据权利要求5所述的一种小儿神经内科临床训练按摩装置，其特征在于，所述床板
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(1)的底部设有连接架(56)，所述连接架(56)背离床板(1)的端部设有平板支板(57)，所述

平板支板(57)设有凹腔(58)，所述凹腔(58)的底部设有条形孔(59)，所述平板支板(57)正

对脸孔(55)设置。

7.基于权利要求1-6所述的一种小儿神经内科临床训练按摩装置的使用方法，其特征

在于，包括以下步骤：

S1：利用同身寸法确定小儿患者量取穴位的长度单位，并将长度单位输入控制系统；

S2：医生将小儿患者需要按摩的穴位以及不同穴位的按摩顺序和按摩时间输入控制系

统；

S3：打开显示屏(11)，使显示屏(11)播放儿童节目，并使小儿患者躺于床板(1)上，用绑

带(7)固定好小儿患者的四肢；

S4：开启摄像头，对小儿患者拍全身照，控制系统结合步骤S1中获得的长度单位和现有

穴位的丈量方法确定照片中的小儿患者需要按摩的穴位的具体位置；

S5：控制系统控制第一旋转电机(10)旋转和第一伸缩电机(16)伸缩，以将固定支撑板

(18)上的第二伸缩电机(19)下方的滚轮(23)和第三伸缩电机(29)下方的指拿杆(45)移动

到需要按摩的穴位的上方；

S6：当需要对小儿患者的背部按摩时，使小儿患者趴在床板(1)上，脸置于脸孔(55)的

顶部，并将平板电脑放在凹腔(58)内，随后医生重复步骤S2以在控制系统内设置好小儿患

者的背部需要按摩的穴位的相关信息，并使用与步骤S4相同的方法确定小儿患者的背部需

要按摩的穴位的具体位置，并重复步骤S5的操作进行按摩。
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一种小儿神经内科临床训练按摩装置及其使用方法

技术领域

[0001] 本发明涉及医疗器械技术领域，具体涉及一种小儿神经内科临床训练按摩装置及

其使用方法。

背景技术

[0002] 小儿神经内科的疾病，除了药物治疗之外，物理训练治疗对某些症状具有缓解治

疗和加快康复的作用。穴位肌肉按摩训练是小儿神经内科中常用的物理训练方法，该方法

运用各种手法刺激小儿穴位，使小儿经络通畅、气血流通，以达到调整脏腑功能、治疗疾病

和加速康复的功能。目前市场上的按摩仪器功能单一，机械化程度不高，大部分仍然需要全

手动操作，由于医院医务人员数量有限，导致医务人员忙不过来，另外由于小儿患者配合性

不强，给训练按摩过程增加了难度。

发明内容

[0003] 基于以上问题，本发明提供一种小儿神经内科临床训练按摩装置及其使用方法，

本发明能提高小儿患者的配合度，提高训练按摩效率，同时具备多种按摩功能，并可实现半

自动化，且不会损伤小儿患者的皮肤。

[0004] 为解决以上技术问题，本发明提供了一种小儿神经内科临床训练按摩装置，包括

床板，所述床板的底部设有支撑腿，所述床板的顶部设有头挡板、脚挡板、支撑架、扣子和扣

于扣子上的绑带，所述头挡板和脚挡板分别设于床板的两端，所述支撑架背离床板的端部

设有固定架，所述固定架的两端分别设有固定板和第一旋转电机，所述固定板与头挡板位

于同一侧；所述固定板设有显示屏和摄像孔，所述第一旋转电机的底部设有第一转杆，所述

第一转杆套设有固定块，所述固定块的侧壁设有连接块，所述连接块背离固定块的端部设

有第一伸缩电机，所述第一伸缩电机背离连接块的端部设有第一伸缩杆，所述第一伸缩杆

背离第一伸缩电机的端部设有固定支撑板；所述固定支撑板的顶部设有第二伸缩电机，所

述第二伸缩电机的底部设有穿过固定支撑板的第二伸缩杆，所述第二伸缩杆的底部设有第

二旋转电机，所述第二旋转电机的底部设有第二转杆，所述第二转杆的底部设有滚轮，所述

滚轮为圆球状，所述滚轮的外壁嵌设有第一压力传感器，所述第二转杆设有刹条，所述第二

转杆与刹条通过铰链连接，所述刹条面向第二转杆的一面设有卡块，所述第二转杆设有与

卡块卡合的卡槽。

[0005] 本发明通过显示屏播放儿童节目来吸引小儿患者的注意力，增加小儿患者的配合

度，提高训练按摩的效率；通过第一伸缩电机和第一旋转电机随意调整固定板的位置，从而

调整滚轮的位置，使本装置能对小儿患者的任一个目标穴位进行按摩，并且滚轮同时具备

旋转揉法按摩、滚动按摩和轻柔摩动按摩的功能，另外，可通过第一压力传感器实时监测滚

轮对皮肤的压力大小，防止滚轮磨伤小儿患者的皮肤。

[0006] 进一步的，所述固定支撑板的顶部设有第三伸缩电机，所述第三伸缩电机的底部

设有穿过固定支撑板的第三伸缩杆，所述固定支撑板的底部设有两根支杆，两根所述支杆
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分别设于第三伸缩杆的两侧，所述支杆的底部设有第四伸缩电机，所述第四伸缩电机的底

部设有第四伸缩杆，所述第四伸缩杆的底部设有与固定支撑板平行的横挡板，所述横挡板

的顶部设有电磁铁；所述第三伸缩杆的两侧的外侧壁均设有第一滑槽，所述第一滑槽内设

有第一滑块，所述第一滑块的底面设有弹簧，所述弹簧的底端与第一滑槽的底部相连，所述

第一滑块背离第二伸缩杆的端部设有支撑板块，所述支撑板块背离第一滑槽的端部设有铁

块，所述铁块的底面设有第二压力传感器，所述支撑板块的底部设有连接体，所述连接体的

底部设有第二滑槽，所述第二滑槽内设有第二滑块，所述第二滑块的底部设有指拿杆，两根

所述指拿杆通过销钉连接，所述指拿杆与皮肤的接触面设有第三压力传感器，所述指拿杆

面向第二伸缩杆的一侧设有第三滑槽，所述第二伸缩杆的底端的两侧均设有可在第三滑槽

内滑动的第三滑块。

[0007] 本发明通过上述技术方案的指拿杆实现提拿肌肉或穴位的目的，并通过第三压力

传感器控制指拿杆作用于皮肤的压力，防止损伤小儿患者的皮肤。

[0008] 进一步的，所述床板倾斜设置，所述床板与水平面的夹角为30°-45°；当小儿患者

躺着看视频时，可减小显示屏对小儿患者的视力的影响。

[0009] 进一步的，所述脚挡板的底部的两端均设有连接板，所述连接板面向床板的一面

设有第四滑块，所述床板的侧壁设有供第四滑块滑动的第四滑槽，所述连接板设有螺纹孔，

所述螺纹孔内设有穿过螺纹孔的螺纹杆。

[0010] 上述技术方案通过移动脚挡板的位置来使本装置适用于不同身高的小儿患者，脚

挡板给小儿患者一定的安全感，同时可防止小儿患者从脚挡板上滑落，以便于更好地固定

小儿患者，另外，可通过螺纹杆将脚挡板固定在床板上，防止脚挡板滑落。

[0011] 进一步的，所述床板设有穿过床板厚度方向的脸孔；当需要对小儿患者的背部进

行按摩时，脸孔方便小儿患者呼吸，不会挡住小儿患者的视线。

[0012] 进一步的，所述床板的底部设有连接架，所述连接架背离床板的端部设有平板支

板，所述平板支板设有凹腔，所述凹腔的底部设有条形孔，所述平板支板正对脸孔设置；可

将平板电脑放在凹腔内，在对小儿患者的背部按摩时，可通过平板电脑播放的节目吸引小

儿患者的注意力。

[0013] 为解决以上技术问题，本发明还提供了一种小儿神经内科临床训练按摩装置的使

用方法，包括以下步骤：

[0014] S1：利用同身寸法确定小儿患者量取穴位的长度单位，并将长度单位输入控制系

统；

[0015] S2：医生将小儿患者需要按摩的穴位以及不同穴位的按摩顺序和按摩时间输入控

制系统；

[0016] S3：打开显示屏，使显示屏播放儿童节目，并使小儿患者躺于床板上，用绑带固定

好小儿患者的四肢；

[0017] S4：开启摄像头，对小儿患者拍全身照，控制系统结合步骤S1中获得的长度单位和

现有穴位的丈量方法确定照片中的小儿患者需要按摩的穴位的具体位置；

[0018] S5：控制系统控制第一旋转电机旋转和第一伸缩电机伸缩，以将固定支撑板上的

第二伸缩电机下方的滚轮和第三伸缩电机下方的指拿杆移动到需要按摩的穴位的上方；

[0019] S6：当需要对小儿患者的背部按摩时，使小儿患者趴在床板上，脸置于脸孔的顶
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部，并将平板电脑放在凹腔内，随后医生重复步骤S2以在控制系统内设置好小儿患者的背

部需要按摩的穴位的相关信息，并使用与步骤S4相同的方法确定小儿患者的背部需要按摩

的穴位的具体位置，并重复步骤S5的操作进行按摩。

[0020] 与现有技术相比，本发明的有益效果是：本发明机械化程度高，功能多样，适用于

不同身高的小儿患者，可实现半自动化控制，降低医务人员的工作负担；本发明既可对小儿

患者的正面进行按摩也可对背部进行按摩，同时具备旋转揉法按摩、滚动按摩、轻柔摩动按

摩和提拿穴位和肌肉的功能，并可通过播放儿童节目来吸引小儿患者的注意力，增加小儿

患者的配合度，提高训练按摩的效率；另外，本发明能对小儿患者的任一个目标穴位进行按

摩，并可通过第一压力传感器和第三压力传感器实时监测滚轮和指拿杆对皮肤的压力大

小，防止损伤小儿患者的皮肤。

附图说明

[0021] 图1为本发明未安装第一旋转电机时的左视图结构示意图；

[0022] 图2为本发明安装第一旋转电机而未安装第二伸缩电机和第三伸缩电机时的固定

架的仰视图结构示意图；

[0023] 图3为本发明的床板的俯视图结构示意图；

[0024] 图4为本发明的脚挡板的内部结构示意图；

[0025] 图5为本发明的平板支板的俯视图结构示意图；

[0026] 图6为本发明的滚轮部分的结构示意图；

[0027] 图7为本发明的指拿杆部分的结构示意图；

[0028] 其中：1、床板；2、支撑腿；3、头挡板；4、脚挡板；5、支撑架；6、扣子；7、绑带；8、固定

架；9、固定板；10、第一旋转电机；11、显示屏；12、摄像孔；13、第一转杆；14、固定块；15、连接

块；16、第一伸缩电机；17、第一伸缩杆；18、固定支撑板；19、第二伸缩电机；20、第二伸缩杆；

21、第二旋转电机；22、第二转杆；23、滚轮；24、第一压力传感器；25、刹条；26、铰链；27、卡

块；28、卡槽；29、第三伸缩电机；30、第三伸缩杆；31、支杆；32、第四伸缩电机；33、第四伸缩

杆；34、横挡板；35、电磁铁；36、第一滑槽；37、第一滑块；38、弹簧；39、支撑板块；40、铁块；

41、第二压力传感器；42、连接体；43、第二滑槽；44、第二滑块；45、指拿杆；46、销钉；47、第三

压力传感器；48、第三滑槽；49、第三滑块；50、连接板；51、第四滑块；52、第四滑槽；53、螺纹

孔；54、螺纹杆；55、脸孔；56、连接架；57、平板支板；58、凹腔；59、条形孔。

具体实施方式

[0029] 为使本发明的目的、技术方案和优点更加清楚明白，下面结合实施例和附图，对本

发明作进一步的详细说明，本发明的示意性实施方式及其说明仅用于解释本发明，并不作

为对本发明的限定。

[0030] 实施例：

[0031] 参见图1至图7，一种小儿神经内科临床训练按摩装置，包括床板1，床板1倾斜设

置，床板1与水平面的夹角为30°-45°，当小儿患者躺着看视频时，可减小显示屏11对小儿患

者的视力的影响；床板1设有穿过床板1厚度方向的脸孔55，床板1的底部设有与床板1通过

焊接连接的连接架56和支撑腿2，连接架56背离床板1的端部设有平板支板57，平板支板57
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设有凹腔58，当小儿患者趴在床板1上时，可将平板电脑放在凹腔58内，用平板电脑放映的

节目吸引小儿患者的注意力，以使小儿患者配合治疗，从而提高训练按摩的效率，凹腔58的

底部设有条形孔59，条形孔59有利于平板电脑散热，平板支板57正对脸孔55设置，方便小儿

患者看到平板电脑。

[0032] 床板1的顶部设有头挡板3、脚挡板4、支撑架5、扣子6和扣于扣子6上的绑带7，头挡

板3和支撑架5均与床板1通过焊接连接，头挡板3和脚挡板4分别设于床板1的两端，脚挡板4

的底部的两端均设有连接板50，连接板50面向床板1的一面设有第四滑块51，床板1的侧壁

设有供第四滑块51滑动的第四滑槽52，通过第四滑块51在第四滑槽52内滑动而移动脚挡板

4的位置，使本装置适用于不同身高的小儿患者，脚挡板4可使小儿患者的脚蹬在脚挡板4

上，一方面给小儿患者一定的安全感，另一方面防止小儿患者从脚挡板4上滑落，以便于更

好地固定小儿患者；连接板50设有螺纹孔53，螺纹孔53内设有穿过螺纹孔53的螺纹杆54，通

过将螺纹杆54抵在床板1的侧壁上而固定住脚挡板4，防止脚挡板4滑落。

[0033] 支撑架5背离床板1的端部设有与支撑架5固定焊接的固定架8，固定架8的两端分

别设有固定板9和第一旋转电机10，固定板9与头挡板3位于同一侧；固定板9设有显示屏11

和摄像孔12，显示屏11用于播放视频以吸引小儿患者的注意力，摄像孔12用于对小儿患者

进行拍照；第一旋转电机10的底部设有第一转杆13，第一转杆13套设有固定块14，固定块14

通过焊接的方式与第一转杆13连接，固定块14的外侧壁设有连接块15，连接块15背离固定

块14的端部设有第一伸缩电机16，第一伸缩电机16背离连接块15的端部设有第一伸缩杆

17，第一伸缩杆17背离第一伸缩电机16的端部设有固定支撑板18，固定支撑板18的顶部设

有第二伸缩电机19和第三伸缩电机29，可通过第一旋转电机10和第一伸缩电机16将固定支

撑板18移动至小儿患者身上任一穴位的上方。

[0034] 第二伸缩电机19的底部设有穿过固定支撑板18的第二伸缩杆20，第二伸缩杆20的

底部设有第二旋转电机21，第二旋转电机21的底部设有第二转杆22，第二转杆22的底部设

有滚轮23，第二伸缩电机19用于移动滚轮23在垂直方向的位置，以控制滚轮23的作用端对

小儿患者皮肤表面的压力，防止压力过大而损伤小儿患者的皮肤，第二转杆22可驱动滚轮

23转动，以通过旋转揉法对小儿患者的相应穴位进行按摩，同时可通过第一伸缩电机16来

回伸缩使滚轮23在小儿患者的皮肤表面滚动，从而实现滚动的按摩方法；滚轮23为圆球状，

当通过旋转揉法按摩时，圆球状的滚轮23可减小滚轮23与皮肤表面的摩擦力，避免损伤小

儿患者的皮肤；滚轮23的外壁嵌设有第一压力传感器24，第一压力传感器24可检测滚轮23

作用于皮肤表面的压力，防止压力过大而损伤小儿患者的皮肤表面；第二转杆22设有刹条

25，第二转杆22与刹条25通过铰链26连接，刹条25面向第二转杆22的一面设有卡块27，第二

转杆22设有与卡块27卡合的卡槽28，当需要滚动按摩时，将刹条25扳离第二转杆22，当需要

通过轻柔摩动的方法按摩时，通过卡槽28和卡块27将刹条25固定在第二转杆22上，刹条25

紧贴滚轮23，可防止滚轮23转动。

[0035] 第三伸缩电机29的底部设有穿过固定支撑板18的第三伸缩杆30，固定支撑板18的

底部设有两根支杆31，两根支杆31分别设于第三伸缩杆30的两侧，支杆31的底部设有第四

伸缩电机32，第四伸缩电机32的底部设有第四伸缩杆33，第四伸缩杆33的底部设有与固定

支撑板18平行的横挡板34，横挡板34的顶部设有电磁铁35；第三伸缩杆30的两侧的外侧壁

均设有第一滑槽36，第一滑槽36内设有第一滑块37，第一滑块37的底面设有弹簧38，弹簧38
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的底端与第一滑槽36的底部相连，第一滑块37背离第二伸缩杆20的端部设有支撑板块39，

支撑板块39背离第一滑槽36的端部设有铁块40，当第三伸缩杆30向下移动时，铁块40移动

至横挡板34所在的位置时，横挡板34会挡住铁块40，防止铁块40继续向下移动；铁块40的底

面设有第二压力传感器41，当第二压力传感器41感测到压力时，控制系统会给电磁铁35通

电，以使电磁铁35吸住铁块40；支撑板块39的底部设有连接体42，连接体42的底部设有第二

滑槽43，第二滑槽43内设有第二滑块44，第二滑块44的底部设有指拿杆45，两根指拿杆45通

过销钉46连接，指拿杆45与皮肤的接触面设有第三压力传感器47，第三压力传感器47可感

应指拿杆45作用于皮肤表面的压力大小，指拿杆45面向第二伸缩杆20的一侧设有第三滑槽

48，第二伸缩杆20的底端的两侧均设有可在第三滑槽48内滑动的第三滑块49。

[0036] 一种小儿神经内科临床训练按摩装置的使用方法如下：对小儿患者进行训练按摩

之前，医生利用同身寸法确定小儿患者量取穴位的长度单位，并将长度单位、需要按摩的穴

位、不同穴位的按摩顺序和按摩时间输入本发明装置的控制系统中，随后打开显示屏11，使

显示屏11播放儿童节目以吸引小儿患者的注意力，增加小儿患者的配合度；然后使小儿患

者躺于床板1上，用绑带7固定好小儿患者的四肢，防止小儿患者乱动，便于后期定位按摩位

置；医生开启控制系统的拍照指令，控制系统控制摄像头拍取小儿患者的全身照，随后控制

系统结合之前获得的量取穴位的长度单位和现有穴位的丈量方法确定照片中的小儿患者

需要按摩的穴位的具体位置，然后控制第一旋转电机10旋转和第一伸缩电机16伸缩，以将

固定支撑板18上的第二伸缩电机19下方的滚轮23和第三伸缩电机29下方的指拿杆45移动

至需要按摩的穴位的上方；当需要模仿训练按摩中的旋转揉法操作时，第二伸缩电机19将

滚轮23伸至穴位处，滚轮23上的第一压力传感器24可感应到滚轮23对皮肤表面的压力，当

滚轮23对皮肤表面的压力达到一定值时，第二伸缩电机19停止伸缩，第二旋转电机21开启，

驱动滚轮23旋转，实现旋转揉法的按摩功能；当需要实现滚动按摩时，开启第一伸缩电机

16，第一伸缩电机16驱动滚轮23来回滚动实现滚动按摩法；当需要实现摩法按摩时，医生手

动将刹条25的卡块27卡入第二转杆22的卡槽28内，随后开启第一伸缩电机16，第一伸缩电

机16驱动滚轮23来回运动，从而实现摩法按摩；当需要使用指拿法按摩时，第三伸缩电机29

开启，第三伸缩杆30带动指拿杆45一起向下移动，当铁块40碰触到横挡板34时，电磁铁35通

电产生磁性，电磁铁35牢牢地吸住铁块40，若此时指拿杆45上的第三压力传感器47未感应

到压力或感应到的压力值过小，则表明指拿杆45未与皮肤充分接触，此时第四伸缩电机32

和第三伸缩电机29同时开启，驱动指拿杆45、第三伸缩杆30和横挡板34同时向下移动，直至

指拿杆45的底端与皮肤的接触力度达到指拿的作用力要求，随后关闭第四伸缩电机32，并

控制第三伸缩电机29向上移动，此时两根指拿杆45彼此靠拢，指拿杆45的底端夹住皮肉，在

此过程中，弹簧38具有使指拿杆45缓慢夹紧皮肉的功能，避免指拿杆45猛然夹住皮肉而造

成疼痛的感觉或难以控制指拿杆45的夹紧力度；随后开启第四伸缩电机32，使第四伸缩电

机32和第三伸缩电机29同步向上移动，以实现指拿杆45向上提拉肌肉或穴位的目的；当需

要对小儿患者的背部进行按摩时，使小儿患者变换体位，改为趴在床板1上，脸置于脸孔55

的顶部，并将平板电脑放在凹腔58内，通过平板电脑播放的节目吸引小儿患者的注意力，随

后重复上述操作对小儿患者进行按摩即可。

[0037] 如上即为本发明的实施例。上述实施例以及实施例中的具体参数仅是为了清楚表

述发明验证过程，并非用以限制本发明的专利保护范围，本发明的专利保护范围仍然以其
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权利要求书为准，凡是运用本发明的说明书及附图内容所作的等同结构变化，同理均应包

含在本发明的保护范围内。
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图3

图4
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图5

图6
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图7
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