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(54) Zatizeni pro automatické zaprédéni pirize
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(57) u zatfzeni pro automatické zapradé-
ni prize je ke3en problém spolehlivEjii
funkce nav4dé&ni zapiédaci hlavy nad vy¢-
stupn{ trubici spifédaci jednotky jednodu-
chymi prostfedky a to i pfi opotXebeni,
vzniklém v pribéhu prpvoru. Podstata fe-
3eni spolivé v tom, e zapfédaci hlava
je uchycena na vZkyvné péce uchycova-
cimi prostfedky kinematicky pevné¢ v ro-
ving sméru Zejiho pohybu, ale elasticky
pruing v p*i¥ném kolmém sm&ru na tuto
rovinu poﬁybu, za G&elem vykywvu zapréda-
cif hlavy napiti& Gsti odtahové trubilky,
pti jejim navéddéni navédécim kulelem.
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Vynélez se t¢ké zalizeni pro automatické zapr8déni prize do odtahovych trubilek
sprédacich jednotek, pojizdn upraveného podél spiédaciho stroje a zahrnujiciho jednak
na v¢kyvné phce upravenou zapiédaci hlavu se zaprédacim kanflem a navédécim kulelem pro
ustaven{ na uvedenou odtahocou trubi¥ku, jednak s vykyvnou pbkou spojené plevidéci pro-
st¥edky.

Jek je zn&mo, tyto spiédscf stroje se sklédeji z vE&tSiho poltu vedle sebe ustave-
nych sprédacich jednotek, podél ktergch pojitdf uvedené zsifzeni a odstranuje pretrhy
tak, Ye providi op&tné zaspredeni. Pro spolehlivou funkci je nezbytné, aby automat byl
schopen s velikou spolehlivosti zavést ptizi pro zapfedeni{ do odtahové trubilky.

vzhledem X vyrobnim nepfesnostem, které nelze ekonomickym zpisobem odstranit
a k nepesnostem ustavovéni pojifd¥ciho zerfzen{ proti pracovnimu mistu, &ini presné
navedeni Gstrojf pro zavéd&ni konce p¥ize k Gsti odtahové trubiZky obtife. Je znémo Fe-
Senf podle DOS &. 23 61 787, kde Gkol pFesného navedeni tohoto Gstroji a utésnéni ne
odtshovou trubi¥ku je *elen tim, %e zaprédaci trubilka je na spiédaci{ jednotce uloZena
pruin& s p*isunutim Gstroji pro zavédini konce pFize se vystiedi.

Toto Fe¥enf mé nedostatek, Xe musi byt upraveno na kaidém sprédacim misté s proto-
%e trubi&ks je pohyblivé v nezbytnych spéréch, které tento pohybu umoinuji, usazuje se
v nich vlékenn¢ prach, kter¢ wnohdy znemoini jeji funkci a sprévné zavedenf piize al
do spiédaciho rototu.

Déle je znémo FeSeni podle DOS &. 27 11 163 pro sutomatické zavédéni prize do vy-
stupni trubice spXédaci jednotky, jehoX p¥esnd poloha a fixace vili spiédaci{ jednotce
je provedena nap¥. kulovou hlavou upravenou na sp¥sdaci jednotce a pfisludnym klinovym
vodi&em na pojizdné zarfzeni nebo kuielovym trnem na sprédeci jednotce a kroutkovym
prstencem na vymezovaci tyll pojizdného zakfzenf. Toto polohovac{i zafizen{ vymezuje ce-
16 pojizdné zalfzeni vi¥i kaidé sprédaci jednotce. Pro relativné presné navedeni piize
do v¢stupn{ trubice spfédaci jednotky je z tohoto spisu znémo také provedenfi, kde za-
pk&daci hlava konce p¥ize je opat¥ena driékem, ktery nese centrujici navad&l. Tento na-
vad&& je spole&n& se zapiédaci hlavou naveden ke spiréddaci jednotce, pitiZem: centrujici
navadd¢ vnikne do centrujici plochy otvoru na sprédeci jednotce. Tim se doséhne toho,
Ye zapibdac{ hlava se dostane s koncem p¥ize nad vystupni trubici. centrujic{ plocha
otvoru mé kufelovity vstup, takle ur®ité neplesnosti pr*i navédini zapiFédact hlavy se
centrujicim naved¥fem maji vyrovnat.

Nevyhodou tohoto provedeni je, Xe se p*i vyrovndvéni musi hybat s celou hmotou
zaprédaciho zarizen{, &im% dochézi k relativnd brzkému opot#ebenf polohovaich prostied-
kb. Dal3i nevghodou je, %e je zapotXeb{ ob¥ss seridit polohoveci zaffzeni tak, aby se
obnovilo dosaXeni pkesné pozice zapiédaciho t&lesa nad vstupni trubici. Z tohoto divo-
du jsou centrujici plochy otvord upraveny na 1i3t&, kters je na sprédaci jednotce upra-
vens staviteln®., Toto provedeni je relativn& sloXité a vzniké moinost uvoln&ni il&ty
v disledku vibraci, a tim se ru3i pfesné ustaveni zap*édaci hlavy nad v¢stupni trubici.

pDals{ nedostatek vypl¢vé z vykyvného pohybu péky se zapifédaci hlavou. Pruiné ulo-
¥eni, které umoZiuje viestranny pohyb, zpisobuje, Ze zap*édaci hlava je na konci odte-
hové trublZky nasszena ¥ikmo. Mezi ni 8 koncem odtshové trubilky vznikaji spéry a navic
se zapirédaci hlave pro zavedeni prize mife snadno na konci trubiZky vzpridit, tim je
obtiiné jeji sejmuti., Toto zpusobuje poruchy automatu,

Okolem je vyie3it spolehliv&j3f funkci uvedeného zaiizeni a zajistit jednoduchym
zphsobem vidy piesné naveden{ zapiédaci hlavy se zepiédacim kanélem a koncem prfze nad
vistupni trubici sp*sdac{ jednotky, a to i pFi opot¥ebenf, vzniklém v prib&hu provozu.

Uveden§ Gkol fe3i zaXizeni pro automatické zapiédént pfize do odtahovych trubilek
sptadacich jednotek, pojizdn& upravené podél spisdaciho stroje a zshrnujici jednak na
vykyvné pbce upravenou zapiédeci hlavu se zaprédacim konélem a navadicim kulelem pro
ustaven{ na uvedenou odtahovou trubiZku, jednak s vykyvnou pskou spojené prevhdict
prostifedky.
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Podstata vyndlezu spodivs v tom, Zfe zapiédaci hlava je uchycena na vykyvné péce
uchycovacimi prostrfedky kinematicky pevn# v rovin& sm&ru jejfho pohybu, ale elasticky
pruind v piti&ném kolmém sm¥ru na tuto rovinu pohybu, za G&elem vykyvu zapiddaci hlavy
napr & Gsti odtahové trubilky, pfi jejim navédéni navédécim kuZelem,

v¢hodou provedeni podle vyndlezu je to, Ze zapFédaci hlava je ve vykyvném sm&ru
vedena kinematicky pevnZ, ale je ulofena pruin& v p*i&ném eadru k vystupnf trubici spré-
daci jednotky, a tim neni tak citlivé na pFesné ustaveni automatu vzhledem k sprédaci
jednotce a jejim vyrobnim nepfesnostem, nedochézi k pFileéai navédiciho kuiele a vélco~
vého zakonZeni p*i jeho nasazovini a sniméni na zapédac! trubilky, v pracovni poloze
je spéra mezi Gstfm odtahové trubilky a zeprédaci hlavou zcele ut¥sn&na, a dochézi tak
k velmi spolehlivému zavedenf pFfze do sprédectho rotoru, nebot nenf v této spsFe ztré-
ta podtlaku, ‘

Jdednoduchymi prostiedky a pfesnym provedenim se zaruluje to konkrétni provedent,
kdy vedeni je tvoteno alespon jednou, s vyhodou dvima listov§mi prulinami, peralelnd
uspolédanyml v zaprédaci poloze napii¥ Gst! @dtahové trubikky.

Robustnim provedenim se vyznaluje konstruk&ni varianta, kde uchycovacim prostfcdkem
je vyrovndvaci Zep s pruin¢m ¥lenem, uchyceny na vykyvné pbce a vedeny zaprédaci hlavou
voln¥ tak, aby v zapFédaci poloze zapi*édaci blovy byl rovnob&in¢ s odtshovou trubiZkou.

Jiné konstruk&ni varianta stejného GEinku spo¥ivd v tom, Ze uchycovacim prost¥ed-
kem je jednak na vykyvné péce upraveny pevny Tep, prochézejicf volnZ otvory dvou od se-
be vedenych vodicich st&n zepiédaci hlavy, jednak stiedici Xep, upraveny pevn& na vikyv-
né péce 8 prochézejici voln& alespon jednou vodici stZnou v podélném otvoru zapiadact
hlavy, jednak op&rny ¥ep, upevn&ny ve vodicich st&néch zap*édac{ hlavy, piilem? ze stra-
ny pevného Zepu a opérného Zepu jsou opfeny profi sob& stranov& posunuté dv& tvarované
pruiiny, vedené po opa¥né strand stifedicihg &epu,

Pro lep3{ utésn&ni na odtahovou trubifku je viechna predchoz{ *e3enf vyhodné zdoko-
nalit tim, Ze na plo3e piichézejici ve styk s Gstim odtshové trubiiky je Gstroji pro za-
veden{ piize opatFeno elastickym t¥sn¥énim, které v rovin& gohybu Gstroji pro zavedent
pfize je opatfeno spérou, jejiZ 3iFfke odpovids alespon prim&ru pize. variantn& je moi~
no opat’fit t&sn&nim Gsti odtahové trubilky, zde spéra odpads.

Priklady provedeni za*izeni na ustavenf{ Gstrojf pro zavédé&ni pFize do odtahové tru-
bigky jsou znézorn&ny na vykresech, kde je znézorn®n sm&r a zplsob ustaveni Gstrojf k od-
tahové trubilce. Na obr. 1 je pohled z boku na zapiédaci{ hiavu na v§kyvné péce v pracovn§
poloze, pi*i nasunut{ na odtahovou trubi¥ku sp*&daci jednotky, na obr. 2 je pohled na
elastické tésn¥ni, na obr. 3 je axonometricky pohled na zapié&daci hlavu, uchycenou lis-
tovimi prulinami, na obr. 4 je pohled shora na zaprddaci hlavu uchycenou pomocf t¥{ Xept
a dvou piilehl¢ch pruiin, na obr, 5 je pohled na jiné provedeni s Zepem 2 pruin¢m Zlenem,
obr. 6 znézornuje Xikny pohled na provedenf pedle obr, 4.

Zorfzeni pro automatické zepiadéni, déle jen zaFfzenf sutomatu, je znbzorn¥né na
obr. 1 jen v té ¥bstl, které se bezprostFednd dot¢ké Fedenf podle vyndlezu, nebot je ji-
nak v rizném pojfzdném provedeni znémo. Za*{zeni automatu zshrnuje zap¥édaci hlavu 1
se zaprédacim konélem a nividEcim kulelem 2 pro ustaveni na odtahovou trubilku 3 spré-
daci jednotky 4. ZapFédaci hlava 1 fe uvchycena na vykyvné psce 5, kterd je uloZena na
tepu 6 v rému 7 pojizdného automatu a je spojena s pFevidiécimi prost¥edky 8 napi.

s téhlem pneumatického vélce, solenoidu nebo mechanického néhonu apod. zapX6dac{ hlava 1
je uchycena na vykyvné péce 5 uchycovacimi prostedky kinematicky pevn& v rovin& smdru
jejtho pohybu, ale elasticky pruing v pri&ném kolmém sméru na tuto rovinu pohybu. (Zelem
tohoto uchyceni je, oby se doasshlo vykyvu zaspfédac{ hlavy 1 naprf& Gstf 9 odtahové tru-
bi¢ky 3, pfi jejim navédEni navédicim kulelem 2 na tuto odtahovou trubilku 3. Kinema-
ticky pevné uchycen{ zaprsdacf hlavy 1 v roviné sm&ru pohybu v¢kyvné péky 5 mé vyhodu

v tom, Ze se stéle udriuje osa zapiédoci hlavy 1 paralelnf k ose odtahové trubilky 3.
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podle jednoho piikladného provedenf (obr. 3) je uchycovacim prost¥edkem alespon
jedna listové prulina 10, jejiX plochas je v zapXédaci poloze zaprédaci hlavy 1 paralel-
ni s osou odtahové trubifky 3. vyhodn&jsi je ale pouift dvou listovych pruZin 10, jak je
znbzorn&no v prikladném provedeni na obr. 3.

podle druhého p*ikladného provedeni na obr. 5 je uchycovacim prostifedkem vyrovné-
vaci ¥ep 11, ktery je uchycen na vykyvné péce 5 prulinymi &leny 12. Vyrovnéveci &ep 11
je veden voln& suvn& zapiédaci hlavou 1 tak, sby v zavédéci poloze zapiédaci hlavy 1
byl rovnob&%ny s odtahovou trubifkou 3 a umolRoval posun ve sm&ru nakreslenych 3ipek.

pPodle prikladného proveden{ obr. 4 a 6 se doséhne vyhodného kinematicky pevného ve-
deni zaprfédaci hlavy } v rovinZ sm&ru jejiho pohybu, ale vykyvného pohybu napFi& Gsti g
odtahové trubi¥ky 3 uchycovecimi prostfedky, kterymi jsou jednak na vykyvné plce S upra-
veny pevny Zep 13, prochézejici voln& otvory 14 dvou od sebe vedenych vodicich st&n 15,
16 zaprédact hlavy 1, jednak stiedici &ep 17, upraveny pevn& na vikyvné péce 5 a pro-
chszejici voln& alespon jednou vodici sté&nou 16. St¥edicf ¥ep 17 prochézi podélnym otvo-
rem 18 ve vodici st&n¥ 16 zapfédeci hlavy 1. D8le je ve vodicich st¥néch 15, 16 upraven
op¥rny ep 19. Ze strany pevného Cepu 13 a op&rného ¥epu 19 jsou opifeny proti sobé, ale
stranov& posunuté dv& tvarované pruliny 20, vedené po opalné stran& stiediciho Zepu 17.
vznikne tak trojice paralelnZ vedenych Zepd 13, 17, 19, mezi nimi% je vloienas alespon
dvojice tvarovanych prufin 20. Odtahové trubifka 3 je opat¥ena koncovkou 21, s vyhodou
ve tvaru vélce, souosého s odtahovou trubifkou 3. Proti koncovce 21 je v pracovn{ poloze
zapkédaci hlavy 1 usporédén navédéci kuZel 2, ktery je zakonZen valcovym vedenim 22 pro
nasazeni na vn&j3{ vélcovy povrch koncovky 21. Osts 9 odtahové trubifky 3 nebo dno vél-
cového veden{ 22 navéddéciho kulele 2 zopi*ddaci hlavy 1 je opatfeno té&sn&nim 23. Je-1i
toto t&sn&ni 23 upevnino ns dn& vélcového vedeni 22 neviddciho kuiele 2, je opatieno

spérou 24.

P¥i zapFadéni je vykyvns pdka 5 se zapfédaci hlavou 1 vykyvovéna pFfevédicim prostfed-
kez 8 z vychozi polohy, naznalené Zérkoven&, do pracovni polohy, p¥i které se navidécim
kulelem 2 navede zapiddaci hlava 1 presn& vélcovym vedenim 22 na koncovku 21 odtahové
trubifky 3. Toho se dosshne tim, Ze navédéci kuZel 2 méd moinost se zapiféddaci hlavou 1
vyk¢vnout v p¥i¥ném sméru v disledku jejiho pruiného uloieni, které je upraveno tak, aby
vykyv byl veden piiZn& k Gsti 9 odtahové trubilky 3 p*i zachovéni paralelity os odtahové
trubidky 3 a vhlcového vedeni 22 zapiédaci hlavy 1. Pi p*i¥ném vykyvu zap¥édact hlavy
zGstéva tedy osa vélcového vedeni 22 navid&ciho kulele 2 rovnobZiné s osou odtahové tru-
bitky 3. Po dosednuti na elastické t¥sn&nf 23 dojde relativnZ k dokonalému ut&snini mezi
Gatim 9 odtahové trubitky 3 a zspFédac{ hlavou 1.

Po zapiedeni se vykyvné pdka 5 se zapiédsci hlavou 1 odklop{ do mimopracovni polohy,
prize se pi*i odklép&ni vyvlékne spérou 24 v t&sn&nf{ 23 a sphrou v nevédécim kulelu 2.
Na obr. 1 je rovina sm&ru pohybu v¢kyvné péky 5 oznalens I. Na obr. 4 je déle oznalena
rovina II p¥i&ného vykyvu k Gstf odtahové trubilky 3. Tento p*i&n¢ pohyb II je kolm¢y na
sm&r vykyvu v rovin& I pohybu vykyvné péky 5. Z obr. 4 je patrno, %e je vyhodné, kdy}
zapiédaci hlavae 1 je na vykyvné péce 5 upravena se zap*édacim kandlem, resp. navbdécim
kulelem 2, excentricky na ramen& X vi&i otolnému nebo vykyvnému uchyceni, daném v obr. 4
pevnym Cepem 13. Uvedené platf i pro ostatnfi pfikladné provedeni, neni to v3sk nezbytnou
podminkou,

PREDMET VYNALEZU

1. zarizent pro sutomatické zapX8dénf prize do odtshovych trubiZck sprédacich jednotek,
pojfzdn& upravené podél spfédaciho stroje a zahrnujici jednsk na vykyvné pbce uprave-
nou zapkédaci hlavu se zopFédacim konflem 2 navlid&cim kulelem pro ustaven{ na uvede-
nou odtahovou trubifku, jednak s vykyvnou pbékou spojené pFevédéci prostiedky, vyzna-
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ujici se tim, Ze zaprédaci hlave (1) je prostiednictvim uchycovacich prostifedkd upra-
vena na vykyvné pbce (5) kinematicky pevn& v rovin& sedru jejiho pohybu, ale elasticky
pruing v pfifném kolmém swéru ns tuto rovinu pohybu, za GZelem v¢kyvu zop¥bdac{ hlavy
(1) nap*i& Gsti (9) odtahové trubilky (3), p*i jejim navéd¥nf navédicim kulelem (2).

Zarfzen{ podle bodu 1, vyznalujici se tim, %e wchycovecim prostfedkem je alespon jed-
na listové pruiina (10), jeji% plocha je v zap¥édaci poloze zapiddaci hlavy (1) para-
lelnf s osou odtahové trubiZky (3).

Zakf{zen§ podle bodu 1, vyznafujici se tim, %e uchysowetdm prostiedken je vyrovnévact
gep (11) 8 pruinym &lenem (12), uchyceny na v¢kyvné phce (5) a veden¢ zapiédaci hla-
vou (1) voln& tak, aby v zapiédaci polozg zpprédac{ hlavy (1) byl rovnob&in¢ s odtaho-
vou trubikou (3).

Za¥izeni podle bodu 1, vyznelujfci se tim, %e uchycoviekm prostXfedkem je jednak na v¢-
kyvné péce (5) upraveny pevny Zep (13), prochézejicf voln¥ otvory (14) dvou od sebe
vedengch vodicich st&n (15, 16), zepFédaci hlayy (1), j¥daak stiedici ¥ep (17), upra-
veny pevné na vikyvné péce (5) & prochézejfci volnZ alespon jednou vodict st&nou (16)
v podélném otvoru (18) zaprédaci hlavy (1), jednak opErny Zep (19) upevniny ve vodi-
cich st&néch (15, 16) zaprédeci hlavy (1), pri¥emf ze strany pevného &epu (13)

8 op&rného Zepu (19) jsou opFeny proti sob& stranové posunuté dv¥ tvarované pruliny
(20), vedené po opelné stran& stifediciho Zepu (17).

4 vykresy
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