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(64) Zafizeni pro automatické ustavovani $pic¢ky punéochy
na pneumatickém obracedéi sesivaciho stroje

Vyndlez se tykd zalfzenf pro automatic- . é
ké ustavovén{ Zpilky pun¥ochy na pneumatic-
kém obrace&i sedivacfho stiroje pro se3f{vd-
n{ 3piZek punoch opatPenych orientainimi
znalkemi, obsahujfc{ otoln¥ uspoifddanou
trubkowou podp&ru punochys

Podstatou vyndlezu Jje, %e trubkovd pod-
péra je um{st¥na souase a voln¥ na trubce
pneumatického obracele a je opatiena poho-
nem pro jeji natddenf{ p¥i ustavovénf Zpil-

ky punZochy.
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Vynélez se tykd zaf{izeni pro sutomatické ustavovéni ¥pifky puniochy ne pneumatickém
obrace¥i se¥fvacfho stroje pro se¥ivdni ¥pi¥ek pundoch opatfenych orientadnimi znalkemi,
obsahujfcf oto¥n& uspoiédanou trubkovou podp&ru pundochy.

Je zndmo, %e ddmské pundochy se zhotovuj! bud s patou nebo bez paty. U punZoch bez
paty se Zpilka p¥iZfvé tak, Ze se vélcovitd ¥dst punochy navlékd na vhodnou podp¥ru,
s vyhodou vélcovitou, napifklad u pneumatického obracede s n¥kolika védlecovitymi podpsra-
thi, U punoch s patou se umfst¥n{ konce punfochy, ktery se mé selit na sedfivacim stroji,
provédd{ rudnd tak, %e se tento konec mus{ navléci na sedfvaci stroj pfeshé vzhledem k pea-
t¥%. Proto¥e se toto neprovédi automaticky mé pundocha s tekto pFi¥itou Zpifkou hor3f
kvalitu ne¥ pundochz s patou a s automaticky Sitou 3pilkou nebo punlocha bez paty.

Je z¥ejmé, %e pro sutomatické se¥ivdni Ipilky ddmskych punfoch s patou na sedivacim
stroji, vybaveném pneumatickym obracelem je nutné, aby se védlcovitéd &dst punfochy po navle-
%eni na trubkovou podp¥ru umfstila koncem, ktery se md se3ft, pFesnd do pfedem urfené polo~
hy vi¥i se¥ivaci{mu dstrojf. To znamend, Ze konec d4mské pun¥ochy mus{ byt uchopen podavalem
a dopraven k sedivacimu dstroj! d¥ive ne¥ je jejf konec, kterjy se md se¥{t vytaZen z pFe-
né¥ectho Ustrojf., To zajistf, %e se3fveny konec pun¥ochy Jje dopraven k se3{vacimu Ustrojl
tak, aby pata zaujale sprévnou polohu vi&i ose'épiéky punéochy.v

C{lem vynélezu je proto odstranit tyto potfZe.

Ukolem vyndlezu je vytvorit tekové zerizeni pro automatické ustavovéni ¥pifek punfoch
na pneumatickém obracei se¥ivaciho stroje, které by jednodude umoZnilo natoleni punZochy
opat¥ené orientefnimi znadkami a nasunuté na trubkovou podp&ru do sprévné polohy pro Sitf
#pidky. Ukol je vyfeSen zerizenim podle Vynélezu,'jehoz podstata spodivd v tom, Ze trubko-
v4 podp&ra je umist¥na souose & voln¥ na trubce pneumatického obracele a je opatfena
pohoniem pro jejf natd¥eni pfi ustavovéni 3pifky punlochy.

Dalsi vyhody vyndlezu vyplyvajf z popisu & vykresu, kde znali obr. 1 exonometricky
pohled na ddmskou punfochu s patou, v jej{f pletenin¥ jsou ne seSiveném konci zakresleny
dv¥ podélné protilehld orientasnf znadky, z nich¥ jedna le¥{ v prodlouZeni podélné osy
naty, obr. 2 pidorys v Yezu skupiny obsshujfcf trubku pneumatiékého obracefe e zafizeni podle
vyndlezu s jednou pundochou s patou pfiprevenou k se¥it{ 3pl¥ky, obr. 3 bokorys skupiny
podle cbr. 2, obr. 4 pidorys v Pezu téZe skupiny opat¥ené’ jinym provedenim zarfzeni podle
vyndlezu, obr. 5 bokorys skupiny podle obr. 4, obr. 6 axonometricky pohled na hlavu
zaipfzen{ podle obr. 4.

Zatizen{ podle vyndlezu zndzorn¥né na obr. 2 a 3 sestévd z trubkové podpdry 1 ve
tvaru vodorovn¥ uspo¥ddané trubice, navlefené otoln& na vodorovn¥ uspolédané trubce 2
pneumatického obrace¥e. Trubkevd podpéra 1 je v blizkosti svého usti opat¥ena koncovou
45t 3 o v¥t3im primiru ze ddelem usnadndnf napnutf{ dsti punfochy 13 - obr. 1 -. K trub-
kové podpdfe 1 je souose s trubkou 2 pneumatického obracefe p¥ipevnino na protilehlé stra~
n% vzhledem k ustf této trubky 2 dréd¥kované kolo 4. Pod trubkou 2 pneumetického obracefe
je umistdn pohon trubkové podpdry i obsshujici elektromotor 3, ktery je neustdle v &in-
nosti. Flektromotor 5 md aa svém h¥{deli upevndn tiecf kotoud 9. Elektromotor 2 je uloZen
na jednom remeni vykyvné pdky §, uloZené na &epu J rovnob¥Zném s osou g-g trubky g pneume-

tlckého obracele.

Druhé rameno vykyvné pdky 6 dosedd ne pneumaticky ovlada® 8 - obr. 3 -, zprost¥edkové-
vajici pferusovany styk mezi t¥ecia kotoulem 9, upevninym ma h¥ideli elekiromotoru 5
n dra¥kovengm koiem 4. Theel “rzda i8 Jo ve stdlém atyku s drs¥kovemym kolem 4, 3{m¥ brzdf
srubkovou podpdru 1 v dobd, kdy tfeci kotou¥ 3 nenf v 24b3ru s drdZkovanym kolem 4 -~ obr.
2 -, Signalizatni Ustroji 11, 15 Je umfsténo nad ustim trubky 2 pneumatického obracele a
aogluje priiomnost oriencvednich znalek 12, JimiZ je opatiena pletenina pundochy 1J, navle-
&end na trubkové podpdie .
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Daldf provedeni zetizenf je ureno pro sestvént punZoch 13, Jejich¥ volné'konce 1}1,
které pPresshujf pres dstf trubkové podp¥ry 1 se v disledku pouZit{ zvlditnich pletacich
pitzf stehujf, ¥im¥ brénf prichodu nap¥fked upfnedi dopravujfcimu se3f{veny konec pundo-
chy 13 k se3{vacimu stroji. Zeffzenf podle obr. 4 a% 6 obsshuje, navic del3{ trubku 21,
uloZenou voln¥ na prvnf trubce 22 pneumatického obracee, pififem% v dst{ této prvn{ trubky
22 pneumatického obrace¥e jsou vytvoreny dva podélné vy¥ezy 26 leZfcf protl sob¥, do
nich? zasshujf{ ve vodorovném smiru svdrky 27 pro uchopenf{ se3{vaného konce pun¥ochy 13.

Ustf druhé trubky 21 je zakonZeno hlavou 3! nasunutou volnd na otevieném ust{ prvni
trubky 22 pneumatického obracele opatfeném rovn¥ dvima podélngmi vytezy 36, které se
kryil s podélnymi vytezy 26 v Ustf prvni trubky 22 pneumatického obracede. VloZend druhd
trubka 21 je na svém druhém konci opat¥ena radidlnf pdkou 24, kterd mé za kol otdlet
pomoc{ nezndzorn¥nych hnacich prost¥edkd vloZenou druhouw trubku 21, pokud je toho tieba
k zakryt{ podélnfch vybezll 26 prvnf trubky 22 pneumatického obracele pied tim, ne¥ se
pun&ocha 13 nevle¥e na trubkovou podp¥ru 25 a jejich op¥tnému odkryti diive, neZ se
p¥ilo¥{ seX{vand ¥pilka pundochy 13. Trubkové podp¥ra 22 ulo¥ené otoln¥ na vloZené druhé
trubce 21 je stejnéd jako trubkové podp¥ra ! podle obr. 1.

Zat¥izeni podle vyndlezu pracuje tekto. Na trubkovou podp¥ru ! se navle¥e punfocha 13.
Unfst¥ni pundochy 13 ¥1d{ kle¥tiny 14 bZZného provedeni ve spolupréci se signalizainim
dstrojim 15, tvorenym nap¥iklad fotobunkou. Nejd¥{ve se seS{veny konec pundochy 13
pohybuje zp&t tak dlouho, dokud jeji volny konec 13 nedoséhne pfedem dené polohy, to
je kdy mfrn% vy¥nivé z dst{ trubkové podp¥ry 1, zatfmco je je3t¥ udrZovén vdlcovity
tvar pundochy 13, pon¥vadZ nedochdzf ke staZen! jejiho volného konce 137, Jje-1li tento
vn& trubkové podpéry 1.

Potom signelizeaéni ﬁstroji'12 uvede do ¥innosti pneumaticky ovlada& 8, F{dief
styk tFeciho kotoude 9 s dré¥kovanym kolem 4, &Im% se zadne otéfet trubkovd podpira 1,
dokud snima¥ 11 nezaregistruje jednu z orientadnfch znafek 12 punlochy 13. JestliZe
je zjist¥na pr{tomnost jedné z orienta¥nich znalek 12, vydd snimal 11 signdl, ktery odpo-
j{ pneumaticky ovladad 8. T{m se vysune t¥ec{ kotoud 2 ze 2éb¥ru s dréd¥kovenym kolem 4.-
Kdy% toto dré¥kovené kolo 4 neni ddle pohéni¥no, tiecf brzda 10 zastavi otéen{ trubkové
podpéry 1 a tfm i natd8eni punfochy 13J. Pon&vadZ Je poloha orientainich znalek 12 na punto-
#e 13 presn¥ ddna, je tek umfst¥na pate 16 ve sprédvné poloze pro 3it{ 3pilky punlochy
13.

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥{zeni pro sutomatické ustavovini ¥piZky pundochy na pneumatickém obraceli se3f-
vaciho stroje pro se¥ivénf Zpidek pundoch opatfenych orientainimi zna¥kami, obsahujief otoZ-
n3 uspofddenou trubkovou podpdru pundochy, vyznaiujici se tim, %e trubkové podpsrs (1, 25)
Je umfst¥na souose a voln¥ na trubece (2, 22) pneumatického obrace¥e a je opat¥ena pohonem
pro jeji natddenf p¥i ustevovdn{ ¥pilky pun¥ochy.

2, ZaPfzenf podle bodu 1, vyznadujfef se tfm, ¥e trubkovéd podpira (1) je oﬁatfena
zes{lenou koncovou ¥4st{ (3) rovnobZ¥nou s otevienym dstfm trubky (2) pneumatického
obracede.

3. Zaibfzenf podle bodu 1, vyznadujfcf se tfm, Ze pohon trubkové podpZry (1, 25) je
tvofen drdZfkovenym kolem (4) uloZenym na této trubkové podp&fe (1, 25), kterd je v zébiru
s trecfm kotoudem (9) upevninym na hifdeli elektromotoru (5) uloZeného na Jjednom ramenu
vykyvné péky (6), Jejf% druhé remeno dosedd na pneumaticky ovlada¥ (8) stroje, pFilem% .
draZkovené kolo (4) je opatfeno tiecf brzdou (10).
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4, Zatizeni podle bodu !, vyznadujfci{ se tim, Ze mezi trubkou (22) pneumatického
obracele & trubkovou podp&rou (1, 25) je volnZ vloZena dal¥f trubkes (21) zekonZend hlavou
(31) se dvima pod€Ingmi vytezy (36) a ust{ prvni trubky (22) pneumatického obracele je
opat¥eno rovn¥% dvima odpovidejfefmy podélnymi vykezy (26), priem¥ tyto kryjici se
vitezy (26, 36) tvor{ prichod pro s‘érky (27) dr¥fct pundochu (13),

2

5. Zatfzeni podle bodu 4, vyznadujici se tfm, ¥e voln¥ vloZend del3f trubka (21) Je
na svém druhém konel opatfena ra@iélni pékou (24) pro nastaven{ polohy delsi trubky
(21) vi%i prvni trubce (22) pneumatického obracele.

2 listy vykresi
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