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Vynélez se tjké& komplexniho uspofddéni
vlastniho skladového regélu na uklddani pa-
let, jakoZ i pFisludného regdlového obsluZné-
ho zafFizeni. '

Utelem vyndlezu je vytvoFit skladovy re-
gdl, ktery kromé& ukldddni celych palet a
prisludné objedndvkové manipulace umoZiiu-
je také jednoduchou a ufelnou manipulaci
se zboZim men3im neZ paleta. Tohoto dkolu
se dosahuje uspotfddanim &tyF odstavnych
mist za jednotlivymi regély, pri¢emZ nejméné
v jedné pfihradové vodorovné roviné regé-
lu vedle sebe leZici vnitini odstavnd mista
vSech pfihradavych slouplt jsou spojena v
pribéZnou chodbou otevienou nejménd na
jedné Celni ploSe regdly, kierd proch4zi ce-
lym regédlem. Na ob& strany vysuvné tele-
skopické rameno regdlového obsluZného za-
Fizeni je opatFeno odstavnou plochou pro
obsluhu regélu zdviZnym ramenem a ob-
sluZnym piistrojem pro premisténi jednotky
zboZi z jedné strany vysuvného teleskopické-
ho ramena na druhou.
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Vynalez se tykéa skladového regédlu sloZené-
ho z mekolika nad sebou a vedle sebe leZi-
cich regdltt s n&kolika za sebou leZicimi od-
stavnymi misty pro zboZi balené zejména v
paletach, jakoZ i s regdlovym obsluZnym za-
fizenim pro obsluhu skladového regélu z
jedné nebo z obou &elnich ploch skladu, o-
patfenym teleskopickym ramenem a obsluZ-
nym pristrojem.

Regélové sklady na palety se obvykle sklé-
daji z nékolika nad sebou a vedle sebe leZi-
cich pfihrad uvnit¥ pfim&Ffen& vysoké haly,
kde chodby jsou tak Siroké, Ze vidlicové vy-
sokozdviZzné voziky mohou pomoci rliznych
vysuvnych tstroji, zejména ntZkovych vid-
lic nebo pomoci posuvného sloupu, usklad-
figvat nebo vyskladiiovat palety v jednotli-
vych rovinach, V obvyklych paletovych skla-
-dech miiZe byt doln{ rovina pouZivdna aZ do
vy$ky pohybu obsluhujictho pro ruéni ma-
nipulaci. 3i¥ky chodeb jsou pomérng znad-
né, nebot piisiudné zabizen! je t¥eba vytafet
ze sméru po’ezdu o 80° k boku regdlu. Kro-
m# toho musi byt také dostatelny prostor
pro pifipadnou manipulaci se zboZim menS$im
neZ jsou palety.

P¥i pochopiteiné tendenci sklady stlatovat
se sklady zaFizuji stdle vy33i a chodby uZsi,
coZ vyZaduje pouZivanim bud regdlovych do-
pravnich zafizeni vdzanych na koleje, nebo
nucené ogvlddanych vidlicovych vysokozdviZ-
nych vozikf, které byvaji opatfeny vhodnym
otofnym zafizenim na kombinaci vidlice a
sloupu. Vidlicovy vysokozdviZny vozik sdm
se jiZ nevytdli. U takovych FeSeni neni jiZ
moZné soudasnd manipulovat se zboZim men-
§im neZ palety, v tom piipadg se manipula-
ce uskutetiuje bud vhodn& upravenym néfa-
dim, nebo je tfeba paletu z chlodby dofasnd
odstranit a potom ji op8&t vratit.

U obou FeSeni jsou moZnosti ziskaného ob-
jemu a pocdédvaci ¢asy omezeny rychlosti né-
Fadi, jakoZ i délkou a vy¥kou chodhy, nebe-
rou-li se v Gvahu za Gfelem dosaZeni vyso-
kych piekladacich rychlosti mimoFadnd krat
ké chodby se stdle nartistajicim po€tem né-
Fadi, coZ je ovSem krajn& nehospodarné, U
takovychto PeSen! je v kaZdé chodb& vpra-
vo i vlevo k dispozici hloubka palety, takZe
u n&kolika chodeb je pro kaZdou Fadu vy-
tvoFena dvojitd Fada regdlil. Aby se u zminé-
né manipulace se zboZim mendim neZ palety
zabraniio p¥i v&tSim po¢tu druhfl a vyssi pre-
klddaci rychlosti uvedené nshospodérnosti,
doslo se k FeSenim, kde mezi jednu nebo dvé
skupiny regédlovych dopravnich zafFizeni a
chadeb jsou upevnény po strandch nebo na
jednom mist® mezitim jedna nebo n&kolik
nad sebou leZicich pevné instalovanych mani-
puladnich rovin o v&i¥i ¥ifce, kde ze stran
pfiléhajicich k manipulaéni roviné je moZné
pfeddvani pomoci regélového dopravniho za-
¥izeni, aviak ve vSech chodbdach dalSich, kte-
ré leZi za tim, je tfeba tam uskiadnéné pale-
ty obtiZn& a pracné& prepravovat kK manipu-
laéni roving nebo k regélovému dopravnimu
zalFizeni. Pokud se za sebou skladuje vice
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palet neZ jedna, jsou tyto palety vhodné pou-
ze pro Gplny odb&r nebo pin&ni a vyluluji
pfimé pin&ni na manipula€nich rovindch u
n&kolika chodeb s regdlovym dopravnim za-
Fizenim.

PfidruZené sklady, které se vyskytuji u

obchodnich skladf, jako nap¥iklad v sektoru
potravinédiském, u potfeb pro domécnost a
podobn& a v8em i v jinych oborech, u nichZ
zho¥i sestavené na paletdch ve velkém bale-
ni, se znovu sestavuje do sortimentd pro ma-
loohchod, proto vyZaduji dodatefné néklady
na dopravni vyken a/nebo skladovy prostor
a rovnd¥ na organizaci. U zndmych skladh se
pouZivd bud detnych regélovych dopravnich
zalizeni jako regélového obsluZného pfistro-
je s posadkou, slouZictho zéroveit jako ma-
nipulaéni vozidlo, anebo je uspofddédn doda-
tetn®& ke skladu zasob je$t¢ manipulalni
sklad se specidln& pro tento Gfel za¥izenymi
regdly, Do tohoto manipula&niho skladn se
zboZi pFepravuje ze skladu zdsob za tlelem
sestaven{ cbjednévek menSich, neZ je pale-
ta, pomoci libovolnych dopravnich zafizeni.
Tyto sklady vyZaduji dodateény prostor pro
specidlné sestavené regélové jednotky a pro
dopravni zafizeni, dodatetné investifni né-
klady na vybaveni potfebnych technickych
zafizeni, jako dopravnich a obsluZnych p¥i-
strojd, navic persenél pro obsluhu téchto za-
Fizeni, jakoZ i dodateCn8 provoznl néklady
pro pPepravu zboZi ze skladu z&sob do pfi-
druZeného skladu a podobné&. Regély pro ta-
kovy ufel, obsluhované regédlovym doprav-
nim za¥{zenim, a &asti pro manipulaci jsou
pevné a daji se sotva ménif bez zna&nych né-
kladd.
- VySe- uvedendé nedostatky odstraiiuje skla-
dovy-regél sloZeny z n&kolika nad-sebou a
vedle sebe leZicich regédlll s n&kolika za se-
bou leZicimi odstavnymi misty pro zbo#{ ba-
lené zeiména v paletdch, jakoZ i's regdlovim
obsluZnym: zafizenim pro obsluhu skladové-
ho regdlu-z jedné nebo z obou &elnich ploch
skladuy, -ppat¥enym teleskopickym ramenem
a obsluZnym piistrojem podle vyndlezu, je-
hoZ podstatou je, Ze regédly majl za sebou &ty-
Fi- odstavnd mista a nejménég v jedné prihra-
dové vodorovné rovin& regédlu vedle leZici
vnitfni odstavnd mista vSech p¥ihradovych
slouptt jsou spojena v pribé&Znou chodbu o-
tevfenou nsjméné na jedné &elni ploSe re-
gélu, kterd prochézi celym regélem, pfifemZ
na obé& strany vysuvné teleskopické rameno
regalového obsluZného =za¥izeni  je o©-
patfenoc odstavnou plochou pro obsluhu re-
gédlu zdviZnym rdmem a obsluZnym p¥istro-
jem pro pPemisténi jednotky zboZi z jedné
strany vysuvného teleskopického ramena na
druhou.

ReSenfm podle vynédlezu se vytvofi sklado-
vy regal, ktery kromé# uklddéni celych palet
a p¥islu3né objedndvkové manipulace umoz-
fiuje jednoduchym a funk&nd d€elnym zplso-
bem provad&nou manipulaci se zboZim men-
8im, neZ je paleta. Takto vytvofeny sklado-
vy regdl mlZe plnit tlohu jak skiadu zdsob-
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niho, tak i skladu pro objedndvkovou mani-
pulaci. Vytvofenim chodby uvnitf regdlu mo-
hou vnéj8i odstavnd mista, omezujici tuto
prib&Znou chodbu, pievzit funkci pFihrad
pro objednévkovou manipulaci, které jsou
zésobovany zvenku, tedy regdlovymi obsluZ-
nymi za¥izenimi pohybujicimi se v hlavnich
chodbédch, a z nichZ 1ze zvnitfku sestavovat
objednand mald mnoZstvi. Regdlovy obsluZ-
ny provoz a ohjedndvkovd manipulace jsou
v témZe regdlu funk&n& oddéleny a lze je
vykondvat bez jakéhokoliv vzdjemného ru-
Seni. Je-li to poZadovédno, mohou byt tyto
Stolové chodby v obmé&néch bez velkého né-
kladu uzavirdny a/nebo otvirdny podle méni-
ci se skladové struktury zésobnich palet a
odstavnych mist pro objednavkovou manipu-
laci a/nebo tehdy, maji-li se dopravovat vice
nebo méné celé jednotky dovnit¥ a ven. Pri-
hrady, které leZ{ nad nebo pod rovinou ob-
jednavkové manipulace, lze pouZivat v celé
hloubce jako cdstavnd mista pro palety z&-
sobniho skladu, takZe podle v{sky pot¥ebné-
Ho odstavného mista pro palety je ze za-
sobni {asti t¥eba pro utvofeni chodby pro
ob edndvkovou manipulaci pouze maly po-
get odstavnych mist, zpravidia pri ukladéni
normalnich paletovych jednotek pouze dvé
nad sebou leZici Fady odstavnych mist. Tim
vSak odpadd potfeba zfizovat zvlastni skla-
dy pro objedndvkovou manipulaci s veSke-
rym vedlej8im zarizenim, jako jsou dopravni
stroje, regdlovd obsluZnd zafizeni, Fidici a
ovlddaci. pfistroie a daldi. Z&sobni sklady,
jakoZ 1 'sklady pro objedndvkovou manipula-
ci jsou slou€eny do jedné funktni jednotky,
a tim je dosaZeno integrovaného FeSeni.

Skladovy regdl miize mit zdsadné& ptihrady
s libovolnd za sghou leZicimi odstavnymi mis-
ty.'8 vyhadou. jsoul viak provadsny regdly se
giyFmi za sebou. leZicimi odstavnymi misty,
z nichZ dvé vnitini cdstavhéd mista jedné p#i-
hradcvé roviny nebo n¥kolika nad sebou le-
Zicich pfihradovych rovin jsou spojena v jed-
nu prib&Znou chodbu. Uspefdddni &tyf od-
stavnych mist v kaZdé pFihrad& za sebou u-
moZiuje vystavbu skladu, ktery odpovida
obzvid§tnim zplisobem funkénim poZadavkim
tak, Zs v kaZdé Cdsti slouZici pro zédsobovani
jsou odstavné mista urfena po dvou jedno-
mu regdlovému obsluZnému zarizeni, zatim-
co v &asti pro chiedndvkovou manipulaci v
disledku slo€eni dvou vniténich odstavnych
mist na chodbu pro cbjedndvkovou manipu-
laci je k dispozici po obou strandch vidy
jedno odstavné misto v rovind, pfi dvou ne-
bo vice rovindch leZicich nad sebou pro od-
kladéni objedndvkového zhoZi. Tim jsou vy-
tvoleny optimdlni podminky pro manipulaci
se zboZim menSim, neZ je paleta. V diisledku
toho .jsou nyni moZnd také feSeni vySkovych
skladt pro takové sklady, které svou struk-
turou pro takové FeSeni dosud byly piilis
nakladné. Nyni je ti'eba ji# pouze jedno re-
galové obsluZné zatizeni na &tyfi odstavné
mista pro palety, a tim se pofet pot¥ebnych
regalovych dopravnich chodeb pro danou
skladovou plochu zmensi na polovinu.

Maji-li byt regalova obsluiné zafizeni pfe-
mistitelnd nap¥ic, pak pro zajisténi plynulé-
ho manipulatniho provozu prib&Zné chodby
sousedicich regdlli mohou byt spojeny po
dvou pomoci mostu. P¥i chodbé obsluhované
pomoci regdlového obsluZného zafFizeni bez
pFitného obsazeni miZe byt provedena jed-
na chodba. Objedndvkovd manipuladni ces-
ta pak probihd zpravidla v jedné regdlové
jednotce jednim smérem a v druhé regéalové
jednotce zpét k Celnfmu konci.

Je téZ mo¥né, zejména u vyskovich skladfl
nebo u skladd pro zhoZi s Eastou piekladkow,
vytvoFit ve skladovém regdlu dvé nad sebou
leZici priib8Zné chodby, které jsou na konci
skiadsvého regdlu vzdjemné spojeny spojo-
vaci Sachtou a uvnitf uspofadanymi schody
nebo vytahem uspofddanym ve spojovaci
Sacht8. Objednavkovd manipulatni cesta v
tomto p¥ipad& procbihd v chodbd jedné rovi-
ny jednim smérem a v chodb#& daldi roviny,
ktera leZl mad timto nebo pod tim, zps&t k
felnimu konci regélu.

Skladovani miZe probihat ve skladu tak,
Z2 odstavnym mistim pro objedndvkovou ma-

-nipulaci v kaZdé roving skladového. regilu

piisludi jake zdsobni -sklad vidy regéalova
cdstavnd mista, lsZici nad {im, popfipads
pod tim. V-tomio p¥ipads p¥i pfivddéni zbo-
ZI jedné palety do €&sti pro objedndvkovou
manipulaci neni t¥eba paletu pfi stejné stra-
n¥ premistit. Ukladaci zboZi na druhou stra-
nu lze provddét pomoci obsluZného pfistroje
na regédlovém obsluZném zafizeni. Aby se
zvySila moZnost odstavovani, a tim i lepsf
prostorové vyuZiti, je vyhodné provadét za-
sobovani k mistim pro ebjedndvkovou ma-
nipulaci tak, Ze zboZi p¥l stdlém p¥id&lovani
vZdy k ’ednomu  odstavnému mistu v €asti
pro objedndvkovou manipulaci se libovolnd
uklddad do z&scbovacich odstavngch mist, le-
Zicich na stejné regdlové obsluZné choldbs
sousedicich regdlil.

Obzvl4sts piiznivého vyuZitl vyhod sklado-
vého regélu se dosahuje s regdlovym obsluZ-
nym zafizenim opatfenym teleskopickym ra-
menem, které je na ob# sirany vfsuvné a je
opatfeno odstavnou plochou pro obsluhu
skladového regdlu, jakoZ i za¥izenim pro pre-
misténi jednotky zboZi z jedné strany vysuv-
ného teleskopického ramena na druhou. Po-
meci tohoto zafizen! pro chsluhu skladového
regéln lze baleni zboZl provad&t po vyjmuti
Z regaiu bez dodatefného vysouvdni sani,
popfipadg teleskopického ramena z jedné
strany regélového obsluZného zaFizeni na
druhou stranu. Tim s= jednak zrychluje ob-
sluha regélu, nebof pFemistovdni se miZe
provdd&t pii jedcucim regédlovém obsluZ-
ném zafizeni, jednak se vylou&i ohroZeni o-
sob zdrZujicich se v pribéZné chodbd p¥i u-
kladdni do regdlu pro cbjedndvkovou mani-
pulacl. Jinak by totiZ bylo t¥eba vysunout te-
leskopické ramenc &% do prib&iné chodby,
aby bylo moZné zbhoZi, vyimuté z vnitiniho z4-
sobntho odstavného mista jednoho regédlu,
odstavit na odstavné misto pro objedndvko-
vou manipulaci v druhém regélu. Pitom je u-




213318

7

mist¥na u préb&zné chodby hloubkovd za-
vora a na vnitfni strané chodby priénd za-
vora.

Aby se umoZnilo pfemisténi palet na tele-
skopickém ramenu, miZe byt toto rameno u-
spofdddno ve zdvi¥ném podstavci pohyblivé
vzhiiru a dold, pfitemZ na obou stranédch
mohou byt provedeny podpgry pro palety. \Y
tomto pFipadé je vsak tfeba pro premisténi
palet vysunout teleskopické rameno, a pro-
to je vghodné usporadat na zdviZném ramu
vzhiiru a dold pohyblivy ram, obepinajici
teleskopické rameno, v jehoZ boénich po-
stranicich jsou usporadédna rovnob&Znd ve-
deni pro podpé&rné bloky spojené. se syn-
chronnim hnacim dstrojim. Takové zafizent

pro piemistovéni umoZiiuje premistit pale-

ty z jedné strany teleskopického ramena na
druhou bez vysunuti teleskopického rame-
na nebo jiného dilce za plochu omezenou
zdviZnym podstavcemn, tak¥e premistédni lze
uskutetiiovat s primérenou &asovou dsporou
p&hem doby potfebné pro pojezd z mista od-
péru na misto pro ob edndvkovou manipula-
ci.

P¥i daldim, jinak stejném provedeni je O-
viem mo¥né naopak uspoiddat pohyblivy
rdm pevnd a vysuvné teleskopické rameno
pohyblivé vzhiiru a dolfl anebo namisto pie-
mistovaného rdmu mohou byt provedeny
zdvi#né kolejnice nebo zdviZne kozliky. Pré-
vé tak lze namisto teleskopického ramena
provést teleskopicky stil nebo teleskopickeé
vidlicové uspoFédani.

U daldf konstrukce mohou byt na zdviZ-
ném ramu vedeny vodorovng posuvné sané
s na nich uspoféddanymi vzhiru a dolf rov-
nob&¥né a vzd'emn& synchronng pohyblivymi
podp&rnymi bloky pro paletu.

- pochod premistovéni lze pln& automatizo-
vat. - . ' .

‘Vynélez-je podrobngji vysvétlen na piiklad-
‘ném provedent podle vykresu, kde znati obr.
1 schematické téstetné zndzornéni sklado-
vého regélu se tfemi za sebou uspofadanymi
regdly, podle vynélezu, a to ¢elni pohled na
regél uspofddany pii stdn® budovy a s timto
bezprost¥edn& sousedici regdl, (obr. 1a) a déa-
le tez sousednim regdlem v oblasti konce
regédlu (obr. 1b), obr. 2 znacl ¢astetny po-
hled zpFedu na regél odpovidajici pohledu
zprava na obr. la, obr. 3 nézorny pohled na
regél ve v&tsim meéfitku, obr. 4 perspektivni
pohled na regélové obsluZné zafizeni, obr.
5 perspektivni pohled na toté? regélové ob-
sluzné zafizeni v jiné provozni poloze, ODbI.
6 schematické znézorn¥ni jednotlivfch fa-
zi pfemistovani v regélovém obsluZném za-
¥izeni, a to A) pomoci regélového obsluZneé-
ho zafizeni z obr. 4 a 5 a B) pomaoci jiného
provedeni regélového obsluZného zafizeni.

Regdl 1 je proveden jako néastdnny, v da-
ném piipadé se dvéma za sebou leZicimi
svislymi odstavnymi misty A, B a uvnit¥ pro-
storu jsou zFizeny regély 2 a 3 opatiené
gtyFmi za sebou leZicimi svislymi odstavnymi
misty A, B, C, D pro uklddédni palet ¢i od-
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kladacimi rovinami. Regdly maji nap¥iklad
Sestndct nad sebou leZicich vodorovnych
pithradovych rovin a aZ g, jakoZ i neurtity
podet vedle uspofddanych pfihradovych slou-
pl, z nichZ na obr. 2 je naznaceno pouze pét
pfihradovych sloupl I aZ vV leZicich na kon-
ci skladového regdlu. Odstavnd mista A, B,
C, D v regélech 1, 2, 3 maji shodnou polohu
yzhledem k sousedicim chodbédm 4, popiipa-
d& k nejbliZimu regédlovému obsluZnému za-
Fizeni 5, coZ je v daném p¥ipadé velmi dtile-
#ité. Regalovd obsluZnd zafizent 5 zajistujl
ukladani a odebiréni celych palet, které pie-
jimaji z pést nebo z jinych zndmych pfi-
vadécich dopravnich zarizeni na konci Cela
regélu.

Podle vynalezu jsou v naznafeném prikla-
du v regéalech 2, 3, které maji Ctyfi za sebou
lezici odstavnd mista A aZ D v rovinich ¢, d
a e, f, sloutena vnitfni pdstavnéd mista B a
C vegker§ch pirfhradovych sloupd do dvou
nad sebou leZicich priib&Zngch chodeb 6 a
7, které jsou na Celnich strandch regélu o-
teviené a takto piistupné ze Styf stran a kte-
ré regélem prochézejl jako Stoly. Priib&Zné
chodby 8, 7 jsou opatieny manipulaénimi
chodbami pro ohsluhujici persondl (obr. 3),
umoZitu’ici pFistup zvnitfku k odstavnym
mistfum A, D, kterd se plni z chodeb 4 po-
moci regédlovych obsluZngch zafizeni 5. Pro-
voz obsluhy regdld a objedndvkovy provoz
lze timto zpfisobem provadst v témie regé-
lu soutasné a bez vzéjemného ruSeni a o-
hroZeni. Plnéni se uskute&fiuje pomoci ob-
sluZného pristroje, popfipad# vhodného nu-
cend ovladaného zdvihaciho néradi, tako-
vym zplsobem, Ze se V mistd pFijmu naklé-
daji soufasn& a napfid ke sméru chodby
dve celé palety a do zésobni oblasti regé-
lu 2 se odkldadaji za sebou. Tim se dosdhne
dvoindsobné kapacity, popiipad& 50 % tspo-
ry na regélovém dopravnim zaFizeni. Regé-
lovéa obslu¥né zafizen! p¥ejimajl také objed-
névkovou maanipulaci s celymi paletami, tu-
di¥ celé palety dovnitf a celé palety ven.

Namisto naznadeného péisobu provedent
se StyFmi za sebou leZicimi odstavnymi mis-
ty v kazdé pfihradg, z nichZ dvé vnitfni od-
stavnd mista vZdy dvou pithradovych rovin
jsou spojena v jednu pfi¢nou chodbu, lze sa-
moziejmé predpoklddat také jinou konstruk-
ci a rozdéleni. Naznafené Styimistné Clené-
ni umoZiiuje zcela soumérné rozdé&leni pro-
storu a osviddilo se jako obzvl4$tg vyhod-
né.

Priib&¥né chodby 6, 7 (viz zejména obr.
1 a 2) jsou na konci regélu vzéjemné spoje-
ny svislou Sachtou 8 naznatenou tarkovanym
zardmovéanim, v niZ je uspofédan kabinovy
vytah 9, misto n&hoZ lze provést nflZkovy
zvedaci stéil nebo jiné zdvihadlo anebo u
mengich regéltt jednoduché schody. Timto
zplsobem lze zajistit hladky objednévkovy
provoz tak, Ze manipulace s paletami se u-
skutetitiuje v jedné prib&Zné chodb& 7 (viz
$ipky na obr, 3] po pFemisténi do této prt-
b&¥né chodby pomoci Sachty 8 v protisméru
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od konce regélu a¥ k vychodu na &elni stra-
né. Tim je vylou®eno ohroZeni epaénym pro-
tism&rnym pohybem.

Uskladfiovani zbo# dodaného pro zéassbo-
vani v pfihradovych vodorovnych rovindch
a, b, jakoZ i g aZ q, se provadi tak, Ze pii
trvale ustdleném p¥idélu zbo¥i do objednév-
kové p¥ihrady presnd urdené podle regélu,
roviny regilové prihrady a pirthradového
sloupu, mfiZe byt zboZi, urdené pro objednév-
kové pfihrady v urdité obsluzné chodbé,
skladovéno v libovolné zdsobni pFihrads hra-
ni¢ici po obou strandch s touté chodbou.
Tak bude asi zboZi, urené pro objednévko-
vou manipulaci, v prihradovych vodorov-
nych rovinach ¢ aZ f odstavného mista 2D,
na libovolném odstavném mistds A nebo B
regélu 1, jakoZ i odstavnd mista C, D regé-
lu 2 — samoziejm¥ s vyloudenim p¥ihrado-
vych vodorovnych rovin 2¢ aZ 2f — pro zaso-
bovéni, obdobn& zboZi urdené pro cbjednév-
kovou manipulaci v piihradovych vodorov-
nych rovindch ¢ aZ f cdstavnych mist 2A a
3D v pFisludnych regélovych pfihradéach ro-
vin &, b, jakoZ i g a¥ q.

Obsluha regald vietn& pfemistovani zboi
ze zasobnich prihrad do prihrad objednévko-
v§ch se provadi pomoct regélovych obsluZ-
nych zafizeni 5, kterd se sklddaji znamym
zpltsobem v podstatd z vodorovnd pohybli-
vého pojezdového Ustroji, v n8m# je uloZen
zdvihadlovy podstavec, v kterém je vedeno
teleskopické rameno nebo teleskopicky stil,
které jsou vodorovn& posuvné o délku odpo-
vidajici hlubce dvou regdlovych odstavnych
mist. Na obr. 1b je schematicky naznageno
‘obsazeni regélového obsluzného zafizeni §
dvéma paletami, které vzhledem k hloubce
pfihrady stoif za sebou.

Na obr. 4 a 6 je naznaden zdviZny rdm 10,
pfiCemZ ze zdvihadlového podstavce je vy-
suvné uspofddano teleskopické rameno 11,
které ma délkové rozpéti dvou regélov§ch
mist a na tuto délku se da vysouvat ze zdvi-
hadlevého podstavce. -

Zdvihadlovy podstavec regéalového obsluz-
ného zafizeni, skladajici se v podstaté ze
zdviZného ramu 10 a teleskopického ramena
11, je opatien obsluZnym Ustrojim pro pfe-
mistovani palety 12 na ndm sloZens. Toto
obsluZné Gstroji se sklad4 z vy3kové pohyb-
livého rdmu 13, ktery je uloZen na zdviZném
ramu 10 a obepind teleskopické rameno 11.
V rovnobé&Znych vedenich 14 bognich postra-
nic 13a tohoto pohyblivého rdmu 13 jsou ve-
deny podpé&rné bloky 15, které jsou spojeny
synchronnim pohonem. V naznadeném pii-
kladu je jako hnaciho Gstroji 16 podp&rnych
blokt 15 pouZito hydraulickych vélcl, které
Ize ovSem nahradit také jinym pohonem.
Rovn&Z rovnob&Zné vedens podpérnych blokt
15 1ze usporddat jinym zpfisobem.

Na obr. 4 a 5 jsou tytéZ &4sti oznaleny
shodnymi vztahov§mi znatkami. Na obr. 4
je naznatena paleta 12, popfipad# regadlové
obsluZné za¥izeni, v koncové poloze, pfiGemZ
paleta 12 leZi na teleskopickém ramenu 11
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a na obr. 5 v mezipoloze pochodu plemis-
tovani, v niZ paleta 12 leZi na obou strandch
na pedpérnych blocich 15.

Manipulace se zbo¥m mensim ne# velikost
palety pemoci skladového regdlu podle vy-
nalezu, jakoZ i Ginnost obslu¥ného streji v
regalovém obsluZném zarizeni probihé tak-
to:

Uklddédni zboZi do zdsobni &4sti regélu se
uskutetiiuje obvyklym zptisohem tak, Ze na
misté pro pfejimku zboZi se ob& mista regé-
lového obsluZného zafizeni obsadi vedle se-
be paletami, které se dopravi k libovolné p¥i-
sluSné prfthradé a vysunutim teleskopického
ramena 11 podle p¥thradové strany v jednom
nebo druhém sméru se odstavi v regélu.
PFiné obsluZné tdstroii se v tomto pFipadé
neuvede v ¢innost.

Vyhodnym zplisobem se provadi objednév-
kové sestavovani celych palet a p¥emistovani
zboZi udrZevaného na sklads do cbjednévko-
vé prihrady bez zmény regdlu, popiipads
chodbové strany, tudi¥ premist&ni palety
zhruba z jedné ze zasobnich pfihrad fady od-
stavnyeh mist 2A nebo 2B na jedno z abjed-
navkovych odstavnych mist 2A. V téchto
piipadech je pouze t¥eba vysunout telesko-
pické rameno 11 na poloviéni nebo tplné
vyloZeni za G&elem uloZeni zboZi a po zata-
Zenl teleskopického ramena 11 a pojezdu k
objednédvkové piFihrads vysunout teleskopic-
ké rameno 11 za tdelem odstaveni palety do
objedndvkové p¥ihrady. ObsluZné ustroji za-
budované v regélovém obsluZném zafizeni
se pri této manipulaci nepouZije.

Premistovani zbo#i ze zasobni pfihrady do
pfihrady objednavkové pfi Zmén& regélu,
popfipadé chodbové strany, tudiZ z jednoho
odstavného mista, nap¥iklad 2A nebo 2B na
jiné odstavné misto p¥ihradové vodorovné
roviny 3d vyZaduje premisténi palety na re-
gdlovém obslu¥ném zalizeni, nebot zpravidla
se nejdifve p¥ uskladiiovént nejd¥ive obsa-
zuji ob& odstavnd mista A, B anebo pokud
tomu vyjime¥n& tak neni, pfedevs§im vnitini
odstavné misto B pfihrady, odbé&r palety se
tedy provadi z odstavného mista teleskopic-
kého ramena 11 pfivrdceného k tomuto re-
galu. Odstaveni v sousednim regélu bez pre-
misténi palety na teleskopickém ramenu 11
by tudiZ vyZadaovalo vysunuti teleskopického
ramena 11 na maxim4ilni vyloZeni, pfi které
zpoloviny vyéniva do chodby 6, poptipads 7
regalu 3, a tim neumoZiuji oddé&lenou chod-
bu pro objednévkovou manipulaci, pokud se
této moZnosti vitbec nez¥ekneme.

Paleta se na regdlovém obsluZném zarizeni
(obr. 4 aZ 6A) premistuje tak, e po odebra-
n{ palety 12 a vysunut{ teleskopického rame-
na 11 z regélu (poloha I obr. 6A) se pohybli-
vy ram 13 nebo jiny podobny dilec dosedact
tasti regdlového obsluZného za¥izeni zvedne
tak, Ze paleta po obou stranédch dosedne na
podp&rné bloky 15 (poloha II obr. 6A}, po-
tom (obr. 5) podpérné bloky 15 spolu s pa-
letou 12 pFesunou do druhé polohy na pohyb-
livém rdmu 13, a tim také na zdviZném rdmu



213318

11

10" (poloha III obr. 6A). Pfi tomto postupu
7adna G4st neprekrotila plochu omezenou
ramem zvedaci ploginy, takZe jej lze provadét
soutasnd s vodorovnym pohybem regélové-
ho obsluZného-zakizeni 5 a se svislym pohy-
bem zdviFného ramu 10. Potom opét ndsledu-
je: spaust¥ni pohyblivého rdmu 13 s podpér-
nymi bloky 15 aZ k sloZenf palety 12 na te-
‘leskopickém ramenu 11 podle obr. 3, popfki-
‘padé podle polohy IV na obr. 6A.-Po dosa-
Zeni prihradové vodorovné roviny pro objed-
névkovou manipulaci, tudiZ jedné z pfihrad
fady 3d v piihradovych vodorovnych rovi-
néch e aZ f, nasleduje vysunuti teleskopicke-
ho ramena 11, popfipads stolu nebo vidlice,
¥ druhém sméru (poloha V na obr. 6A), pii-
gemZ pro sloZeni palety 12 v pfihrad¥ je tfe-
ba pouze vysunout teleskopické rameno 11
do stfedni polohy. Vysouvéni teleskopického
ramena 11 za tuto polohu, které by mohlo
ohroZovat osoby prodlévajici v chodbédch 8§,
popfipad# 7 pro objednavkovou manipulaci,
‘tim odpadne.

Mé-1i se v krajnim piripad& pFemistit do
oblasti pro objedndvkovou manipulaci zad-
ni paleta, pfed niZ je uloZena jind paleta, pak
regdlové obslu¥né zafizeni odebere ob& pa-
lety, pfedni neZddanou paletu odloZi v prézd-
né predni zdsobni piihradé regilu leziciho
na druhé strang chodby a paletu Zaddanou do-
pravi pfimo nebo po pfemist&ni popsanym
zpiisobem do pifhrady pro objedndvkovou
manipulaci.

Obdobn¥ se uskutefiuje premistovéni po-
moci zpfisobu zndzorn&ného schematicky na
obr. 6B, kde na zdviZném rdmu 10 jsou misto
pohyblivého rdmu 13 uspoféddany priméfené
kratsi posuvné sané 17 a na nich rovnob&z-
nd a vzajemnd synchronnd zdvihané a spous-
t8né podpérné bloky 18. V tomfo pfipadé se
‘po odebréni palety 12 z pifhrady {poloha I)
nejd¥ive zvednou podp&rné bloky 18, aZ se
‘paleta 12 na teleskopickém ramenu 11 uvol-
ni {poloha II), Potom se posuvné san& 17
spole¢ns s podpérnymi bloky 18 a paletou 12
‘posunou do druhé polohy (poloha IIIJ, na-
tez nésleduje spusténi podpérnych bloki 18
a¥ k dosednuti palety 12 na teleskopické ra-
meno 11 (poloha IV) a vysunuti teleskopic-
kého ramena 11 pouze do stfedni polohy za
tdelem zaloZeni palety 12 do pfihrady pro
objedndvkovou manipulaci (poloha V).

Uvedeny popis naznaduje dvojitou funkci
soustavy skladovych regédld podle vyndlezu
a zejména jeji obm&nitelnost. Dosud zndmeé
v§3kové sklady jsou svym strojovym vybave-
nim a uspofdddnim pifhrad pevn& omezeny
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‘rychlosti p¥eklddky a pracovnim cyklem p¥i-
strojt na Gasovou jednotku v poméru k dél-
ce chodeb a vysce, obzvl4§tg pfi ménicim se
t#idéni a druhu zboZi daného sortimentu.
Pravd Sast zboZl o velikosti men3i neZ pale-
ta, které je urfeno k odesléni, je z provozni-
ho hlediska vystavena v&t$im zméndm, tak-
7e obvyklé vyskové sklady pfi provoznich
‘zménéach svou skladovaci kapacitou pak ne-
dostatuji nebo naopak jsou predimenzova-
né. Skladovy regél podle vynélezu se tako-
v§m zm&ndm miZe pFizplisobit bez velkych
nédkladé. Podle zmény struktury je moZné
pii vybaveni zFidit nebo odstranit v&t3 nebo
mensi poet chodeb, pfitem# zruSené chod-
by opét poskytuji zésobni mista pro palety.
Tim lze takovou soustavu s regalovym cbsluz-
nym zafrizeni snadno p¥izplsobit budoucim
prom#&nlivym pomé&rim s v&tsim nebo men-
§im podilem objedndvkové manipulace se
zboZim mendim neZ paleta vzhledem k pre-
klddce celych paletovych-jednotek, vztaZeno
na jednu chodbu nebo také v thrnu, Tim se
Usp&3nd res! vyhody obvyklého zafizeni s pa-
letovymi regaly s objedndvkovou manipulaci
‘v rovind podlahy, které se vyznaluje v&tsi
plizplisobivosti, a raciondlni moZnosti dosa-
vadniho strnulého a mén& pFizplsobivého
v§Skového skladu.

Redeni podle vyndlezu umoZiiuje snadné
prizplisobeni nejen vnitfnim pomérdm, ale
také vn&j¥im dosavadnim nebo promé&nlivym
podminkdm, zejména stavebnim. Ménicim se
rozd&lenim prostordi v pfilehlé budové, pro
které by bylo ufelné pieloZit chodby pro
objednévkovou manipulaci z jedné roviny do
druhé, lze se snadno a bez velkjch ndkladi
pFizplsobit.

Je samozFejmé, Ze lze stoupajici nebo kle-
sajici podil zboZi, které mé byt p¥ekladano
jako celd jednotka z oblasti zdsobni do vy-
stupu, uklddat pomoci regélového obsluZné-
ho zafizeni na libovoln& vysokych mistech
na koncich chodeb pro pfedéni a dalsi do-
pravu a/nebo vyvézt pomoci zndmgych doprav-
nich zafizeni ven za tG&elem pohotového pii-
praveni.

Vsechny pochody regdlového obsluZneho
zaFizeni lze pln® automatizovat a Fidit po-
moci zndmych ovlddacich zafizeni. Oddéle-
nim t&chto funkci je moZné Cetné sklady ny-
ni hospodarn& vybudovat jako sklady vysko-
vé, pfitem# nejménd automatizovatelné Casti
se provadsii tam, kde dosud tomu brénila
objedndvkova manipulace, popiipadé kde by-
la pFili¥ drahé a nehospodarnéd, a proto stéla
v cestd také vhodné a dfelné modernizaci.
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PREDMET VYNALEZU

1. Skladovy regédl sloZeny z n&kolika nad
sebou a vedle sebe leZicich regédlt s n&koli-
ka za sebou leZicimi odstavnymi misty pro
zboZi balené zejména v paletdch, jakoZ i s
regédlovym obsluZnym zafizenim pro obsluhu
skladového regdlu z jedné nebo z obou &el-
nich ploch skladu, opatienym teleskopickym
ramenem a obsluZnym pi¥istrojem, vyznace-
ny tim, Ze regédly (1, 2, 3) maji za sebou &tyfi
odstavnd mista (A, B, C, D) a nejménd v jed-
né pithradové vodorovné roving (a a¥ q) re-
galu (1, 2, 3) vedle sebe leZici vnitfni odstav-
na mista (B, C) vSech p¥ihradovych sloupt
(I aZ V) jsou spojena v prébé&Znou chodbu
(6, 7), otevienou nejmén& na jedné &elni plo-
Se regdlu (1, 2, 3), kterd prochézi celym re-
galem (1, 2, 3), pFiemZ na ob& strany vy-
suvné teleskopické rameno (11) regélového
obsluZného zafizeni (5) je opatPeno odstav-
nou plochou pro obsluhu regéalu (1, 2, 3),
zdviZnym rédmem (10) a obsluZnym p¥istro-
jem pro premisténi jednotky zbo%¥l z jedné
strany vysuvného teleskopického ramena
(11) na druhou.

2. Skladovy regél podle bodu 1, vyznadeny
tim, Ze prdb&Zné chodby sousednich reg4lt
(2, 3) jsou spojeny vidy po dvou pomoci
mostu.

3. Skladovy regél podle bodu 1, vyznafeny
tim, Ze v regélu (1, 2, 3) vytvoFené dvé nad
sebou leZici priib&Zné chodby (6, 7) jsou na
koncich regédlu (1, 2, 3) vzd'emns spojeny
spojovact 8achtou (8) s uvnit¥ uspofadanymi
schody nebo vytahem (9) usporfddanym ve
spo;ovaci Sachté (8).

4. Skladovy regdl podie bodu 1, vyznale-
ny tim, Ze na zdviZném ramu (10) regéloveé-
ho obsluZného za¥izeni je uspofadan vzhiru
a dolé pohyblivy ram (13) obepinajici teles-
kopické rameno (11), v jeho¥ bo&nich po-
stranicich (13a} jsou uspofddana rovnob&z-
nd vedeni (14) pro podpérné bloky '(15) spo-
jené se synchronnim hnacim Gstrojim. (16).

5. Skladovy regél podle bodii 1 a 4, vyzna-
¢eny tim, Ze pohyblivy rdm (13) je uspofta-
dan pevn& a vfsuvné teleskopické rameno
(11) pohyblivé vzhiiru a dold.

6. Skladovy regél podle bodii 1 a 4, vyzna-
Ceny tim, Ze na zdviZném rdamu (10) jsou ve-
deny posuvné san& (17) s na nich usporfdadany-
mi, vzhiiru a dollt rovnob&Zn& a vzdjemnd
synchronné pohyblivfmi podpé&rnymi bloky
(18) pro paletu {12).

4 listy vfkresi

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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Obr. 3
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