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DESCRIZIONE

La presente invenzione riguarda un dispositivo
per il ribaltamento di un contenitore per rifiuti nel
cassone di un veicolo per la raccolta di rifiuti,
comprendente:

- una struttura di guida associata ad una parete
laterale del veicolo in modo oscillabile fra una con-
figurazione sostanzialmente parallela ed una configu-
razione inclinata rispetto a detta parete,

- un carrello scorrevole lungo la struttura di
guida fra una posizione abbassata ed una posizione
sollevata, a seguito dell’azionamento di primi mezzi
attuatori associati alla struttura di guida ed al
carrello, e

- mezzi di presa del contenitore comprendenti
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una coppia di bracci atti a ruotare in modo simulta-
neo relativamente al carrello intorno ad un asse tra-
sversale alla struttura di guida a sequito dell’azio-
namento di secondi mezzi attuatori suscettibili di
controllare la rotazione dei bracci fra una posizione
di afferramentc del contenitore ed una posizione di
sollevamento del contenitore, innalzata rispetto alla
posizione di afferramento.

E’ noto un dispositivo del tipo sopra indicato
nel quale la struttura di guida & direttamente arti-
colata in corrispondenza della sua estremita superio-
re ad una fiancata del veicolo per la raccolta di ri-
fiuti. In prossimita della parte inferiore di tale
fiancata & inoltre articolato un cilindro idraulico
destinato a controllare, con la sua estensione, 1'in-
clinazione della struttura di guida rispetto alla
fiancata del veicolo. Tuttavia, per congentire anche
l'afferramento di contenitori distanti dal veicolo,
occorre munire il dispositivo di bracci di presa mol-
to lunghi in modo tale che questi, con la loro lun-
ghezza, possano compensare 1’elevato angolo d’incli-
nazione della struttura di guida necessario in tali
condizioni. Naturalmente, tale lunghezza dei bracci
comporta un sensibile aumento del peso gravante sul

carrello che sopporta direttamente i bracci, per cui
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& necessario sovradimensionare gli attuatori che con-
trollano il movimento del carrello. Inoltre, a causa
della lunghezza dei bracci, in particolare gquando
questi hanno afferratc il contenitore, si originano
momenti elevati dovuti alla distanza fra il carico
sopportato a shalzo dal carrello e l’'asse di rotazio-
ne dei bracci, per contrastare i quali 1l‘/intero di-
spositivo deve essere realizzato con una struttura
relativamente complessa.

Lo scopo principale della presente invenzione &
quello di proporre un dispositivo del tipo sopra in-
dicato che permetta l’'afferramento di contenitori per
rifiuti posti anche ad distanza elevata dal veicolo,
ma che sia provvisto di bracci di lunghezza ridotta
in modo tale da non essere soggetto agli inconvenien-
ti menzionati sopra con riferimento alla tecnica an-
teriore.

Tale scopo viene raggiunto grazie al fatto che
fra la struttura di guida ed il veicolo & interposto
un organo oscillabile articolato al veicolo ed alla
struttura di guida, e dal fatto che la struttura di
guida & inoltre articolata inferiormente ad un’asta
di sopporto montata scorrevole rispetto al veicolo in
modo tale che essa pud estendersi lungo una direzione

sostanzialmente trasversale rispetto a detta parete
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del veicolo.

In tal modeo il dispositivo oggetto della presen-
te invenzione risulta particolarmente semplice e leg-
gerc rispetto ai dispositivi simili gia noti, a tutto
vantaggio della riduzione deil costi di prodﬁzione e
dell’affidabilita in esercizio. Grazie alla sua
struttura esso permette inoltre di ridurre sensibil-
mente i tempi relativi ad ogni ciclo di afferramento,
ribaltamento e riposizionamento del contenitori per
rifiuti. Inoltre, & possibile utilizzare bracci di
presa di lunghezza contenuta in modo da permettere
l’afferramento di contenitori per rifiuti disposti
molto vicini al veicolo, oltre che contenitori posti
ad una distanza relativamente grande da esso.

Il dispositivo sopra descritto con riferimento
alla tecnica anteriore & inoltre provvisto di un car-
rello scorrevole che sopporta una struttura ausi;ia-
ria ribaltabile rigpetto ad esso, alla quale sono di-
rettamente articolati i bracci 4i presa. In partico-
lare, quando il carrello raggiunge la posizione solle-
vata in prossimitd dell’estremitd superiore della
struttura di guida, la struttura ausiliaria del car-
rello deve essere ribaltata rispetto al carrello
stesso per consgentire il rovesciamento del contenuto

del contenitore nel cassone del veicolo, Naturalmente
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il carrello provvisto di tale struttura ausiliaria
ribaltabile & complessc in quanto richiede attuatori
per controllare il movimento della struttura ausilia-
ria, e quindi costosc da realizzare.

Un ulteriore scopo della presente invenzione &
gquello di proporre un dispositivo del tipo sopra in-
dicato in cui il carrello sia di costituzione estre-
mamente semplice.

Tale ulteriore scopo viene raggiunto grazie al
fatto che 1 secondi mezzi attuatori consentono di
controllare la posizione dei bracci fra una posizione
di riposo abbattuta rispetto alla posizione di affer-
ramento del contenitore ed una posizione di ribalta-
mento del contenitore angolarmente distanziata dalla
posizione di sollevamento del contenitore nella dire-
zione opposta rispetto alla posizione di afferramen-
to.

In tale modo, i soli secondi mezzi attuatori
consentonc di comandare i bracci in tutte le loro
posizioni operative senza richiedere quindi parti
mobili del carrello che possanc contribuire al mo-
vimento dei bracci.

Preferibilmente detti secondi mezzi attuatori
comprendono un attuatore di tipo elicoidale.

Ulteriori caratteristiche e vantaggi della pre-
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sente invenzione risulteranno pit chiaramente dalla
descrizione dettagliata che segue, fatta con riferi-
mento ail disegni allegati, forniti a puro titclo di
esempio non limitativo, in cui:

- la figura 1 & una vista in elevazione laterale
di un veilcolo per la raccolta di rifiuti comprendente
un dispositivo di ribaltamento secondo l’invenzione,

- la figura 2 & una vista in elevazione frontale
del dispositivo secondo l’invenzione,

- la figura 3 & una vista in elevazione laterale
lungo la freccia III della figura 2, che illustra a
tratto pieno ed a tratteggio, rispettivamente, due
configurazioni che il dispositivo secondo 1’invenzio-
ne pud assumere nell’impiego,

- la figura 4 & una vista in elevazione seziona-
ta ed in scala ampliata di un particolare indicato
con la freccia IV nella figura 2,

- la figura 5 illustra meta di una sezione tra-
sversale in corrispondenza della linea V-V della £i-
gura 4, essendo la meta non illustrata simmetrica ri-
spetto a quella illustrata,

- la figura 6 & vista simile alla figura 5 che
illustra meta di una sezione trasversale in corri-
spondenza della linea VI-VI della figura 4,

-

- la figura 7 & una sezione trasversale in cor-



rispondenza della limea VII-VII della figura 4,

- le figure 8 e 9 sono viste simili che illu-
strano in scala ampliata un particolare indicato con
la freccia VIIT nella figura 3, in due differenti
configurazioni operative, e

- le figure 10 e 11 sono viste in elevazione po-
steriore di un veicolo per la raccolta di rifiuti mu-
nito del dispositivo secondo 1’invenzione, durante le
fasi di manipolazione di un contenitore per rifiuti,
rispettivamente nelle condizioni in cui il conteni-
tore & ravvicinato o distanziato rispetto al veicolo.

Con riferimento iniziale alle figure 1 a 9, con
1 & indicate un veiceolo per la raccolta di rifiuti
avente un cassone 2 nel quale viene rovesciato il con-
tenuto di contenitori per rifiuti C manipolati per
mezzo di un dispositivo 3 associato ad una parete la-
terale 2a del veicolo 1.

Nonostante nella presente descrizione si faccia
riferimento ad una fiancata del veicolo 1 come parete
laterale alla quale & associato il dispositivo 3, es-
80 potrebbe ahche essere associato ad una parete la-
terale differente del veicolo 1, ad esempio ad una
parete laterale posteriore o eventualmente anteriore.

Il dispositivo 3 include una struttura di guida

5 comprendente una coppia di montanti 7 aventi estre-
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mitd superiori 7a ed estremita inferiori 7b, ciascuno
dei quali pud essere ad esempio realizzato per mezzo
di un profilato con sezione trasversale ad U. Lungo
i montanti 7 € montato scorrevole un carrello 9, pre-
feribilmente provvisto di due coppie d4di rulli (non
illustrati nelle figure), ciascuna delle quali im-
pegna uno dei montanti 7.

Al carrello 9 & fissata un’estremitd d4di una
coppia di catene 11 la cui opposta estremitd & an-
corata alla struttura di guida 5. Un cilindro idrau-
lico 13 connesso alla struttura 5 sopporta, in modo
per sé noto, una coppia di ruote di rinvio 13a sulle
quali si avvolgono le catene 11, in modo tale che
estendendo il cilindro 13 le catene 11 determinano lo
scorrimento del carrello 9 lungo la struttura 5 fra
una posizione abbassata ed una posizione sollevata
rispetto a tale struttura.

In una posizione intermedia dei montanti 7 fra
le estremitd 7a e 7b, ma in posizione piu prossima
all’estremita 7b, alla struttura S & articolata in 7c¢
un’‘asta di sopporto 15, mediante una coppia di orec-
chie 15a. L’asta 15, che convenientemente & realizza-
ta per mezzo di un profilato a sezione gquadra, & mon-
tata scorrevole in un profilato di guida fissato al

corpo del veicolo 1 ed avente sezione corrispondente
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all’asta 15, con l’interposizione di pattini di scor-
rimento (non visibili nelle figure), in modo tale che
l'asta ed il profilato di guida sono wvincolati fra
loro da un accoppiamento prismatico. Lo scorrimento
dell’asta 15 lungo il profilato di guida & comandato
per mezzo di un attuatore, ad esempio del tipo 1li-
neare a fluido (anch’esso non visibile nelle figure).

Ciascuna delle estremita 7a dei montanti 7 & poi
articolata ad un’'estremita 18a di un organo oscil-
labile 18 la cui estremita opposta 18b é& articolata
al veicolo 1, ad esempio ad elementi allungati 20 so-
lidali con la parete laterale 2a del veicolo 1. Tale
organo oscillabile 18 pud essere realizzato mediante
una plﬁralité di barre parallele alla struttura di
guida 5, rigidamente fissate ad una piastra 19 ad
esempio di lamiera ondulata.

I1 carrello 9 sopporta rigidamente il corpo 27
di un attuatore idraulico 23 destinato a comandare la
rotazione simultanea di una coppia di bracci di presa
25 intorno ad un asse dell’attuatore 23 disposto tra-
sversalmente alla direzione di spostamento del car-
rello 92, e quindi alla struttura di guida 5.

In particolare, l’attuatore 23 permette di ruo-
tare i bracci 25 fra una posizione abbattuta di ri-

poso del bracci, nella quale essi sono digposti in
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modo sostanzialmente parallelo alla struttura 5 (ve-

dere la figura 2 e la figura 3 nella parte a tratto
continuo)}, una posizione di afferramento del conteni-

tore, nella quale i bracci 25 sono disposti secondo

una configurazione sostanzialmente orizzontale, (ve-

dere figura 3 nella parte tratteggiata e le figure

8, 10 e 11), una posizione di sollevamento del con-

tenitore C leggermente innalzata rispetto alla posi-

zione di afferramento (vedere le figure 9, 10 e 11)

ed una posizione di ribaltamento del contenitore C
nel cassone 2 del veicolo 1, distanziata angolarmente
dalla posizione di socllevamento del contenitore C
nella direzione opposta rispetto alla posizione di
afferramento (vedere figure 8 e 9).

L’attuatore 23 consente quindi di impartire ai

bracci 25 una rotazione che, dalla posizicne estrema

abbattuta di riposo alla opposta posizione estrema di

ribaltamento del contenitore C, & complessivamente di

circa 270°.
In particolare, l’attuatore 23, che & vantaggio-

samente del tipo elicoidale a doppio effetto, com-

prende una camera anulare 29, definita all‘interno

del corpo cilindrico 27, nella quale & montato scor-
revole uno gtantuffo anulare 31. Lo stantuffo 31 pre-

senta preferibilmente sulla sua superficie radialmen-
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te esterna tre scanalature elicoidali 33 ciascuna
delle quali & impegnata da un rispettivo pattino di
riscontro elicoidale 35 collegato ad un relativo
perno fissato al corpo 27.

Una coppia di condotti 38 permettono di alimen-
tare fluido in pressione alle estremita opposte della
camera 29 al fine di comandare lo scorrimento dello
stantuffo 31 internamente alla camera 29.

Lo stantuffo 31 presenta poi sulla sua superfi-
cie radialmente interna una pluralitd di scanalature
assiali 43a, preferibilmente tre, ciascuna delle qua-
1i & impegnata da un rispettivo rilievo 43 di forma
corrispondente che si estende radialmente da una por-
zione centrale 28 interna all‘attuatore 23, disposta
pure all’interno dello stantuffo 31 e libera di ruo-
tare con esso rispetto al corpo 27.

All’interno dello stantuffo anulare 31 e coas-
sialmente ad esso sono disposti allineati una coppia
di corpi cilindrici 37 che definiscono ciascuno le
pareti esterne di camere cilindriche 39 di una coppia
di rispettivi attuatori idraulici lineari 41 a doppio
effetto, oltre a porzioni della parete interna della
camera 29, essendo tali corpi 37 fissati entrambi da
parti assialmente opposte alla porzione centrale 28,

Tali attuatori 41 sono percid disposti allineati fra
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loro ed entrambi coassiali all’asse dell’attuatore
23.

Clascun attuatore 41 comprende un rispettivo
stantuffo 47 scorrevole nella relativa camera 39 e
connesso rigidamente per mezzo di uno stelo interna-
mente cavo 49 con un rispettivo braccio 25 del di-
spositivo 3.

Alle opposte estremita di ciascuna camera 39
degli attuatori 41 & alimentato fluido in pressione
rispettivamente attraverso una coppia di condotti 44,
45, essendo il condotto 44 praticato nella porzione
centrale 28 e comunicando da una parte con un condot-
to esterno all’attuatore 23 tramite fori che attra-
versano lo stantuffo 31, e dall’altra parte con en-
trambe le camere 39.

All’interno degli steli cavi 49 & disposta con
liberta di scorrimento assiale una barra di guida S1
provvista di scanalature assiali. Tale barra 51 im-
pegna in particolare fori centrali di forma corri-
spondente di entrambi gli stantuffi 47 ed & fissata
nella sua parte centrale alla porzione centrale 28.
In tale modo le rotazioni degli stantuffi 47 intorno
all’asse dell’attuatore 23, e quindi dei bracei 25
relativamente allo stesso asse, sono fra loro solida-

1i. Comandando gli attuatori 41 & possibile variare
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telescopicamente la distanza relativa fra i bracci di
presa 25 in modo tale da adattare all‘occorrenza il
dispositivo 3 a manipolare contenitori ¢ di larghezza
differente.

I bracci 25, illustrati in maggior déttaqlio
nelle figure 8 e 9, comprendono ciascuno un’‘estremita
di presa 26 dalla guale si estende inferiormente una
porzione d’appoggio a tacco 28 atta ad attestarsi
contro una costola verticale di spallamento 28a del
contenitore C, nella posizione di sollevamento del
contenitore C da parte dei bracci 25.

La parte superiore dell’estremita 26 di ciascun
braccio 25 presenta una coppia 4i superfici inclinate
contrapposte 30 che convergono verso una sede 32 de-
stinata ad accogliere un’appendice cilindrica 32a
sporgente lateralmente al contenitore C dalla costola
28a.

A ciascuno dei bracci 25 é& poli articolata una
barra 34 in prossimitd della sede 32, la guale & as-
sociata ad un attuatore a fluido 36 atto a comandarne
lo spostamentoc angolare fra una posizione inattiva di
riposo (vedere figura 10) ed una posizione attiva

(vedere figura 11) nella quale la barra 34 blocca una
delle appendici 32a nella relativa sede 32. Durante

il movimento della barra 34 fra la posizione inattiva
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di riposo e la posizione attiva, essa interferisce
con una parte del coperchio basculante 40 del conte-
nitore C in mode da provocarne l/apertura.

Nel funzionamento del dispositivo, e con parti-
colare riferimento alle figure 10 e 11, il veicolo 1
si dispone in posizione affiancata ad un contenitore
per rifiuti C da ribaltare entro il suo cassone 2. Il
veicolo 1 sard convenientemente provvisto di disposi-
tivi sensori di tipo per sé noto atti a segnalare il
sSuc corretto posizionamento rispetto al contenitore
C, ad esempio del tipo a telecamera, a fotocellula o
ad onde sonore.

I1 veicolo 1 pud trovarsi in una posizione rav-
vicinata al contenitore C, come illustrato nella fi-
gura 10, oppure in una posizione da esso distanziata,
come evidenziato nella figura 11. L‘’asta di sopporto
15 sara pertanto comandata a scorrere trasversalmente
al veicolo 1 in modo da portare l’estremita inferiore
della struttura di guida 5 in posizione prossima al

contenitore C da manipolare.

Grazie al dispositivo oggetto della presente in-
venzione possono essere efficacemente manipolati con-
tenitori per rifiuti C posti ad una distanza variabi-
le fra circa 0,3 e 2,7 metri dal veicolo 1.

Il carrello 9 & comandato a spostarsi da una po-
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sizione di riposo, generalmente in posizione interme-
dia rispetto alla struttura 5, nella quale anche i
bracci 25 sonoc in una posizione di riposo adiacente
alla parete 2a ed adatta alle fasi di trasferimento
del veicolo 1 (vedere la posizione dei bracci 25 il-
lustrata a tratto pieno nella figura 3), fino ad una
posizione prossima all’estremita inferiore 7b dei
montanti 7. I bracci 25 assumono quindi una posizione
sostanzialmente orizzontale (illustrata a tratteggio
nella figura 3 e con il riferimento 25a nelle figure
10 e 11) a seguito di una prima rotazione intorno
all’asse dell’attuatore 23, fino a quando le appendi-
ci cilindriche 32a del contenitore C impegnano le su-
perfici inclinate 30 delle estremita 26 dei bracci
25. Una leggera ulteriore rotazione dei bracci 25
provoca 1o scorrimento delle appendici 32a lungo le
superfici 30 fino a determinarne 1'accoglimento entro
le rispettive sedi 32. In tale posizione i braceci 25
afferrano il contenitore C ed iniziano‘a sollevarlo,
Successivamente, 1l carrellc 9 & comandato a
scorrere fra larsua posizione abbassata e la sua posi-
zione sollevata rispetto alla struttura di guida 5 a
seguito dell’attivazione del cilindro 13 e, simulta-
neamente, i bracci 25 sono ulteriormente ruotati in

modo da raggiungere la posizione sollevata indicata
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nelle figure 10 e 11 con il riferimento 25b.

Nel passaggio dalla posizione di afferramento
del contenitore C alla posizione sollevata dei bracci
25, gli attuatori 36 sono comandatl in modo da deter-
minare la rotazione delle barre 34 cosi da bloccare
nelle sedi 32 le appendici 32a ed aprire contempora-
neamente il coperchioc 40 del contenitore C.

Quando il carrello 9 raggiunge la posizione sol-
levata in corrispondenza delle estremita superiori 7a
deil montanti 7, l‘attuatore 23 comanda un‘ulteriore
rotazione dei bracci 25 fino a raggiungere la posi-
zione indicata dal riferimento 25c¢ che corrisponde
alla posizione di ribaltamento del contenitore C nel
cassone 2 del velcolo 1. Il contenitore C & guindi
svuotato, dopodiché esso & riportato a terra nella
sua posizione iniziale per mezzo di una seguenza di
movimenti inversa rispetto a quella eseguita per sol-

levarlo e ribaltarlo.
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RIVENDICAZIONI

1. Dispositivo per il ribaltamento di un contenito-
re per rifiuti nel cassone (2) di un veicolo per la
raccolta di rifiuti (1), comprendente:

- una struttura di guida (5) associata ad una
parete laterale (2a) del veicolo (1) in modo §sci11a-
bile fra una configurazione sostanzialmente parallela
ed una configurazicone inclinata rispetto a detta pa-
rete (2a),

- un carrelloc (9) scorrevole lungo la struttura
di guida (5) fra una posizione abbassata ed una posi-
zione sollevata, a seguito dell’azionamento di primi
mezzi attuatori (13) associati alla struttura di gui-
da (5) ed al carrello (9), e

- mezzi di presa (25) del contenitore (C) com-
prendenti una coppia di bracci (25) atti a ruotare in
modo simultaneo relativamente al carrello (9) intorno
ad un asse trasversale alla struttura di guida (5) a
seguito dell’azionamento di secondi mezzi attuatori
(23) suscettibili di controllare la rotazione dei
bracci (25) fraruna posizione di afferramento del con-
tenitore (C) ed una posizione di sollevamento del
contenitore (C), innalzata rispetto alla posizione di
afferramento,

caratterizzato dal fatto che fra la struttura di
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guida (5) ed il veicolo (1) & interposto un organo
oscillabile (18) articolato al veicolo (1) ed alla
struttura di guida (5), e dal fatto che la struttura
di guida (5) & inoltre articolata inferiormente ad
un‘asta di sopportc (15} montata scorrevole fispetto
al veicolo (1) in modo tale che essa pud estendersi
lungo una direzione sostanzialmente trasversale ri-
spetto a detta parete (2a) del veicolo (1).

2. Dispositivo secondo la rivendicazione 1, carat-
terizzato dal fatto che detti secondi mezzi attuatori
(23) consentono di controllare la posizione del brac-
ci (25) fra una posizione di riposo abbattuta rispet-
to alla posizione di afferramento del contenitore (C)
ed una posizione di ribaltamento del contenitore (C}
angolarmente distanziata dalla posizione di solleva-
mento del contenitore nella direzione opposta rispet-
to alla posizione di afferramento. )

3. Dispositivo secondo la rivendicazione 2, carat-
terizzato dal fatto che detti secondi mezzi attuatori
(23) comprendono un attuatore di tipo elicoidale.

4. Dispositivo secondo la rivendicazione 3, carat-
terizzato dal fatto che l’attuatore elicoidale (23)
include uno stantuffo anulare (31) scorrevole in una
camera di forma corrispondente (29), la superficie

radialmente esterna dello stantuffo anulare (31) pre-
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sentando almeno una scanalatura elicoidale (33) impe-
gnata da un rispettivo pattino di riscontro (35) so-
lidale con il corpo (27) dell’attuatore elicoidale
(23), la superficie radialmente interna dello stan-
tuffo anulare (31) presentando almeno una scanalatura
assiale (43a) impegnata da un rilievo (43) solidale
con i bracci (25) e libero di ruotare con lo stantuf-
fo anulare (31) rispetto al corpo (27) dell’attuatore
elicoidale (23).

5. Dispositivo secondo la rivendicazione 4, carat-
terizzato dal fatto che detto attuatore elicoidale
(23) & associato ad almeno un attuatore lineare (41)
destinato a variare la distanza reciproca fra detti
bracci (25).

6. Dispositivo secondo la rivendicazione 5, carat-
terizzato dal fatto che detto attuatore elicoidale
(23) include una coppia di camere cilindriche (39)
separate ed allineate assialmente, disposte all’in-
terno dello stantuffo anulare (31), in ognuna di tali
camere ¢ilindriche (3%9) essendo scorrevole un rispet-
tivo stantuffo, (47) connesso ad un relativo braccio
{25).

7. Dispositivo secondo la rivendicazione 6, carat-
terizzato dal fatto che ognuno degli stantuffi scor-

revolil (47) nelle camere cilindriche (39) impegna una
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barra scanalata di guida (51), per cui tali stantuffi
(47) sono solidali fra loro in rotazione.

8. Dispositivo secondo una qualsiasi delle rivendi-
cazioni 1 a 7, caratterizzato dal fatto che detti
bracci (25) sono muniti di un’estremitd di présa (26)
presentante un tacco d’appoggio (28) destinato ad
attestarsi contro uno spallamento (28a) del conteni-
tore (C), e mezzi di invito che includonoc una coppia
di superfici inclinate contrapposte (30) ed entrambe
convergenti verso una sede (32) d’accoglimento di una
rispettiva appendice cilindrica (32a) sporgente da
una fiancata del contenitore (C).

9. Dispositivo secondo la rivendicazione 8, carat-
terizzato dal fatto che ogni braccio (25) presenta
una barra {34) ad esso articolata, mobile fra una po-
sizione inattiva di riposo ed una posizione attiva
nella guale essa blocca in detta sede (32) la rispet-
tiva appendice {(32a) del contenitore (C}, tale barra
(34) essendo inoltre atta a provocare l’apertura di
un coperchioc basculante (40) del contenitore (C) nel
passaggio fra detta posizione inattiva e detta posi-
zione attiva.

10. Dispositivo secondo una qualsiasi delle rivendi-
cazioni 1 a 7, caratterizzato dal fatto che detti pri-

mi mezzi attuatori includono un cilindro idraulico
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(13) associato a mezzi girevoli di rinvio (12a) sui
quali si avvolgono mezzi di trasmissione flessibili
aventi opposte estremitd ancorate rispettivamente al

carrello (9) ed alla struttura di guida (5).

PER INCARICO

Ing. Psolo RAMBELLI
N. lscrlz. ALBO 435
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