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Ohjausjarjestelmd ja menetelmda poikittaiskallistuksen ohjaamiseksi kiskoajoneuvossa
Styrningssystem och férfarande f0r styrning av tvarlutning av ett ralsfordon
{57) Tiivistelmd - Sammandrag

Kun kiskoajoneuvossa mitataan poikit- D& tvaraccelerationsférhadllanden vid
taiskiihtyvyyssuhteet ja kuormalattian ett ralsfordon mé&ts och lutningen av
kallistus mittauksia vastaavasti opti- ett belastningsgolv i analogi med
moidaan, ilmenee ongelmia mittauksen ja uppmdtningar optimeras, uppstar pro-
saadon valisista aikaviipeista johtuen blem fororsakade av tidsforskjutning-
seka mittaukseen sisaltyvista hairioista ar mellan uppmédtningen och reglering-
johtuen. Tama estetaan siten, etta poi- en samt av i uppmdtningen ingdende
kittaiskallistuksen suhteen relevantit storningar. Detta foéorhindras darige-
kiskotiedot tallennetaan kiskomallital- nom, att relevanta ralsdata relativt
lennuslaitteeseen (27), yhdessa havaitun tvarlutningen lagras i en rdlsmodell-
tosiarvopaikan (1) kanssa, kyseisella inspelningsanordning (27), tillsam-
hetkella tai tulevaisuudessa relevantit mans med ett konstaterat realvirdes-
kiskotiedot haetaan ja ajoneuvon tunnis- lage (1), de relevanta ralsdata vid
tetun hetkellisen nopeuden (9) funktiona ifragavarande tidpunkt eller i fram-
lasketaan tasmallisesti sen hetkinen tiden s6ks och som funktion av fordo-
tarvittava kuormalattian kallistus (ag) nets identifierade momentana hastig-
ja suoritetaan saato (11). het (9) raknas exakt den f&6r odgon-

blicket erforderliga lutning (a,) av
belastningsgolvet och regleringen
(11) utfodrs.
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