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@ Dispositif destiné a assurer la liaison articulée de deux séries complémentaires d’agrafes de jonction.

@ Dispositif destiné 3 assurer la liaison articulée des char-
nons de deux séries complémentaires d’agrafes de jonction
fixées respectivement sur l'un et l'autre bords des parties a
raccorder d'un tapis transporteur.

Ce dispositif est constitué par une série d'éléments indépen-
dants 1 en forme générale de trongons de tige de section
circulaire, disposés les uns a3 la suite des autres, et dont
chacun présente une longueur limitée correspondant au maxi-
mum a celle des charnons de deux agrafes de jonction situées
en regard. Ces éléments 1 comportent des parties décalées 6a
et 6b correspondant chacune & la largeur d’un charnon, de
facon que ces éléments soient ainsi immobilisés dans le sens
longitudinal aprés leur mise en place. De plus, ces divers
éléments sont initialement réunis les uns avec les autres par
un moyen de liaison flexible, mais provisoire, susceptible de se
rompre lors de lincurvement ultérieur du tapis transporteur
correspondant.
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La présente invention concerne les dispositifs
utilisés pour assurer la jonction derdetx'paffiés successives
d'un tapis transporteur. o ' i )

Une telle jonction est habituellement réalisée
en rapportant, sur 1l'extrémité des deux parties a raccorder,
deux séries complémentaires d'agrafes métalliques de jonction
et en réunissant ensuite celles-ci au moyen d'un axe enfilé
a4 travers l'ensemble des charnons imbriqués de ces agrafes.
En général cet axe est constitué par un cable formé de fils
métalliques torsadés de fagon que celui-ci soit fléxible
dans le sens transversal. En effet ceci est “indispensable
pour gque le tapis transporteﬁr cbrrespdndaht puisse, en
cours de service, s'incurver dans le sensjfransversal afin
de prendre une forme d'auge sur les rouleaux qui lui sérvent & suparts.

Au cours des derniéres années un certain nombre
de solutions ont été imaginées pour renforcer la résistance
mécanique des agrafes de jonction du type en _cause et de
leurs charnons d'articulation. Toutefois il n'a pas' été
possible Jjusqu'ici de réaliser un renforcement similaire
des axes de liaison de ces agrafes et ce, du fait méme que
ceux-ci doivent posséder une fléxibilité convenable dans
le sens transversal. En conséquence ces axes constituent
le point faible des dispositifs de jonction dﬁftype en cause.

Pour remédier & certains des défauts des axes
de liaison de ces dispositifs, un ce;tain:hombre-dé solutions
ont déja été proposées. Ainsi le brevet allemand N° 805.144
concerne un axe de ce genre sur iequel sont soudées des
douilles métalliques disposées a des intervélles déterminés.
Ces douilles permettent de trongonner un tel axe en un point
intermédiaire sans que les fils métalliques se séparent'
les uns des autres. Mais cette solution n'assure aucun ren-
forcement réel de la résistance médénique de 1l'axe correspon-
dant. ) -

Le brevet allemand N° 626.645 décrit un axe

du type en cause sur lequel sont'enfiléesrupe'sérié de douil-
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les métalliques disposées les unes A la suite des autres.
La présence de ces douilles protage 1l'axe d'un contact direct
avec les charnons des éléments de Jonctlon et ce, tout en
conservant une certaine fléxibilité de cet axe pour permettre
1'incurvement du tapis transporteur. Toutefois cette solutlon
n'assure pas- réellement un renforcement de la ré51stance
mécanlque de 1'axe correspondant.

Le brevet U.S. N° 2.962.782 et le brevet fran-
gais N° 270.857 décrivent des axes du type en cause qui
comportent une gaine externe de_protection'en matieéere fléxif
ble. La encore, il s'agit d'une solution destinée a assurer
la protection de l'axe correspondant, mais non pas le renfor-
cement de sa- ré51stance mécanique.

' Il en est de méme dans le cas des axes décrlts
dans le brevet allemand N° 2.240.013 et 2.507.774. En effet,
il s'agit 1a encore d'axes du type en cause sur lesquels
sont enfilées des douilles métalllques de protection, de
méme que dans le brevet allemand N° 626.645. ' ,' '

C'est pduréuoi la présente invention a pour
but de réaliser un dispbsitif de liaison articulé destiné
& remplacer les axes du type rappelé précédemment, et qui est
congu de fagon a possédér une résistance mécaniqué-considéra—
blement accrue par rapport a de tels axes tout en comportant
la flex1b111té voulue. - B '

, 7 A cet effet le ~dispositif selon 1'invention
est caractérisé en ce que : ' -

- il est constitué par une série d'éléments

indépendants en forme général de trongons de tige de section

circulaire, disposés Jles -uns a la suite des autres, et dont
chacun présente une longue'u*' limitée corréspondant au méximum
a8 celle des charnons de deux agrafes de fonction situées
en regard, ' i )

- ces éléments compottentides parties décalées
correspondant ‘chacune a la largeur d'un- charnon; de fagon .
que ces éléments soient ainsi immobilisés dans le sens léngi-
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tudinal aprés leur mise en place,

- et ces divers éléments sont initialement réunis

les uns avec les autres par un moyen de liaison fléxible,

mais provisoire, susceptible de se rompre lors de 1l'incurve-

ment ultérieur du tapis transporteur correspondant.

Ainsi ce moyen de liaison est amené a disparaitre

trés rapidement dés la mise en service de ce tapis transpor-

teur. Dans ces conditions les éléments constitutifs du présent

dispositif sont complétement indépendants les uns des autres,

ce qui permet la liberté voulue d'incurvement du tapis trans-

porteur, du fait de la disposition des rouleaux servant de

supports & celui-ci. Cependant comme chacun de ces éléments

est de longueur limitée,

ceux-ci peuvent é&tre réalisés sous

forme d'éléments rigides ayant une résistance mécanique consi-

dérablement accrue par rapport aux axes fléxibles utilisés

jusqu'ici.

Le moyen provisoire de 1liaison des différents

éléments du présent dispositif peut &tre constitué par un

jonc longitudinal engagé

dans des rainures prévues a cet

effet, sur la périphérie de ces éléments. Cependant, ce moyen

de liaison provisoire peut également consister en un £fil

de trés faible section et de faible résistance sur lequel

les éléments du présent'

dispositif sont enfilés. Ce moyen

de liaison peut également &tre constitué par une gaine &

l'intérieur de laquelle ces éléments sont logés.

Cependant d'autres particularités et avantages

du dispositif selon l'invention apparaitront au cours de

la description suivante.

Celle~ci est donnée en référence

au dessin annexé & simple titre indicatif, et sur lequel:

La figure 1 est une vue partielle en perspective

d'une premiére forme de réalisation du dispositif de liaison

selon l'invention.

Les figures 2 et 3 sont des vues en coupe selon
deux plans décalés II-II et ITII-III de la figure 1.

La figure 4

est une vue partielle en plan de
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dessus d'une Jjonction de tapis transporteur, réalisée au
moyen d'un tel dispositif de liaison.

La figure 5 en est une vue en coupe selon la
ligne V-V de la figure 4. .

La figure 6 est une vue partielle en coupe selon
la ligne ViI-VI de la figure 5.

Les figures 7 et 8smt des vues similaires correspondant
& des variantesde réalisation.

Les figures 9,10 et 11 sont des vues partielles
en perspective de trois autres formes de réalisation du dispo-
sitif selon 1l'invention.

La figure 12 est une vue schématique en coupe
%ransversale d'un tapis transporteur comportant une jonction
réalisée au moyen du présent dispositif de liaison, ce tapis
étant représenté en position d'utilisation.

La figure 13 est une vue similaire correspondant
4 une autre forme de réalisation du dispositif de liaison
selon 1l'invention.

Dans l'exemple représenté aux figures 1 & 6,
le dispositif de liaison selon 1l'invention est constitué
par une série d'éléments indépendants 1 en forme générale
de trongons de tige de section circulaire, qui sont disposés
les uns & la suite des autres. Ces é&léments sont réalisés
en un matériau de forte résistance mécanique, par exemple
en &acier ou tout autre métal approprié. Leur fabrication
est effectuée par découpage et estampage d'un profilé de
section correspondante. En conséquence, il s'agit d'éléments
massifs et rigides. '

Ces éléments sont destinés & remplacer 1l1l'axe
de liaison gqui est habituellement utilisé pour réunir deux
séries complémentaires d'agrafes de jonction 2a et 2b rappor-
tées au préalable sur les bords des deux parties & raccorder
3a et 3b d'un tapis transporteur. En conséguence, l'ensemble
formé par ces éléments est destiné & étre enfilé dans le

conduit transversal formé par les différents charnons 4a
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et 4b de ces agrafes lorque ceux-ci sont imbrigués comme
représenté a la figure 4. De la fagon habituelle, les agrafes
de jonction 2a et 2b peuvent &tre fixées, sur les deux parties
3a et 3b du tapis transporteur, par des crampons 5a et 5b
en fils métalliques, ou par tousrautres organés,appropriés,
par exemple des rivets. Cependant les agrafes de chague rangée
sont indépendantes les unes des autres ou bien reliées initia-
lement les unes aux autres par un élément fléxible susceptible
de se rompre en cours d'utilisation du tapis tranSporteur
correspondant . ' ' '

La longueur L de chacun des éléments 1 du présent
dispositif est treés limitée. Ainsi comme représenté a la
figure 6, cette longueur L est au xnaximﬁm'régale au total
de l'espace occupé, dans le sens transversal, par les deux
charnons 4a de l'agrafe de ijonction 2a et les charnons 4b
de 1l'agrafe 2b, qui se trouve  située en regard de celle-
ci, Cetterlongueur L correspond donc au total de la largeur
de ces quatre charnons et de 1'importance des jeux prévus
entre ceux-ci.

En effet, chacun de ces éléméntérl est destiné
4 assurer uniquement la liaison articulée de deux agrafes
2a et 2b situées. en regard l'une de l'autré. Ceci a pour
but de laisser 1les agrafes de chaque rangée indépendantes
les unes des autres.

Chacun des éléments 1 du  présent dispositif
comporte des parties décalées dont la ;largeuf' correspond
a celle des différents charnons respectifs 4a et 4b. Ainsi
dans 1l'exemple illustré dans les figures 1. & 6, chaque élément
1 comprend quatre parties distinctes, dééalées les unes par
rapport aux autres, a. savoir: deux parties 6a décalées par
rapport a deux autres parties 6b. Les parties 6a sont desti-
nées a se trouver placées a l'intérieur des'charnons 4a d'une
agrafe de jonction '2a, cependant que les p&rties 6b sont
disposéesa l'intérieur des charnons 4b de 1'agrafe 2b située

en regard. Lorsque le tapis transporteur est mis sous tension,
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en état de service, les agrafes 2a et 2b des déux rangées
prenneht les positions respeqtives représentées a la figure
6, de sorte que les éléments de jonction 1 se trouvent empé-
chés de pouvoir se déplacer dans le sens transversal. '
Les différents éléments 1 constituant le pré-
sent dispositif sont initialement reliés par un moyen de
liaison provisoire. Dans * l'exemple représenté aux  figures

1 a 6, il s'agit de deux joncs 7 en matériau fléxible qui

sont engagés dans des rainures 1ong1tud1nales 8 prévues sur
la périphérie des éléments 1. !

Ainsi les différents éléments 1 forment un
ensemble d'un seul tenant qui peut é&tre aisément engagé a
l'intériéur du conduit tranversal constitué par la réunion
des charnons 4a et 4b des deﬁx rangées d'agrafes de jonction.
Ceci permet d'obtenir trés facilement une mise en place cor-
recte de chaque élément 1, de,fagon:que'ses parties décalées
6a et 6b soient bien placées en regard des charnons respecti-
vement 4a et 4b des deux agrafes - correspondantes situées
en regard. Eventuellement le dispositif ainsi constitué peﬁt
comporter un élément terﬁinal i'pourvu d'une téte saillante
lh dont la venue en butée, contre le charnon de l'agrafe corres-
pondante, détermine le positionnement correct de lfenSemble
des différents autres éléments 1, & 1l'intérieur des charnons -
4a et 4b. S o

Cependant, dés que le tapis transporteur corres-
pondant est en service, :|.l est amené a prendre une forme
incurvée, telle que celle représentée & la figure 11 et ce,
du fait de la disposition des rouleaux 9 servant de suppor&
4 celui-ci. Or, cet incurvement a pour effet de provoquer
la rupture des joncs 7 servant jusque 1la de moyen'de liaison
provisoire entre les différents éléments 1. Dans ces condi-
tions ceux-ci sont désormais complétement indépendants les
uns des autres. Etant donné que les agrafes' 2a et 2b des
deux rangées étaient déja indépendantes les unes des autres,

1'attache de raccordement, constituée par la combinaison. de
ces agrafes et du présent dispositif de llalson ne constitue

aucune gene pour l'incurvement du tapis transporteur, dans le

sens transversal On obtlent donc le méme avantage qu' avec un
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7
axe de liaison consistant en un cédble flexible constitué
par des fils métalliques torsadés.

Par contre, la résistance mécanique du présent
dispositif de liaison est considérablement accrue par rapport
a@ celle d'un tel céble. Ceci est dli au fait gque chacun des
éléments constitutifs 1 de ce dispositif est un élément
massif pouvant é&tre fabriqué en un matériau de forte résis-
tance mécanique. I1 convient de noter que les flancs 20
des épaulements, formés par le décalage des parties 6a et
6b, sont inclinés (voir figure 6), de fagcon & assurer un

recentrage de chacun des éléments 1 du présent dispositif

‘de liaison par rapport aux charnons de chacune des agrafes,

quand la jonction réalisée est soumise & un effort de trac-
tion lors de la mise en service du tapis transporteur corres-
pondant.

, Les figures 7 et 8 représentent deux autres
formes de réalisation du dispositif selon 1l'invention. Dans
le cas de la figure 7, 1l'élément de 1iaison 11 représenté
est destiné & assurer la liaison de deux séries d'agrafes
de Jjonction 12a et 12b dont l'une (12a) comporte un seul
charnon 14a situé en son milieu et destiné & é&tre placé
entre deux charnons espacés 14b prévus sur 1l'agrafe 12b
disposée en regard.

Dans le cas illustré a la figure 8, les élé-
ments de liaison 21 du dispositif selon l;invention sont
destinés a assurer chacun la liaison de trois charnons 24a
ou 24b appartenant a deux agrafes 22a ou 22b, disposées
en regard, et qui comportent chacune deux charnons. Dans
un tel cas les agrafes - de l'une et 1l'autre rangées sont
décalées.

Mais, bien entendu, les éléments constitutifs
du présent dispositif de liaison pourraient &tre adaptés
au cas de tous autres types d'agrafes de jonction, notamment
en fonction du nombre et de la répartition des charnons
d'articulation de ces agrafes, sous réserve bien entendu,
de laisser 1'indépendance voulue entre les différentes agrafes
d'une méme rangée pour permettre 1'incurvement ultérieur

du tapis transporteur correspondant, dans le sens transversal.
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La figure 9 illustre une autre forme de réalisation dans
laguelle le moyen provisoire de liaison des éléments‘lb du
dispositif correspondant est constitué par un fil flexible
10 sur lequel ces éléments sont enfilés. Ce fil posséde une
trés faible résistance mécanique de facon & se rompre rapide-
ment lorsque le tapis transporteur correspondant est en servi-
ce, afin qde les différents éléments 1b soient désormais
indépendants les uns des autres, de méme que dans la premiére
forme de réalisation décrite.

A ce sujet, il convient de noter que la présen-
ce d'un canal dans chacun des éléments 1b, pour servir de
passage au fil 10, n'est pas de nature a amoindrir de facgon
significative 1la résistance mécanique de ces éléments. En
effet, le canal ainsi prévu présente une trés faible section.
I1 n'y a donc aucun rapport réel avec les axes de liaison
constitués par un cdble en fils métalliques torsadés sur
lequel sont enfilées des douilles métalliques. Du reste,
dans le cas présent le fil 10 constitue un simple moyen de
liaison provisoire destiné a disparaitre dés la mise en servi-
ce du tapis transporteur correspondant.

La figure 10 représente une autre forme de
réalisation dans 'laquelle le moyen de 1liaison provisoire
entre les différents éléments lc du dispositif correspondant
est constitué par une'gaine 15 en matiére flexible, a l1l'inté-
rieur de laquelle ces éléments sont logés les uns a la suite
des autres. Cette gaine est réalisée avec une treés faible
épaisseur et en un matériau tel gqu'elle est amenée & se rompre
dés la mise en service du tapis transporteur correspondant,
afin que les é&léments 1lc du présent dispositif de liaison
aient une indépendance compléte les uns par rapport aux autres
de méme que dans les formes de réalisation précédémment décri-
tes. o -

La figure 11 représente une autre forme de

réalisation dans laquelle la liaison provisoire des différents

éléments 1d de ce dispositif est assurée par des tétons 16
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prévus & l'une- des extrémités de chacun d'eux -et -pourvus
d'un renflement 17 constituant. une rotule-  destinée & &tre

engagée dans une cavité ménagée - dans 1'extrémité opposée

de chagque élément. Ces tétons sont réalisés de maniére a

pouvoir se rompre dés la mise en service du tapis transporteur
correspondant, soit sous l'effet de l'incurVémént transversal
de celui-ci, soit sous 1l'effet des tractions subies loxrs
de laz mise en tension de ce tapls. On obtient donc de la
sorte le méme résultat que dans “les formes de rea1lsat10n
décrites précédemment. )

La figure 13 reprééente une forme particuliére
de réalisation du dispositif de liaison selon l'lnventlon.
Dans celle-ci le dispositif correspondant n'est pas constltue,
sur toute sa longueur, par une série arel ements ,1dent1ques
1, la, 1b, lc ou 1d de faible 1ongueu:. En effet, ce disposi-
tif ne comporte gue deux séries de teis éléments le et 1f
gui sont localisées dans les zones A et B ou le tépis transpor-
teur correspondant sera amené & former un coude:lors de son
incurvement sur les rouleaux de suppor* 79. xEntre ces  deux
séries 4’ eléments le et 1f, 1le pLésent dlSDOSltlf comporte
un axe rigide 18 constitué par une tige de section cl;culalre'
de forte résistance mécanique. Ce dlSpOSlt;frcomprend égale—
ment deux autres axes similaires 19, situés de,part et dl'autre
des deux séries d'éléments le et 1f. '

Cette structure partlcullére permet ”ihéurve-
ment vouiu du tepis transporteur dans les ‘zones ou celui-
ci est amené & former un coude lqrsqu’ll est en service.
Dans les autres parties, il importe péu qué ia liaison'des
agrafes de jonction soit assurée par des :axes 'rigiaes. 18
et 19 puisgue celles-ci ne sont pas amenées a formeL un coude
ou & s'incurver lorsque le tapis transporteu* est en service.
Cependant la répartition des 2zones flexibles et rigides d'un
tel dispositif de liaison pourrait étre modlfi‘e suivant
les cas et applications.

Du reste, il va de soi que le dispositif de
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liaison selon l'invention n'est pas limité aux seuls exemples
de réalisation qui ont été décrits précédemment. Par aiileufs,
il faut noter que 1la préSenfe inventioh a pour objet non
seulement un dispositif:de liaisbn,tel que décrit précédemment,
mais également les attaches de raccordement ponr tapis trans-
porteur qui sont constituées par la combinaison de deux ran-
gées d'agrafes de jonétiop et d'un',dispositif "de liaison

tel que décrit ci-dessus.
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REVENDICATIONS
1 -~ Dispositif destiné a assurer la liaison

articulée des charnons de deux séries complémentaires d'agra-
fes de Jjonction - fixées respectivement sur 1'un et 1l'autre
bords des parties & raccorder d'un tapis transporteur, carac-
térisé en ce que :

- ce dispositif est constitué par une série
d'éiéments indépendants (1, la, 1b, lc, 1d) en forme générale
de trongons de tige de section circulaire, disposés les uns
a la suite des autres, et dont chacun présente une longueur
limitée correspondant au maximum & celle des- charnons (4a
et 4b ou 1l4a et 14b) de deux agrafes de jonction (2a et 2b
ou 1l2a et 12b) situées en regard,

- ces éléments comportent des par:ties décalées
(6a et 6b) correspondant chacune & la largeur d'un charnon
(2a, 2b, 12a, 12b), de fagon que ces éléments soient ainsi
immobilisés dans 1le sens longitudinal aprés leur mise en
place, )

- et ces divers éléments sont initialement
réunis les uns avec les autres par un moyen de lizison flexi-
ble, mals provisoire, susceptible de se rompre lors de 1l'in-
curvement ultérieur du tapis transporteur correspondant.

2 - Dispositif de liaison selon la revendica-
tion 1, caractérisé en ce que les éléments (1) constituant
celui-ci présentent au moins une rainure longitudinale (8)
sur leur paroi externe et le moyen de liaison provisoire
de ces éléments consiste en un jonc longitudinal (9) engagé
dans le canal formé par ces diverses rainures, ce jonc étant
susceptible de se rompre aisément.

3 - Dispositif de liaison selon la revendica-
tion 1, caractérisé en ce que le moyen de liaison provisoire
des éléments constituant celui-ci consiste en un £il (10) gyur
leguel ces éléments sont enfilés et gui est susceptible de
se rompre aisément sous l'effet d'un incurvement.

4 - Dispositif de liaison selon la revendica-

tion 1, caractérisé en ce gue le moyen de liaison provisoire
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des éléments constituant  celui-ci consiste en une gaine (15)
a l'intériéur de laquelle ces éléments sont logés, et qui
est susceptible de se rompre aisément sous l'effet d'un incur-
vement.

5 - Dispositif de liaison selon la revendica-
tion 1, caractérisé en ce que les éléments constituant celui-
ci sont reliés les uns aux autres par des tetons de jonction
(16) susceptibles de se rompre aisément lors de 1l'incurvement
de l'ensemble. 7

6 - Dispositif de liaison selon 1l'une des
revendications précédentes, caractérisé en ce qu'il comprend
deux séries distinctes d'éléments de liaison (le et 1f),
situées respectivement dans 1l'une et l'autre zones ou il
se produit un coude d'un tapis transporteur, lorsque celui-
ci est en service, . un axe rigide - (18) de jonction
étant disposé entre deux séries dféléments et deux autres
axes similaires (19) étant prévus de part et d'autre.

7 - Attache pour le raccordement de deux par-
ties d'un tapis transporteur, constituée par deux séries
d'agrafes de Jjonction comportant des charnons imbriqués les
uns dans les autres et reliés par un axe d'articulation ou
similaire, enfilé dans ces charnons, caractérisée en ce que
celui-ci est constitué par un dispositif de 1liaison selon

l'une des revendications 1 a 6.
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