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DESCRIPCION
Dispositivo de limpieza y componente de cepillo de rodillos
Campo técnico

La presente divulgacion se relaciona con el campo de los electrodomésticos, y particularmente se relaciona con un
dispositivo de limpieza y un componente de cepillo de rodillos del mismo.

Antecedentes

Tomando como ejemplo un robot de barrido, éste adopta principalmente un modo de barrido en el que un ventilador
se combina con cepillos de rodillos. Los cepillos de rodillos se dividen en un segundo cepillo de rodillo y un cepillo de
rodillo de cerdas suaves, en el que las cerdas de la superficie del segundo cepillo de rodillo son mas duras, de modo
que el segundo cepillo de rodillo es relativamente adecuado para limpiar alfombras y similares; y las cerdas de la
superficie del primer cepillo de rodillo son mas suaves, de modo que el primer cepillo de rodillo es relativamente
adecuado para limpiar suelos, baldosas de ceramica y similares. En las tecnologias relacionadas, la mayoria de los
robots de barrido tienen un solo cepillo de rodillo, pero el cepillo de rodillo Unico sélo puede cumplir con una ocasion
de barrido. Cuando hay que cambiar la ocasion de barrer, es necesario quitar el cepillo de rodillos en el robot de
barrido y montar otro cepillo de rodillos adecuado, por lo que es inconveniente cambiar el modo de barrido.

El documento US 2018/338656 A1 divulga un aparato de limpieza robético con rodillos de limpieza dobles, en el que
un rodillo es un rodillo de cepillado que dirige los residuos hacia un colector de residuos, mientras que el otro rodillo
es un rodillo de avance que dirige los residuos hacia el rodillo de cepillado. Los dos rodillos son accionados por un
mecanismo de accionamiento, y al menos uno de los rodillos de limpieza puede estar provisto de una unidad de
peinado para eliminar algunos tipos de residuos. Ademas, un parachoques también puede extenderse alrededor de
un rodillo para reducir los posibles dafios al aparato de limpieza robético y/o a los objetos del entorno.

Sumario

Basandose en lo anterior, se espera que las realizaciones de la presente solicitud proporcionen un dispositivo de
limpieza en el que los modos de barrido sean convenientemente conmutados y un componente de cepillo de rodillos
del mismo.

Para lograr el objeto anterior, el primer aspecto de las realizaciones de la presente solicitud proporciona un
componente de cepillo de rodillos de un dispositivo de limpieza. El componente del cepillo de rodillos incluye una base
de montaje, un bastidor de cepillo de rodillos, un mecanismo de ajuste, un primer cepillo de rodillo y un segundo cepillo
de rodillo. En un lado de la base de montaje se forma una muesca. El bastidor del cepillo de rodillos esta conectado
de forma rotativa con la base de montaje. EI mecanismo de ajuste esta en conexién de accionamiento con el bastidor
del cepillo de rodillos para conducir el bastidor del cepillo de rodillos para girar. El primer cepillo de rodillo y el segundo
cepillo de rodillo estan conectados con el bastidor del cepillo de rodillos, y una pluralidad de los cepillos de rodillos se
coloca en la muesca. El bastidor del cepillo de rodillos, el primer cepillo de rodillo y el segundo cepillo de rodillo estan
configurados de tal manera que el primer cepillo de rodillo y el segundo cepillo de rodillo tienen diferentes distancias
al suelo durante la rotacién del bastidor del cepillo de rodillos.

Ademas, el primer cepillo de rodillo y el segundo cepillo de rodillo estan dispuestos en paralelo, y una linea central de
rotacion del bastidor del cepillo de rodillos es paralela a un eje del primer cepillo de rodillo.

Ademas, el primer cepillo de rodillo esta formado como un cepillo de rodillo de cerdas duras, y el segundo cepillo de
rodillo esta formado como un cepillo de rodillo de cerdas suaves.

Ademas, el mecanismo de ajuste incluye un elemento elastico y una leva que estan posicionados a un lado de la linea
central de rotacion del bastidor del cepillo de rodillos, el elemento elastico esta conectado entre el bastidor del cepillo
de rodillos y la base de montaje, el elemento elastico aplica un par a lo largo de una primera direccioén al bastidor del
cepillo de rodillos, la leva esta en contacto deslizante con el bastidor del cepillo de rodillos, la leva aplica un par a lo
largo de una segunda direccién al bastidor del cepillo de rodillos, y la primera direccion es opuesta a la segunda
direccion.

Ademas, el componente del cepillo de rodillos incluye un primer motor y una primera biela, la primera biela esta en
conexion de accionamiento con el primer motor, y la leva esta conectada fijamente con la primera biela.

Ademas, el elemento elastico es un resorte o una banda de caucho.

Ademas, el bastidor del cepillo de rodillos incluye una viga de soporte, dos placas de extremo y placas de conexion
conectadas entre las dos placas de extremo, las dos placas de extremo estan posicionadas en dos extremos axiales
del cepillo de rodillos, la viga de soporte esta dispuesta en un lado de la placa de extremo lejos de la muesca, un
orificio pasante que se extiende a lo largo de una direccion axial del cepillo de rodillos esta formado en la viga de
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soporte, el componente del cepillo de rodillos incluye un eje de conexion, el eje de conexidon esta penetrado en el
orificio pasante, y dos extremos axiales del eje de conexién estan apoyados en la base de montaje.

Ademas, el mecanismo de ajuste incluye un segundo motor y una segunda biela, la segunda biela esta en conexion
de accionamiento con el segundo motor, y el bastidor del cepillo de rodillos esta conectado fijamente con la segunda
biela.

El segundo aspecto de las realizaciones de la presente solicitud proporciona un dispositivo de limpieza. El dispositivo
de limpieza incluye cualquiera de los componentes del cepillo de rodillos del dispositivo de limpieza mencionados
anteriormente.

Ademas, el dispositivo de limpieza incluye un dispositivo de control y un dispositivo de identificacion configurado para
identificar un entorno de limpieza, el dispositivo de control esta conectado eléctricamente con el dispositivo de
identificacion y el mecanismo de ajuste, y el dispositivo de control controla el mecanismo de ajuste para conducir el
bastidor del cepillo de rodillos para girar de acuerdo con un resultado de identificacién del dispositivo de identificacion.

Ademas, el dispositivo de limpieza es un robot de barrido.

Tomando un ejemplo de limpieza de suelos y alfombras, cuando los suelos necesitan ser limpiados, el mecanismo de
ajuste impulsa el bastidor del cepillo de rodillos para girar hasta que el segundo cepillo de rodillo esta en contacto con
el suelo con el fin de utilizar el segundo cepillo de rodillos para limpiar los suelos, y este estado es un modo de barrido
de suelos; y cuando las alfombras necesitan ser limpiadas, el mecanismo de ajuste impulsa el bastidor del cepillo de
rodillos para girar hasta que el primer cepillo de rodillos esta en contacto con el suelo con el fin de utilizar el primer
cepillo de rodillos para limpiar las alfombras, y este estado es un modo de barrido de alfombras. Por lo tanto, los modos
de barrido se conmutan comodamente sin necesidad de operaciones manuales de sustitucion, como el desmontaje y
la instalacion.

Breve descripcion de los dibujos

La FIG. 1 es una vista esquematica de una parte de la estructura de un dispositivo de limpieza segun una
realizacién de la presente solicitud.

La FIG. 2 es una vista en despiece de la estructura mostrada en la FIG. 1.
La FIG. 3 es una vista superior de la estructura mostrada en la FIG. 1.

FIG. 4 es una vista en seccion transversal a lo largo de una direccion A-A como se muestra en la FIG. 3, en la
que el dispositivo de limpieza esta en un modo de barrido.

FIG. 5 es una vista en seccion transversal a lo largo de una direccion A-A como se muestra en la FIG. 3, en la
que el dispositivo de limpieza esta en otro modo de barrido.

Lista de nimeros de referencia: base de montaje 10; muesca 10a; sustrato 101; primera pieza de montaje 102;
segunda pieza de montaje 103; tercera pieza de montaje 104; bastidor del cepillo de rodillos 20; placa de extremo 201;
placa de conexién 202; viga de soporte 203; pieza de enganche 204; eje de conexion 205; primer cepillo de rodillo 30';
segundo cepillo de rodillo 30"; mecanismo de ajuste 40; leva 41; primer motor 42; primera biela 43; elemento elastico
44,

Descripcion detallada

Cabe sefialar que, en caso de que no haya conflicto, las realizaciones de la presente solicitud y las caracteristicas
técnicas de las realizaciones pueden combinarse entre si. La descripcion detallada en las realizaciones especificas
debe entenderse como una explicacion del propédsito de la presente divulgacion, y no debe interpretarse como una
limitacion de la presente divulgacion.

En la descripcion de la presente divulgacion, las relaciones de orientacion o posicion indicadas por los términos
"superior", "inferior", "izquierda", "derecha", "delante" y "detras" deben entenderse basandose en las relaciones de
orientacién o posicion tal como se muestran en la FIG. 4. Debe entenderse que estos términos de orientacién son sélo
para la conveniencia de describir la presente divulgacion y simplificar la descripcién, y no indican o implican que el
dispositivo o elemento especificado debe tener una orientacion especifica y debe ser construido y operado en la

orientacion especifica, por lo que no debe interpretarse como una limitacion de la presente divulgacion.

Cabe sefialar que las vistas superiores del dispositivo de limpieza en diferentes estados son las mismas. Las FIG. 4 y
FIG. 5 son vistas transversales del dispositivo de limpieza como se muestra en la FIG. 3 en diferentes estados a lo
largo de una direccion A-A.

El primer aspecto de las realizaciones de la presente solicitud proporciona un componente de cepillo de rodillos de un
dispositivo de limpieza. Refiriéndonos a las FIG. 1y FIG. 2, el componente de cepillo de rodillos incluye una base de
montaje 10, un bastidor de cepillo de rodillos 20, un mecanismo de ajuste 40, un primer cepillo de rodillo 30" y un
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segundo cepillo de rodillo 30". En un lado de la base de montaje 10 se forma una muesca 10a. El bastidor del cepillo
de rodillos 20 esta conectado de forma rotativa con la base de montaje 10. El mecanismo de ajuste 40 esta en conexion
de accionamiento con el bastidor del cepillo de rodillos 20. El primer cepillo de rodillo 30" y el segundo cepillo de rodillo
30" estan conectados con el bastidor del cepillo de rodillos 20, el primer cepillo de rodillo 30' y el segundo cepillo de
rodillo 30" estan posicionados en la muesca 10a, y el primer cepillo de rodillo 30' y el segundo cepillo de rodillo 30"
pueden tener diferentes distancias al suelo durante la rotacion del bastidor del cepillo de rodillos 20.

La "distancia al suelo" se refiere a la distancia minima entre la superficie exterior de un cepillo de rodillos y un plano
de referencia cuando el dispositivo de limpieza se coloca en el plano de referencia.

Hay que tener en cuenta que la expresion "el primer cepillo de rodillo 30" y el segundo cepillo de rodillo 30" pueden
tener diferentes separaciones del suelo durante la rotacion del bastidor del cepillo de rodillos 20" significa que la
condicién de que el primer cepillo de rodillo 30" y el segundo cepillo de rodillo 30" pueden tener diferentes separaciones
del suelo durante la rotacion del bastidor del cepillo de rodillos 20 puede ocurrir, pero no significa especificamente que
el primer cepillo de rodillo 30" y el segundo cepillo de rodillo 30" siempre tengan diferentes separaciones del suelo. En
otras palabras, no excluye la condicién de que el primer cepillo de rodillo 30' y el segundo cepillo de rodillo 30" tengan
la misma distancia al suelo durante la rotacion del bastidor del cepillo de rodillos 20.

El componente de cepillo de rodillos segun las realizaciones de la presente solicitud no se limita a estar provisto de
dos cepillos de rodillo y también puede estar provisto de mas cepillos de rodillo.

Bajo la condicién de que el componente de cepillo de rodillos de acuerdo con las realizaciones de la presente aplicacion
necesita limpiar diferentes medios ambientales, el mecanismo de ajuste 40 impulsa el bastidor de cepillo de rodillos
20 para girar por una cierta amplitud, y el bastidor de cepillo de rodillos 20 impulsa el primer cepillo de rodillo 30"y el
segundo cepillo de rodillo 30" para girar juntos hasta que el cepillo de rodillos emparejado con el medio ambiental
actual esta en contacto con el suelo.

Los materiales del primer cepillo de rodillo 30" y del segundo cepillo de rodillo 30" pueden configurarse segun las
condiciones reales. Por ejemplo, el primer cepillo de rodillo 30" puede estar formado como un cepillo de rodillo de
cerdas duras configurado para raspar la suciedad en las alfombras en virtud de una mayor fuerza de accion, y los
materiales de las cerdas del cepillo de rodillo de cerdas duras pueden ser uno o mas de PE (polietileno), nylon, PP
(polipropileno), sisal y PVC (cloruro de polivinilo). El segundo cepillo de rodillo 30" esta formado como un cepillo de
rodillo de cerdas suaves configurado para limpiar el polvo y el pelo disperso en los suelos sin dafar los suelos, y los
materiales de las cerdas del cepillo de rodillo de cerdas suaves pueden ser uno o mas de los pelos (pelo humano o
pelo animal), terciopelo de viscosa, terciopelo de nylon, terciopelo importado, terciopelo acrilico y terciopelo de
algodon.

Tomando un ejemplo de limpieza de pisos y alfombras, cuando los pisos necesitan ser limpiados, refiriéndonos a la
FIG. 4, el mecanismo de ajuste 40 acciona el bastidor del cepillo de rodillos 20 para que gire hasta que el segundo
cepillo de rodillo 30" esté en contacto con el suelo para utilizar el segundo cepillo de rodillo 30" para limpiar los suelos,
y este estado es un modo de barrido del suelo; y cuando las alfombras necesitan ser limpiadas, refiriéndonos a la FIG.
5, el mecanismo de ajuste 40 acciona el bastidor del cepillo de rodillos 20 para que gire hasta que el primer cepillo de
rodillo 30' esté en contacto con el suelo para utilizar el primer cepillo de rodillo 30' para limpiar las alfombras, y este
estado es un modo de barrido de alfombras. Por lo tanto, los modos de barrido se conmutan comodamente sin
necesidad de operaciones manuales de sustitucion, como el desmontaje y la instalacion.

Puede entenderse que el mecanismo de ajuste 40 puede ser controlado automaticamente o manualmente.

El primer cepillo de rodillo 30' y el segundo cepillo de rodillo 30" estan dispuestos en paralelo, y la linea central de
rotacion del bastidor del cepillo de rodillos 20 es paralela al eje del primer cepillo de rodillo 30" o del segundo cepillo
de rodillo 30". Puede entenderse que la disposicion paralela del primer cepillo de rodillo 30' y del segundo cepillo de
rodillo 30" significa que el eje del primer cepillo de rodillo 30' es paralelo al eje del segundo cepillo de rodillo 30". Por
lo tanto, cuando el bastidor del cepillo de rodillos 20 gira segun sea necesario, el primer cepillo de rodillo 30" y el
segundo cepillo de rodillo 30" siempre pueden permanecer sustancialmente paralelos al plano de referencia.

El mecanismo de ajuste 40 es capaz de accionar el bastidor del cepillo de rodillos 20 para que gire y mantenga el
bastidor del cepillo de rodillos 20 en una posicién requerida.

En la presente realizacion, refiriéndonos a las FIG. 1, FIG. 4 y FIG. 5, El mecanismo de ajuste 40 incluye un elemento
elastico 44 y una leva 41 que se sitian a un lado de la linea central de rotacion del bastidor del cepillo de rodillos 20.
El elemento elastico 44 esta conectado entre el bastidor del cepillo de rodillos 20 y la base de montaje 10.
Especificamente, un extremo del elemento elastico 44 esta conectado con el bastidor del cepillo de rodillos 20, el otro
extremo del elemento elastico 44 esta conectado con la base de montaje 10, y el elemento elastico 44 aplica un par a
lo largo de una primera direccion al bastidor del cepillo de rodillos 20; la leva 41 esta en contacto deslizante con el
bastidor del cepillo de rodillos 20, y la leva 41 aplica un par a lo largo de una segunda direccién opuesta a la primera
direccion al bastidor del cepillo de rodillos 20; y la amplitud de rotacion del bastidor del cepillo de rodillos 20 se ajusta
mediante la cooperacion del elemento elastico 44 y la leva 41.
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El elemento elastico 44 puede ser un resorte o una banda de caucho.

Cuando el elemento elastico 44 es un elemento elastico extensible, como un resorte de extensiéon o una banda de
caucho, el elemento elastico extensible soporta la tension de traccion, y el elemento elastico 44 y la leva 41 estan
dispuestos en el mismo lado del bastidor del cepillo de rodillos 20 en una posiciéon en contacto con la leva 41. Por
ejemplo, el elemento elastico 44 y la leva 41 estan dispuestos en el lado superior o inferior de la orientacion como se
muestra en la FIG. 4. Cuando el elemento elastico 44 es un elemento elastico compresible, como un resorte de
compresion, el elemento elastico compresible soporta una tensién de compresion, y el elemento elastico 44 y la leva
41 estan dispuestos en dos lados opuestos del bastidor del cepillo de rodillos 20 en una posicién en contacto con la
leva 41. Por ejemplo, el elemento elastico 44 y la leva 41 estan dispuestos en lados superiores e inferiores opuestos
de la orientacion como se muestra en la FIG. 4.

Refiriéndonos a la FIG. 4, en la presente realizacion, bajo las condiciones de que el elemento elastico 44 es el elemento
elastico extensible y el elemento elastico 44 y la leva 41 estan dispuestos en el lado superior del bastidor del cepillo
de rodillos 20, el elemento elastico 44 siempre aplica una primera fuerza de accién en una direccién ascendente en la
FIG. 4 al bastidor del cepillo de rodillos 20, y la primera fuerza de accion acttia sobre el bastidor del cepillo de rodillos
20 para formar un par a lo largo de una primera direccidon en sentido contrario a las agujas del reloj en la FIG. 4 con la
linea central de rotacion del bastidor del cepillo de rodillos 20 como origen; y la leva 41 siempre aplica una segunda
fuerza de accion a lo largo de la en direccion descendente en la FIG. 4 al bastidor del cepillo de rodillos 20, y la
segunda fuerza de accioén actua sobre el bastidor del cepillo de rodillos 20 para formar un par a lo largo de una segunda
direccion en el sentido de las agujas del reloj en la FIG. 4 con la linea central de rotacion del bastidor del cepillo de
rodillos 20 como origen. Las amplitudes de rotacion del bastidor del cepillo de rodillos 20 son diferentes segun las
diferentes amplitudes de rotacién de la leva 41, es decir, la amplitud de rotacién del bastidor del cepillo de rodillos 20
depende de la amplitud de rotacién de la leva 41.

Tomando el estado del componente del cepillo de rodillos como se muestra en la FIG. 4 como el estado actual, en
este estado, el primer cepillo de rodillo 30' esta fuera del suelo, y el segundo cepillo de rodillo 30" esta en contacto con
el suelo. Este estado es un modo de barrido del suelo, es decir, los suelos son limpiados por el segundo cepillo de
rodillo 30". En el estado mostrado en la FIG. 4, la leva 41 gira en sentido contrario a las agujas del reloj, el bastidor del
cepillo de rodillos 20 gira en sentido de las agujas del reloj para estar en el estado mostrado en la FIG. 5, el primer
cepillo de rodillo 30' esta en contacto con el suelo, y el segundo cepillo de rodillo 30 "esta fuera del suelo, es decir, las
alfombras son limpiadas por el primer cepillo de rodillo 30'. Este estado es un modo de barrido de alfombras, y la
distancia al suelo del primer cepillo de rodillo 30' puede ser controlada mediante el control de la amplitud de rotacién
de la leva 41 para ajustar la fuerza del raspado del primer cepillo de rodillo 30" aplicado sobre las alfombras.

Para facilitar el control de la rotaciéon de la leva 41, en la presente realizacion, refiriéndonos a la FIG. 2, el componente
de cepillo de rodillos incluye un primer motor 42 y una primera biela 43, el primer motor 42 esta en conexion de
accionamiento con la primera biela 43 para impulsar la primera biela 43 a girar, la leva 41 esta conectada de forma fija
con la primera biela 43, y la primera biela 43 es accionada por el primer motor 42 para impulsar la leva 41 a girar de
forma sincronizada. En la presente realizacion, el eje del primer motor 42 y la direccion axial de la primera biela 43
son sustancialmente perpendiculares a la direccion de la altura del dispositivo de limpieza. Por lo tanto, bajo la
condiciéon de que no se aumente la altura del dispositivo de limpieza, el primer motor 42 y la primera biela 43 pueden
estar dispuestos de forma compacta para asegurar que el dispositivo de limpieza tenga una estructura compacta.

La posicion del bastidor del cepillo de rodillos 20 en conexidn rotacional con la base de montaje 10 no esta limitada.
Por ejemplo, el bastidor del cepillo de rodillos 20 puede estar conectado de forma rotativa con la base de montaje 10
coaxialmente a lo largo de dos extremos axiales del primer cepillo de rodillo 30' y/o del segundo cepillo de rodillo 30",
0 una posicion del bastidor del cepillo de rodillos 20 puede estar conectada de forma rotativa con la base de montaje
10.

La forma estructural de la base de montaje 10 no esta limitada siempre que se proporcione un espacio de montaje
para el bastidor del cepillo de rodillos 20 y el mecanismo de ajuste 40. En la presente realizacion, refiriéndonos a las
FIG. 1y FIG. 2, la base de montaje 10 incluye un sustrato 101, dos primeras piezas de montaje 102, dos segundas
piezas de montaje 103 y una tercera pieza de montaje 104. Se forma una muesca 10a en el sustrato 101, las primeras
piezas de montaje 102, las segundas piezas de montaje 103 y la tercera pieza de montaje 104 se disponen en el
primer lado del sustrato 101, y el primer lado del sustrato 101 se coloca dentro del dispositivo de limpieza. Las dos
primeras piezas de montaje 102 estan situadas en dos extremos axiales del primer cepillo de rodillo 30' y/o del segundo
cepillo de rodillo 30", y dos extremos opuestos del bastidor del cepillo de rodillos 20 se apoyan de forma giratoria en
las primeras piezas de montaje 102. Las dos segundas piezas de montaje 103 también estan situadas en dos extremos
axiales del primer cepillo de rodillo 30' y/o del segundo cepillo de rodillo 30", y la primera biela 43 se apoya de forma
giratoria en las dos segundas piezas de montaje 103. La tercera parte de montaje 104 esta dispuesta en un lado de
las segundas partes de montaje 103 lejos de las primeras partes de montaje 102, y un extremo del elemento elastico
44 esta conectado, por ejemplo enganchado, con la tercera parte de montaje 104.

La estructura del bastidor del cepillo de rodillos 20 no esta limitada siempre que se proporcione un espacio de montaje
para el primer cepillo de rodillo 30" y el segundo cepillo de rodillo 30" sin interferir con el trabajo de limpieza del primer
cepillo de rodillo 30' y el segundo cepillo de rodillo 30". Refiriéndonos a las FIG. 1y FIG. 2, el bastidor del cepillo de
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rodillos 20 incluye una viga de soporte 203, dos placas extremas 201 y placas de conexién 202 conectadas entre las
dos placas extremas 201. Las dos placas extremas 201 estan situadas en dos extremos axiales del primer cepillo de
rodillo 30" y/o del segundo cepillo de rodillo 30", y los dos extremos axiales del primer cepillo de rodillo 30" y del segundo
cepillo de rodillo 30" estan conectados con las correspondientes placas extremas 201, es decir, el primer cepillo de
rodillo 30" y el segundo cepillo de rodillo 30" estan sujetos entre las dos placas extremas 201. Las placas de conexion
202 estan conectadas entre las dos placas extremas 201 para mejorar la resistencia estructural del bastidor del cepillo
de rodillos 20. Puede haber una o mas placas de conexién 202. En la presente realizaciéon, se proporciona una
pluralidad de placas de conexion 202, y la pluralidad de placas de conexion 202 y las dos placas de extremo 201 juntas
encierran una cavidad de contencion para contener el primer cepillo de rodillo 30" y el segundo cepillo de rodillo 30",
evitando asi que ofras estructuras del dispositivo de limpieza interfieran con el trabajo de limpieza del primer cepillo
de rodillo 30"y el segundo cepillo de rodillo 30".

En la parte superior de las placas extremas 201, lejos de la muesca 10a, se dispone una viga de soporte 203, y en la
viga de soporte 203 se forma un orificio pasante que se extiende a lo largo de una direccion axial del primer cepillo de
rodillo 30" y/o del segundo cepillo de rodillo 30". El componente del cepillo de rodillos incluye un eje de conexién 205,
el eje de conexion 205 esta penetrado en el agujero pasante, y dos extremos axiales del eje de conexion 205 estan
apoyados en la base de montaje 10. En la presente realizacion, los dos extremos axiales del eje de conexion 205 se
apoyan en las dos primeras piezas de montaje 102. La estructura de la viga de soporte 203 aumenta el area de
contacto entre el bastidor del cepillo de rodillos 20 y el eje de conexidon 205, de modo que se puede aumentar la
estabilidad rotacional del bastidor del cepillo de rodillos 20, y se puede evitar al maximo el temblor del bastidor del
cepillo de rodillos 20 durante la rotacion.

Ademas, para facilitar la conexidn con el elemento elastico 44, se forma una parte de enganche 204 en un lado de la
placa de conexion 202, lejos del primer cepillo de rodillo 30' y del segundo cepillo de rodillo 30", un extremo del
elemento elastico 44 se engancha con la parte de enganche 204, y el otro extremo del elemento elastico 44 se
engancha con la tercera parte de montaje 104.

En una realizacién no mostrada, diferente de las anteriores, el mecanismo de ajuste 40 incluye un segundo motor y
una segunda biela, la segunda biela esta en conexion de accionamiento con el segundo motor, la segunda biela esta
soportada de forma rotatoria en la base de montaje 10, el bastidor del cepillo de rodillos 20 esta conectado de forma
fija con la segunda biela, la segunda biela es accionada por el segundo motor para impulsar el bastidor del cepillo de
rodillos 20 para que gire de forma sincronizada, y el bastidor del cepillo de rodillos 20 esta conectado de forma rotatoria
con la base de montaje 10 por la segunda biela.

El segundo aspecto de las realizaciones de la presente solicitud proporciona un dispositivo de limpieza. El dispositivo
de limpieza incluye cualquiera de los componentes del cepillo de rodillos mencionados anteriormente.

El dispositivo de limpieza también incluye un dispositivo de control y un dispositivo de identificacion configurado para
identificar el entorno de limpieza. El entorno de limpieza incluye alfombras e interfaces planas, como suelos y baldosas
de ceramica. El dispositivo de identificacion puede adoptar una tecnologia de procesamiento de imagenes para la
deteccion. Por ejemplo, las alfombras y las interfaces planas pueden ser identificadas en base a una red neuronal
convolucional, cuya descripcion se omite en este documento.

El dispositivo de control esta conectado eléctricamente con el dispositivo de identificacion y el mecanismo de ajuste,
y el dispositivo de control controla el mecanismo de ajuste 40 para hacer girar el bastidor del cepillo de rodillos 20 de
acuerdo con el resultado de la identificaciéon del dispositivo de identificacion. Especificamente, cuando el dispositivo
de identificacion detecta que el entorno de limpieza es una interfaz plana, el dispositivo de control controla el
mecanismo de ajuste 40 para impulsar el bastidor del cepillo de rodillos 20 para que gire y se encuentre en el estado
que se muestra en la FIG. 4, el primer cepillo de rodillo 30" esta fuera del suelo, y el segundo cepillo de rodillo 30" esta
en contacto con el suelo, de modo que el segundo cepillo de rodillo 30" se utiliza para barrer la interfaz plana; y cuando
el dispositivo de identificacion detecta que el entorno de limpieza es una alfombra, el dispositivo de control controla el
mecanismo de ajuste 40 para impulsar el bastidor del cepillo de rodillos 20 a girar para estar en el estado como se
muestra en la FIG. 5, el primer cepillo de rodillo 30" esta en contacto con el suelo, y el segundo cepillo de rodillo 30"
esta fuera del suelo, de modo que el primer cepillo de rodillo 30’ se utiliza para raspar la alfombra.

El tipo de dispositivo de limpieza no esta limitado. Por ejemplo, el dispositivo de limpieza incluye, pero no se limita a,
un robot de barrido.
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REIVINDICACIONES
Un componente de cepillo de rodillos de un dispositivo de limpieza, que comprende:

una base de montaje (10), estando formada una muesca (10a) en un lado de la base de montaje (10);

un primer cepillo de rodillo (30") y un segundo cepillo de rodillo (30"), estando el primer cepillo de rodillo (30')
y el segundo cepillo de rodillo (30") colocados en la muesca (10a);

caracterizado porque

el componente del cepillo de rodillos del dispositivo de limpieza comprende ademas:

un bastidor de cepillo de rodillos (20), estando el bastidor de cepillo de rodillos (20) conectado de forma
rotativa con la base de montaje (10); y

un mecanismo de ajuste (40), estando el mecanismo de ajuste (40) en conexién de accionamiento con el
bastidor del cepillo de rodillos (20) para hacer girar el bastidor del cepillo de rodillos (20);

el primer cepillo de rodillo (30") y el segundo cepillo de rodillo (30") estan conectados con el bastidor del cepillo
de rodillos (20); estando el bastidor del cepillo de rodillos (20), el primer cepillo de rodillo (30') y el segundo
cepillo de rodillo (30") configurados de manera que el primer cepillo de rodillo (30") y el segundo cepillo de
rodillo (30") tienen diferentes distancias al suelo durante la rotacion del bastidor del cepillo de rodillos (20).

El componente de cepillo de rodillos de la reivindicacion 1, en el que el primer cepillo de rodillo (30') y el segundo
cepillo de rodillo (30") estan dispuestos en paralelo, y una linea central de rotacién del bastidor del cepillo de
rodillos (20) es paralela a un eje del primer cepillo de rodillo (30').

El componente de cepillo de rodillos de la reivindicacion 1 o 2, en el que el primer cepillo de rodillo (30") esta
formado como un cepillo de rodillo de cerdas duras, y el segundo cepillo de rodillo (30") esta formado como un
cepillo de rodillo de cerdas suaves.

El componente de cepillo de rodillos de cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3, en el que el mecanismo de ajuste
(40) comprende un elemento elastico (44) y una leva (41) que estan posicionados a un lado de la linea central de
rotacion del bastidor del cepillo de rodillos (20), el elemento elastico (44) esta conectado entre el bastidor del
cepillo de rodillos (20) y la base de montaje (10), el elemento elastico (44) aplica un par a lo largo de una primera
direccion al bastidor del cepillo de rodillos (20), la leva (41) esta en contacto deslizante con el bastidor del cepillo
de rodillos (20), la leva (41) aplica un par a lo largo de una segunda direccion al bastidor del cepillo de rodillos
(20), y la primera direccion es opuesta a la segunda direccion.

El componente de cepillo de rodillos de una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, en el que el componente de
cepillo de rodillos comprende un primer motor (42) y una primera biela (43), la primera biela (43) esta en conexion
de accionamiento con el primer motor (42), y la leva (41) esta conectada fijamente con la primera biela (43).

El componente de cepillo de rodillos de una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, en el que el elemento elastico
(44) es un resorte o una banda de caucho.

El componente de cepillo de rodillos de una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, en el que el bastidor del
cepillo de rodillos (20) comprende una viga de soporte (203), dos placas de extremo (201) y placas de conexion
(202) conectadas entre las dos placas de extremo (201), las dos placas de extremo (201) estan posicionadas en
dos extremos axiales del primer cepillo de rodillo (30") y/o el segundo cepillo de rodillo (30"), la viga de soporte
(203) esta dispuesta en un lado de la placa de extremo (201) lejos de la muesca (10a), en la viga de soporte (203)
se forma un orificio pasante que se extiende a lo largo de una direccion axial del primer cepillo de rodillo (30') y/o
del segundo cepillo de rodillo (30"), el componente del cepillo de rodillos comprende un eje de conexion (205), el
eje de conexion (205) penetra en el orificio pasante, y dos extremos axiales del eje de conexion (205) se apoyan
en la base de montaje (10).

El componente de cepillo de rodillos de cualquiera de las reivindicaciones 1 a 7, en el que el mecanismo de ajuste
(40) comprende un segundo motor y una segunda biela, la segunda biela esta en conexidon de accionamiento con
el segundo motor, y el bastidor del cepillo de rodillos (20) esta conectado fijamente con la segunda biela.

Un dispositivo de limpieza, que comprende el componente de cepillo de rodillos del dispositivo de limpieza de una
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8.

El dispositivo de limpieza de la reivindicaciéon 9, en el que el dispositivo de limpieza comprende un dispositivo de
control y un dispositivo de identificacién configurado para identificar un entorno de limpieza, el dispositivo de
control esta conectado eléctricamente con el dispositivo de identificacion y con el mecanismo de ajuste (40), y el
dispositivo de control controla el mecanismo de ajuste (40) para accionar el bastidor del cepillo de rodillos (20)
para que gire segun un resultado de identificacion del dispositivo de identificacion.

El dispositivo de limpieza de la reivindicacion 9 o 10, en el que el dispositivo de limpieza es un robot de barrido.
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