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DESCRIZIONE

I1 presente trovato riguarda un dispositivo
attuatore, particolarmente per ltazionamento di
valvole fluidiche, ad esempioc valvole di caldale o©
valvole di impianti frigoriferi.

Pil specificamente, il trovato riguarda un di-
spositivo attuatore del tipo definito nella parte
introduttiva dell'annessa rivendicazione 1.

Un disgpositive attuatore di tale tipo & noto
ad esemplo dal brevetto pritannicc n. 2.316.152 a
nome della stessa Richiedente.

Il dispositivo attuatore noto da tale documen-

te comprende due interruttori elettrici provvisti

o
[

rispettivi crgani &i contatto mobili, controlla-
ti da rispettivi organi tastatori che cooperanc con

un profilo di camma radiale di un organo girevole




di comando. A clascunc di tall organi tastatorl so-
no associate inoltre rispettive molle eliceidali di
contrasto.

Tl suddetto dispositivo noto presenta dungue
una certa complessita strutturale e di realizzazio-
ne,

Uno scopoe del presente trovato & pertanto di
realizzare un disposgitivo attuatore elettromeccani-
co perfezionato, 1l quale presenti una struttura
pild semplice, sia montabile in modo pil agevole e
presgenti incltre un'affidabilitd migliorata.

Questo ed ulteriori scopi sono reallizzati se-
condo il trovato con un dispositivo attuatore elet-
tromeccanico le cul caratteristiche salienti sono
definite nell’'annessa rivendicazione 1.

Ulteriori caratteristiche e vantaggi del tro-
vatce apparirannc dalla descrizione dettagliata che
segue, effettuata a puro titolo 4i esempio non li-
mitative, con riferimento ai disegni allegati, nei
gquali:

la figura 1 & una vista prospettica di un di-
spositivo attuatore elettromeccanico secondo il
Crovato;

la figura 2 & una vista seziocnata secondo la

linea II-II della figura 1;



la figura 3 & una vista preospettica parzial-
mente esplosa del dispositivo attuatore secondo le
figure precedenti;

le figure da 4a a 4d mostranc parte del dispo-
sitivo attuatore secondo le figure precedenti, in
quattro diverse condizioni operative;

La figura S & una vista prospettica parzial-
mente esplosa di una variante di realizzazione del
diaspositivo secondo il trovato;

le figure 6a e 6b sono analoghe alle figure 4a
e 4b e si riferisconc perd alla variante secondo la
figura 5; e

la figura 7 & una vista prospettica di un'ul-
teriore variante di realizzazione d4di un dispositive
gecondo il trovato.

Con riferimento ai disegni, ed in particolare
alle figure da 1 a 3, un dispositivo attuatore e-
lettromeccanico 1 secondo 1l trovato comprende un
involucro di supporto 2, convenientemente realizza-
to con due semigusgsci 2a e 2b accoppiati fra loro.

All'interne dell'involucre 2 & fissata una
struttura di supporto 4 (figura 2) ad una faccia
della quale & fissato un motore elettrico comples-
sivamente indicato con 5. Tale motore pud essere

del tipo in corrente continua, oppure del tipo in



corrente alternata.

L'albexro 6 del motore elettrico 5 & accoppiato
ad una trasmissione ad ingranaggil che nella realiz-
zazione illustrata comprende tre ruote dentate 8, 9
e 10 (figura 3), ciascuna delle quali presenta due
dentature con rispettivi diametri diversi.

La dentatura di minor diametro della ruocota
dentata di uscita 10 ingrana con una corcona dentata
1la (figura 2} di un organc di comando 11 {(figure 2
e 3} che & montato girevole all'interno dell'invo-
lucro 2.

L'organo girevole di comando 11 da parte oppo-
sta al motore elettrico 5 presenta una formazione
11b con un profileo di camma 1lc. Nella realizzazio-
ne esemplificativamente illustrata la formazione
frontale 1lb comprende Que settori arcuati, aventi
ciascunc un'estensione circonferenziale di quasi
180° e presentanti un risgpettivo profile di sommita
che, procedendc da un esgtremo vergo ltaltro, sale
progressivamente da un livello minimo ad un livello
massimo prestabilito, e gquindi ridiscende al livel-
lo minimo in corrispondenza dell'altro estremo.

Con riferimento in particolare alla figura 2,
all'internc del semiguscic 2b da questiultimo si

estendono perni di guida paralleli 192, sui quali &




montato assialmente traslabile un organo ccomandato,
complessivamente indicato con 20.

Liorgane 20 reca un piole assiale centrale
20a, montatc in un corrispondente foro assilale pas-
sante 21 del semiguscio 2b (figure 2 e 3}.

I1 piclo o stelo assiale 20a & destinato a co-
operare con un corrispondente piolo o stelo di co-
mando di una valvola fluidica cui 11 dispositivo
attuatore 1 & destinato ad essere accoppiato.

Dalla parte vivelta all'organo girevole di co-
mando 11 l1l'organc comandato 20 presenta anch'easo
una formazione frontale sporgente, sostanzialmente
complementare alla formazione 11bh dell'organo di
comando pild sopra descritta. Nelle figure 2 e 3 i
due settori arcuati della formazione frontale spor-
gente delltorganc comandate 20 sono indicati con
zod.

Le formazioni frontali affacciate dell'organc
di comando 11 e dell'organo comandato 20 sono tali
per cuil quando il motore elettrico 5 viene attivato
la rotazione dell'organo di comando 11 & suscetti-
bile di provocare una traslazione dell'organo co-
mandato 20. In particolare, ltorgano comandato 20 &
sugcettibile di assumere una prima posizione, 1llu-

strata nelle figura 2, lontana dallforgano di co-



mando 11. Quando la rotazione del motore elettrico
§ parte da tale prima posizione dell’organo coman-
dato, ltulteriore rotazione del motore elettrico 5
consente la traslazione dell'organo 20 verso la se-
conda posizione (non illustrata nei disegni}), vici-
na all'organo 4i comando 11, nella gquale le forma-
zioni degli organi 11 e 20 sonc compenetrate fra
loro. La traslazione dell’organo comandato 20 verso
l'organo 11 & provocata da una molla 17 interposta
fra il semiguscio 2b e l'crgano 20 (figure 2 & 3)}.

Attivando il motore elettrico 5, preferibil-
mente (ma non necessgsariamente) in un medesimo senso
di rotazione, & dunque possibile far passare ltior-
gano comandato 20 dalla prima alla seconda posizio-
ne sopra descritta, e poil dalla seconda alla prima,
e cosl via, per comandare tramite 1l corrispondente
spostamento del piclo o stelo di comande 20a la
valvola fluidica od altro dispositivo associato al
diapositivo attuatore 1.

Con riferimento alle figure da 1L a 4, nell'in-
volucro 4i supporto 2, fra i due semigusci 2a e 2b
& definita una gede 25 in cul a8i estendono tre ter-
minali elettrici 26, 27 e 28 (81 vedano in partico-
lare la figura 3 e le figure schematiche 4a-44d}.

Tali teyminali, come apparird pid chiaramente dal




segquito, consentono nelltimpiego il cellegamento
del motore elettrico 5 ad una sorgente di tensione
{terminali A e B delle figure 4a-44) tramite un di-
gpositive commutatore esternc di comando (indicato
con 30 nelle figure da 4a a 4d) e costituito ad e-
sempio da un commutatore pilotato da un pressosta-
to.

I1 dispositivo commutatore 4i comandoc 30 & in
particolare atto ad assumere una prima ed una se-
conda condizione (figure 4a e, rispettivamente, 4c¢)
per determinare il passaggic dell'organc comandato
20 dalla prima alla seconda posizione sopra defini-
ta, e rispettivamente, dalla seconda alla prima po-
sizione.

All*interno dell'invelucro 2 del dispositivo
attuatore 1 sono inoltre realizzati due interrutto-
ri elettrici, complessivamente indicati con 31 e
32 nelle figure 4a-44.

Tali interruttori comprendono rispettivi orga-
ni 4&i contatto fissi 31b e 32b, rispettivamente
collegati al terminali di connessione 26 e 27.

Gli interruttori 31 e 32 comprendono un unico
organo di contatto mobile comune 33, costituito da
un scol pezzo di materiale elettricamente condutto-

re, in particolare materiale metallico, realizzato



mediante tranciatura e piegatura (si vedano la fi-
gura 3 e, goprattutto, le figure da 4a a 44).

Il contatto mobile comune 33 presenta una con-
formazione sostanzialmente ad archetto, con due a-
lette ripiegate 33a e 33b, trasversalmente sfalsate
l1'una rispetto all'altra per esplorare nel funzio-
namento rispettivi profili di comando costituiti da
due porzioni circonferenziali adiacenti della peri-
feria dell'organo girevole di comando 11 (si veda
in particolare la figura 3)}. Nella realizzazione
esemplificativamente illustrata tali porzioni cir-
conferenziali presentano rispettive copple di inse-
nature o rvientranze radiali 11x, 11y diametralmente
opposte, le rientranze 11x di una porzione circon-
ferenziale essendo angolarmente sfalsate rispetto
alle rientranze 1ly dell'altra porzione circonfe-
renziale.

Per effetto dellt'interazione fra le appendici
tastatyrici 33a e 33b e gli associati profili del-
lorgano girevole di comande 11, il contatto mobile
comune 33 nel funzionamento sostanzialmente oscilla
fra due diverse posizioni di lavoro illustrate 1l'u-
na nelle figure 4a e 44, e l'altra nelle figure 4b
e 4c. Nella prima di tali posizioni lforgance di

contatto comune 33 tocca il contatto fisso 31bh, ed




é separato dal contatto fissoc 32b.

Nella seconda suddetta posizione 1l contatto
mobile comune 33 & geparato dal contatto fisso 31b,
e tocca il contatto 32b.

Il contatto mobile comune 33 nella sua parte
intermedia presenta un’ulteriore aletta o appendice
33c, ripiegata verso lralto. Tale aletta o appendi-
ce 33c & permanentemente collegata ad un terminale
di alimentazione del motore elettrico 5 attraverso
un elemento conduttore di collegamento 34 (figura
3) sagomato a guisa di molla elicoidale, il gquale
51 estende attraverso la struttura di supportc in-
termedia 4.

L'altro terminale di alimentazione del motore
elettrico 5 & permanentemente collegato al termina-
le di collegamento 28 attraverso un analogo elemen-
to di collegamento 35 sagomato a guisa di molla e-
licoidale (8l vedano la figura 3 e gli schemi delle
figure 4a-44).

Con riferimento in particolare alle figure 4a
e 4c, 1 terminall di connessione 26 e 27 del dispo-
gsitivo attuatore sono destinati ad essere seletti-
vamente collegati ad un primo terminale A della
sorgente di tensione quando 11 commutatore esterno

di comando 30 si Lrova nella prima e rispettivamen-




te nella seconda condizione illustrate in tali £i-
gure. Il terminale di connessione 28 del dispositi-
vo attuatore & invece destinato ad essere stabil-
mente cocllegatoc all'altro terminale B della sorgen-
te di tensione.

I profili periferici di camma dell'organo gi-
revole di comando 11 con 1 quali cooperano le ap-
pendici tastatrici 33a e 33b del contatto mobile
comune 33 sono reallizzati in modo tale pey cul
cquandce il dispositivo esterno di comando 30 assume
la prima condizione illustrata nella figura 4a, il
motore elettrico 5 pud essere attivato soltanto se
l'organo comandatc 20 sl trova nella prima posizio-
ne precedentemente descritta. Tale condizione del
dispositivo attuatore & 1llustrata nella figura 4a:
in tale condizione il motore elettrico 5 viene ali-
mentato attraverso il commutatore esterno di coman-
do 30, il terminale di connessgione 26, 1l'interrut-
tore 31 {che & chiusc per effetto della posizione
che l'organo di comando 11 impartisce al contatto
mobile comune 33), 11 contatto mobile comune 33,
gli elementi di collegamento 34 e 35, ed il termi-
nale di connessione 28. Di conseguenza, in tale
condizione, 1l moteore 30 tramite la trasmissione ad

ingranaggi 8-10 determina la rotazione dell'ocrgano



di comando 11 e la conseguente traslazione dell'or-
ganc comandato 20 sinc a che con i suol profili pe-
riferici l'organo di comando 11 provoca la commuta-
zione del contatto mobile comune 33 alla posizione
illustrata nella figura 4b. In tale condizicone,
l'alimentazione di corrente al motore elettrico 5
si interrompe e l'organo comandato 20 permane nella
(seconda) posizione che esso ha raggiunto.

Se in tale situazione 11 dispositivo esterno
di comando 3¢ cambia nucovamente condizione, pasgsan-
do cioé alla condizione illustrata nella figura 4c,
il motore eletbtrico 4 wviene nuovamente attivato,
per effetto della corrente fluente attraverso il
dispositivo esterno di comando 30, il terminale di
connessione 27, ltinterruttore 32 (chiuso), il con-
tatto mobile comune 33, gli elementi di collegamen-
to 34 e 35 ed il terminale di conneassione 28. Il
motore elettyico 5 determina allora unfulteriore
rotazione dell'organc girevole di comando 11 e, a
gseguito della cooperazione fra le rispettive forma-
zioni frontali 11lb e 20d degli organi 11 e 20,
1'organo comandato 20 passa dalla seconda posizione
sopra definita nuovamente alla prima posizione.

Raggiunta quest'ultima posizione {figura 4d) i

profili periferici dell'organce di comando 11 provo-



cano l'oscillazione del contatto mobile comune 33,
che disimpegna il contatto fisso 32b e ri-impegna
il contatto fisso 31b. L'alimentazione di corrente
al motore viene dungue interrotta ed il dispositivo
attuatore si stabilizza nella condizione ora rag-
giunta.

La condizione del dispositivo attuatore 1 &
suscettibile di mutare nuovamente guanto successgi-
vamente cambia di nuovo la condizione del disposi-
tivo esterno di comando 30, che passa alla posizio-
ne illustrata nella figura 4a.

I1 funzicnamento del dispositivo attuatore
procede dungue ciclicamente ripercorrendo le varie
condizioni sopra descritte con riferimento alle fi-
qure da 4a e 44.

Nelle figure 5 e 6a, 6b & illustrata una va-
riante di realizzaziocne. In tali figure parti ed
elementl gia descritti sono stati contraddistinti
con gli stessi riferimenti numerici utilizzati in
precedenza.

Nella variante suddetta il contatto mobile co-
mune 33 & montato oscillabile nella struttura o in-
volucro di supporto intorno ad un asse indicato con
40 nelle figure 6a e 6Eb. Tale contatto comune 33

agsgume operatlvamente un assettce che & controllato




dail profili circonferenziali periferici dell'organo
11, provvisti anche in gueste caso di rientranze
radiali 11lx, 11y fra loro angolarmente sfalsate. Il
controllo delltassettoe del contatto comune 33, e la
sua cooperazione selettivamente con il contatto
fisso 31b oppure il contattc fisso 32b, avviene per
il tramite di due organi tastatori 50, 51 oscilla-
bili nell'involucrce 2 intorno agli assi di lorxro
perni paralleli 50a, Sla.

I tastatori 50, 51 possono esgere realizzati
ad esempio con una materia plastica.

Le modalitd di funzionamento della wvariante
gsecondo le figure 5 e §a, 6b sono analoghe a quelle
del dispositivo illustrato in precedenza, e pertan-
to non verryanno ulteriormente descritte.

Nella figura 7 & rappresentata una variante
generale di realizzazione.

In tale variante di realizzazione il disposi-
tivo attuatore 1 & stato predispostce con due con-
nettori elettrici 25a e 25b, rispettivamente rea-
lizzati nel semiguscio 2a e nel semiguscio 2b e ri-
volti da parte opposte, per consentire alliutiliz-
zatore la modalita di connessione per lul pid con-
veniente,

Naturalmente, fermo restando il principioc del




trovato, le forme di attuazione ed 1 particolari di
realizzazione potranno essere ampiamente variatil
rispettoc a guanto & stato descritto ed illustrato a
purc titocle di esempio non limitative, il trovate
estendendosi a tutte le realizzazioni che conseguo-
no parli utilicd grazie agli stessi concetti innova-

tivi.




RIVENDICAZIONI

1. Dispositivo attuatore (1), particolarmente per
lt'azionamento di valveole fluidiche, comprendente

un involucro di supporto (2} in cui & fissato
un motore elettrico (5) 1l cul albero (6) & accop-
piato ad un organc di comando girevole (11) presen-
tante su una facecia un profilco di camma (1llc} coo-
perante frontalmente con un profilo coordinato
{208) di un associato organo comandato {20) montato
assialmente traslabile nell‘t*involucro (2}, in modo
tale per cuil guando il motore (5) viene attivato,
la rotazione dellforgano girevole di comando (11) &
atta a provocare la traslazione dell'organc coman-
date (20) verso una prima posizione, lontana dal-
liorgano di comandoc (11}, ovverc a consentire la
traslazione di dette organo comande (20) verso una
seconda posizione, vicina all‘organo di comande
{11} ;

ltinvolucre (2) recando inoltre terminali e-
lettrici di connessione (26, 27, 28) atti a consen-
tire il collegamento del motore (5) ad una sorgente
di tensione (A, B) tramite un disgpositivo esterno
di comandoe {30) atto ad assumere una prima & Yi-
spettivamente una seconda condizicne, pex determi-

nare 1l passaggio dell'oxgano comandato (20) dalla




prima alla seconda posizione e, rispettivamente,
dalla seconda alla prima condizione;

nell'involucro (2} essendo inoltre montatli un
primo ed un secondo commutatore elettrico (31, 32},
collegati a detti terminali elettrici (26 a 2B) ed
al motore (5) e comprendentl rispettivi contatti
fissi {(31ib, 32b) ed associatl mezzi di contatto mo-
bili (33) controllati da associati mezzi tastatori
{33a, 33b} che cooperanc con corrispondenti profili
di camma del suddetto organo girevole d4di comando
{11} in modo tale che guando 11 dispositivo esterno
di comandoe {(30) assume detta prima (seconda) con-
dizione, il motore elettrico (5) viene attivato se
l'organo comandato (20) si tyova nella prima (se-
conda) posizione, ed il motore (35} viene poi disat-
tivato guando 1l'organc comandato {20} raggiunge la
gseconda (prima) posizione;

i1 dispositivo attuatore essendo caratterizza-
to dal fatto che 1 guddetti mezzi di contatto mobi-
11 comprendonc un unico organo mobile di contatto
{33), comune a detti primo e secondo commutatore
(31, 32, realizzato con un materiale elettricamen-
te conduttore e a cul sonc associati due elementi
tastatori integrali (33a, 233b; 50, 51) che coopera-

no direttamente con associatl profili di camma del-




l'organo di girevole di comando (11).

2. Dispositivo attuatore secondo la rivendicazio-
ne 1, in cui detti elementli tastatori integrali so-
no alette ripiegate (33a, 33b) integrali con l'or-
ganc mobile di contatto comune (33).

3. Dispositivo attuatore secondo la rivendicazio-
ne, in culi dette alette ripiegate (33a, 33b} del-
l'organo mobile di contatto comune (33) sono tra-
svergalmente sfalsate tra loro.

4. Dispositivo attuatore secondo la rivendicazio-
ne 1, in cuil gli elementi tastatori (50, 531} sono
separati e distinti dall'organc mobile di contatto
comune {33}, e sono meontati oscillabili intorno a
rispettivi assi (50a, Sla) nell'involucro di sup-
porto (2).

5. Dispogitivo attuatore secondo una gqualsiasi
delle rivendicazioni precedenti, comprendente mezzi
connettori elettrici per il collegamento ad una
seortente di tensione (A, B} e a dispositivi di co-
mando esterni (30},

il dispositivo attuatore essendo caratterizza-
to dal fatto che detti mezzl connettori comprendono
un primo ed un secondo connettore elettrico (25a,
25b) predisposti nell'involucro di supporto (2) e

rivelti da parte opposte.




6. Dispositivo attuatore elettfromeccanico, parti-
colarmente per l'azionamento di valvole fluidiche,
sostanzialmente secondo quanto descritte ed illu-

strato, e per gli scopi specificati.
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