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(54) Pohonové jednotka jefabi

Pledmitem vynélezu je pohonovd Jednotka
‘JeF4b) se stejnosmérnym elektromotorem, se 7 142
sajistovaci brzdou & s #{dicim_obvodem pro
ovléddn{ elektromotoru a zajiZfovact brzdy. ) ~3
- Vyndles Fed31 problém spolehlivé aretace f—
.elektromotoru besz nutnosti konstrukce s vy- J
- roby specidlnich brsdnych zefizeni. Uvedeny ! B
. problém Fe¥{ vyndles tak, %e jako sajidto~
vaci brsdy je pou%ito elektromagnetické J —
spoJky, safazené mesi h¥idelem elektromoto- 70~
ru 8 jeho statorem, Vynflez 20 vyufitelny

u pohonovych jednotek zvedacich istroji 4 -
i pojezdovych soukoli jerbad.
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Vyndlez se tyké pohonové jeduotky Jerdbd.

Ne pohonové jednotky Je¥dbd, at Ji% pro pohon navijeciho lanového bubnu nebo pojezdo-
vého soukolf, jsou kladeny zvld¥tni poZadavky. Musi zajistovat pomely plynuly rozjezd,
spojity tah, Zédanou rychlost zdvihu a spou¥t&ni bfemene. Rovnd% Jje dlleZité, alespon
u vykonn¥jsich jerdbl, zajist¥ni protipfetifeni nad dovolenoy zdtdi. Rovn&% pojezdy Jerdbud
mus{ zajistovat mEkky plynuly rozjezd a dojezd a sprdvné zrychleni{ a rychlost pojezdu,
aby nedo3lo k rozkyvéni bfemene. Tyto poZadavky dob¥e splnuji pohonové jednotky vybavené
stejnosmdrnym elektromotorem, ktery navic pisobi pii spoudténi bfemene jeko bezztrdtovd
brzda, kterd vraci energii zp¥t do sit¥. Za W¥elem eretace elektromotoru v dob&, kdy Je
pohonové jednotke mimo provoz, nebo pro havarijni brzd&ni v p¥{pads poruchy nebo pFi vj-
padku elektrického proudu, je pohonovéd jednotke opatfena zajistovact brzdou. Pro specidlni
jerdby, které vyZadujf velké spoudt¥ci rychlosti, poufivené nap¥fkled v kelirndch, se vy-
ufivéd specidlnich brzdnych systémd, Jeko jsou induk&ni vifivé brzdy nebo brzdy, pracujici
na elektricko-mechanickém principu. Ze¥{zeni tohoto druhu jsou zna&n& néklednd.

Uvedené nevyhody odstranuje vyndlez, jehof podstata spo¥{vé v tom, Ze Jeko zajisto-
vaci brzdy je poufito elektromagnetické spojky, zefazené mezi h¥idelem elektromotoru
a jeho statorem.

Elektromegnetickd spojka vyu¥itd ve smyslu vyndlezu v pohonové Jednotce Je¥dbu plnd
vyhovuje poZedevkim kledenym na zajisloveci bradu. Protole jde o b3%n¥ vyrdb¥né zefizeni,
odpadd nutnost konstruovédni a vy¥roby ndkladnych specidlnich brzdnych systémi.

Ne pPiloZendm vykresu Je schematicky zndzorn&n piikled pohonové Jednotky podle vynéd-
lezu.

Zdkladn{ Zdsti pohonové Jednotky Jerdbu, ur¥ené pro pohon nevijectho bubnu §, je stej-
nosm¥rny elektromotor 1, ktery Je napdjen z phivodd 10 napdjeci sit¥ pres &tyfkvadrantovy
m¥ni¥ 4, nepojeny na Fidici obvod I, ktery Je opatfen #{dicim vstupem 8 a vstupem 3 omezo-
vade krouticiho momentu. Hffdel elektromotoru | je mechenicky spfa¥en ne svém Jednom konci
pres pPevodovku 3 s navijecim bubnem 6 & soulasn¥ s htifdelem tachogenerdtoru 3, napojeného
ne $fdict obvod J. Ne svém druhém konci je h¥idel elektromotoru 1 sp¥efen s elektromagne- ‘
tickou spojkou 2, zprostPedkujici spojeni mezi hifdelem elektromotoru ] 8 Jeho statorem.

P#{ povelu do F{dictho vstupu 8, urfujicim rozjezd elektromotoru 1 %4denym sm&rem,
ptedéd ¥idici obvod I povel jednak épyrkvadrantovému m&nidi 4, ktery zejist{ p¥ivedeni
elektrického proudu #ddené velikosti a smdru do elektromotoru 1, Jednak zavede elektricky
proud do vinut{ elektromegnetické spojky 2, kterd se odbrzdi & uvolni tim spojeni h¥idele
elektromotoru | s jeho statorem, co? umofn{ volné otd¥eni h#{dele. Elektromotor 1 se pak
ga&ne otddet Zddanou rychlosti s momentem i sm¥rem, Jak urduje proud, p¥ichdzejici do Jeho
vinuti z #tyfkvadrantového m&nile 4, podle poveld ¥idictho obvodu 7. Tuto ¥innost zajistu-
je elektromechanickd zp&tnd vazba ples tachogenerdtor 3 do ¥fdiciho obvodu I, Navic Je3td
#1dici obvod T nedovoluje prekrofeni meximdlniho krouticiho momentu elektromotoru 1, nasta-
veného omezovadem krouticfho momentu p¥es jeho vstup 2, tim, Ze nedovoll pFekro¥eni maxi-
mélntho napdjeciho proudu elektromotoru 1. Ridicf obvod 7 pak ovlddd pres Fizeny EtyFkvad-
rentovy m2ni¥ 4 spoustdni biemene tak, Ze elektromotor ! pracuje jako bezztrdtovd brzda,
kterd vracl energii zp&t do sité. PFi pPerudeni p¥ivodu elektrického proudu z napdjeci sit®
p*i uvedeni pohdn¥ci jednotky mimo provoz nebo v pripad& vypadku elektrického proudu &i
Jiné poruchy dojde nea zdékladd povelu #{dicfho obvodu ] k zebrzdsni elektromagnetické spojky
2 a ke spojeni h¥idele elektromotoru 1 s jeho statorem, ¥im%Z Je elektromotor J saretovén.

Vyndlezu lze vyuZfit jak u pohonovych jednotek zvedacich dstroj{ tak u pohonovych Jed-
notek pojezdovych soukoli jJefdbd.
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Pohonové Jednotka jeFdbd se stejnosmdrnym elektromotorem, se zajiZfovaci brzdou
elektromotoru a s #{dicim obvodem pro ovldddni elektromotoru a s Ffdicfm obvodem pro ovld-
déni elektromotoru a zaji3ioveci brzdy je pouZito elektromagnetické spojky (2), zafazenéd
mezi h¥{delem elektromotoru (1) a jeho statorem.

1 vykres
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