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’ Urzadzenie do badan mie$ni
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do ba-
dan mie$ni w dowolnych stawach. Urzadzenie prze-
znaczone jest do badan dynamicznych i statycz-
nych w zalezno$ci od kata zgiecia badanej czesci
ciala, zwlaszcza do pomiaréw dynamicznych :ze
stalg szybkos$cig katows.

Znane sg dotychczas urzgdzenia pozwalajgce na
pomiar sity mieéni w funkcji kata zgiecia dla poje-
dynczych stawéw lub dla . okre§lonej konczyny
z ograniczeniem stopni swobody oraz urzgdzenje
do pomiaru szybkos$ci zgiecia przy stalym obcig-
Zzeniu.

W znanych urzgdzeniach niedogodnoscia jest to,
ze mozna w nich przeprowadzaé¢ jedynie statycz-
ne pomiary wielko$ci sil rozwijanych przez miegénie

lub przy ustalonym obcigZzeniu okre§la¢ zmiany.

szybko$ci katowej ruchu zgigcia konczyny. Zadne
z dotychczasowych urzgdzen nie daje mozliwosci
dokonywania cigglego pomiaru maksymalnych war-
todci sil rozwijanych przez mieénie konczyn w ru-
chu odbywajacym sie ze stalg szybko$cig katowas.
Ponadto dla przeprowadzenia pomiaréw migéni
w roéznych stawach, konieczne jest instalowanie
kilku urzgdzen dla okre§lonych stawéw, a wiegc
zadne z nich nie posiada cech uniwersalno$ci.
Celem wynalazku jest usuniecie tych niedogo-
dnosci, czyli umozliwienie przeprowadzenia w jed-
nym urzgdzeniu pomiaréw dynamicznych. i sta-
tycznych sit rozwijanych przez miegénie, pomiaréw
szybko$ci zgiecia przy zalozonym obcigzZeniu oraz
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rozszerzenie zakresu zastosowania do wszystkich
stawow.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem wymagane ce-
chy uzyskuje sie dzieki temu, ze urzadzenie do

-badan mie$ni sklada sie z ruchomej glowicy, pro-

wadnic gbérnej i dolnej, wspéipracujacych z wobz-
kiem goérnym i dolnym, zwigzanymij prowadni-
cami pionowymi umozliwiajgcych ruch glowicy
w plaszczyznie pionowej oraz ukladu wzmacniajg-
cego-pomiarowego sprzgzonego z zespolem automa-
tycznego zalgczenia silnika.

Urzadzenie do badan wedlug wynalazku pozwa-
la na przeprowadzenie pomiaréw maksymalnych
wielko$ci sil rozwijanych przez mies$nie badanych
czeSci ciala w ruchu odbywajagcym sie ze stalg
szybko$cia katowg wymuszang przez diwignie po-
miarowg. Urzadzenie umozliwia wykonywanie po-
miaréw szybko$§ci katowej ruchu tych cze$ci przy
zadanym obcigzeniu oraz pomiaréw statycznych
dla dowolnie wybranej wartosci kata zgiecia i moz-
na je latwo dostosowywaé do badania mie$ni prak-
tycznie wszystkich czeSci ciala oraz wielko$ci ba-
danego pacjenta i zakresu rozwijanych momentow
sil.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, gdzie fig. 1 przed-
stawia schemat urzgdzenia do badan, a fig. 2 glo-
wice pomiarows i schemat blokowy ukladu pomia-
rowego.



Jak uwidoczniono na fig. 1 urzadzenie do badan
sklada sie z prowadnicy gérnej 1 i dolnej 2 wsp6i-
przesuwnych z wozkieri gobrnym 3 i woézkiem doi-
nym 4 zwigzanymi prowadnicami pionowymi 5.
Glowica ruchoma 6 i przeciwwaga 7 zamocowane
54. przesuwnie na prowadnicach pionowych 5. Wo-
zek goérny i dolny oraz glowica posiadajg blokady
ustalajgce dowolnie obrang pozycje glowicy. Glo-
wica ruchoma 6, w skilad ktérej wchodzi silnik
elektryczny 8, skrzynka-reduktor ze sprzeglem 9,
diZwignia pamiarowa 10 z belky tensometryczng 11
i potencjometrem 12 oraz uchwytami 13 jest zasad-
niezym zespolem urzadzenia do badan.

Jak juz wspomniano,
ktérej macuje si¢ badana czesé¢ ciala za pomocy
uchwytu 13 wymusza staly szybko§é katows ruchu
tej czeSci ciala w czasie pomiaru dynamicznego
sit rozwijanych przez mieinie lub po wysprzegle-
hiu jej przenosi zadane obcigZenia na badane czesci
ciala. Ponadto w sklad urzgdzenia wchodzi uklad
wzmacniajgco-pomiarowy, ktéry skilada sie z be-
leczki - tensometrycznej 11 | potencjometru 12,
wzmacniacza tensometrycznego 14; filtru 15, zes-
_polu automatycznego zalgczania silnika 16 i rejes-
tratora 17. )

Dla przeprowadzenia pomiaréw pacjenta glowice
ruchomg ustawia si¢ w ten spos6b aby o§ obrotu
dZwigni pomiarowej byla przedluzeniem osi okre-
§lonego stawu. Za pomocy uchwytéw na diwigni
mocuje sie cze§¢ ciala ponizej badanego stawu do
dZwigni pomiarowej, a tuléw oraz ewentualnie od-
cinek kofczyny powyzej stawu do konstrukcji sta-

.nowiska. Przy przeprowadzaniu pomiaru dynamicz-
nego ze staly szybkoscia katowg ruchu ustawia
si¢ odpowiednio proég zadzialania zespolu automa.-
tycznego zalgczania silnika i przylacza sig¢ do uktla-
du pomiarowego. W momencie . reakcji pacjenta,
na dfwignie pomiarowa i przekroczenia progu za-
dzialania zespolu automatycznego zalaczania wiacza
sie silnik i nastepuje ruch dzwignj ze staly szyb-
ko$cig w kierunku zgodnym z dzialaniem sity. Prze-
kladnia redukujaca obroty silnika napedzajgcego
dzwignie pomiarowa jest przekladnia samohamow-
na. Z chwilg zmniejszania nacisku na dzwignie po-
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nizej ustawionego progu automatycznie odigcza sie
silnik od zasilania i nastepuje przerwanie ruchu
diwigni. Reakcja w przeciwnym kierunku po prze-
kroczeniu progu powoduje ruch powrotny diwigni
pomiarowej. Zesp6t automatycznego  zalgczania
i wylgczania silnika zawierajacy uklad:' regulacji -
progu zadzialania silnika i elementy fazoczule wig-
czajace odpowiednie kierunki obrotéw silnika za-
bezpiecza badanego przed mozliwo$cia wystapienia
b6lu wzglednie urazu, powodujgc wylaczenie sil-
nika w wypadku osiagniecia przez niego pelnego
zakresu ruchu. Po odlgczeniu zespolu automatycz-
nego zalgczania silnika j ustawieniu wymaganej
wartoéci kata zgigcia za pomocg sterowania recz-
nego w urzgdzeniu wedlug wynalazku mozna prze-
prowadza¢ pomiary statyczne sil rozwijanych przez
miesSnie. Natomiast po wysprzegleniu dZwigni i ob-
cigzeniu jej. okreSlonym eciezarkiem, mierzy sie
szybko§é katowsa ruchu i jej zmiany w czasie.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do badan mie$ni, znamienne tym,
ze sklada sie z ruchomej  glowicy (6) prowadnic
gérnej (1) i dolnej (2), wspblpracujacych z wozkiem
gébrnym (3) i dolnym (4) zwigzanymi prowadnica-
mi pionowymi (5) umozliwiajgcych ruch glowicy
w plaszezyzZznie piohowej oraz ukladu wzmacniajg-
co-pomiarowego sprzezonego z zespolem automa-
tycznego silnika (16).

2. Urzagdzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze ruchoma glowica (6) zawiera silnik elektryczny
(8) napedzajacy poprzez skrzynke-reduktor ze sprze-
glem (9) diwignie pomiarows (10).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym,
ze diwigniad pomiarowa (10) wyposaZzona jest
w uchwyty mocujace (13) badana cze§é ciala po-
laczong z beleczky tensometryczng (11) oraz po-
tencjometrem (12) przylgczone do ukladu wzma-
cniajaco-pomiarowego.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
%e zesp6l automatycznego zaljczania silnika (16)
zawiera uklad regulacji progu zadzialania silnika
i elementy fazoczule wlaczajgce odpowiednie kie-
runki obrotéw silnika.
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